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I11. SPECYFIKACJA OGOLNA STO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST dla konkretnej roboty budowlanej) stosowanych jako dokumenty
przetargowe i kontraktowe przy zlecaniu zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji
oraz rozliczaniu rob6t w obiektach budowlanych.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot
objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi (SST).

1.4.0Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w ST jest mowa o:
- terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
- dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z
zataczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoly odbiorow czgsciowych i
koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
i ksiazke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu - takze dziennik
montazu.
- dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.
- wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw o
ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako
wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potaczeniu
stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa.
- dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
- kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.
- odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone - z
przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych (np. instrukcje i specyfikacje ITB).
- poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji
robo6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
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- ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegdétowych specyfikacjach technicznych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtownych obiektu oraz reperow (w przypadku nowych obiektow),
przekaze dziennik budowy oraz po jednym egzemplarzu dokumentacji projektowej i SST.

1.5.2. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z
nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje Wykonawce zgloszenia tego faktu
»~Zamawiajacemu” do rozstrzygnigcia. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢
zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Wielkosci okre§lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie b¢da zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i maja wplyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca prowadzi roboty w sposob, ktory
nie pogorszy stanu technicznego i estetycznego terenu budowy. Po zakonczonych robotach Wykonawca
przywraca teren budowy do stanu pierwotnego.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

Wykonawca podigcza na wilasny koszt i opomiaruje niezbedne media dla prowadzenia robot i
ponosi koszty ich zuzycia. Teren budowy bedzie utrzymany w czystosci. Wszystkie materiaty
porozbiorkowe beda natychmiast usuwane i utylizowane.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
Uznaje sie¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bgdzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel wykonawcy.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.
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1.5.6. Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczego6lnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan
Sanitarnych.. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np.
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401). Wykonawca
bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowa¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odno$ne dokumenty. Wykonawca ustanawia kierownika budowy, ktory wykonuje swoje obowigzki
zgodnie z ustawa Prawo Budowlane i innymi aktami zwigzanymi.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ubezpieczenie.

Wykonawca ubezpiecza budowe i mienie znajdujace si¢ na terenie budowy. W tym celu zawiera
stosowne umowy ubezpieczenia od odpowiedzialnosci cywilnej za szkody wyrzadzone osobom trzecim
w zwigzku z robotami budowlanymi i funkcjonowaniem terenu budowy, itp. Wykonawca jest
zobowigzany do przedstawienia na kazde zadanie ,,zamawiajacego” polisy ubezpieczeniowej i dowodu
oplacenia sktadek.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sag uwzglednione w cenie umowne;j.
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2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdtowe informacije dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub swiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia
ciagtych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego
zrodia spetniajg wymagania SST w czasie postgpu robot.

Pozostale materiaty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych
(SST).

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w
ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 wtasciwo$¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatlow beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ zastosowania roznych rodzajow
materiatow do wykonywania poszczegolnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakos$ci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za pelng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich
elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora
nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z
tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST.

Termin opracowania: 7 dni od dnia przekazania placu budowy.
Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:
- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym termin i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- lokalizacj¢ 1 elementy sktadowe zaplecza budowy,
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0séb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,
- system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
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- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i1 forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatlow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementow robot,
- wykaz materialow podstawowych, ktore majg by¢ zastosowane z zaznaczeniem producenta,
sprzedawcy i podstawy dopuszczenia do stosowania (certyfikat, deklaracja zgodnosci, znak
bezpieczenstwa).
Uzupehnienia i poprawki PZJ beda wprowadzane okresowo podczas trwania budowy i przedstawione
inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatdow oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot
ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary (proby) beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby budowlane, ktore:
A. Nadajg si¢ do stosowania przy wykonywaniu rob6t zgodnie z postanowieniami ustawy z dnia
16.04.2004 r o wyrobach budowlanych, tj zostat:
1) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnos$ci z normg zharmonizowana
albo europejskg aprobata techniczng badz krajowa specyfikacjg techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez
Komisje¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo
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2) umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majgcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje
zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo
3) oznakowany znakiem budowlanym,
B. wzglednie zostaly dopuszczone do stosowania przed wejsciem w zycie w/w ustawy i:
1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i informacji.
2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
* Polska Norma lub
* aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslona w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.
W przypadku materialow, dla ktoérych oznakowanie lub ww. dokumenty sg wymagane przez
SST, kazda ich partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

6.6.1. Dziennik budowy
(w przypadku koniecznosci prowadzenia na podstawie pozwolenia na budowg)

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku
budowy.

6.6.2. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig¢, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokotly odbioru robot,
e) protokoty badan, sprawdzen, prob, rozruchu,
f) protokoly z narad i ustalen,
g) operaty geodezyjne,

h) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robot

Z uwagi na rozliczenie ryczattowe nie przewiduje si¢ prowadzenia obmiaru rob6t dla prac
wynikajacych z dokumentacji projektowej stanowigcej podstawe do opracowania oferty.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢gpujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje
Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i1 uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbior czeSciowy.

Odbiodr cze$ciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny (koncowy).

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Jednocze$nie zgtoszenie gotowosci do odbioru z
potwierdzeniem przez Inspektora Nadzoru zostaje przekazane ,,Zamawiajagcemu”. Odbior ostateczny
robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako§ciowej na podstawie
przedlozonych dokumentow, wynikoéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowg i SST. W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz
odbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
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W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robot uzupetniajacych
w poszczeg6lnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu (wady trwate nie dajace si¢
usunaé, pozwalajace na uzytkowanie), komisja postepuje wg postanowien umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
2. dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
3. o$wiadczenie kierownika budowy o wykonaniu robot zgodnie z projektem i warunkami
pozwolenia na budowg, przepisami i obowigzujagcymi Polskimi Normami.
4. o$wiadczenie kierownika budowy o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu
budowy,
5. wyniki pomiaréow kontrolnych, prob, badan, sprawdzen i oznaczen laboratoryjnych, zgodne
z SST i programem zapewnienia jakosci (PZJ),
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i1 programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),
7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wlascicielom urzadzen,
8. instrukcje obstugi urzadzen i maszyn oraz protokét z przeszkolenia personelu
Zamawiajacego/Uzytkownika.
9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego lub
jakosciowego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robédt poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.
Jesli odbior ostateczny robot zakonczy sie pozytywnie, komisja podpisuje protokét odbioru
koncowego. Data spisania protokotu jest datg zakoficzenia realizacji zamowienia.

8.5.0dbior po okresie rekojmi lub gwarancji.

Odbiodr polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnig si¢ w
tym okresie (opinia Uzytkownika/Administratora obiektu).
Odbiodr bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot".
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego
w dokumentach umownych (ofercie, harmonogramie rzeczowo - finansowym). Przewiduje si¢ ptatno$¢
raz w miesigcu, chyba ze umowa stanowi inaczej.

Harmonogram rzeczowo — finansowy opracowuje Wykonawca na podstawie kosztorysu
ofertowego przedstawiajac w nim miesi¢czne zaawansowanie prac w poszczegélnych elementach jak i
ich wartoSci.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowej.

9.2.0bjazdy, przejazdy, organizacja ruchu, zajecie pasa drogowego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdoéw, organizacji ruchu oraz zajecia
pasa drogowego ponosi Wykonawca.

Uznaje sie¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sag uwzglednione w cenie umowne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z p6zniejszymi
Zmianami).

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa

pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953 z p6zniejszymi zmianami).

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47 poz. 401).

4) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. nr 92 poz. 881).
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IV. SPECYFIKACJA SZCZEGOLOWA INSTALACIJI
ELEKTRYCZNYCH STE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji elektrycznych dla budynku laboratorium Centrum Logistyki

Stosowanej wraz z placem manewrowym, znajdujacym si¢ w Warszawie przy ul. Gen.
Sylwestra Kaliskiego 2, dziatka nr ew. 10/5, obrgb 6-08-11.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres roboét objetych ST.

W sktad niniejszej czgsci ST wchodza nastgpujace roboty:
» zasilanie 1 rozdziat energii elektrycznej,

* pozarowy wylacznik pradu,

« prowadzenie tras kablowych elektrycznych,

* instalacja o$wietlenia wewnetrznego 1 zewnetrznego,
* instalacja o$wietlenia awaryjnego,

instalacja gniazd wtykowych i przytaczy,

instalacja UPS-a,

instalacja zasilania urzadzen technologicznych,
instalacja odgromowa,

instalacja uziemienia,

instalacja potaczen wyré6wnawczych,

ochrona od porazen pradem elektrycznym,

1.4.Kody CPV wg wspélnego stownika zaméwien

CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
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2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i sktadowania podano w p. Il -
Specyfikacja ogolna.

2.2. Szczegolowe wymagania dotyczace materialow i urzadzen.

Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ $wiadectwa jako$ci, atesty,
certyfikaty i $wiadectwa gwarancyjne.

Jezeli istnieja jakiekolwiek watpliwosci dotyczace ich przydatnosci lub jakosci, materialy
takie nalezy podda¢ ponownemu badaniu.

Materialy zaakceptowane przez Inspektora nadzoru nie mogg by¢ zmienione bez jego
zgody.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji elektrycznej wg zasad niniejszej ST sa:
- przewody YDY..., przewody NHXH.., przewody HDGs.., kable YKY...., kable
YAXS...., przewody YTKSY....

Przewody instalacyjne wielozylowe z zylami miedzianymi o izolacji 1 powloce
polwinitowej z zyla ochronng zielono-z6tta, na napigcie znamionowe 450/750V, do
uktadania na state bez dodatkowych oston przed uszkodzeniami mechanicznymi na tynku i
pod tynkiem w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, wg PN-E-90068:2016-10.

Przekr6j zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napiecia,
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz
skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

Kable elektroenergetyczne z zytami miedzianymi i aluminiowymi o izolacji i powtoce
polwinitowej z zyla ochronng zielono-z6tta 1 pozostatymi o barwach czarna, niebieska,
brazowa i czarna, na napiecie znamionowe 0,6/1kV, wg PN-HD 603 S1:2006/A3:2009.
Bebny z kablami i1 przewodami nalezy przechowywa¢ w miejscach zadaszonych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych, na utwardzonym podtozu.

- oprawy oswietleniowe,

Oprawy oswietleniowe wedlug PN-EN 60598-02 oraz wskazanych norm w punkcie 9.
Oprawy oswietleniowe powinny zapewnia¢ poprawng i bezpieczng eksploatacje. Oprawy
oswietleniowe powinny zapewnia¢ wlasciwa ochrone przed porazeniem pradem
elektrycznym. Oprawy wykonane w I klasie izolacji powinny by¢ wyposazone w zaciski PE
i przystosowane do ukladu sieciowego TN-S. Nie dopuszcza si¢ stosowania opraw
wykonanych w 0 klasie bezpieczenstwa. Zaleca si¢ stosowanie opraw w II klasie. Przewody
ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw zoéttej i zielonej. Oprawy powinny by¢
dostosowane do warunkow Srodowiskowych, w ktérych zostang zamontowane, tj.
temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:

-przedostaniem si¢ ciat statych, pytu i wilgoci

-zapaleniem

-uderzeniem.

Oprawy powinny by¢ wyposazone w osprzet dostosowany do Zrodta swiatta. Oprawy nalezy
wyposazy¢ w zrodla §wiatta i elementy optyczne dostosowane do charakteru pomieszczenia
1 wykonywanych w nim czynnosci i zapewnia¢ ochrong przeciwol$nieniowg. Oprawy
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oswietlenia awaryjnego powinny by¢ wyposazone w modut zasilania awaryjnego z
wbudowanym akumulatorem, czas pracy podtrzymania zasilania 1 godziny, z systemem
zdalnego monitoringu.

- osprzet elektroinstalacyjny,

Osprzet instalacyjny powinien spelnia¢ wymagania norm zawartych w punkcie 9. Osprzet
powinien zapewnia¢ poprawng i bezpieczng eksploatacj¢ i zapewnia¢ wilasciwa ochrone
przed porazeniem pradem elektrycznym. Wszystkie gniazda wtyczkowe powinny by¢
wyposazone w bolce uziemiajace. Napigcie znamionowe izolacji osprzetu powinno by¢
dostosowane do napigcia znamionowego instalacji (400V, 230V). Osprzet powinien by¢
dostosowany do warunkéw S$rodowiskowych, w ktorych zostanie zamontowany, tj.
temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:

-przedostaniem si¢ ciat stalych, pylu i wilgoci

-zapaleniem

-uderzeniem.

Osprzet powinien by¢ dostosowany do sposobu montazu na obiekcie, odpowiednio:
-podtynkowy

-natynkowy

1 dostosowany do przekrojoéw 1 srednic przewodow, rurek, uchwytow stosowanych podczas
robot.

- rozdzielnice elektryczne: aparaty zabezpieczajace, laczeniowe, wylaczniki,
rozlaczniki,

Rozdzielnice niskiego napigcia wedtug PN-EN 61439-1:2011. Napigcie izolacji rozdzielnic
powinno by¢ dostosowane do najwickszego napigcia znamionowego instalacji. Rozdzielnice
powinny zapewnia¢ poprawng i bezpieczng prac¢ instalacji i urzadzen elektrycznych w
obiekcie, zaciski rozdzielnic powinny by¢ dostosowane do przekrojow i $rednic przewodow,
rurek oraz uchwytéw stosowanych podczas robot. Rozdzielnice powinny by¢ wyposazone w
szyny, zaciski N 1 PE i przystosowane do uktadu sieciowego TN-S. Przewody ochronne
powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zottej i zielonej. Stopiefi ochrony min. IP30.
Rozdzielnice powinny by¢ wykonane w | klasie izolacji — rozdzielnice glowne i
podrozdzielnie. Rozdzielnice powinny by¢ przystosowane do wprowadzenia kabli i
przewodow od gory na zaciski przylaczeniowe. Rozdzielnice powinny posiadaé
oznakowania wykonane w sposéb wyrazny, jasny i w kolorze kontrastowym z kolorem
rozdzielnic. Nalezy na rozdzielnicach umiesci¢ oznakowanie ostrzegawcze. Rozdzielnice
nalezy wyposazy¢ w aktualny schemat elektryczny umieszczony w kieszeni na drzwiczkach.

—elementy instalacji odgromowej i uziemiajacej,

Bednarka ocynkowana FezZn30x4 (120mm?), polaczenia spawane w gruncie w ramach
instalacji uziemiajacej. Drut zwodow poziomych i pionowych FeZn8, potaczenia skrecane
instalowane na dachu, iglice odgromowe ochronne.

Przechowywanie ww. materiatbw nie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia powtoki
zabezpieczajacej (ocynk).

Przewody instalacyjne jednozylowe z zylami miedzianymi o izolacji i powloce
polwinitowej zotto-zielonej, do uktadania na stale bez dodatkowych oston przed
uszkodzeniami mechanicznymi na tynku i pod tynkiem w pomieszczeniach suchych i
wilgotnych, wg PN-87/E-90056.

Bebny z kablami i przewodami nalezy przechowywa¢ w miejscach zadaszonych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych, na utwardzonym podtozu.
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- przewody i urzadzenia instalacji UPS-a,

Przewody instalacyjne wielozylowe z zylami miedzianymi o izolacji 1 powloce
polwinitowej z zyla ochronng zielono-z6ita, na napigcie znamionowe 450/750V, do
uktadania na state bez dodatkowych oston przed uszkodzeniami mechanicznymi na tynku i
pod tynkiem w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, wg PN-87/E-90056.

Przekroj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napiecia,
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oOraz
skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

Bebny z kablami i1 przewodami nalezy przechowywaé w miejscach zadaszonych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych, na utwardzonym podtozu.

Zamawiajacy dopuszcza stosowanie urzadzen rownowaznych. Wszystkie wskazania z
nazwy wyborow uzyte w przedmiarze robdt, specyfikacjach technicznych wykonania i
odbioru robdt, czy dokumentacji projektowej nalezy rozumie¢ jako okreslenie wymaganych
parametréw technicznych lub standardow jakoSciowych. Zamawiajacy dopuszcza
stosowanie urzadzen rownowaznych z zastrzezeniem, ze uwzglgednione w wycenie produkty
nie odbiegajg jakos$cia, standardem i parametrami technicznymi od zatozonych.
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3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu sa zawarte w p. Il - Specyfikacja ogolna.

3.2. Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu.

Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzgtu przystosowanego do montazu instalacji
elektrycznych oraz drobnego sprzgtu budowlanego.

Prace zwigzane z robotami elektrycznymi beda wykonywane recznie i przy uzyciu
elektronarzedzi takich jak: wiertarki, mtotki elektryczne obrotowo-udarowe.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne, wykorzystywane na placu budowy i
stosowane przy robotach elektrycznych powinny odpowiada¢ ogdlnie przyjetym
wymaganiom co do ich jakosci, jak rowniez wytrzymatosci.

W wyjatkowych przypadkach, w pelni uzasadnionych, gdy przy robotach muszg by¢
stosowane urzadzenia techniczne o zlozonej konstrukcji, co do ktorych nie zostaly wydane
przepisy dotyczace wykonania tych urzadzen, sposobu ich stosowania i obstugi wykonawca
rob6t na zadanie przedstawiciela inwestora powinien udostgpni¢ sporzadzong przez
producenta dokumentacj¢ urzadzenia wraz z niezbednymi obliczeniami.

Urzadzenia 1 sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone
parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprz¢t zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich
eksploataciji.

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do maszyn i1 urzadzen na miejscu prowadzenia rob6t osobom
nieuprawnionym do obstugi, a na widocznym miejscu wywiesi¢ odpowiednig instrukcje. W
uzasadnionych przypadkach wymagane jest specjalne przeszkolenie personelu obstugi oraz
strzezenie maszyn 1 urzadzen przez dozorcow.

Uzywane na budowie maszyny i urzgdzenia mozna uruchamiaé¢ dopiero po uprzednim
zbadaniu ich stanu technicznego 1 dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscia

uruchomienia przez osoby niepowotane.

Przekraczanie parametrow technicznych maszyn i1 urzadzen w trakcie ich pracy jest
zabronione.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne zasady transportu sg zawarte w p. 1l - Specyfikacja ogdlna.

4.2. Szczegotowe wymagania dotyczace transportu.

Transport powinien zapewniac:

stabilno$¢ pozycji zaladowywanych materiatow,

zabezpieczenie materialow przed ich uszkodzeniem,

kontrolg zatadunku i wytadunku,

Wszystkie kable przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach w takiej pozycji aby nie
spowodowa¢ nadmiernego ich zginania i odksztatcania od postaci w ktorej zostaty one
pakowane. Stosowac zalecenia i wymagania producenta odno$nie transportu kabli. Kable i
przewody w zwojach nie moga by¢ rzucane i1 przeciggane po podtozu, lecz musza by¢
przenoszone. Transport kabli i przewodow przeprowadzi¢ w taki sposob by nie
spowodowa¢ uszkodzenia izolacji zyt miedzianych. Osprzet elektryczny przewozi¢ w
opakowaniach oryginalnych, zbiorczych tak by uniemozliwi¢ wzajemne ich przesuwanie
sie. Wszystkie oprawy os$wietleniowe bezwzglednie transportowa¢ w oryginalnych
opakowaniach. Nalezy przestrzega¢ zalecen producenta odnosnie zatadunku, transportu jak i
wytadunku opraw oswietleniowych. Oprawy sktada¢ w pozycji poziomej w taki sposob by
nie uszkodzi¢ zadnych elementow . W szczegolnosci nalezy zwroci¢ uwage na transport
opraw wyposazonych w elementy szklane tak by nie spowodowac¢ uszkodzen powtoki lub
sttuczen. Elementy stuzace do montazu (uchwyty, montazowe kotki rozporowe, opaski
kablowe itp. przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach zbiorczych. Przy przewozie nalezy
przestrzega¢ przepisoOw obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne warunki wykonania robaot.

Ogo6lne warunki wykonania rob6t zawarte sg w p. Il - Specyfikacja ogdlna.

5.2. Szczegolowe zasady wykonania robot.

5.2.1. Rozdzielnice elektryczne.

Budynek zostanie zasilony z projektowanego ztacza kablowego ZKP1 oraz ZKP2.

W stacji transformatorowej nr 7342 nalezy zamontowa¢ po lewej stronie korytarza
obslugowego dodatkowe pole odptywowe RGnn stacji jako rozdzielnice przyscienng z 4-
ma roztgcznikami bezpiecznikowymi 400A i podigczy¢é kablem 4x YAKXS 1x240 do
istniejgcego uktadu szynowego RGnn stacji. Z nowoprojektowanego pola nr A2
rozdzielnicy RGnn stacji wyprowadzi¢ kabel YAKXS 4x120 do projektowanego ztacza
ZKP1 zasilania podstawowego. Ztacze ZKP2 stanowiace zasilanie rezerwowe bedzie
podiaczone ze stacji transformatora nr 7544 od istniejacego ztacza ZK budynku nr 10
kablem YAKY 4x120. Kabel podiaczy¢ rownolegle na zaciskach wejsciowych ztacza ZK.
Rozdzielni¢ glowna RGI zainstalowang w wydzielonym pomieszczeniu rozdzielni
elektrycznej zasilanej ze ztacza ZK1 i ZK2 kablem YAKXS 4x120 prowadzonym w ziemi
oraz w rurach ostonowych pod posadzka.

Rozdzielnice budynkowe gldwne projektuje si¢ jako szafy rozdzielcze w obudowie
metalowej, zawierajace pola odplywowe z aparatami zabezpieczajacymi — nhatynkowe
wolnostojace. Rozdzielnice elektryczne powinny by¢ trwate przytwierdzone do podtoza
oraz zabezpieczone przed dostepem 0s6b niepowotanych .

ZYacza kablowe zostang wyposazone w wylaczniki z cewkami wybijakowymi na 230VAC
w celu realizacji wylaczen pozarowych.

5.2.2. Prowadzenie kabli zasilajacych.

Wszystkie kable zasilajagce poszczegdlne rozdzielnice nalezy uklada¢ w korytach
kablowych. Koryta montowa¢ przy pomocy wspornikow nasciennych/sufitowych. Kable
zasilajgce rozdzielnice powinny by¢ trwate zamocowane do koryt kablowych przy pomocy
opasek samozaciskowych lub uchwytéw montazowych tak, aby istniata mozliwos¢
rozmieszczenia w danym korycie innych kabli zasilajacych poszczegolne obwody
elektryczne. W miejscach wyprowadzenia kabli zasilajacych z rozdzielni kable uktadaé¢ w
uprzednio wykonanych korytkach. W miejscach gdzie kable prowadzone bgdg na tynku lub
bezposrednio na konstrukcji metalowej budynku nalezy zastosowaé¢ uchwyty dystansowe,
ktére trwate przytwierdza kabel do danej powierzchni. Nalezy unikaé¢ prowadzenia kabli w
poblizu wszelkich instalacji wodno-kanalizacyjnych, gazowych i innych instalacji.

Przejscia przez $ciany/stropy wydzielen pozarowych uszczelni¢ ogniowo do klasy zgodnej z
klasa danej przegrody.
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5.2.3. Instalacja elektryczna zasilania o§wietlenia wewnetrznego.

Rozmieszczenie opraw w pomieszczeniach wykonaé¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Montaz i1 podtaczenie wykona¢ zgodnie z otrzymang od producenta dokumentacjag DTR.
Oprawy zalaczane beda za pomoca lacznikow umieszczonych na wysokosei 1,15m od
poziomu podtogi lub sufitowych czujnikéw ruchu. W zaleznosci od rodzaju pomieszczenia
jak 1 ilosci opraw o$wietleniowych zastosowano taczniki pojedyncze lub podwdjne. Oprawy
oswietleniowe podzielono na poszczegdlne obwody , ktére zasilane beda z najblizszej
rozdzielnicy. Kazdy obwod oswietleniowy zabezpieczono wytgcznikiem nadpradowym.
Wszystkie niezbgdne przekucia i1 przewierty nalezy wykonywa¢ w uzgodnieniu 2z
Kierownikiem Budowy jezeli nie zostaly uwzglednione w dokumentacji projektowe;.
Obwody instalacji o$wietlenia wewngtrznego zabezpieczy¢ w rozdzielnicy wyltacznikami
nadpradowymi typu C10 oraz dla ochrony przeciwporazeniowej wylacznikami réznicowo
pradowymi 40A/30mA typu AC.

Wszystkie oprawy o§wietleniowe dostarczy¢ wyposazone w odpowiednie zrodta swiatta.

5.2.4. Instalacja elektryczna zasilania o§wietlenia zewnetrznego.

Rozmieszczenie opraw wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Stawianie stupow
oswietleniowych nalezy wykona¢ regcznie lub maszynowo, w sposdb zapewniajacy
bezpieczenstwo prac i pewno$¢ posadowienia stupa na fundamencie. Do projektowanych
stupow oswietleniowych doprowadzi¢ zasilanie kablami doziemnymi zgodnie ze
schematem.

Wytyczanie trasy linii kablowej powinien dokonywa¢ uprawniony geodeta, lub za zgoda
inwestora - wykonawca robot, na podstawie projektu technicznego linii oraz map
geodezyjnych. Przebieg trasy wyznaczaja wbijane w grunt paliki drewniane lub prety
metalowe. Nalezy jednocze$nie prowadzi¢ tras¢ kablowa w taki sposob, aby zachowad
odpowiednie odlegtosci od innych elementow znajdujacych si¢ w ziemi, w okolicy trasy np.
minimum 50 cm od fundamentéw budynkéw i granicy pasa jezdni, 150 cm od istniejacych
drzew itp. Szczegdlowe wartosci odlegtosci kabli od innych elementoéw znajdujacych sie w
ziemi zawiera N SEP-E-004.

Kable uktada¢ na 10cm podsypce z piasku na glebokosci 0,7m i przykry¢ 10cm piaskiem +
15cm ziemig rodzima w miejscach skrzyzowan z urzqdzemaml podziemnymi oraz pod
drogami kable uklada¢ w przepustach z rur PVC. Dopiero po koficowym ustawieniu,
wypionowaniu i zabepieczeniu stupa mozna przystapi¢ do podtaczenia kabli zasilajacych do
skrzynki bezpiecznikowej stupa i w dalszej kolejnosci do montazu oprawy na stupie.
Skrzynka bezpieczenikowa stupa oraz przewdd laczacy oprawe ze skrzynka znajduja sie w
zakresie dostawy stupa.

Montazu 1 podlaczenia oprawy na stupie/wysiegniku nalezy dokonaé¢ po uprzednim
ustawieniu/zamontowaniu stupa, zgodnie z dokumentacja oprawy. Podczas montazu nalezy
zwroci€ szczegdlng uwage na zabezpieczenie wodoszczelne zamontowane] oprawy
(uszczelki, poprawnos¢ zamknigcia obudowy).

Wszystkie oprawy o§wietleniowe dostarczy¢ wyposazone w odpowiednie zrodta §wiatta.

5.2.5. Instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykowych zwyklych i
komputerowych.

Wykona¢ instalacje zasilajagcg gniazda wtykowe. W obiekcie zastosowano gniazda
wtykowe pojedyncze montowane w ramkach modutowych oraz natynkowe.
Rozmieszczenie gniazd wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowg. W przypadku
watpliwosci utozenie gniazd uzgodni¢ z Kierownikiem Budowy. Instalacje zasilajaca
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prowadzi¢ w korytach kablowych. Kable w pomieszczeniach uktada¢ normatywnie
zachowujgc wymagane odlegtosci od krawedzi $cian i sufitu tj. 15-25 cm. Obwody instalacji
zasilania gniazd wtykowych zwyklych zabezpieczy¢ w rozdzielnicy wylacznikami
nadpradowymi typu B16 oraz dla ochrony przeciwporazeniowej wytacznikami réznicowo
pradowymi 40A/30mA. Po wykonaniu wszystkich prac montazowych nalezy trwale
oznaczy¢ urzadzenia bgdace pod napigciem. Wszystkie gniazda wtykowe nalezy opisaé,
okreslajac numer obwodu i rozdzielni¢, do ktérej dany obwod jest podtaczony.

5.2.6. Instalacja elektryczna UPS

Wykonaé instalacje zasilajaca UPS zgodnie z dokumentacjg techniczng urzadzenia.
Okablowanie nalezy doprowadzi¢ pod wskazane stanowiska, zgodnie z dokumentac;ja.
Po wykonaniu wszystkich prac montazowych nalezy trwale oznaczy¢ urzadzenia bedace
pod napieciem. Wszystkie gniazda wtykowe nalezy opisa¢, okreslajagc numer obwodu i
rozdzielnie¢, do ktérej dany obwod jest podtaczony.

5.2.7. Instalacja elektryczna zasilania urzadzen wentylacyjnych

Wykona¢ instalacj¢ zasilajaca urzadzenia wentylacyjne (centrale wentylacyjne,
wentylatory kanatowe). Wentylatory kanatowe, wyciggowe oraz centrale wentylacyjne
zasili¢ nalezy z wydzielonych obwoddéw rozdzielni budynkowych. Podlaczenia i
uruchomienia urzadzen po stronie wykonawcy wentylacji. Nalezy jedynie doprowadzi¢
okablowanie pod wskazane urzadzenia, zgodnie z dokumentacja. Po wykonaniu wszystkich
prac montazowych nalezy trwale oznaczy¢ urzadzenia bgdace pod napigciem. Wszystkie
gniazda wtykowe nalezy opisaé, okreslajac numer obwodu i rozdzielni¢ do ktérej dany
obwod jest podtaczony.

5.2.8. Instalacja odgromowa i uziemiajgca.

Instalacje odgromowg na dachu wykona¢ z drutu FeZn o s$rednicy min. 8 mm. Drut
instalowa¢ do powierzchni dachu za pomoca wspornikéw dachowych. Wsporniki
rozmieszczaé w odlegtosci 80-100 cm jeden od drugiego. Wsporniki przytwierdzi¢ do
dachu. Do siatki odgromowej na dachu przytwierdzi¢ wszystkie elementy metalowe,
przewodzace znajdujace si¢ na dachu. Polgczenia wykonywacé za pomocg $rub i ztgczy. Na
ptaszczyznach pionowych wykonaé¢ zwody z drutu FeZn 8 mm umieszczonych w rurkach
elektroinstalacyjnych o $rednicy 20 mm. Druty instalacji poziome;j i pionowej taczy¢ trwate
przy pomocy zlaczy metalowych. Na poziomie gruntu zabudowaé zlacze probiercze. Przy
lawie fundamentowej w przygotowanym wykopie nalezy umies$ci¢ uziom otokowy w
postaci ptaskownika FeZn 30x4 mm. Zewng¢trzny uziom otokowy nalezy zakopa¢ na
glebokosci 0,6 m oraz nie blizej niz 1,0 m od $cian zewnetrznych. Zwody potaczy¢ trwale z
uziomem np. przy pomocy spawania, oraz zabezpieczy¢ antykorozyjnie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.

Ogolne zasady kontroli jakosci zawarte sg w p. Il - Specyfikacja ogolna.

6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakoSci.

Kontrola jako$ci wykonanych robot dotyczy zgodnos$ci rozmieszczenia wszystkich
elementow instalacji elektrycznej z Dokumentacjag Projektowa. Ponadto sprawdzeniu
podlega rodzaj zastosowanych materiatlow 1 ich wlasciwosci oraz urzadzen i sposob ich
wbudowania. W zaleznosci od rodzaju instalacji elektrycznej sprawdzeniu podlegaja :

6.2.1. Rozdzielnice elektryczne.

Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania danej rozdzielnicy wraz z podigczeniem
poszczegbdlnych obwodoéw pod zaciski wytacznikoéw. Ponadto ogledzinom podlega czgsé
zewnetrzna rozdzielnicy z zabezpieczeniem ingerencji os6b niepowotanych. Po zakonczeniu
prac zwigzanych =z montazem instalacji elektrycznej nalezy wykona¢ pomiary
poszczegb6lnych obwodow elektrycznych, selektywnosci zadziatania zabezpieczen gtownych
jak 1 skutecznosci zerowania.

6.2.2. Instalacja elektryczna zasilania o§wietlenia wewnetrznego.

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ rozmieszczenia jak i montazu opraw oswietleniowych w
porownaniu do projektu wykonawczego. Ponadto sprawdzeniu podlega wielko$¢ natezenia
o$wietlenia dla kazdego rodzaju pomieszczenia na podstawie PN-EN-12464-1.

6.2.3. Instalacja elektryczna zasilania o§wietlenia zewnetrznego.

Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ rozmieszczenia jak i montazu opraw oswietleniowych w
porownaniu do projektu wykonawczego. Ponadto sprawdzeniu podlega wielko$¢ natezenia
o$wietlenia dla kazdego rodzaju strefy na podstawie PN-EN-12464-2,

6.2.4. Instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykowych zwyklych i
komputerowych.

Sprawdzeniu podlega poprawno$¢ wykonania montazu elementéw jak 1 ich prawidtowe
funkcjonowanie. W przypadku instalacji zasilania gniazd komputerowych sprawdzi¢ nalezy
poprawnos$¢ zainstalowania blokady mechanicznej.

Dla wszystkich obwodow elektrycznych zaréwno jedno jak i tréjfazowych nalezy wykonaé

pomiary zadziatania wytacznikow nadpradowych i réznicowopradowych oraz rezystancji
izolacji zyt.
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6.2.5. Instalacja odgromowa i uziemiajaca.

Kontrola jako$ci wykonanych robdt dotyczy zgodnosci wykonania instalacji odgromowej i
uziemiajace] z Dokumentacja Projektowa. Wykona¢ nalezy pomiary instalacji uziemiajacej
(cigglosé, rezystancja uziemienia) dla kazdego ze ztaczy pomiarowych. Przed zakopaniem
nalezy wykona¢ sprawdzenie zabezpieczenia antykorozyjnego spawow bednarki FeZn.

. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot zawarte sg w p. Il - Specyfikacja ogdlna.

7.2. Szczegolowe zasady obmiaru robot.

Wielko$ci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w
naturze.

. ODBIOR ROBOT.
8.1.0go6lne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robot zawarte sg w p. Il - Specyfikacja og6lna.

8.2. Szczegolowe zasady odbioru robot.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami nadzoru

jesli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniKki.

Sprawdzeniu podlega dzialanie wszystkich elementow instalacji elektrycznej, jak rowniez
poprawnos¢ dziatania calego systemu. W szczegdlno$¢ sprawdzi¢ nalezy dobor i
selektywno$¢ dziatania poszczegdlnych zabezpieczen glownych oraz skuteczno$¢
wytaczania obwodow.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

ROZPORZADZENIA

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 26 czerwca 2002 roku
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia

zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. nr
108/2002, p0z.953)

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002r. (z
pOzniejszymi zmianami) w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie ( Dz. U. z 2015 r., poz. 1422)

ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 16 marca 1998 r

w sprawie wymaganh kwalifikacyjnych dla osob zajmujacych sie eksploatacja urzadzen,
instalacji 1 sieci oraz trybu stwierdzania tych kwalifikacji, rodzajow instalacji 1 urzadzen,
przy ktorych eksploatacji wymagane jest posiadanie kwalifikacji, jednostek
organizacyjnych, przy ktorych powotuje si¢ komisje kwalifikacyjne, oraz wysokos$ci optat
pobieranych za sprawdzenie kwalifikacji. (Dz. U. Nr 59, poz. 377)

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY I BUDOWNICTWA z dnia 17
listopada 2016 r. w sprawie sposobu deklarowania wlasciwosci uzytkowych wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym. (Dz.U. 2016 poz. 1966)

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY I BUDOWNICTWA z dnia 17
listopada 2016 r. w sprawie krajowych ocen technicznych (Dz.U. 2016 poz. 1968)

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU, BUDOWNICTWA I GOSPODARKI
MORSKIEJ z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu
budowlanego.

(Dz.U. 2018 poz. 1935)

ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH I ADMINISTRACIJI z
dnia 2 grudnia 2015 r. w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem
ochrony przeciwpozarowej. (Dz.U. 2015 poz. 2117)

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 wrzes$nia 2002 r.
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych
Polskich Norm dla budownictwa.. (Dz.U. 2002 nr 156 poz. 1304

ZARZADZENIA | USTAWY

USTAWA z dnia 13 czerwca 2013 r. 0 zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz
ustawy o systemie oceny zgodno$ci, ORGAN WYDAJACY SEIM
(Dz.U. 2013 poz. 898)

ZARZADZENIE MINISTRA ZDROWIA I OPIEKI SPOLECZNEJ z dnia 12 marca 1996 r.

w sprawie dopuszczalnych stezen 1 natgzen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia,
wydzielanych przez materialy budowlane, urzadzenia i elementy wyposazenia w
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pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi. (Mon. Pol. Nr 19. pdz. 231)

USTAWA z dnia 12 wrze$nia 2002 r. o normalizacji, ORGAN WYDAJACY SEIJM (Dz.U.
2002 nr 169 poz. 1386).

NORMY
N SEP-E-001 ,,Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa”.

N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa”.

PN-EN 50122-2:2011 - ,,Bezpieczefistwo elektryczne, uziemianie i sie¢ powrotna -- Czgs¢
2: Srodki ochrony przed skutkami pradow btadzacych powodowanych przez systemy trakcji
pradu stalego”

PN-EN 50122-3:2011 - ,,Bezpieczenstwo elektryczne, uziemianie i sie¢ powrotna -- Czes$¢
3: Oddziatywanie wzajemne systemow trakcji pradu przemiennego i statego”

PN-EN 50162:2006 - ,,Ochrona przed korozja powodowang przez prady btadzace z uktadow
pradu statego.”

PN-EN 50124-1:2017-09 - ,,Koordynacja izolacji -- Cz¢s¢ 1: Wymagania podstawowe --
Odstepy izolacyjne powietrzne i powierzchniowe dla catego wyposazenia elektrycznego i
elektronicznego”

PN-EN 50124-2:2017-09 - ,,Koordynacja izolacji -- Cze$¢ 2: Przepiecia i ochrona
przeciwprzepigciowa”

PN-EN 50121-1:2017-06 - ,,Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna -- Czg$¢ 1: Postanowienia
0golne”

PN-EN 50121-2:2017-06 - ,,Zastosowania kolejowe -- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
-- Cze$¢ 2: Oddzialtywanie systemu kolejowego na otoczenie”

PN-EN 50174-2:2018-08 - ,, Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cz¢s$¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow”

PN-EN 50174-3:2014-02 - ,,Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Czgs¢ 3:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow”

PN-EN 50172:2005 - ,,Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego”
PN-EN 1838:2013-11 - ,,Zastosowania oswietlenia -- Oswietlenie awaryjne”

PN-N-01256-5:1998 - ,Znaki bezpieczenstwa -- Zasady umieszczania znakow
bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych”

PN-EN 62305-1:2011 ,,Ochrona odgromowa - Czg¢$¢ 1: Zasady ogdlne”

PN-EN 62305-3:2011 ,,Uszkodzenia fizyczne i obiektow i1 zagrozenie zycia”.
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PN-EN 62305-4:2011 ,,Urzadzenia elektryczne i elektroniczne w obiektach”.

PN-EN 60598-2-22:2015-01 -,,Oprawy oswictleniowe -- Cze$¢ 2-22: Wymagania
szczegotowe -- Oprawy o$wietleniowe do o§wietlenia awaryjnego”

PN-EN 50171:2007 ,,Centralne uktady zasilania”

PN-HD 60364-5-56:2010 - ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczefistwa”

PN-HD 60364-5-56:2010 ,,Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-56: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa”

PN-HD 60364-5-56:2010/A1:2012 ,,Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-56:
Dobor 1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa”

PN-EN 54-1 : 2011 — Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 1: Wprowadzenie

PN-EN 54-2: 2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej Cz¢s$¢ 2 : Centrale sygnalizacji
pozarowej,

PN-EN 54-4 : 2001 — Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 4 : Zasilacze.

PN-EN 54-5+A1:2018-11 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 5: Czujki ciepta -
- Punktowe czujki ciepta -.

PN-EN 54-7 : 2004/A2:2009- Systemy sygnalizacji pozarowej Czg¢s¢ 7 Czujki dymu.

PN-EN 54-11: 2004— Systemy sygnalizacji pozarowej Czgs¢ 11 Reczne ostrzegacze
pozarowe.

PN-EN 54-23 : 2010 — Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 23 Sygnalizatory optyczne.

PN-IEC 60364 -1:2010- Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czes¢ 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje.

PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).

PN-EN 61293:2000 - Znakowanie urzadzen -elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczacymi zasilania elektrycznego.

PN- PN-EN 50310:2016-09 - - Sieci polaczen wyréwnawczych w budynkach i innych
obiektach budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi

Instrukcje  producentow dotyczagce montazu 1 ukladania kabli 1 przewodow
elektroenergetycznych.

Instrukcje montazowe oraz DTR dotyczace poszczegdlnych urzadzen.

Str. 28



