PN-75/E-06300/00 Wyroby elektroinstalacyjne dgtku domowego i podobnego. Wymiary i
badania podstawowe. Postanowienia ogolne.

PN-77/E-06305/13 Elektryczne oprawgnaetleniowe. Ogolne wymagania i badania. Wymiary
czesci do mocowania i zawieszania. (Zmiana Biul. PKNKil-2/79, poz. 3).

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez@bydkod IP).

PN-87/E-90050 Przewody elektroenergetyczne ogolpegeznaczenia do uktadania na state.
Ogo6lne wymagania i badania.

PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne ogolinggreznaczenia do odbiornikéw
ruchomych i przenimych. Ogo6lne wymagania i badania.

PN-90/E-93003 Wyczniki samoczynne do zabezpieczaniadza elektrycznych.
PN-76/E-93050 hczniki do uradzer i aparatdw na naggie do 500 V i pady do 63 A.
Wymagania i badania.

PN-87/E-93100/01 Spgkzelektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpiecznikikowe

gwintowe na znamionowe napie do 1000 V i prdy znamionowe do 200 A.

PN-87/E-93100/02 Spgkzelektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpiecznikikmwe gwintowe

na znamionowe nagiia do 1000 V i pdy znamionowe do 200 A. Gniazda bezpiecznikowe.
Wymiary.

PN-87/E-93100/03 Spek elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpiecznikpikmwe gwintowe na
znamionowe napcia do 1000 V i prdy znamionowe do 200 A. Giowki bezpiecznikowe.
Wymiary.

PN-87/E-93100/04 Spgkzelektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpiecznikikmwe gwintowe

na znamionowe nagia do 1000 V i pidy znamionowe do 200 A. Wkiadki topikowe. Wymiary
I charakterystyki czasowo-gafowe.

PN-85/E-93150 kczniki do statych instalacji elektrycznych domowyichodobnych. Ogolne
wymagania i badania.

PN-88/E-93200 Gniazda wtyczkowe i wtyczki daytku domowego i podobnego. Wymagania i
badania.

PN-88/E-93250 Spet elektroinstalacyjny. Gniazda wtyczkowe i wtycrid napicie do 600 V
do instalacji przemystowych. Ogdélne wymagania i @mad. Prawo budowlane. Prawo
energetyczne. Warunki techniczne, jakim powinnyavdpda& budynki i ich usytuowanie.
PN-EN 50174-1:2010 Technika informatyczna -- Irest@ okablowania -- G&¢ 1:
Specyfikacja instalacji i zapewnienie jdkd

PN-EN 50174-2:2010 Technika informatyczna -- Irest@ okablowania -- G&¢ 2: Planowanie

i wykonywanie instalacji wewgtrz budynkow
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- wykonanie i tynkowanie wgk pod monta aparatéw, osadzenie drzwiczek weges o ile jest
konieczne,
- wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skekyirozdzielnie skrzynkowych,
- monta drobnych konstrukcji wsporczych ismych,
- wypoziomowanie i umocowanie aparatow,
- zarobienie kacoéwek przewodow.
- 0znaczenie przewodu neutralnego i ochronnego,
- uszczelnienie wylotu ospytz,
monta zlaczy na przewodach instalacyjnych,
wykonanie pomiarow elektrycznych i wszystkich lemznych bada (w tym badanie linii,
badanie obwodow elektrycznych, badanie i pomiaemignia ochronnego, badanie i pomiar
skutecznéci zerowania, badania i pomiary instalacji odgrorepy
- monta i demonta drabin i rusztow@ niezlgdnych do wykonania robat,
- przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych,
préby montaowe, sprawdzenie dziatania poszczegélnychydrmen, o ile jest to mdiwe i
sprawdzenie funkcjonaldoi uktadu,
- prace poradkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-84/E-02035 Qwietlenia elektryczne obiektow energetycznych.

PN-84/E-02033  Qwietlenie wrtrz swiattem elektrycznym.

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w olaektbudowlanych. Komplet.
PN-EEC99-1:1993 Ograniczniki przepi Iskiernikowe zaworowe ograniczniki przepido
sieci padu przemiennego

PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach.

PN-91/M-42029 Urzdzenia elektryczne. Ogolne wymagania i badania..

PN-84/3067-01.00 Spgz elektroinstalacyjny. Rury i atézki elektroinstalacyjne z tworzyw
sztucznych. Wymagania i badania.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorkinylu. Wymiary. (Zmiana

Biul. PKNMi J nr 4/80. p6z. 19).

PN-82/E-01003 kczniki niskonapiciowe. Oznaczenia umowne.

PN-88/E-01100 Oznaczenia wielkd i jednostek miar tywanych w elektryce. Postanowienia
ogolne. Wielkdci podstawowe.

PN-92/E-01200/11 Symbole graficzne stosowane wrsatech. Schematy i plany instalacji
elektrycznych, budowlane i topograficzne.

PN-88/E-02000 Napcia znamionowe.

PN-89/E-05012 Urgzenia elektroenergetyczne. Dobor silnikow elelnych i ich
instalowanie. Ogolne wymagania i odbidr techniczny.

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewobéwvami lub cyframi.

PN-90/E-05025 Obliczanie skutkéwapdow zwarciowych.

PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw.

PN-92/E-05031 Klasyfikacja wdzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia
ochrony przed potaniem elektrycznym.

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskix@pwe. Wymagania dotygze

zestawow badanych w petnym i niepeinym zakresierbad

PN-90/E-06150/10 Aparatura rozdzielcza i sterowanitizskonagiciowa. Przepisy ogolne.
PN-90/E-06150/20 Aparatura rozdzielcza i sterowanizzkonagiciowa. Wyhczniki.
PN-91/E-06160/10 Bezpieczniki topikowe niskoramwe. Ogolne wymagania i badania.
PN-86/E-06291 Zaciski gwintowe dackenia przewodéw o przekroju do 120 mmwyrobach
elektroinstalacyjnych.

PN-89/E-06292 Monta urzadzer elektroenergetycznych niskonegowych na wspornikach
szynowych. Wymiary.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-WO ,Wymagagélne.
Jednostk obmiaru jest:

m —dla przewodow, rur itp.

szt — dla ospkdu, opraw itp.

kpl. — dla rozdzielni itp.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-WO. ,Wyméagagolne

powinny by dostarczone nagiujace dokumenty:

» Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianamupetnieniami w trakcie
wykonywania robét,

* Dziennik Budowy,

» Dokumenty uzasadnigie uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie vmykeania robot,

* Dokumenty dotycrce jakdéci wbudowanych materiatow,

» Protokoty czsciowych odbioréw poprzednich faz robot,

» Protokoty i z&wiadczenia z dokonanych prob maotavych,

. Przy odbiorze robot

Protokoty badatechnicznych i pomiaréw kontrolnych,

Protokét pomiarow rezystancji uziemje

Swiadectwa jakéci wydane przez dostawcow gdzer i materiatow,
Dokumentacja fabryczna zamontowanychydeen,

Dokumentacja Techniczno Ruchowaadea.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST-WO "Wymagania ogolne”.

9.2. Platnaci

Ptatng¢ nalezy przyjmowa zgodnie z dokumentagj zakresem robo6t wymienionym w p. | .3. i

szczegOtowo opisany w p.5.2. niniejszej SST-4 wrapao odbiér faktycznie zamdwionej i

wykonanej pracy oraz ocgfekaosci robot i ocen jakosci uzytych materiatéw. Cena ryczattowa

wykonania robo6t obejmuje:

zakup kompletu materiatow i wdzen (aparatura, ospek elektryczny, materiaty elektryczne

instalacyjne, przewody, osptzdrobny, armatura obiektowa) oraz wszystkich grefeatow

takich jak: szafy, tablice, pulpity, skrzynki, si&j, kasety itp.(kompletnie wypasanych,

pomalowanych i oznakowanych) wynikeych z opracowanej dokumentacji technicznej poza

elementami stanowtymi wyposaenie uradzen technologicznych (te elementyeda

uwzgkdnione w cenie ugglzer technologicznych),

- transport materiatdw i ugdzer na miejsce wbudowania wykonania robét meoiaych,

- roboty przygotowawcze i trasowanie,

- wykonanie podiczenia urzdzen,

- przygotowanie podi@, uchwytow itp.,

- przygotowanie i zainstalowanie neaizi montaowych i ich bieéaca konserwagj,

- drobne roboty budowlane : przerébki fundamentzalewanierub fundamentowych,

- wykonanie otworéw wvgcianach, przez stropy i podtogi do przeprowadzkaldi i przewoddw
lub osadzenia gniazd itp.

- zaprawa i tynkowanie bruzd po robotach elektrychnosadzenie kotkdw

- wkasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczgkrimacyjnych,

- wprowadzenie i podtzenie kacowek przewoddéw do puszek, odgalikow, skrzynek,
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* Zmniejszenie przestuchu zitiego NEXT pomidzy dwiema parami

e Sumaryczne zmniejszenie przestuchuztdgo (PSNEXT)

*  Wspodiczynnik ttumienia w odniesieniu do zmniejszeprzestuchu poraidzy dwiema
parami (ACR)

e Sumaryczny wspotczynnik tlumienia w odniesieniu d@mniejszenia przestuchu
(PSACR)

e Zmniejszenie przestuchu zdalnego skorygowane w esikmiu do dtugai linii
transmisyjnej (ELFEXT) pomdzy dwiema parami

e Sumaryczne zmniejszenie przestuchu zdalnego skagige w odniesieniu do diugo
linii transmisyjnej (PSELFEXT)

* Rezystancjagli statopmdowej

*  Op&nienie propagaciji

e R&znica opdnien propagacii.

Wyniki pomiaréw naley zamigci¢ w formie wydrukéw w dokumentacji powykonawczej.

5.2.10.Instalacja potaczen wyrbwnawczych i ochrony od poraen

Ochrona od poraen bedzie realizowana poprzez szybkie wogenie w ukiladzie TN-S.
Ochrorg przed dotykiem bezgoednim wykona wytacznikami r@nicowopadowymi o
pradzie uptywndciowym 30mA .

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST-WO ,Wymagania ogolne”. Wszgstk
elementy robét instalacji elektrycznych podleggrawdzeniu w zakresie:

- zgodndci z dokumentagji przepisami,

- poprawnego mona,

- kompletn@ci wyposaenia poprawnii oznaczenia,

- braku widocznych uszkodzealezytego stanu izolacji skuteczmbochrony od potaen.

6.1. Kontrola jakosci materiatow

Urzadzenia, ospkt i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przgyvelektroenergetyczne
powinny posiada atest fabryczny luBwiadectwo jakéci wydane przez producenta, oraz
wszystkie niezédne certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

- Sprawdzenie i badanie przewodow paetiu.

- Sprawdzenie i badanie kabli pozéaiu.

- Prawidtowdci montau przewoddw ochronnych.
- Prawidtowaci montau rozdzielnic i tablic.

6.3. Badania i pomiary pomontaowe.

Po zakaczeniu robot nafey wykona:

- Proby napiciowe i badania rezystagggolacji instalacji.

- Zachowania agfosci zyt roboczych.

- Zgodndci faz u odbiorcow.

- Skutecznéci ochrony od potaen.

- Sprawdzenie i pomiar kompletnych obwodow I- fagclnn.
- Sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST-WO.



druga, asekuraga osok wykonupca te prace, powinna co najmniejdprzeszkolona
w udzielaniu pomocy przedlekarskiej;

* Podczas wykonywania pomiarow nale uzywa¢ odpowiednich i bezpiecznych
przyrzadow pomiarowych. Przyedy naley sprawdzé przed wyciem i w razie
potrzeby po wykonywaniu pomiarow;

* Nie naley bez istotnej potrzeby dotykaczsci czynnych i dosfpnych czsci
przewodzcych uradzex elektrycznych oraz obcych gxi metalowych, ktére meg
znalez¢ sig pod napgciem;

* Jeeli istnieje ryzyko dotkricia nieostongtych czsci pod napiciem, personel
wykonujacy pomiary powinien stosowaosobisty sprgd ochronny, podi¢ srodki
ostraznosci zapobiegajce poraeniu pudem elektrycznym, zwarciu oraz skutkom
wytadowah tukowych;

* Przed rozpocgiem pomiaréw naley dokon& ogledzin dla stwierdzenia kompletfm,
braku usterek i prawidtovéai badanego obiektu;

* Przed przysipieniem do pomiaru natg:

- zapozna sig z dokumentacja technicgrobiektu, w celu wyboru sposobu i metody
bada,

- okresli¢ kryteria oceny wynikdw pomiarow,

- ocent doktadnd¢ pomiardw i przeanalizowa mazliwo$¢ popetnienia uchybow
pomiarowych,

- przeanalizowakonieczné¢ zastosowania wspoétczynnikdw poprawkowych do waito
pomierzonych;

* Przed przysipieniem do montowania uktadu pomiarowego makgprawdz:

- zakresy uaytych przyradéw pomiarowych,
- stan izolacji zastosowanych przewodow,
- stan kaicowek przewidzianych do dotykaniacézi bedacych pod napiciem;

» Jeeli przewidziany jest montaukladu pomiarowego nalg wykona& go starannie i
zgodnie ze sprawdzonym uprzednio schematem;

* Po pohczeniu uktadu pomiarowego z obiektem badanysktym pod napgiciem, nie
wolno dokonywa zadnych zmian w patzeniach przez rogtzanie i przyiczanie
koncéw przewodow;

* Przed rozpocxiem pomiaréw nale/ ze stanowiska pomiarowego ugtinvszelkie
zbedne przedmioty, a zwtaszcza niepotrzebne przewody;

*  Zwrdci¢ uwag: na uradzenia o dgej pojemndci, takie jak kondensatory i kable, ktore
moa stanowé zagraenie nawet po wykzeniu nagicia,

* Powiadom¢ osoby postronne, dla ktérych prace pomiarowe grgtgnowé zagraenie
0 wykonywaniu pomiarow i

» zastosowéodpowiednigsrodki zapobiegajce tym zagrgeniom.

Po wykonaniu instalacji okablowania strukturalneggkonawca powinien przeprowadzi
odpowiednie testy i pomiary pwiadczajce, ze okablowanie poziome spetnia standardy
kategorii 6 / Klasy E, zgodnie z wymogami zawartymi normach i ewentualne inne
wymagania konieczne do wystawienia certyfikatu @magjnego przez producenta
okablowania. Nakey sprawdzt zgodna¢ struktury okablowania z wymaganiami norm w tym
zakresie.

Minimalny zakres obowazkowych testéw obejmuje pomiaryckzy statych (Permanent Link)
w odniesieniu do wartai granicznych parametréw wg normy ISO/IEC 11804 EN 50173

* Poprawné¢ i ciagtos¢ wykonanych paiczen

e  Straty odbiciowe RL

e Thumiennag¢ wtraceniowa



dla wprowadzanych przewoddéw. Mocowanie odbywa 8e wczéniej przygotowanych
slepych otworach za pomaczaprawy gipsowej. Pusgkumieszczamy w otworze w taki
sposOb, aby jej kragdz znajdowata & na tym samym poziomie, co powierzchégany.

Po wprowadzeniu przewodu ke zyt nalezy odizolowa& i pofaczy¢ ze solh za pomoeg
ptytki odgatznej. Odizolowane odcinkiyt nie mog wystawa& poza ptytk.

5.2.6 Montaz puszek instalacyjne osprgtowych podtynkowych do przygotowanego
podtoza w §cianach murowanych i betonowych.

Przed przysipieniem do przykicenia puszki nalgy w miejscach jej ostabiewycia¢ otwory
dla wprowadzanych przewoddéw. Mocowanie odbywa we wczéniej przygotowanych
slepych otworach za pomgczaprawy gipsowej. Pusgkumieszczamy w otworze w taki
SposOb, aby jej kraydz znajdowata s na tym samym poziomie, co powierzchégaany.

5.2.7 Montaz gniazd wtyczkowych i hcznikow podtynkowych przykrecanych do
zamocowanych puszek ospgtowych.

Przed przysipieniem do montau naley odizolowa& konce zyt i umocowa& w zaciskach
gniazd i hcznikdw. Odizolowane odcinkiyt nie mog wystaw@& poza zaciski gniazd i
tacznikow. Podiczony mechanizm umiei¢ w puszce, wyréwnai zamocowa za pomog
wkretéw lub pazurkéw. Na kicu zamocowarameki i plakietki.

5.2.8 Zasady instalowania opraw §wietleniowych.

Przed przysipieniem do montau nalery odizolowa koncezyt i umocowa do odpowiednich
zaciskow opraw. Odizolowane odcinkit nie mog wystawa poza zaciski.

5.2.9 Zasady wykonania bada i pomiarow instalacji elektrycznej.

Prace kontrolno-pomiarowe powinny &y przeprowadzone zgodnie wymaganiami
okreslonymi w normie PN-EN 50110-1:2001 , Eksploatacjaadzer elektrycznych”.
W czasie przeprowadzania sprawdzania i wykonywaniab naley zastosowa srodki
ostraznosci w celu zapewnienia bezpiedstwa 0sOb i unikricia uszkodzé mienia oraz
zainstalowanego wyposeania.
Badania odbiorcze powinny byprzeprowadzone przez osoby posiadajwane uprawnienia
kwalifikacyjne do wykonywania prac kontrolno-ponoarych w zakresie eksploatacji
urzadzen, instalacji i sieci elektro-energetycznych.
Do wykonywania pomiaréw instalacji i wdzen elektrycznych naley uzywaé przyrzadow
pomiarowych spetniagych wymagania dotyaze kontroli metrologicznej.
Prace kontrolno-pomiarowe powinnydgakaczone protokotem zawiergym:

» Dane ogdlne o obiekcie baga

* Informacje o wykonujcych pomiary;

» Dane o rodzaju bada

e Dane o metodzie pomiardw i charakterystyikytych przyradéw pomiarowych;

» Dane o warunkach przeprowadzania lhada

» Tabelaryczne zestawienie wynikow badéch ocen;

»  Szkice rozmieszczenia badanychagkz, uziomow i obwodow instalacii;

* Date wykonania badg

* Ocere zgodndci otrzymanych wynikdw z wymaganiami norm i przepis

* Whnioski i zalecenia wynikage z pomiardow;
W czasie przeprowadzania prac kontrolno-pomiarowycimstalacjach i przy usgizeniach
nalezy przestrzeganastpujacych zasad bezpiearstwa:

* Prace kontrolno pomiarowe powinnydwykonywane przez co najmniej dwie osoby,

przy czym jedna z tych os6b musi posiaddpowiednie uprawnienia kwalifikacyjne, a
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przenigc) wyposaenie, materiaty i elementy wykozenia znajduce s¢ w miejscach
wykonywanych robot.

Roboty rozbiorkowe naky przeprowadzi w taki sposob, aby nie ulegly uszkodzeniu
elementy i materialy pozostae oraz

nadagce s¢ do ponownego monia.

Przed przysipieniem do robot naky odlaczy¢ zasilanie do urgzer i w obwodach
elektrycznych olgitych demontazem.

5.2.2. Zasady prowadzenia przewodow w instalacjadatlektrycznych.

Wszystkie roboty zwizane uktadaniem przewodow wyka@regodnie z wymaganiami normy
BN-84/8984-10.
Przewody elektryczne umieszczone pod pokrycigeian (np. w tynku, pod tynkiem) oraz
przewody prowadzone w listwach i kanatach instglamh umieszczonych néacianach
powinny by uktadane, o ile to niiwe, w nizej okre&lonych strefach instalacyjnych:

a) Strefy instalacyjne poziome o szeré&o30 cm:

- strefa instalacyjna pozioma goérna (od 15 do 45 othgotows powierzchm sufitu),

b) Strefy instalacyjne pionowe 0 szergkb20 cm:

- strefa instalacyjna pionowa przy drzwiach (od 1B8am od skrajusieznicy drzwi),

- strefa instalacyjna pionowa przy oknach (od 10 @@ od skraju &cieznicy okna),

- strefa instalacyjna pionowa w naexh pomieszcze(od 10 do 30 cm od linii zbiegu

scian w naraach).

Przewody elektryczne ukladane pod pokryciami swfit@p. w tynku, pod tynkiem, nad
sufitem podwieszonym) i pod podipgalezy prowadzé po maliwie najkrétszej trasie.

5.2.3 Uktadanie przewodow w tynku w gotowych bruzdeh.

Bruzdy dla przewodow wtynkowych powinny bwykute jedynie na grudé tynku i miet
szerokd¢ o okoto 5 mm wgksza niz szeroké¢ przewodu. W miejscach zmiany kierunku
trasy instalacji bruzda powinna dyoszerzona do 10 mm w kierunku westvanej strony
luku. Odmierzajc odpowiednie diugei poszczegodlnych przewodéw trzeba peadi 0
dodaniu do odmierzonej diugm 20 cm ( po 10 cm na kda puszk). Przewody do
powierzchni mocuje giza pomog gipsowania. Gipsowanie polega na mocowaniu przewod
matymi plackami gipsowymi w rozstawie co 50-80 dPnzewdd wprowadzaedo osprztu
tak, aby powioka izolacyjna z przewodunkayta s¢ réwno z wewntrzna powierzchn
puszki.

5.2.4 Zasady instalowania osprgu instalacyjnego.

taczniki naley umieszczéa obok drzwi w strefie instalacyjnej pionowej, takyasrodek
najwyzej potazonego 4cznika znajdowat si nie wyej niz 140 cm ponad gotaw
powierzchnia podtogi.

Gniazda wtyczkowe atzniki i wpusty przydczeniowe, ktére mugzby¢ umieszczone poza
zalecanymi strefami instalacyjnymi powinnydmasilane przewodami utonymi prostopadle
do najblizej potazonej poziomej strefy instalacyjne;.

We wszystkich pomieszczeniach zastosbg@azda podtynkowe ze stykiem ochronnym.
kaczniki instalacyjne montowa w podtynkowych puszkach instalacyjnych.ackniki
powinny by instalowane w taki sposob, aby w stanie otwardeng czs¢ klawisza byta
wysunkta do przodu.

5.2.5 Montaz puszek instalacyjnych rozga¢znych podtynkowych do przygotowanego
podtoza nascianach murowanych i betonowych.

Przed przysipieniem do przykicenia puszki nalgy w miejscach jej ostabiewycia¢ otwory



5.1.2. Pojczenia elektryczne kabli i przewodow

- Zyly jednodrutowe magmieé zakaiczenia:

proste, nie wymagage obrobki po zdygiu izolacji, przyhczane do zaciskowrubowych;
oczkowe, dla przewodow peagizanych podsrube lub wkret; oczko osrednicy wewrtrznej
wigkszej ok. 0,5 mm odrednicy gwintu naley wygina w prawo; sprasowane koe zyt
przystosowane do pagizania podsrube z koncdwka kablows, koncowke taczy sk z
przewodem przez lutowanie lub zaprasowanierc&woka kablows.

- Zyly wielodrutowe mog mieé zakaiczenia:

proste lub oczkowe, stosowane do przewodéw miegeigre kaicem prostym lub oczkiem
dobrze oczyszczonym i pocynowanym. Takie Zakenia dopuszczaestylko w przypadku,
gdy zaciski nie pozwalajna zastosowanie kodwki lub tulejki. Zak@czenia kacoéwka
kablowa podhczane podsrube; koncdwke montuje s przez prasowanie, lutowanie, lub
spawanie; z tulegk(koncowka rurkowa) umocowan przez zaprasowanie.

5.1.3.Sruby i wkr ety w potaczeniach

Sruby i wkrety do kczenia szyn oraz przewodoéw powinny thitaka diugaié, aby po
skreceniu poiczenia wystawaty, co najmniej na wysék@®-6 zwojoéw. Nie dotyczy térub
dostarczanych przez wytwarevraz z aparatem, §ie wysokasé¢ sruby bedzie wystawata poza
nakrtke ok. 2 - 3mm.

5.1.4. Pojczenia z bezpiecznikami, oprawami swietleniowymi itp.

W gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowag¥analery polaczye z szym gniazda
(Sruba stykows), a przewdd zabezpieczany z gwintem. W oprawaghietleniowych i
podobnym ospkgie przewod fazowy lub natg taczye ze stykiem wewgtrznym, a przewaod
neutralny lub z gwintem (oprawk

5.1.5. Montaz urzadzen rozdzielczych i osprztu

Przed przysipieniem do montar rozdzielni nalgy sprawdz¢ poprawné¢ wykonania
kanatéw kablowych, przepustéw szynowych, wypozioraoi ram nénych i konstrukcji.
Montaz urzadzer rozdzielczych przeprowadznalery zgodnie z odpowiednimi instrukcjami
montau tych uradzen.

Kable naley uktada& w sposob zapewnigy szybk ich identyfikacg i tatwy dostp.
Odgatzienia od szyn gtdbwnych i pagizenia szyn do aparatow nie powinny powodowa
niedopuszczalnych nagow i napezen.

Dla podhczenia szyn i kabli natky stosowa standardowdruby z gwintem metrycznym i z
tbem széciokatnym.

Najmniejsze dopuszczalne ogsy izolacyjne naley zachowa zgodnie z przepisami.

5.1.6. Proby montaowe

Po zakaczeniu robdt elektrycznych w obiektach, przed ictbiorem Wykonawca
zobowhzany jest do przeprowadzenia tzw. préb mamtg/ch, tj. technicznego sprawdzenia
jakosci  wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnycbmiarow i probnym
uruchomieniem poszczegolnych linii, instalacji,dolni i uradzen.

5.2. Wytyczne szczegotowe wykonania robot elektryaych
5.2.1 Roboty demontaowe.

Przed przysipieniem do demonta naley zabezpieczy przed uszkodzeniem (ewentualnie



Materiaty do wykonania w/w roboét elektrycznych stes¢ zgodnie z Dokumentag
Projektowa , opisami technicznymi i rysunkami.

Dostawa materialtdw przeznaczonych do robot elekirych powinna nagpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszazenagazynowych i skiadowisk na placu budowy.
Jeli jest to konieczne ze wzglu na rodzaj materiatdw, pomieszczenia magazyn@mmeny
by¢ zamykane, powinny tak zabezpiecza materialy od zewgtrznych wpltywdw
atmosferycznych, a w razie potrzeby utheia¢ utrzymanie wewstrz odpowiedniej
temperatury i wilgotnéci. W czasie transportu i sktadowanianke wszystkich rodzajow
przewodow powinny hyzabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywsanmdowiska.
Materiaty, wyroby i uradzenia, dla ktérych wymagaeskéwiadectw jakdci, np. aparaty,
przewody, urgdzenia prefabrykowane itp., najedostarcza wraz zeswiadectwami jakéci,
kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru temamego. Przy odbiorze materiatow
nalezy zwrdck uwag: na zgodnéd stanu faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRZET

Sprzt budowlany powinien odpowiadg@od wzgtdem typow i ildci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot .

Roboty elektroenergetyczne mpdoy¢ wykonywane ¢cznie lub przy gayciu sprztu
mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu repdonawca powinien dysponowa
sprztem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykdaaéego typu robot.

Roboty elektryczne prowadzoneda przy wyciu nasgpujacego spretu mechanicznego:

- mierniki elektryczne

- elektronarzdzia

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robot moly¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowegczaale transportu i przechowywania
materiatow elektroenergetycznych nalezachowa wymagania wynikaice ze specjalnych
wiasciwosci tych uradzen, zastrzeonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku orazadddvania aparatury elektrycznej i
urzadzen rozdzielczych naley przestrzega zalecé wytworcOw, a w szczegoldoi
transportowane uggzenia zabezpieczyprzed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz
przesuwaniem §j aparatug i urzadzenia ostranie zatadowywa i zdejmowa, nie naraajac
ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

W czasie transportu koe wszystkich rodzajow kabli powinny dywabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywamirodowiska.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdéine

Ogolne wymagania dotyaze wykonania rob6t podano w ST -WO "Wymagania ogIn

5.1.1. Pojczenia elektryczne przewodow

- Powierzchnie stykagych s¢ elementéw torow pdowych oraz przektadek i podkladek
metalowych, przewodzych pad, powinny by doktadnie oczyszczone i wygtadzone.

- Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewo@dgpkryte powtols metalova ogniowa
lub galwanicza nalezy zmywa tylko odczynnikami chemicznymi i szlifowaast polersk.

- Powierzchnie zestykéw nalgzabezpieczyprzed korozj wazelirg bezkwasow.

- Sruby, naketki i podktadki stalowe powinny ldypokryte galwanicznie warstwnetaliczr,



klasyfikacji produktéw, ustug i robét budowlanychwsrzonym na potrzeby zaméuie
publicznych. Wspolny Stownik Zamoéwiesktada si ze stownika gtownego oraz stownika
uzupetniagcego. Stownik gtdbwny obejmuje nazwy dostaw, robatdwlanych lub ustug,
ktorym przypisane zostaly 9-cyfrowe kody. Pierwsikee cyfry okrélaja dziatly, pierwsze
trzy cyfry okrelaja grupy, pierwsze cztery cyfry oldlaja klasy, pierwsze gt cyfr okrela
kategorie. Ostatnia dziewta cyfra ma charakter kontrolny i gju do zweryfikowania
prawidtowdci poprzednich cyfr.

Grupy robdét.
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
Klasy robot.

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne.
Kategorie robot.

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektryczieh
45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedhagad niniejszej specyfikacji SST. s
- Tablice rozdzielcze girowe TG, TO, TK, TW, TS1, TL19, TL19d, TL19c
- Przewdd YDYp 4x1 mm2/750V

- Przewod YDYp 2x1,5 mm2/750V

- Przewdd YDYp 3x1,5 mm2/750V

- Przewod YDYp 4x1,5 mm2/750V

- Przewdd YDYp 5x1,5 mm2/750V

- Przewod YDYp 3x2,5 mm2/750V

- Przewdd YDYp 5x2,5 mm2/750V

- Przewod YDYp 3x4 mm2/750V

- Przewdd YDYp 5x4 mm2/750V

- Przewod YDY 5x6 mm2/750V

- Przewod YDY 5x10 mm2/750V

- Kabel YKY 5x50 mm2/750V

- Przewod HDGs2x1,5 mm2/750V

- Przewdd TrueNet kat.6 UTP, wersja LSOH

- oprawa éwietleniowa zwieszana 2x36W z kloszem IP65 typu ©IQSCO5 249

- oprawa éwietleniowa natynkowa 2x36W z kloszem IP55 typu 3B

- oprawa éwietleniowa zwieszana 2x18W z kloszem 1565 typu F82

- oprawa éwietleniowa zwieszana 2x35W z rastrem parabolicztypa SRN235PA EVG
- oprawa éwietleniowa 2x18W IP44 typu Triangolo 218

- podkwietleny znak ewakuacyjny z piktogramem np. STAR &Wy "Plexiform”

- Wytacznik 1-bieg. 10A p/t

- Wytacznik swiecznikowy 10A pl/t

- Wytacznik schodowy 10A p/t

- Wytacznik 2-bieg. 10A pit

- Gniazdo 1-fazowe szczelne p/t 16A z bolcem oamyon.

- Gniazdo 3-fazowe n/t 16A/400V z bolcem ochronnynobudowie izolacyjnej o P44 z
wytacznikiem

- Gniazdo 1-fazowe p/t 16A z bolcem ochronnym, tigAITA, czerwone .

- Gniazdo nieekranowane 45x45 2xRJ-KM8 kat.6



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznejvykonania i odbioru robo6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wyénia i odbioru robot budowlanych s
wymagania dotycge wykonania i odbioru robot elektrycznych wykonyweh w ramach :

- instalacja éwietlenia podstawowego i ewakuacyjnego w budynku

- instalacji gniazd wtykowych ogdélnego przeznacagemistalacji dedykowanej i zasilania
urzadzen technologicznych

- zasilanie urgdzeh wentylacji i klimatyzacji

- instalacji okablowania strukturalnego.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznejykonania i odbioru robét budowlanych

Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robatddwlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanigalizacji rob6t wymienionych w punkcie

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikach Techniczrg wykonania i odbioru robét
budowlanych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technig wykonania i odbioru robot
budowlanych dotycz prowadzenia robét zazanych z wykonaniem instalacji elektrycznych i
teletechnicznych zgodnie z dokumentacja projeltoapisami technicznymi, rysunkami i
obejmup:

Roboty elektryczne zwrane z wykonaniem:

- demonta istniepcej tablicy, opraw , ospetu i instalacji

- monta tablic rozdzielczych

- instalacji gwietleniowej

- instalacji sitowej

- instalacji padczen wyrdwnawczych i ochrony od pom

- instalacji odgromowej projektowanych adzen

- instalacji okablowania strukturalnego

- instalacji zasilania ze tza kablowego wraz z budawiacza
- roboty poinstalacyjne /zaprawianie bruzd, malowatp./

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaeichinicznej wykonania i odbioru
robét budowlanych as zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i ST-WO
-~Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgodstorobét z
Dokumentacja Projektayy Specyfikacy Techniczia wykonania i odbioru robot budowlanych
I obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgedn poleceniami
Inspektora nadzoru. Ogodlne wymagania dajgezrobdét podano w ST-WO ,Wymagania
0ogolne”.

1.6. Grupy klasy i kategorie robot

Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot dotycgtosowania Wspolnego Stownika Zamofwie
przez zamawiagych w Unii Europejskiej. Wspdolny Stownik Zamoéwigest systemem

2



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robatdowlanych - SST- 12
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

SST-12

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

KOD CPV 45311100-1 Roboty w zakresi&ablowania elektrycznego
KOD CPV 45311200-2 Roboty w zakresigstalacji elektrycznych
KOD CPV 45314320-0 Instalowanie okidwania komputerowego
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