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1. Wymagania ogolne.
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sga wymagania Zleceniodawcy dotyczace
wykonania i odbioru robét w branzy sanitarnej podczas wykonania rozbudowy i przystosowania
budynku nr 54 do potrzeb Centrum Robotéw Mobilnych.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robo6t obj etych specyfikacj g techniczn a.

Zakres robot zostat wyszczegoélniony w szczegétowej specyfikacji techniczne.

1.4 Ogl6lne wymagania dotycz ace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnosé ze specyfikacjg
techniczng i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5 Materiaty.

Do realizacji zamoéwienia moga by¢ stosowane materialy i wyroby niezbedne do wykonania rob6t
zgodnie ze specyfikacja techniczng, zaakceptowane przez inspektora nadzoru, ktére posiadaja;:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych.
b) deklaracje uzytkownika lub certyfikat zgodnosci z polska normg lub aprobatg techniczng w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg objete certyfikacjq i
spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona na budowe powinna posiadac¢ te dokumenty, okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

1.6 Sprzet.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowac¢ do specyfiki robét. Prace mogg byé wykonywane zar6éwno
recznie, jak i mechanicznie z uwzglednieniem wymogow technicznych i przepiséw BHP. Sprzet nie
moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, uszkodzenia lub
zniszczenia elementow budynkéw oraz otoczenia.

1.7 Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, jakie nie wptyng
niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatdbw oraz bezpieczenstwo pracownikow.
Materialy nalezy przewozi¢ w oryginalnych zamknietych opakowaniach.



1.8 Nazwy i kody: grupy robét, klas robé6t i kategor i robét.
45333000-0 Roboty instalacyjne gazowe.

1.9 Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okreslenia i definicje sg zgodne z obowigzujacymi polskimi nhormami oraz prawem
budowlanym.

1.10 Zasady przedmiarowania.

Zasady okreslania ilosci robét i materiatbw podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych, KNNR-ach i KNR-ach. Jednostki obmiaru, odpowiadajgce odpowiedniemu rodzajowi
roboty, powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentaciji projektowej i kosztorysowe;.

1.11 Kontrola jako sci rob6t.

Celem kontroli rob6t jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t, utrzymywanie w
pelnej sprawnosci zabezpieczen terenu budowy. Kontrola jakosci rob6t budowlanych polega na
sprawdzeniu kompletnosci ich wykonania zgodnie ze sztukg budowlang, przedmiarem i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.12 Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami. Materiaty
tatwopalne bedg skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i bedg zabezpieczone
przed dostepem o0séb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.13 Ochrona wtasno s$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwilocznie powiadomi inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

1.14 Bezpiecze Astwo i higiena pracy.

Wykonawca odpowiada za przestrzeganie przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczeg6lnosci wykonawca ma zabezpieczy¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.15 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robo6t od daty wprowadzenia na budowe do daty odbioru ostatecznego.
1.16 Odbhiér robot.

Rodzaje odbioréw robat:

1.16.1 Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
1.16.2 Odbidr czesciowy,

1.16.3 Odbiér ostateczny — koncowy,

1.16.4 Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwaranciji.

1.16.1 Odbidr robét zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonywany w czasie



umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaét.
Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci do odbioru zgtasza wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku
braku dziennika budowy gotowos$¢ do odbioru bedzie stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie
wykonawcy. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w terminie 3 dni od
daty zgtoszenia.

1.16.2 Odbidr cz esciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
dokonuje sie dla zakresu robdét okreslonych w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym.

1.16.3 Odbiér ko ncowy - ostateczny.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu oraz jakosci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika budowy gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie wykonawcy. Odbiér ostateczny nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego w obecnosci inspektora nadzoru i wykonawcy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koncowego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez zamawiajgcego. Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac
dokumentacje powykonawcza.

1.16.4 Odbiér po uptywie okresu r ekojmi i gwarancji.

Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usunieciem wad, ktére ujawniajg sie w okresie rekojmi i gwarancji.

1.17  Przepisy zwi gzane.

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane
(Dz. U.z2013r., poz. 1409 z p6zn. zm.).

» Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych
(Dz. U.z2013r., poz. 907z p6zn. zm.).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U z 2003 r., poz. 401 z p6zn. zm.).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. Uz 2002r., poz. 690 z p6zn. zm.).



2. Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Robét Sanita  rnych- spr ezone powietrze.

2.1 WSTEP.

2.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Sanitarnych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Sanitarnych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podczas rozbudowy i przystosowania budynku nr 54

do potrzeb Centrum Robotow Mobilnych.

2.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej W  ykonania i Odbioru Robét Sanitarnych.
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Sanitarnych jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob4t wymienionych w punkcie 1.1.

2.1.3. Zakres robo6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g Wykonania i Odbioru Rob6t Sanitarnych.

Zakres robot instalacji spr  ezonego powietrza:
- nowa instalacja wraz ze zrédiem sprezonego powietrza w nowej czesci budynku,
- rozbudowa instalacji w istniejacej czesci budynku,

- W istniejgcym budynku nr 54 zaprojektowano przebudowe znajdujacej sie tam instalacji
sprezonego powietrza w pomieszczeniu nr 22 oraz wymiane istniejgcych punktow poboru w
pomieszczeniach 21 i 20 na nowe zlozone z reduktora i szybko-zlgczki. Dodatkowo w
pomieszczeniu nr 21 przewidziano wymiane jednego punktu na zestaw ztozony z reduktora
cisnienia z nawilzaczem zakonhczony szybko-zigczka. Ponadto w istniejgcej czesci nalezy
przewidzie¢ ustawienie sprezarki w pomieszczeniu nr 20 oraz podigczenie jej do istniejacej
instalacji. Istniejgca sprezarka to WAN-ED S1P-36 o nadcisnieniu tloczenia 1,0MPa,
wydajnosci 14m3/h oraz poborze mocy 3kW 400V 50Hz.

- W projektowanym budynku przewiduje sie wykonanie nowej sprezarkowni.

W sprezarkowni nalezy wykona¢ kratke kanalizacyjng w posadzce by umozliwi¢ swobodny
odptyw wody z odolejacza. Sprezarke, zbiornik oraz filtr przeciwolejowy nalezy wyposazy¢ w
elektroniczny spust kondensatu ECO DRAIN 30 z odprowadzeniem do Aquamatu.

Uwaga: Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru rob6t oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2.2 MATERIALY.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robdt budowlanych przedmiotu zamoéwienia powinny spetniac
wymagania odpowiednich norm i posiadaé aprobaty techniczne, atesty, certyfikaty, $wiadectwa
dopuszczenia do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane lub dobrowolnie stosowane przez
producentow zgodnie z Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 wrzesnia
2016 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2016 poz.
1570). Materialy budowlane stosowane do wykonywania przedmiotu zamdéwienia muszg spetniac¢
wymogi art. 10 ustawy Prawo Budowlane oraz by¢ zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobéw deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198 poz. 2041 z p6zniejszymi. zmianami).

Materiaty budowlane muszg byé oznakowane znakiem budowlanym dopuszczenia wyrobu do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictwie i muszg posiadaé¢ informacje od producenta zawierajaca;

. okreslenie, siedzibe i adres producenta oraz adres zaktadu produkujgcego wyréb budowlany;
. identyfikacje wyrobu budowlanego zawierajacg: nazwe, nazwe handlowg, typ, odmiane,
gatunek

i klase wedtug Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej;



numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej, z ktérg potwierdzono
zgodno$¢ wyrobu budowlanego;

numer i date wystawienia krajowej deklaracji zgodnosci;

inne dane, jezeli wynika to z Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej;

nazwe jednostki certyfikujacej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanym systemie
oceny zgodnos$ci wyrobu budowlanego.

Wykonawca jest zobowigzany na kazde zgdanie Zamawiajgcego przedstawi¢ dokumenty Swiadczace,
ze wbudowane materiaty sg dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie z art. 10 ustawy
Prawo Budowlane.
Wykaz materiatow:

argon gazowy sprezony spawalniczy

drut stalowy do spawania

elektrody wolframowe

Elektroniczny spust kondensatu ECO DRAIN 30

Filtr cyklonowy

gaz propan-butan

kotnierze stalowe nierdzewne z szyjkg do przyspawania o $r. nominalnej 25 mm
kotnierze zaslepiajgce o srednicy do 102 mm

konstrukcja wsporcza ze stali ksztattowej i blachy

ksztattki stalowe nierdzewne do rur - kolana o sr. 18 mm

ksztaltki stalowe nierdzewne do rur - kolana o sr. 28 mm

ksztaltki stalowe nierdzewne do rur - tréjniki o sr. 28 mm

kurki manometrowe gwintowane

manometry

Odolejacz Aquamat CF3

Osuszacz ziebniczy

Przetwornik cisnienia

rurki syfonowe

rury stalowe bez szwu przewodowe $r. 33.7x2.9 mm

rury stalowe nierdzewne o $rednicy zewnetrznej 18 mm

rury stalowe nierdzewne o srednicy zewnetrznej 28 mm

Sprezarka SX 8 T 10bar scb

szybkoztgczka

Sruby stalowe sredniodokfadne z tbem sze$ciokatnym z nakretkami i podktadkami M 10x120
sruby stalowe zgrubne z tbem szesciokatnym z nakretkami i podktadkami
Sruby z tbami i nakretkami szesciokgtnymi doktadne M12

Tablica redukcyjna - z reduktorem cisnienia w zakresie 0,5-10 bar oraz filtrem przeciwolejowym
typ FF rozmiar 10 w wersji z elektronicznie sterowanym spustem kondensatu ECO DRAIN
obudowa filtra z aluminium.

urzadzenie do spawania recznego w ostonie argonu metodg TIG
uszczelki azbestowo-kauczukowe o srednicy do 102 mm
uszczelki ptaskie azbestowo-kauczukowe dn 25 mm

uszczelki z poliamidu 6

zawory bezpieczenstwa z kielichami gwintowanymi §r. 25 mm
Zawor bezpieczenstwa

Zawor kotnierzowy odcinajgcy dn 25 mm

Zbiornik KP-500-11



2.3 SPRAT.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych rob6t i Srodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien byé zgodny z ofertqg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw wskazaniom
zawartym w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét, programie zapewnienia jakosci lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Sprzet bedacy wiasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Sprzet uzyty w trakcie realizacji rob6t objetych
specyfikacjg powinien spetnia¢ wymagania obowigzujace w budownictwie, powinien by¢ sprawny,
spetnia¢c wymagania bhp oraz posiada¢ instrukcje obstugi. Osoby obstugujace sprzet powinny byé
odpowiednio przeszkolone. Sprzet powinien podlegaé kontroli osoby odpowiedzialnej za bhp na
budowie.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowanie warunkOw umowy zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

2.4 TRANSPORT.

Materiaty powinny by¢ przewozone $rodkami transportu w sposob zapewniajacy unikniecia
uszkodzeh.

Srodki transportu powinny byé zgodne z przepisami bhp i ruchu drogowego. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba i rodzaje s$rodkéw transportu muszg zapewnia¢ prowadzenie robdét zgodnie
z zasadami okreslonymi w projekcie w terminach wynikajgcych z harmonogramu rob6t. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego,
szczegblnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

2.5 WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robé6t budowlanych oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg stanowiacg opis przedmiotu zamowienia
na roboty budowlane, w oparciu o obowigzujace przepisy i normy wykonania i odbioru robot jak
réwniez polskimi normami, normami branzowymi oraz innymi przepisami, dotyczacymi prowadzonych
rob6t, instrukcjami montazu, instrukcjami producentéw materiatdw i urzadzen i wytycznymi
projektantéw opisanymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie zmiany i odstepstwa nie moga
powodowaé obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a takze trwatosci
eksploatacyjnej. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wykonywaniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora
Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialtdbw i elementéw rob6t beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialtéw i robét, rozrzuty



normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora
Nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Przed przystapieniem do rob6t montazowych nalezy wszystkie wymiary sprawdzi¢ w naturze, a w
przypadku wystgpienia rozbieznosci, niezwtocznie powiadomié projektanta.

Instalacje nalezy wykona¢ w taki sposéb, aby ich dziatanie spelnialo wszelkie wymagania zawarte
W niniejszym opracowaniu oraz innych przekazanych dokumentach.

Przy wykonywaniu instalacji nalezy przestrzega¢ wszelkich zalecen oraz wykorzystywaé wszystkie
informacje podane w przekazanych Wykonawcy dokumentach.

Montaz instalacji powinno wykonaé specjalistyczne przedsiebiorstwo  posiadajgce referencje
spetnienia wiarygodnosci technicznej w Swietle obowigzujgcego prawa budowlanego , a pracownicy
powinni posiada¢ odpowiednie uprawnienia do lutowania i spawania rurociggdéw miedzianych.

Prace montazowe nalezy wykona¢ zgodnie z Wytycznymi budowy i eksploatacji instalacji tlenowych
w zakfadach leczniczych oraz Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano
-montazowych cz. Il,

Monta z przewodéw.

Na rurociggi instalacji sprezonego powietrza nalezy stosowac rury ze stali nierdzewnej typ 304
zgodne z normg EN 10217-7. Przewody nalezy taczy¢ ze sobg poprzez spawanie w atmosferze
ochronnej np. argonu.

Przewody magistralne prowadzi¢ na zawiesiach na wysokosci nie mniejszej niz 4,57m od posadzki
montowac¢ do kratownicy (podciagu) za zawiesiach systemowych. Zejscia przewoddw na wysokos¢
1,2m wykona¢ przewodami $r.18x1,5mm montowanymi do $ciany na zawiesiach systemowych.

Odlegtosc¢ rurociggéw od instalacji elektrycznej w przypadku réwnolegtego prowadzenia nie moze
by¢ mniejsza niz 10 cm. Dopuszczalne jest krzyzowanie sie przewodow z instalacjg elektryczna. W
tych miejscach nalezy zachowa¢ minimalny przeswit 10 mm lub zastosowac tuleje ochronng z
PCV. Odlegtos¢ rurociggéw gazdéw sprezonych od rurociagéw gazow palnych lub mediow
goracych nie moze by¢ mniejsza niz 25 cm. Rurociggi muszg by¢ podparte w odstepach
wystarczajgcych dla uniemozliwienia ich ugiecia lub odksztalcenia.
Podpory rurociagéw musza by¢ wykonane z materiatow odpornych na korozje.
Rurociggi powinny by¢ zaopatrzone w zacisk uziemiony. Nie powinno sie wykorzystywac
rurociggéw do uziemiania wyposazenia elektrycznego.
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do zamontowania nie
posiadajg uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen (ziemia,
papiery i inne elementy). Rur peknietych lub w inny sposéb uszkodzonych nie wolno uzywad.
Kolejnos¢ wykonywania robot:
- wyznaczenie miejsca utozenia rur,
- wykonanie gniazd i osadzenie uchwytéw,
- przecinanie rur,
- zalozenie tulei ochronnych,
- ulozenie rur z zamocowaniem wstepnym,
- wykonanie polaczen.
W miejscach przej$¢ przewoddw przez sciany i stropy nie wolno wykonywaé zadnych potaczen.
Po zakonczeniu montazu wszelkie przejscia przez sciany i stropy (oddzielenia przeciwpozarowe)
nalezy uszczelni¢ atestowang masg ognioodporng, uszczelniajaca do granicy odpornosci ogniowej
tych oddzielen.
Rurociggi musza by¢ mocowane do uchwytdéw instalacyjnych izolowanych. Podpory powinny
zapewni¢, ze g@azocigg nie zmieni przypadkowo swojego potozenia (w odstepach
uniemozliwiajacych ich ugiecie lub odksztatcenie).
Wymagane odlegtosci miedzy wspornikami :
dla zewnetrznej Srednicy rury do 15 mm - maksymalne odlegtosci 1,5 m,
dla srednic 22 do 28 mm - maksymalne odlegtosci 2 m.
dla srednic 35 do 54 mm - maksymalne odlegtosci 2,0 m.
dla srednic wiekszych niz 54 mm - maksymalne odlegtosci 3,0
Nie mozna wykorzystywac rurociggéw gazéw sprezonych do uziemiania urzadzen elektrycznych.



Przeprowadzenie préb instalaciji.

Préby instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z dyrektywg PED 97/23/CE oraz wytycznymi producenta
urzadzen.

Zabezpieczenie instalacji.

Przewody instalacji powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami fizycznymi, na przykiad
uszkodzeniami, ktére moga spowodowac ruchy przenosnego wyposazenia, takiego jak

wozki, nosze i ciezarowki, w korytarzach i innych miejscach.

Rurociagi powinny byé odizolowane od podpér i uchwytéw, szczegdlnie wykonanych z metali
tworzacych z miedzig ogniwa galwaniczne.

Podpory powinny byé z materiatu odpornego na korozje, ewentualnie powinny by¢ zabezpieczone
przed korozja.

2.6 KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow i bedzie
przeprowadzat pomiary i badania materiatow oraz robét. Inspektor Nadzoru ustali, jaki system kontroli
jest konieczny do powyzszego zakresu robot.
Kontrola (w zaleznosci od potrzeb) bedzie obejmowag:

- jakos¢ uzytego materiaiu,

- atesty na materialy i urzadzenia,

- Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie,

- oceny lub opinie higieniczne Panstwowego Zaktadu Higieny,

- aprobaty techniczne lub certyfikaty,

- zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa,

- zgodnosci wykonania robdét z obowigzujacymi przepisami i normami,

- zgodnosci wykonania rob6t z przedmiarem rob6t i specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru

robot budowlanych,

- jakos¢ i trwatos¢ wykonanych robét,

- zachowanie warunkéw bhp i ochrony ppoz.,

- protokoty z pomiaréw i badan.

Wszystkie badania i pomiary nalezy przeprowadza¢ zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
braku norm mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora

Nadzoru. Kopie wynikéw badan nalezy przekazaé¢ Inspektorowi Nadzoru.
Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem badan materiatéw i robot ponosi Wykonawca.
Kontrola jakosci rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji gazéw medycznych powinna byé
przeprowadzona w czasie wszystkich faz rob6t, zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,Warunkami
technicznymi wykonania iodbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne
i przemystowe”.
Kontrole wykonania rob6t nalezy przeprowadza¢ w stosunku do nastepujacych rodzajéw robat:

- Przejscia dla przewodow przez Sciany i stropy,

- Wykonanie potaczen,

- Zamocowanie rurociggow i ich oznakowanie,

- Montaz urzadzen i armatury.
Kontroli podlega takze:

- Wytrzymatos¢ instalaciji,

- Szczelnos¢ rurociggow,

- Szczelnosé kompletnej instalacji — z osprzetem,

- Droznos¢ instalaciji,

- Dziatanie zawordéw bezpieczenstwa,

- Dziatanie systemow alarmowych,

- Punkty poboru pod wzgledem ich funkcji mechanicznych, cech specyficznych dla gazu i

oznaczenia.

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej
fazy rob6t zostaly spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy dang faze
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rob6t uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania
ponownie.

2.7 OBMIAR ROBOT.

Obmiar robét nalezy przeprowadza¢ wedlug zalozen przyjetych w przedmiarze i kosztorysie
ofertowym lub innych zatozen ustalonych z Zamawiajgcym.

Obmiar rob6t ma za zadanie okreslac¢ faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych, a
ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze rob6t wchodzgcym w skiad
umowy.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego realizacjg umowy
0 zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki
obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru rob6t
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Muszg one byé utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych w celu
dokonywania ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie, okreslonym w umowie lub
uzgodnionym przez wykonawce i zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Obmiary beda takze przeprowadzone przed czesciowym i koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystapienia diuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar rob6t zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

Obmiar robét powinien by¢ zgodny z jednostkami w kosztorysie.

2.8 ODBIOR ROBOT.

Zasady dokonywania odbioru koncowego:

A/ zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru powinna byé stwierdzona wpisem Wykonawcy do
dziennika budowy oraz pisemnym powiadomieniem Zamawiajacego.

B/ odbiér koncowy zadania powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia
zakonczenia i pisemnego zgtoszenia rob6t, prawidtowosci ich wykonania oraz kompletnosci
dokumentacji powykonawczej.

C/ odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale
przedstawicieli Wykonawcy wpisanych do umowy.

D/ komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robét z dokumentacjg projektowa,
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi oraz obowigzujgcymi przepisami prawa.

E/ w czasie odbioru kohcowego komisja zapoznaje sie rowniez z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

F/ w czasie odbioru koncowego mogg by¢é dokonane badania i pomiary sprawdzajace przewidziane
przy odbiorach koncowych wg odpowiednich szczegétowych specyfikacji technicznych

G/ podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokét odbioru koncowego robét sporzadzony wg
wzorca przygotowanego przez Zamawiajacego.

Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robét.

11



Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje powykonawczg projektowg z naniesionymi zmianami,

- dziennik budowy i ksigzke obmiaru,

- recepty robocze i ustalenia technologiczne,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze szczegétowymi
specyfikacjami technicznymi, atesty, certyfikaty, deklaracje jakosciowe wbudowanych materiatow

- ostateczny protokét odbioru wykonanych elementéw robét, obiektu,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy komisja stwierdzi, ze roboty nie zostaty wykonane lub zostaly wykonane wadliwie,

oraz gdy przygotowana dokumentacja powykonawcza jest niekompletna lub nieprawidtiowo

wykonana, to komisja podejmie kroki zgodne z umowa,.

2.9 PODSTAWA PLATNOSCI.

Wszystkie niezbedne koszty rob6t powinny by¢ uwzglednione w oferowanej cenie za realizacje
przedmiotowego zamowienia.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaitowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak réwniez inne czynnosci, badania i wymagania.

Jesli podczas wykonywania rob6t zmianie ulegnie ich zakres, rozliczenie nastgpi na podstawie
kosztorysu sporzadzonego w oparciu o obmiar faktycznie wykonanych robét i ceny poszczeg6inych
robot z kosztorysu ofertowego Wykonawcy.
Podstawg pfatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce w kosztorysach powykonawczych.
Cena jednostkowa powinna obejmowac:
- robocizne bezposrednia,
- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy i z
powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczace BHP,
- oznakowanie robot, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe,
ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,
zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,
podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Rozliczanie ptatno $ci b edzie nast gpowa € zgodnie z warunkami przyj etymi w umowie.

2.10 PRZEPISY ZWIAZANE.
- Dokumentacja projektowa.
- Przedmiary robét.
Normy .
- PN-EN ISO 9170-1:2009 ,Punkty poboru dla sprezonych gazéw medycznych i prézni”
- PN-EN 13348:2009 ,Miedz i stopy miedzi. Rury miedziane okragte bez szwu do gazéw
medycznych lub prézni”.
- PN-EN ISO 7396-1:2010 " Systemy rurociggowe do gazéw medycznych - Czg$¢ 1: Systemy
rurociggowe do sprezonych gazow medycznych i prézni”

- PN-92/M-75300 ,Punkty poboru i wtyki, ogélne wymagania i badania”

- PN-EN 737-3 ,Punkty poboru dla sprezonych gazéw i prézni”

- PN-EN737-3; 2002 ,Systemy rurociggowe sprezonych gazéw medycznych i podcisnienia”

- PN-EN 14324:2008 Lutowanie twarde - Wytyczne dotyczace stosowania ztgczy lutowanych na
twardo

- PN-EN 1044:2002 Lutowanie twarde — Spoiwa
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PN-EN 1045:2001 Lutowanie twarde — Topniki do lutowania twardego - Klasyfikacja i
techniczne warunki dostawy

PN-70/N-01270-03  Wytyczne znakowania rurociggéw-Kod barw rozpoznawczych dla
przesytanych czynnikéw

PN-70/N-01270-034 Wytyczne znakowania rurociggéw. Barwy ostrzegawcze i uzupetniajace.

13



