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1. Wymagania ogolne.
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sga wymagania Zleceniodawcy dotyczace
wykonania i odbioru robét w branzy teletechnicznej podczas wykonania rozbudowy i przystosowania
budynku nr 54 do potrzeb Centrum Robotéw Mobilnych.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robo6t obj etych specyfikacj g techniczn a.

Zakres robot zostat wyszczegolniony w szczegétowej specyfikacji technicznej.

1.4 Ogl6lne wymagania dotycz ace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnosé ze specyfikacjg
techniczng i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5 Materiaty.

Do realizacji zamdwienia moga by¢ stosowane materialy i wyroby niezbedne do wykonania rob6t
zgodnie ze specyfikacja techniczng, zaakceptowane przez inspektora nadzoru, ktére posiadaja;:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych.
b) deklaracje uzytkownika lub certyfikat zgodnosci z polska normg lub aprobatg techniczng w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg objete certyfikacjq i
spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona na budowe powinna posiadac¢ te dokumenty, okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

1.6 Sprzet.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowac¢ do specyfiki robét. Prace mogg by¢é wykonywane zaréwno
recznie, jak i mechanicznie z uwzglednieniem wymogow technicznych i przepiséw BHP. Sprzet nie
moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, uszkodzenia lub
zniszczenia elementow budynkéw oraz otoczenia.

1.7 Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, jakie nie wptyng
niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatdbw oraz bezpieczenstwo pracownikow.
Materialy nalezy przewozi¢ w oryginalnych zamknietych opakowaniach.



1.8 Nazwy i kody: grupy robét, klas robé6t i kategor i robét.

45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych.
45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmowych.
45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania.

45316200-7 Instalowanie urzadzen sygnalizacyjnych.

45317000-2 Inne instalacje elektryczne.

1.9 Okresélenia podstawowe.

Podstawowe okreslenia i definicje sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz prawem
budowlanym.

1.10 Zasady przedmiarowania.

Zasady okreslania ilosci robét i materialbw podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych, KNNR-ach i KNR-ach. Jednostki obmiaru, odpowiadajagce odpowiedniemu rodzajowi
roboty, powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentaciji projektowej i kosztorysowe;.

1.11 Kontrola jako $ci robot.

Celem kontroli rob6t jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozong jakos¢ robo6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petnag kontrole rob6t, utrzymywanie w
pelnej sprawnosci zabezpieczen terenu budowy. Kontrola jakosci rob6t budowlanych polega na
sprawdzeniu kompletnosci ich wykonania zgodnie ze sztukg budowlang, przedmiarem i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.12 Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami. Materiaty
tatwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i bedg zabezpieczone
przed dostepem os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

1.13 Ochrona wtasno s$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwitocznie powiadomi inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

1.14 Bezpiecze Astwo i higiena pracy.

Wykonawca odpowiada za przestrzeganie przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma zabezpieczy¢, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.15 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty wprowadzenia na budowe do daty odbioru ostatecznego.

1.16 Odbior robot.

Rodzaje odbioréw robot:

1.16.1 Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
1.16.2 Odbidr czesciowy,

1.16.3 Odbidr ostateczny — koncowy,

1.16.4 Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji.



1.16.1 Odbiér robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonywany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robat.
Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci do odbioru zgtasza wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku
braku dziennika budowy gotowo$¢ do odbioru bedzie stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie
wykonawcy. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdézniej jednak niz w terminie 3 dni od
daty zgtoszenia.

1.16.2 Odbidr cz esciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
dokonuje sie dla zakresu robét okreslonych w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym.

1.16.3 Odbiér ko ncowy - ostateczny.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu oraz jakosci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika budowy gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie wykonawcy. Odbi6r ostateczny nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego w obecnosci inspektora nadzoru i wykonawcy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem jest protok6t odbioru koncowego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez zamawiajgcego. Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac
dokumentacje powykonawcza.

1.16.4 Odbidr po uptywie okresu r  ekojmi i gwaranciji.

Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usunieciem wad, ktére ujawniajg sie w okresie rekojmi i gwarancji.

1.17  Przepisy zwi gzane.

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane
(Dz. U.z2013r., poz. 1409 z pdzn. zm.).

» Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych
(Dz. U. z2013r., poz. 907z p6zn. zm.).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. Uz 2003 r., poz. 401 z p6zn. zm.).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie
(Dz. U z 2002r., poz. 690 z p6zn. zm.).



2. Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Robét Telete  chnicznych.

2.1 WSTEP.

2.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Teletechnicznych.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Teletechnicznych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podczas rozbudowy i przystosowania budynku nr 54

do potrzeb Centrum Robotow Mobilnych.

2.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej W ykonania i Odbioru Robo6t
Teletechnicznych.
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Teletechnicznych jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob4t wymienionych w punkcie 1.1.

2.1.3. Zakres robot obj etych Specyfikacj @ Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t
Teletechnicznych.

Specyfikacja dotyczy wykonania instalacji niskopradowych, w rozbudowywanym i
przebudowywanym budynku w nastepujgcym zakresie:

- instalacja sieci LAN,

- instalacja TV,

- instalacja telewizyjnego systemu dozorowego (CCTV),
- instalacja SSP,

- instalacja oddymiania,

- instalacja DSO,

- instalacja przyzywowa,

- instalacja kontroli dostepu.

- instalacja interkomu,

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zasady wykonania i odbioru oraz wymagania
dla nastepujacych robét :

Prace demontazowe.
- Demontaz istniejgcych instalaciji
- Whywiezienie i utylizacja materialtéw z demontazu

Roboty montazowe.

Przygotowanie tras kablowych
- Przebicie otworéw w stropach i $cianach
- Montaz przepustéw instalacyjnych

Wykonanie Sieci LAN, CCTV, TV.

- Montaz Szafy serwerowej GPD-IT1

- Ulozenie okablowania strukturalnego wraz z osprzetem.

- Montaz sprzetu ( puszki, adaptery, ramki).

- Wykonanie pomiaréw toréw transmisyjnych zgodnie z wymaganiami.

- Montaz urzadzen — kamery kopulkowe wandaloodporne, serwer CCTV, rejestrator CCTV,
monitory, rejestrator pomieszczen).

- Wykonanie konfiguracji systemu CCTV.

Instalacja Sygnalizacji Pozaru SSP i Oddymiania.

- Montaz Centrali SSP.

- Montaz Centrali Oddymiania.

- Montaz urzadzen ( presostaty do instalacji oddymiania, reczny panel sterowani do centrali
oddymiania).

- Ulozenie okablowania wraz z osprzetem.



- Montaz sprzetu (zasilacze pozarowe, reczne ostrzegacze pozarowe, optyczne czujki dymu,
optyczne czujki dymu ze wskaznikiem zadziatania, czujki temperaturowe, elementy kontrolno-
sterujgce, elektrotrzymacze, przyciski zwolnienia elektrotrzymacza, sitowniki drzwiowe,
puszki PIP).

- Wykonanie pracy prébnej i testow systemu sygnalizacji pozaru SSP.

- Uruchomienie systemu SSP.

Instalacji dZzwiekowego systemu ostrzegawczego DSO.

- Ulozenie okablowania wraz z osprzetem.

- Montaz sprzetu (puszki PIP, jednostka kontroli, impedancyjne moduty kontroli 2 linii
gto$nikowych, modut wejsciowy sterowania, wzmacniacz 8x80W, zasilacza + rama zasilacza,
menadzer zasilania, interfejs miedzy SAP i DSO, interfejs potaczenia sieciowego Master,
interfejs potaczenia sieciowego Slave).

- Montaz obudowy centrali —RACK, okablowana RACK 45U.

- Montaz urzadzen ( akumulatory , gtosniki w suficie podwieszanym, gtosniki natynkowe,

- Uruchomienie dzwiekowgo systemu ostrzegawczego DSO.

Instalacja przyzywowa.

- Montaz matryc sygnalizacyjnych.

- Montaz podcentralek.

- Montaz sprzetu (aparaty przytozkowe, zasilacze, lampki, wylaczniki naciskane, wytgaczniki
pociggane, aparaty nagtosnienia, puszki potaczeniowe,

- Ulozenie okablowania wraz z osprzetem.

- Wykonanie pracy prébnej instalacji przyzywowe;.

Instalacja kontroli dostepu.

- Montaz Centrali do instalacji KD.

- Montaz urzadzen (zewnetrzne kontrolery dostepu, przyciski wyjscia, zasilacz buforowy,
elektrozamki rewersyjne, elektrozamek.

- Ulozenie okablowania wraz z osprzetem.

- Wykonanie pomiaréw zgodnie z wymaganiami .

Instalacja interkomowa.

- Montaz urzadzen (kompaktowe stacje przyzywowe domofonu, stacje odbiorcze).
- Montaz szafek ze switche'm PoE 8 portow.

- Ulozenie okablowania wraz z osprzetem.

- Woykonanie konfiguracji systemu i uruchomienie interkomowego.

Roboty poinstalacyjne.
- Woypetnienie przebi¢ masg ognioochronng E90.
- Zaprawienie bruzd, uzupetienie tynkow, szlifowanie i malowanie.

Uwaga: Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru rob6t oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2.2 MATERIALY.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robdt budowlanych przedmiotu zamoéwienia powinny spetniac
wymagania odpowiednich norm i posiadaé aprobaty techniczne, atesty, certyfikaty, $wiadectwa
dopuszczenia do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane lub dobrowolnie stosowane przez
producentéw zgodnie z Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 wrzesnia
2016 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2016 poz.
1570). Materialy budowlane stosowane do wykonywania przedmiotu zamdéwienia muszg spetniac
wymogi art. 10 ustawy Prawo Budowlane oraz by¢ zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobéw deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198 poz. 2041 z pézniejszymi. zmianami).



Materiaty budowlane musza byé oznakowane znakiem budowlanym dopuszczenia wyrobu do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictwie i muszg posiadaé informacje od producenta zawierajaca;

okreslenie, siedzibe i adres producenta oraz adres zaktadu produkujacego wyréb budowlany;
identyfikacje wyrobu budowlanego zawierajacg: nazwe, nazwe handlowa, typ, odmiane,
gatunek

i klase wedtug Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej;

numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej, z ktérg potwierdzono
zgodnos¢ wyrobu budowlanego;

numer i date wystawienia krajowej deklaracji zgodnosci;

inne dane, jezeli wynika to z Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej;

nazwe jednostki certyfikujacej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanym systemie
oceny zgodnos$ci wyrobu budowlanego.

Wykonawca jest zobowigzany na kazde zgdanie Zamawiajgcego przedstawi¢ dokumenty Swiadczace,
ze wbudowane materiaty sg dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie z art. 10 ustawy
Prawo Budowlane.

Przebudowa.

Sieci: LAN, CCTV, TV.

- Szafa serwerowa GPD-IT1 obudowa i wyposazenie wg projektu technicznego.

- Kabel swiattowodowy MM wewnetrzny OM3 16J LSOH.

- Kabel MMC F/FTP kat. 6A 555 MHz LSZH.

- Kabel telekomunikacyjny YTKSY53x2x0,5.

- Puszki 6-modutowe 0 $ r. 60mm.

- Adaptery MMC 45x45 mm dla 2xRJ45 MK + suport + modut MMC RJ45 kat. 6A STP.

- Ramki.

- Koputkowe kamery sieciowe wandaloodporne 2MP Full HD, obiektyw regulowany 2.8-12 mm,
H.264/MJPEG, IP66, IR.

- Serwer CCTV np. NMSNMR7XE4U lub réwnowazny. Dysk 3TB.

- Rejestrator pomieszczen CCTV np. NVR5404 PoE lub réwnowazny. Dysk 3TB.

- Monitory 24", Matryca WLED TN TFT ,1920x1200, 16:10, 1 x DVI, 1 x HDMIL.

Instalacja Sygnalizacji Pozaru SSP i Oddymiania.

- Centrala SSP np. 4900 lub réwnowazna.

- Centrala Oddymiania np OMEGA 2100 lub réwnowazna

- Presostaty do instalacji oddymiania,

- Reczny panel sterowani do centrali oddymiania

- Przewody HTKSHekw 1x2x0,8 mm?2 - ukladane n.t. na uchwytach E9O.

- Przewody HTKSHekw 2x2x0,8 mm?2 - ukladane n.t. na uchwytach E9O.

- Zasilacze pozarowe 2A 24VDC 7Ah.

- Zasilacz pozarowy 5A 24VDC 18Ah.

- Reczne ostrzegacze pozarowe ROP 4001.

- Optyczne czujki dymu, np. DOR 4046 lub réownowazne.

- Optyczne czujki dymu ze wskaznikiem zadziatania np. DOR 4046 lub réwnowazne. Wskaznik
zadziatania WZ31.

- Czujki temperaturowe np. TUN 4046 lub réwnowazne. Wskaznik zadziatania WZ31.

- Elementy kontrolno-sterujgce EKS-4001.

- Elementy kontrolno-sterujgce 2x EKS-4001 w obudowie.

- Elementy kontrolno-sterujgce 4xEKS-4001 w obudowie.

- Element kontrolno-sterujacy 1XEWK-4001 w obudowie.

- Elektrotrzymacze.

- Przyciski zwolnienia elektrotrzymacza.

- Sitowniki drzwiowe.

- Puszki PIP.

Instalacji dzwiekowego systemu ostrzegawczego DSO.

- Przewody HTKSH 2x1,4 mm2- uktadane n.t. na uchwytach E90.

- Przewody HTKSHekw 2x2x0,8 mm2 - uktadane n.t. na uchwytach E90.
- Przewody HTKSHekw 4x2x0,8 mm2 - uktadane n.t. na uchwytach E90.



- Puszki PIP.

- Jednostka kontroli ABT-V2000JK.

- Impedancyjne moduty kontroli 2 linii gtosnikowych np. ABTV200IMK2 lub réwnowazne.
- Modut wejsciowy sterowania np.ABT-V200MWES lub réwnowazny.

- Wzmacniacz 8x80W np. ABT-PA8080B lub réwnowazny.

- Rama zasilaczy systemowych ABT-PF4.

- Zasilacz np.ABT-PS48800 lub réwnowazny.

- Menadzer zasilania np.ABT-PSM48 lub rownowazny.

- Interfejs miedzy SAP i DSO, np.ABT-V200SAP lub rownowazny.

- Interfejs polgczenia sieciowego np.ABT-V200SAP Master lub rownowazny.
- Interfejs potaczenia sieciowego np.ABT-V200SAP Slave lub rownowazny.
- Obudowy centrali — szafa RACK, okablowana RACK 45U.

- Akumulatory 12V 65Ah.

- Gtosniki w suficie podwieszanym np. ABT-S206 lub réwnowazne.

- Gtosniki natynkowe np. ABT-W6 lub rownowazne.

Instalacja przyzywowa

- Matryce sygnalizacyjne np. PMS 4801 lub rownowazne.

- Podcentralki np. PS 405 lub réwnowazne.

- Aparaty przytdzkowe np. AP400 lub réwnowazne.

- Zasilacze np. T181 lub rownowazne.

- Lampki np. LS 43 lub réwnowazne - sygnalizacyjne trzykolorowe - czerwona/zétta/niebieska.
Przeznaczona do cyfrowych  systemOw  sygnalizacji jako lampka  naddrzwiowa.

Sygnalizacja optyczna — LED, napiecie zasilania  DC 12V, pobér pradu: czuwanie 0 mA,

alarm max 40 mA .
Wymiary wys. /szer. /gr. (mm) 90/90/18,

- Wylgczniki naciskane np. W41 lub réwnowazne.

- Whylgczniki pociggane np. Wt40 lub rbwnowazne.

- Aparaty nagtosnienia np. ANG40 lub rébwnowazne.

- Puszki potaczeniowe np. PK 4023 lub réwnowazne.

- Przewody YTKSYekw 2x0,5 mm2.

- Przewody YTKSYekw 3x2x0,5 mm?2.

- Przewody YTKSYekw 4x2x0,5 mm?2.

- Przewody YTKSYekw 4x2x0,8 mm?2.

- Przewod YDY 2x1,5 mma2.

Instalacja kontroli dostepu.

- Centrala do instalacji KD w obudowie z zasilaczem buforowym (zestaw montazowy p/t)

- Zewnetrzne kontrolery dostepu, obudowa ciemnoszara (zestaw montazowy p/t) - np.PR611-G
lub réwnowazne.

- Przyciski wyjscia (zestaw montazowy p/t).

- Zasilacz buforowy 5A 12VDC 18Ah.

- Elektrozamki rewersyjne.

- Elektrozamek.

- Kabel U/FTP kat. 5e.

Instalacja interkomowa

- Kompaktowe stacje przyzywowe domofonu Turbine I[P Video TCIV-3, 1 przycisk, panel
pleksa, \IP65, kamera HD 25 fps (720P), H.264, MJPG, obiektyw 90° pod $wietlenie LED,
zasilanie PoE lub lokalne. Obudowa podtynkowa + Ramka montazowa stacji.

- Stacje odbiorcze Video interkoméw IP, biurkowa, klawiatura numeryczna, stuchawka,
zasilanie PoE.

- Szafki ze switche'm PoE 8 portow.

- Kabel MMC U/UTP kat 6.

Materiaty do robét towarzyszacych.

- Materiaty ogniochronne, do uszczelnienia przejs¢ tras kablowych przez $ciany i stropy w
klasie odpornosci ogniowej tych przegréd. (masa ognioochronna E90).
- Zaprawa cementowa M-4.



- Piasek naturalny kopany.
- Cement portlandzki zwykly bez dodatkow CEM | 42,5 —work.
- Ciasto wapienne.

Rozbudowa.

Sieci: LAN, CCTV, TV.

- Koputkowe kamery sieciowe wandaloodporne 2MP Full HD, obiektyw regulowany 2.8-12 mm,
H.264/MJPEG, IP66, IR.

- Serwer CCTV np. NMSNMR7XE4U lub réwnowazny. Dysk 3TB.

- Rejestratora pomieszczen CCTV np. NVR5404 PoE lub réwnowazny. Dysk 3TB.

- Monitory 24", Matryca WLED TN TFT ,1920x1200, 16:10, 1 x DVI, 1 x HDMI.

Instalacja Sygnalizacji Pozaru SSP i Oddymiania.

- Przewody HTKSHekw 1x2x0,8 mm2 - uktadane n.t. na uchwytach E9O.

- Optyczne czujki dymu ze wskaznikiem zadziatania np. DOR 4046 lub réwnowazne. Wskaznik
zadziatania WZ31.

- Elektrotrzymacze.

- Przycisk zwolnienia elektrotrzymacza.

Instalacji dZzwiekowego systemu ostrzegawczego DSO.
- Przewody HTKSH 2x1,4 mm2- ukfadane n.t. na uchwytach E9O.
- Glosniki w suficie podwieszanym np. ABT-S206 lub rownowazne.

Sieci: LAN, CCTV, TV.

- Kabel MMC F/FTP kat. 6A 555 MHz LSZH.

- Puszki 6-modutowe 0 $ r. 60mm.

- Adaptery MMC 45x45 mm dla 2xRJ45 MK + suport + modut MMC RJ45 kat. 6A STP

- Ramki.

- Koputkowe kamery sieciowe wandaloodporne 2MP Full HD, obiektyw regulowany 2.8-12 mm,
H.264/MJPEG, IP66, IR.

- Rejestrator pomieszczen CCTV np. NVR5404 PoE lub réwnowazny. Dysk 3TB.

- Monitor 24", Matryca WLED TN TFT ,1920x1200, 16:10, 1 x DVI, 1 x HDMIL.

Instalacja Sygnalizacji Pozaru SSP i Oddymiania.

- Przewody HTKSHekw 1x2x0,8 mm2 - uktadane n.t. na uchwytach E90.

- Zasilacze pozarowe 2A 24VDC 7Ah.

- Reczny ostrzegacz pozarowy ROP 4001.

- Optyczne czujki dymu, np. DOR 4046 lub réwnowazne.

- Optyczne czujki dymu ze wskaznikiem zadziatania np. DOR 4046 lub réwnowazne. Wskaznik
zadziatania WZ31.

- Czujki temperaturowe np. TUN 4046 lub réwnowazne. Wskaznik zadziatania WZ31.

- Czujka zasysajgca dymu np. TUN 4046 lub réwnowazna. Wskaznik zadziatania WZ31.

- Elementy kontrolno-sterujgce EKS-4001.

- Elementy kontrolno-sterujgce 2x EKS-4001 w obudowie.

- Elementy kontrolno-sterujgce 4xEKS-4001 w obudowie.

- Element kontrolno-sterujgcy 1XEWS-4001 w obudowie.

- Element kontrolno-sterujacy 1IXEWK-4001 w obudowie.

- Silowniki drzwiowe.

- Puszki PIP.

Instalacji dzwiekowego systemu ostrzegawczego DSO.

- Przewody HTKSH 2x1,4 mm2- ukfadane n.t. na uchwytach E9O.
- Puszki PIP.

- Glosniki w suficie podwieszanym np. ABT-S206 lub rownowazne.
- Gtosniki natynkowe np. ABT-W6 lub réwnowazne.

Instalacja przyzywowa.

- Matryca sygnalizacyjna np. PMS 4801 lub réwnowazna.
- Podcentralki np. PS 405 lub réwnowazne.
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- Aparaty przytézkowe np. AP400 lub réwnowazne.

- Zasilacz np. T181 lub réwnowazny.

- Lampki np. LS 43 lub réwnowazne - sygnalizacyjne trzykolorowe - czerwona/zétta/niebieska.
Przeznaczona do cyfrowych systeméw sygnalizacji jako lampka naddrzwiowa. Sygnalizacja
optyczna — LED, napiecie zasilania DC 12 V, pobor pradu: czuwanie 0 mA, alarm max

40 mA..

Wymiary wys. /szer. /gr. (mm) 90/90/18,

- Whylgczniki naciskane np. WE41 lub réwnowazne.

- Whylaczniki pociggane np. W40 lub rownowazne.

- Aparaty nagtosnienia np. ANG40 lub réwnowazne.

- Puszki potaczeniowe np. PK 4023 lub réwnowazne.

- Przewody YTKSYekw 2x0,5 mm2.

- Przewody YTKSYekw 3x2x0,5 mm?2.

- Przewody YTKSYekw 4x2x0,5 mm?2.

- Przewdd YDY 2x1,5 mm2.

Instalacja kontroli dostepu.

- Zewnetrzne kontrolery dostepu, obudowa ciemnoszara (zestaw montazowy p/t) - np.PR611-G
lub réwnowazne.

- Przyciski wyjscia (zestaw montazowy p/t).

- Zasilacz buforowy 5A 12VDC 18Ah.

- Elektrozamki rewersyjne.

- Elektrozamki.

- Kabel U/FTP kat. 5e.

Instalacja interkomowi.

- Biurkowe stacje interkomowe I[P, wyswietlacz, stuchawka, petna klawiatura, 10x DAK,
zasilanie PoE.

- Interkomy Master IP do pomieszczen sterylnych "Clean Room", wyswietlacz, petna klawiatura,
4  przyciski DAK. Obudowa do montazu podtynkowego.

- Szafka ze switche'm PoE 8 portow.

- Kabel MMC U/UTP kat 6.

Materiaty do robét towarzyszgcych.

- Materiaty ogniochronne, do uszczelnienia przejs¢ tras kablowych przez s$ciany i stropy w
klasie odpornosci ogniowej tych przegréd. (masa ognioochronna E90).

- Zaprawa cementowa M-4.

- Piasek naturalny kopany.

- Cement portlandzki zwykly bez dodatkow CEM | 42,5 —work.

- Ciasto wapienne.

2.3 SPRAT.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé¢ wykonywanych robét i srodowisko. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw wskazaniom
zawartym w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét, programie zapewnienia jakosci lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Sprzet bedacy wiasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie spetniat normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Sprzet uzyty w trakcie realizacji rob6t objetych
specyfikacjg powinien spetnia¢ wymagania obowigzujace w budownictwie, powinien by¢ sprawny,
spetnia¢c wymagania bhp oraz posiada¢ instrukcje obstugi. Osoby obstugujace sprzet powinny byé
odpowiednio przeszkolone. Sprzet powinien podlega¢ kontroli osoby odpowiedzialnej za bhp na
budowie.
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Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowanie warunkéw umowy zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

2.4 TRANSPORT.

Materiaty powinny by¢ przewozone $rodkami transportu w sposob zapewniajacy unikniecia
uszkodzeh.

Srodki transportu powinny byé zgodne z przepisami bhp i ruchu drogowego. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba i rodzaje $rodkéw transportu muszg zapewnia¢ prowadzenie robdét zgodnie
z zasadami okreslonymi w projekcie w terminach wynikajgcych z harmonogramu rob6t. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego,
szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

2.5 WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robé6t budowlanych oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa stanowigcg opis przedmiotu zamoéwienia
na roboty budowlane, w oparciu 0 obowigzujace przepisy i normy wykonania i odbioru robét jak
réwniez polskimi normami, normami branzowymi oraz innymi przepisami, dotyczgacymi prowadzonych
robo4t, instrukcjami montazu, instrukcjami producentéw materiatdw i urzadzen i wytycznymi
projektantéw opisanymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie zmiany i odstepstwa nie moga
powodowaé obnizenia wartodci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a takze trwatosci
eksploatacyjnej. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wykonywaniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora
Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdbw i elementéw rob6t beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatébw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przesziosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora
Nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robé6t budowlano —
montazowych — Tom V. Instalacje elektryczne — 1988r.

Trasowanie.
Wszystkie trasy przewoddw i kabli nalezy przed rozpoczeciem montazu omowi¢ z kierownictwem
budowy i w razie koniecznosci réwniez z innymi wykonawcami zatrudnionymi na budowie. W

przypadku niedotrzymania tego warunku Wykonawca ponosi wszystkie koszty ewentualnych szkod
i niezbednych zmian.
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- Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw.
Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Skosnie przeprowadzone kable, przewody i rury nie zostang odebrane jako prawidlowo

wykonane.
- Wskazane jest aby trasa instalacji teletechnicznych przebiegata w odlegtosci ok. 20 cm od
instalacji energetycznych.

- Trasy kablowe instalacji teletechnicznych nalezy zbudowa¢ 2z elementéw trwatych
pozwalajacych na  zachowanie odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach.
Wartosci minimalnych promieni giecia kabli sa podane w kartach katalogowych i
specyfikacjach technicznych kabli  miedzianych i Swiattowodowych.

- Rozmiary (pojemnosc¢) kanatéw kablowych nalezy dobieraé w zaleznosci od maksymalnej
liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 20% na
potrzeby  ewentualnej rozbudowy systemu.

Zasady ukladania i mocowania przewodow.

- Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposoéb trwaly,
uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalacji.

- Podloze do uktadania na nim przewod6w powinno by¢ gtadkie.

- Zabrania sie ukladania przewodéw bezposrednio w betonie, w warstwie wyréwnawczej
podtogi, a w ztgczach piyt itp. bez stosowania oston w postaci rur.

- Przewody instalacji podtynkowych powinny byé przykryte warstwa tynku o grubosci min. 5mm.

- Przy uktadaniu kabli, zar6wno miedzianych, jak i $wiattowodowych nalezy stosowac¢ sie do
odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.)

Przejscia przez s$ciany i stropy.

PrzejScia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- wszystkie przejscia obwodo6w instalacji przez Sciany, stropy itp. musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywaé¢ w przepustach rurowych,

- przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w
sposéb szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie sie wyziewow,

- obwody instalacji przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi
nalezy stosowacé rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Ukfadanie przewodéw w rurach ochronnych.
Ukladanie rur .

Rury nalezy uktadaé na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu.
Konce rur przed potgczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej
technologii montazu i rodzaju tworzywa faczenie rur ze sobg oraz sprzetem i osprzetem nalezy
wykonywagé przez:

- zastosowanie odpowiednich zigczek

- wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen,

—  wkrecanie nagwintowanych koncow rur,

—  wkrecanie nagrzanych koncéw rur.

tuki na rurach nalezy wykonywaé tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczalo 15%
wewnetrznej Srednicy. Promien giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.

Cala instalacja rurowa powinna byé wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie
wody powstalej z ewentualnej kondensacji. Zabrania sie uktadania rur z wciggnietymi w nie
przewodami.
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Wcigganie przewodéw do rur.

Przed przystapieniem do wciggania przewodéw nalezy sprawdzi¢ prawidlowosé wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowosc.

Wecigganie przewodéw nalezy wykonaé¢ za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Nie wolno
do tego celu stosowac przewoddw, ktére pdzniej zostang uzyte w instalacji.

taczenie przewodow.

W instalacjach teletechnicznych taczenia przewod6w nalezy dokonywac w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych. Podczas montazu
nalezy

stosowac przyrzady wymagane przez producentéw okablowania. Przewody muszg by¢ utozone
swobodnie i nie mogg by¢ narazone na nacigagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy
przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest
przygotowany.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.
Podczas prac montazowych nalezy stosowac¢ sie do wymogoéw producenta danego systemu
teletechnicznego.

Montaz sprz etu i urz adzen.

Doktadne potozenie i miejsce montazu wszystkich urzadzeh nalezy ustalic wigzaco z

kierownictwem budowy.

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podioza w sposéb trwaty zapewniajacy mocne i

bezpieczne jego osadzenie.

- Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone

na poditozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub przykrecone do
podtoza za pomocg kotkdw i Srub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych.

- Uchwyty (haki) dla osprzetu montowanego w stropach nalezy mocowaé przez wkrecanie w
metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania hakow za

pomoca kotkéw rozporowych z tworzywa sztucznego.

- Caly sprzet i urzadzenia, ktérych konstrukcja wykonana jest z metalu lub zawierajg one

elementy  metalowe, i ktére w przypadku uszkodzenia moga prowadzi¢ do pojawienia sie na

nich napiecia, muszg by¢ obowigzkowo przytaczone do przewodu ochronnego.

- Kazda szafa dystrybucyjna powinna by¢ indywidualnie podtagczona do szyny uziemiajacej.

- Potaczenie do ziemi powinno by¢ wykonane w sposéb trwaty i gwarantujacy ciggtosc.

- Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich

konstrukcjg
wsporczg nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory i zala¢ betonem.

- Tablice w obudowie nasciennej lub zagtebionej nalezy przykreca¢ do kotew lub konstrukciji
wsporczych zamocowanych w podtozu.

Préby monta zowe.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonac:

- weryfikacje struktury systemow

- weryfikacje doboru komponentéw

- weryfikacje wydajnosci systemu okablowania

- weryfikacje poprawnosci funkcjonowania elementow

- weryfikacje jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

2.6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow i bedzie
przeprowadzat pomiary i badania materiatéw oraz robét. Inspektor Nadzoru ustali, jaki system kontroli
jest konieczny do powyzszego zakresu robét.

Kontrola (w zaleznosci od potrzeb) bedzie obejmowac:
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jakos¢ uzytego materiatu,
atesty na materiaty i urzadzenia,
Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie,
oceny lub opinie higieniczne Panstwowego Zaktadu Higieny,
aprobaty techniczne lub certyfikaty,
zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa,
zgodnosci wykonania robét z obowigzujgcymi przepisami i normami,
- zgodnosci wykonania rob6t z przedmiarem rob6t i specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru
robot budowlanych,
- jakosc¢ i trwatos¢ wykonanych robdt,
- zachowanie warunkéw bhp i ochrony ppoz.,
- protokoty z pomiardéw i badan.
Wszystkie badania i pomiary nalezy przeprowadza¢ zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
braku norm mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Kopie wynikéw badan nalezy przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru.

Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem badan materiatéw i robot ponosi Wykonawca.
Kontrola powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz roboét.

Kontrola, pomiary i badania powinny obejmowac:
- Sprawdzenie trasy przewoddw i prawidlowego utozenia przewodoéw
- Przejscia dla przewodow przez Sciany i stropy,
- Wykonanie potgczen,
- Montaz urzadzen i aparatow,
- Dziatanie zamontowanych systeméw automatyki pozarowej, systemow bezpieczenstwa i
instalacji teletechnicznych.
Kontroli podlega¢ bedg nastepujgce urzgdzenia (grupy urzadzen) i uktady:
centrale sterujgce
punkty dystrybucyjne
elementy detekcyjne i sterujace
punkty logiczne
- Ocene estetyki wykonanych prac.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i przeprowadzi
wszystkie regulacje i zmiany, ktére okazatyby sie konieczne dla prawidtowego funkcjonowania
obiektu.

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej
fazy robét zostaly spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy dang faze
robét uznac¢ za niezgodna z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie
ponownie.

2.7 OBMIAR ROBOT.

Obmiar robét nalezy przeprowadza¢ wedlug zalozen przyjetych w przedmiarze i kosztorysie
ofertowym lub innych zatozen ustalonych z Zamawiajgcym.

Obmiar robét ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych, a
ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze rob6t wchodzgcym w skiad
umowy.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacjg umowy
0 zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki
obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robét
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
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Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Musza one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w calym
okresie trwania Robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych w celu
dokonywania pfatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie, okre$lonym w umowie lub
uzgodnionym przez wykonawce i zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Obmiary beda takze przeprowadzone przed czesciowym i koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystapienia diuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar rob6t zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

Obmiar rob6t powinien by¢ zgodny z jednostkami w kosztorysie.

2.8 ODBIOR ROBOT.

Zasady dokonywania odbioru koncowego:

A/ zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru powinna byé stwierdzona wpisem Wykonawcy do
dziennika budowy oraz pisemnym powiadomieniem Zamawiajgcego.

B/ odbiér koncowy zadania powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia
zakonczenia i pisemnego zgtoszenia robdt, prawidtowosci ich wykonania oraz kompletnosci
dokumentacji powykonawczej.

C/ odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, przy udziale
przedstawicieli Wykonawcy wpisanych do umowy.

D/ komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robdt z dokumentacjg projektowa,
szczegobtowymi specyfikacjami technicznymi oraz obowigzujacymi przepisami prawa.

E/ w czasie odbioru koncowego komisja zapoznaje sie réwniez z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

F/ w czasie odbioru koncowego mogg by¢é dokonane badania i pomiary sprawdzajace przewidziane
przy odbiorach koncowych wg odpowiednich szczegétowych specyfikacji technicznych

G/ podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokét odbioru koncowego robét sporzadzony wg
wzorca przygotowanego przez Zamawiajacego.

Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego.

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje powykonawczg projektowg z naniesionymi zmianami,

- dziennik budowy i ksigzke obmiaru,

- recepty robocze i ustalenia technologiczne,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze szczegdétowymi

specyfikacjami technicznymi, atesty, certyfikaty, deklaracje jakosciowe wbudowanych materiatow

- ostateczny protokét odbioru wykonanych elementéw robét, obiektu,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy komisja stwierdzi, ze roboty nie zostaty wykonane lub zostaly wykonane wadliwie,

oraz gdy przygotowana dokumentacja powykonawcza jest niekompletna lub nieprawidtiowo

wykonana, to komisja podejmie kroki zgodne z umowsa.

2.9 PODSTAWA PLATNOSCI.

Wszystkie niezbedne koszty rob6t powinny by¢ uwzglednione w oferowanej cenie za realizacje
przedmiotowego zamowienia.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaitowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak rowniez inne czynnosci, badania i wymagania.
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Jesli podczas wykonywania robét zmianie ulegnie ich zakres, rozliczenie nastapi na podstawie
kosztorysu sporzadzonego w oparciu 0 obmiar faktycznie wykonanych rob6t i ceny poszczegélnych
robot z kosztorysu ofertowego Wykonawcy.
Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce w kosztorysach powykonawczych.
Cena jednostkowa powinna obejmowac:
- robocizne bezposredniag,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy i z
powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczace BHP,
- 0znakowanie robot, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe,
ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,
zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji robét i w okresie gwarancyjnym,
podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Rozliczanie ptatno $ci b edzie nast epowa ¢ zgodnie z warunkami przyj etymi w umowie.

2.10 PRZEPISY ZWIAZANE.
- Dokumentacja projektowa.
- Przedmiary robot.

Normy.

- PN-EN 61439-1:2011 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -- Czes¢ 1: Postanowienia
ogolne.

- PN-EN 61439-3:2012 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -- Czes$¢ 3: Rozdzielnice.
tablicowe przeznaczone do obstugiwania przez osoby postronne (DBO)

- PN-EN ISO/IEC 17050-1:2010 Ocena zgodnosci -- Deklaracja zgodnosci skladana przez
dostawce -- Czes$¢ 1: Wymagania ogolne.

- PN-E-05125:1976 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

- PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

- PN-EN 54-1: 2001 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢4: zasilacze.

- PN-ISO 8421-3: 1996 Ochrona przeciwpozarowa. Wykrywanie pozaru i alarmowanie.
Terminologia.

- PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

- PN-EN 60839-11-1:2014-01—- Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen --

Czes$¢ 11- 1. Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wymagania dotyczace systeméw i czesci

sktadowych. PN-EN  50130-4:2012-Systemy alarmowe -- Cze$¢ 4: Kompatybilnosé

elektromagnetyczna - Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen

systeméw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wlkamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli

dostepu i osobistych (wj.  polskim).
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