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1. Wymagania ogolne.
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sga wymagania Zleceniodawcy dotyczace
wykonania i odbioru robét w branzy sanitarnej podczas wykonania rozbudowy i przystosowania
budynku nr 54 do potrzeb Centrum Robotéw Mobilnych.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robo6t obj etych specyfikacj g techniczn a.

Zakres robot zostat wyszczegoélniony w szczegétowej specyfikacji techniczne.

1.4 Ogl6lne wymagania dotycz ace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnosé ze specyfikacjg
techniczng i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5 Materiaty.

Do realizacji zamoéwienia moga by¢ stosowane materialy i wyroby niezbedne do wykonania rob6t
zgodnie ze specyfikacja techniczng, zaakceptowane przez inspektora nadzoru, ktére posiadaja;:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych.
b) deklaracje uzytkownika lub certyfikat zgodnosci z polska normg lub aprobatg techniczng w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg objete certyfikacjq i
spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona na budowe powinna posiadac¢ te dokumenty, okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

1.6 Sprzet.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowac¢ do specyfiki robét. Prace mogg byé wykonywane zar6éwno
recznie, jak i mechanicznie z uwzglednieniem wymogow technicznych i przepiséw BHP. Sprzet nie
moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, uszkodzenia lub
zniszczenia elementow budynkéw oraz otoczenia.

1.7 Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, jakie nie wptyng
niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatdbw oraz bezpieczenstwo pracownikow.
Materialy nalezy przewozi¢ w oryginalnych zamknietych opakowaniach.



1.8 Nazwy i kody: grupy robét, klas robé6t i kategor i robét.
45331200-8 Instalowanie urzgdzen wentylacyjnych i klimatyzacyjnych.

1.9 Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okreslenia i definicje sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz prawem
budowlanym.

1.10 Zasady przedmiarowania.

Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatbw podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych, KNNR-ach i KNR-ach. Jednostki obmiaru, odpowiadajagce odpowiedniemu rodzajowi
roboty, powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentaciji projektowej i kosztorysowe;.

1.11 Kontrola jako sci robét.

Celem kontroli rob6t jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jakos$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t, utrzymywanie w
pelnej sprawnosci zabezpieczen terenu budowy. Kontrola jakosci rob6t budowlanych polega na
sprawdzeniu kompletnosci ich wykonania zgodnie ze sztukg budowlang, przedmiarem i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.12 Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami. Materiaty
tatwopalne bedg skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i bedg zabezpieczone
przed dostepem o0séb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.13 Ochrona wtasno s$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwilocznie powiadomi inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

1.14 Bezpiecze Astwo i higiena pracy.

Wykonawca odpowiada za przestrzeganie przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczeg6lnosci wykonawca ma zabezpieczy¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.15 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robo6t od daty wprowadzenia na budowe do daty odbioru ostatecznego.
1.16 Odbiér robot.

Rodzaje odbioréw robat:

1.16.1 Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
1.16.2 Odbidr czesciowy,

1.16.3 Odbiér ostateczny — koncowy,

1.16.4 Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji.

1.16.1 Odbidr robét zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robo6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonywany w czasie



umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaét.
Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci do odbioru zgtasza wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku
braku dziennika budowy gotowos$¢ do odbioru bedzie stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie
wykonawcy. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w terminie 3 dni od
daty zgtoszenia.

1.16.2 Odbidr cz esciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
dokonuje sie dla zakresu robdét okreslonych w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym.

1.16.3 Odbiér ko ncowy - ostateczny.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu oraz jakosci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika budowy gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie wykonawcy. Odbiér ostateczny nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego w obecnosci inspektora nadzoru i wykonawcy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koncowego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez zamawiajgcego. Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac
dokumentacje powykonawcza.

1.16.4 Odbiér po uptywie okresu r ekojmi i gwarancji.

Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usunieciem wad, ktére ujawniajg sie w okresie rekojmi i gwarancji.

1.17  Przepisy zwi gzane.

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane
(Dz. U.z2013r., poz. 1409 z p6zn. zm.).

» Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych
(Dz. U.z2013r., poz. 907z p6zn. zm.).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U z 2003 r., poz. 401 z p6zn. zm.).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. Uz 2002r., poz. 690 z p6zn. zm.).



2. Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Robét Sanita  rnych- klimatyzacja i wentylacja
mechaniczna.

2.1 WSTEP.

2.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Sanitarnych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Sanitarnych sg

wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podczas rozbudowy i przystosowania budynku nr 54

do potrzeb Centrum Robotow Mobilnych.

2.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej W  ykonania i Odbioru Robét Sanitarnych.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Sanitarnych jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob4t wymienionych w punkcie 1.1.

2.1.3. Zakres robo6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g Wykonania i Odbioru Rob6t Sanitarnych.

Zakres robot instalacji klimatyzacji i wentylacji m echanicznej.
Rozwi gzanie techniczne w nowoprojektowanym budynku.

Opis systeméw.

We wszystkich pomieszczeniach nowoprojektowanego budynku zaprojektowano instalacje
wentylacji mechanicznej, pracujacg w sposoéb ciggly, z ostabieniem w nocy. W uzgodnieniu

z Inwestorem zaprojektowano zdecentralizowang instalacje wentylacji mechanicznej — oddzielng
dla kazdej hali i laboratorium

Zaprojektowano nastepujgce systemy wentylacyjne:

system N1IW1+ N6W6 instalacja wentylacji mechanicznej nawiewno-wyciggowej, niezalezna
dla kazdej hali nr 1 + 6, spelniajgca role dogrzewania powietrznego
w zimie

system N7W7 instalacja wentylacji mechanicznej nawiewnej i wyciagowej dla

hali z agregatami prgdotwdérczymi
system NLIWL1+NL8WLS8 instalacja wentylacji mechanicznej nawiewno-wyciggowej z
chlodzeniem powietrza, niezalezna dla kazdego laboratorium 1-8
system NAWA instalacja wentylacji mechanicznej nawiewno-wyciggowe;j
z chtodzeniem powietrza w lecie i dogrzewaniem powietrza w zimie
dla Auli, przylegajacego lobby i hallu z klatkg schodowg

system WB1, WB2 instalacja wentylacji mechanicznej wyciggowej z pokoi biurowych
Z nawiewem uzupetniajgcym powietrza przez nawietrzaki

system NK1, WK1 instalacja wentylacji mechanicznej nawiewnej i wyciagowej dla

NK2, WK2 sali konferencyjnej, pokoju socjalnego i korytarzy na | pietrze

system WC1, WC2 instalacja wentylacji mechanicznej wyciggowej zespotow WC

system NT1 instalacja wentylacji mechanicznej nawiewnej uzupetniajacej na
parterze dla WC i szatni

system WS instalacja wentylacji mechanicznej wyciggowej dla szatni na Il pietrze

systemy WT1, WT2, WT3 instalacja wentylacji mechanicznej wyciggowej dla akumulatorni,
przytacza wody i rozdzielni elektrycznej oraz wezta cieplnego

Dodatkowo we wskazanych przez Inwestora pomieszczeniach: biurach na Il pietrze, gabinetach
dyrekcyjnych z sekretariatem, laboratoriach do pracy z komputerami oraz 2 serwerowniach
przewiduje sie klimatyzacje w oparciu o systemy freonowe.

Hale testowania robotéw nr 1 — 6 — systemy NIW1 +N 6W6.

W uzgodnieniu z Inwestorem dla kazdej hali zaprojektowano niezalezny system instalacji wentylacji
mechanicznej nawiewno — wyciggowej. Instalacja wentylacji dodatkowo petni role dogrzewania
powietrznego w zimie — instalacja c.o. grzejnikowa projektowana jest do temperatury t = +16°C,
dogrzewanie powietrzne od +16°C do +20°C w czasie zajec.

llosci powietrza przyjeto z ruchu pojazdéw i pojemnosci silnikéw, przyjmujac ~600 + 1000 m>/h
pojazd jak dla pojazdow ciezkich w garazach.



llos¢ powietrza zewnetrznego sprawdzono ze wzgledéw higienicznych przyjmujac nie mniej niz
30 m%h osobe.

Obliczone ilosci powietrza stanowig 2-3 w/h kubatury kazdej hali (do wysokosci 4 m).

Dla kazdej hali zaprojektowano niezalezng centrale podwieszang nawiewno-wyciggowa
zlokalizowang pod stropem. Centrala wyposazona jest w filtry G4 na nawiewie i wyciagu, krzyzowy
wymiennik odzysku ciepta, nagrzewnice wodna, wentylatory nawiewny i wyciggowy. Zgodnie z
zatozeniami Inwestora pozostawia sie wolng przestrzen do wysokosci 4,5 m dla przemieszczania
sie pojazdow. Czerpanie i wyrzut powietrza zaprojektowano ponad dachem.

Nawiew powietrza dla kazdej hali projektuje sie nawiewnikami dalekiego zasiegu z opcjg
dogrzewania pomieszczenia typ ODZA zlokalizowanymi na wysoko$ci konstrukcji stalowej (4,5 m).
W hali nr 3 dodatkowo przewidziany jest kanat naprawczy w podtodze, do ktérego projektuje sie
nawiew powietrza skierowany wzdtuz kanatu na wysokosci ~1,2 m od podtogi kanatu. Podejscie
przewodu wentylacyjnego do kanatu naprawczego prowadzone jest w kanale podpodiogowym
wspdélnie z instalacjg kanalizacji i instalacjg co.

Wyciag powietrza w halach projektuje sie kratkami z przepustnicg regulacyjng pod stropem hali i
nad podtoga. Ze wzgledu na spaliny i system dogrzewania powietrznego przyjeto rozdziat
wycigganego powietrza w ilosci ~50% goérg i dotem.

Dodatkowo we wskazanych przez Inwestora halach 2, 3, 51 6 przewiduje sie odciagi spalin
zakladane bezposrednio na rure wydechowg pojazdu. Dla hali nr 2 i 6 zaprojektowano zgodnie z
zyczeniem Inwestora po 2 odciggi spalin, dla hali nr 3 i 5 zaprojektowano po 1 odciggu spalin.
Wyrzuty spalin wyprowadzono ponad dach w odlegtosci min. 6,0 m od linii okien.

Agregaty pr adotwoércze i akumulatornia — system N7W7, WT1.

Dla wydzielonego pomieszczenia agregatéw pradotworczych — hala nr 7 przewiduje sie niezalezny
system wentylacji mechanicznej nawiewno-wyciggowej z centralg podwieszang zlokalizowang w
pomieszczeniu, pod stropem.

Centrala wyposazona jest w filtry G4 na nawiewie i wyciagu, krzyzowy wymiennik odzysku ciepta,
nagrzewnice wodna, wentylatory nawiewny i wyciggowy.

Do obliczen ilosci powietrza przyjeto mozliwos¢ przebywania do 30 oséb, przyjmujac ilos¢
Swiezego powietrza 30 m%h osobe, co stanowi ~3,0 wymiany /h kubatury hali.

Nawiew powietrza do hali projektuje sie nawiewnikami dalekiego zasiegu z opcja dogrzewania
pomieszczenia typ ODZA.

Wyciag powietrza projektuje sie kratkami z przepustnicg regulacyjng pod stropem hali i nad
podtoga. Ze wzgledu na spaliny i system dogrzewania powietrznego przyjeto rozdziat wycigganego
powietrza w ilosci ~50% gorg i dotem.

Dodatkowo zaprojektowano 3 wyrzuty - odciggi spalin z agregatéw zgodnie z wymaganiami
producenta agregatow. Wyrzuty zaprojektowano wyprowadzone ponad dach, w odlegtosci
minimum 6,0 m od okien.

Dla wydzielonego z hali pomieszczenia akumulatorni projektuje sie cigglg prace instalacji wentylaciji
mechanicznej wyciggowej z nawiewem kompensacyjnym uzupetniajagcym ze sciany zewnetrznej
oraz wycigg ciggty i awaryjny wigczany od czujnika wzrostu stezenia wodoru.

Do obliczen ilosci powietrza przyjeto 10 w/h wentylacji wyciggowej ciagtej oraz 20 w/h wentylacji
awaryjnej. Zaprojektowano kratki z przepustnicg regulacyjng nad podtogg i pod stropem
pomieszczenia (wodor) w ilosci 50% + 50% ilosci powietrza. Zaprojektowana wentylacja awaryjna
spetnia wymagania i nie ma zagrozenia wybuchem w pomieszczeniu.

Dla pomieszczenia akumulatorowni zaprojektowano wentylator 2 — biegowy zlokalizowany na
dachu.

Laboratoria — systemy NL1IWL1 + NL8WLS.

Laboratoria w budynku przeznaczone sg do celéw dydaktycznych pracy ze studentami. W kazdym
pomieszczeniu przewiduje sie pobyt do 30 osoéb.

W uzgodnieniu z Inwestorem dla kazdego laboratorium zaprojektowano niezalezny system
instalacji wentylacji mechanicznej nawiewno-wyciggowej. Dodatkowo dla laboratorium

mechaniki ptynéw nr 5 oraz w laboratoriach do pracy z komputerami nr 6, 7, 8 przewidziano -
zgodnie z zyczeniem Inwestora, chlodzenie powietrza w lecie.

llo$¢ powietrza dla kazdego laboratorium obliczono przyjmujac 30 m®h osobe, co stanowi

~2,5 + 3 w/h kubatury pomieszczenia.



Zaprojektowano niezalezne centrale podwieszane zlokalizowane pod stropem w pomieszczeniach
schowkow od strony korytarza. Centrale wyposazone sg w filtry G4 na nawiewie i wyciagu,
krzyzowy wymiennik odzysku ciepta, nagrzewnice wodna, wentylatory nawiewny i wyciggowy.
Dodatkowo dla laboratoriéw 5, 6, 7, 8 zaprojektowano na kanatach chtodnice freonowe.

Po stronie ssawnej i ttocznej central przewiduje sie ttumiki akustyczne.

Czerpanie i wyrzut powietrza z central zaprojektowano ponad dachem.

Nawiew i wycigg powietrza dla kazdego laboratorium projektuje sie nawiewnikami wirowo —
cylindrycznymi typ NWC ze stropu podwieszonego.

Dla laboratoriéw nr 5, 6, 7, 8 ze stanowiskami komputerowymi przewiduje sie dodatkowa,
klimatyzacje systemem freonowym VRV — po 2 klimatyzatory $cienne w kazdym pomieszczeniu
(dla laboratorium nr 5 — 1 klimatyzator ) oraz wigczenie w systemy chtodnic kanatowych.

Aula z lobby i hallem — system NA WA, WS.

W s$rodkowej czesci budynku na Il pietrze zaprojektowano Aule na ~155 os6b, z tytu lobby oraz
przestrzenny hall wejsciowy z klatkg schodowa.

Dla tych pomieszczen zaprojektowano instalacje wentylacji mechanicznej nawiewno-wyciggowej

z chtodzeniem powietrza w lecie oraz dodatkowo spetniajaca role dogrzewania powietrza w zimie.
Do obliczen ilosci powietrza przyjeto 30 m®/h osobe, co stanowi ~4,5 w/h kubatury sali.

llo$¢ powietrza dla hallu i korytarza zbilansowano z systemem wyciggowym z zespotu WC i szatni.
Projektuje sie centrale wentylacyjng zlokalizowang w wydzielonej wentylatorni na dachu. Centrala
wentylacyjna wyposazona jest w filtry G4 na nawiewie i wyciagu, obrotowy wymiennik odzysku
ciepta, rewersyjng pompe ciepta, nagrzewnice wodng, wentylatory nawiewny i wyciggowy.

Po stronie ssawnej i ttocznej centrali przewiduje sie thumiki akustyczne.

Nawiew powietrza do Auli projektuje sie dyszami dalekiego zasiegu ty p DK DN8O zlokalizowanymi
na kanale pod stropem, z przodu Sali.

Wyciag powietrza projektuje sie kratkami z przepustnicg regulacyjng spod stropu i nad podioga.
Nawiew powietrza do lobby i hallu projektuje sie dyszami dalekiego zasiegu typ DK DN80
zlokalizowanymi bezposrednio na kanatach. Dodatkowo zaprojektowano nawiew powietrza do
korytarza przy wejsciu do auli kratkami z przepustnicg regulacyjng oraz do szatni zaworem
powietrznym nawiewnym. Dla wyciggu z szatni zastosowano centralke wyciggowg zlokalizowang
na dachu.

System ten dodatkowo obstuguje pomieszczenie wentylatorni na antresoli — wejscie z dachu.

Do bilansu powietrza przyjeto 1,5 w/h kubatury pomieszczenia.

Pokoje biurowe, sale konferencyjne — systemy WB1, W B2, NK1, WK1, NK2, WK2.

Dla pokoi biurowych w uzgodnieniu z Inwestorem zaprojektowano instalacje wentylacji
mechanicznej wyciggowej z nawiewem uzupetniajacym poprzez nawietrzaki.

Do obliczen ilosci powietrza przyjeto nie mniej niz 30 m*/h osobe, co stanowi ~1,5 w/h kubatury
kazdego pomieszczenia.

Wyciag powietrza z pokoi przewiduje sie kratkami z przepustnicg regulacyjng zlokalizowanymi
osiowo nad drzwiami. Kanaty prowadzone sg w stropie podwieszonym w korytarzu.
Zaprojektowano 2 systemy instalacji wentylacji mechanicznej wyciggowej WB1, WB2 obstugujace
strone lewg i prawg budynku z centralami zlokalizowanymi na pomostach na dachu.

Dla sali konferencyjnej i pokoju socjalnego na | pietrze zaprojektowano niezalezne systemy
wentylacji nawiewnej i wyciagowej. Do obliczen ilosci powietrza przyjeto 20 m*/h osobe.
Zaprojektowano centralki nawiewne podwieszane zlokalizowane pod stropem w sasiadujgcych
pomieszczeniach WC. Dla wyciggu powietrza zaprojektowano centrale zlokalizowane na
pomostach na dachu wspdélnie z centralami WB1 i WB2.

Nawiew i wycigg powietrza w sali konferencyjnej i pokoju socjalnym projektuje sie kratkami z
przepustnicg regulacyjna.

Dodatkowo na zyczenie Inwestora dla pokoi biurowych na Il pietrze oraz gabinetow dyrekcyjnych z
sekretariatem na | pietrze zaprojektowano klimatyzacje freonowg — systemy VRV.

Zespolty WC — systemy WC1, WC2.
Dla zespotéw pomieszczen WC projektuje sie wydzielone systemy instalacji wentylacji

mechanicznej wyciggowej oraz uzupetniajacy nawiew do umywalni i od strony korytarza przez
kratki w drzwiach.



Do obliczen ilosci powietrza przyjeto 50 m*h ustep, 50 m®h natrysk, 25 m®h pisuar.

Kanaty prowadzone sg w wydzielonych szachtach. Wyciag powietrza zaprojektowano zaworami
powietrznymi wywiewnymi ze stropu podwieszonego.

Wyrzut powietrza ponad dach budynku z centralkami zlokalizowanymi na pomostach na dachu.

Klimatyzacja.

W uzgodnieniu z Inwestorem instalacje klimatyzacji zaprojektowano w nastepujacych
pomieszczeniach:
— 4 laboratoriach ze stanowiskami komputerowymi po prawej stronie budynku na Il pietrze
— 2 zespotach pomieszczen biurowych po lewej i prawej stronie klatki schodowej na Il pietrze
— gabinetach dyrekcyjnych i pokoju sekretariatu na | pietrze
— pomieszczeniu serwerowni 2.26 i pomieszczeniu punktu dystrybucyjnego 2.23A
W pomieszczeniach biurowych przyjeto utrzymanie temperatury w okresie letnim t = 24 + 2°C
Bilans zyskow ciepta wykonano w oparciu o obliczenia komputerowe.
Dla laboratoriéw zaprojektowano 4 systemy freonowe.
Dla pomieszczen biurowych na Il pietrze zaprojektowano 2 systemy freonowe VRV.
Dla gabinetéw dyrekcyjnych zaprojektowano niezalezny system VRV.
Dla 2 pomieszczen serwerowni zaprojektowano 2 oddzielne systemy typu Split z opcjg pracy
calorocznej. llos¢ zyskow ciepta dla serwerowni i punktu dystrybucyjnego zostata podana przez
Inwestora.
Dla auli i lobby zaprojektowano instalacje wentylacji mechanicznej z chtodzeniem powietrza w
oparciu o system kanatowy.

Uwaga: Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru rob6t oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2.2 MATERIALY.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania rob6t budowlanych przedmiotu zamoéwienia powinny spetnia¢
wymagania odpowiednich norm i posiada¢ aprobaty techniczne, atesty, certyfikaty, swiadectwa
dopuszczenia do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane lub dobrowolnie stosowane przez
producentéw zgodnie z Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 wrzesnia
2016 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2016 poz.
1570). Materialy budowlane stosowane do wykonywania przedmiotu zamodwienia musza spetniaé
wymogi art. 10 ustawy Prawo Budowlane oraz byé zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobéw deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198 poz. 2041 z pézniejszymi. zmianami).
Materiatly budowlane muszg byé oznakowane znakiem budowlanym dopuszczenia wyrobu do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictwie i muszg posiadaé informacje od producenta zawierajaca;

. okreslenie, siedzibe i adres producenta oraz adres zaktadu produkujacego wyréb budowlany;

. identyfikacje wyrobu budowlanego zawierajacg: nazwe, nazwe handlowa, typ, odmiane,
gatunek
i klase wedtug Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej;

. numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej, z ktérg potwierdzono
zgodnos¢ wyrobu budowlanego;

. numer i date wystawienia krajowej deklaracji zgodnosci;

. inne dane, jezeli wynika to z Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej;

. nazwe jednostki certyfikujgcej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanym systemie

oceny zgodnosci wyrobu budowlanego.
Wykonawca jest zobowigzany na kazde zadanie Zamawiajgcego przedstawi¢ dokumenty swiadczace,
ze wbudowane materiaty sg dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie z art. 10 ustawy
Prawo Budowlane.
Zestawienie materiatow.
- acetylen techniczny rozpuszczony



Automatyka do central N6/W6
Automatyka do central N7/W7
Automatyka do central NL1/WL1- NL8/WL8
Automatyka do centrali N1/W1
Automatyka do centrali N2/W2
Automatyka do centrali N3/W3
Automatyka do centrali N4/W4
Automatyka do centrali N5/W5
Automatyka do centrali NAWA
Automatyka do centrali NK1
Automatyka do centrali NK2
Automatyka do centrali WB1
Automatyka do centrali WB2
Automatyka do chiodnicy

azot gazowy sprezony techniczny osuszony
Centrala nawiewna NK1

Centrala nawiewna NK2

Centrala nawiewna NT1

Centrala nawiewno - wywiewna N1/ W1
Centrala nawiewno - wywiewna N2/\W2
Centrala nawiewno - wywiewna N3/W3
Centrala nawiewno - wywiewna N4/W4
Centrala nawiewno - wywiewna N5/W5
Centrala nawiewno - wywiewna N6/\W6
Centrala nawiewno - wywiewna N7/ W7
Centrala nawiewno - wywiewna NA/WA

Centrala nawiewno - wywiewna NL1/WL1- NL8/WL8 Vn/Vw=900 m3/h

Centrala wywiewna WB1

Centrala wywiewna WB2

Centrala wywiewna WC2

Centrala wywiewna WK1, WK2, WS, WC1
Chtodnica kanatowa do centrali N5-N8
Czerpnia na kanale 1200x900

Czerpnia na kanale 500x250

Czerpnia na kanale 600x200

Czerpnia na kanale 630x250

Czerpnia na kanale 800x250

Czerpnia $cienna 200x200

Czerpnia $cienna 300x200

Czerpnie scienne kotowe 0 $r.125 mm
czysciwo bawetniane

drut stalowy do spawania niepokryty ér. 3.25 mm
Dysza dalekiego zasiegu dn=120 mm

Dysza dalekiego zasiegu dn=80 mm

farba olejna do gruntowania przeciwrdzewna miniowa 60 %
farba olejna nawierzchniowa biata

Klapa p.poz EIS120 200x200 L=300

Klapa p.poz. EI120 dn 100 mm |=300 mm
Klapa p.poz. EI120 dn 125 mm |=300 mm
Klapa p.poz. EI120 dn 200 mm |=300 mm
Klapa p-poz EIS60 1200x300 L=300

Klapa p-poz EIS60 300x400 L=300

Klapa p-poz EIS60 450x400 L=300

Klapa p-poz EIS60 600x450 L=300

Klapa p-poz EIS60 900x1200 L=300

Klapa p-poz EIS60 900x600 L=300

klej

klej conlit

konstrukcja podwieszana dla przytacza do instalaciji
konstrukcja podwieszana do konstrukcji dachu
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Kratka wentylacyjna 160x100

Kratka wentylacyjna 160x125

Kratka wentylacyjna 160x160

Kratka wentylacyjna 160x250

Kratka wentylacyjna 200x125

Kratka wentylacyjna 200x160

Kratka wentylacyjna 200x200

Kratka wentylacyjna 250x125

Kratka wentylacyjna 300x200

Kratka wentylacyjna 400x400

Kratka wentylacyjna 500x200

Kratka wentylacyjna 600x500

Kratka wentylacyjna okragta dn=100

Kratka wentylacyjna okragta dn=125

Kratka wentylacyjna okragta dn=160

Kratka wentylacyjna okragta dn=200

ksztattki miedziane o $r. zewnetrznej 12,7 mm

ksztaltki miedziane o $r. zewnetrznej 15,88 mm

ksztaltki miedziane o $r. zewnetrznej 22,2 mm

ksztaltki miedziane o $r. zewnetrznej 28,58 mm

ksztaltki miedziane o $r. zewnetrznej 6,35 mm

ksztaltki miedziane o $r. zewnetrznej 9,52 mm

ksztattki miedziane o $r.zewn. 19,1 mm

ksztattki wentylacyjne kotowe typ S z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do 100 mm
ksztattki wentylacyjne kotowe typ S z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do 1250 mm
ksztattki wentylacyjne kotowe typ S z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do 200 mm
ksztattki wentylacyjne kotowe typ S z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do 315 mm
ksztattki wentylacyjne kotowe typ S z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do 400 mm
ksztattki wentylacyjne kotowe typ S z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do 630 mm
ksztattki wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o obwodzie do 1000
mm

ksztattki wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o obwodzie do 1400
mm

ksztattki wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o obwodzie do 1800
mm

ksztattki wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o obwodzie do 4400
mm

ksztattki wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o obwodzie do 600
mm

masa betonowa B-20

mata lamelowa ALU LAMELLA MAT 100 mm

mata lamelowa ALU LAMELLA MAT 30 mm

mata lamelowa ALU LAMELLA MAT 30 mm'

mata lamelowa ALU LAMELLA MAT 50 mm

materiaty pomocnicze

mydio maziste (szare) 65 %

Nawiewnik wirowo-cylindryczny dn=250 ze skrzynka rozprezng i przepustnica,
Odciagi spalin typ N10 z wentylatorem, szyng i wezem $rednica krdéca fi 160
otuliny kauczukowe gr. 13 mm dla rur dz 28 mm

otuliny kauczukowe gr. 13 mm dla rur o $r.12,7 mm

otuliny kauczukowe gr. 13 mm dla rur o $r.15,9 mm

otuliny kauczukowe gr. 13 mm dla rur o $r.19 mm

otuliny kauczukowe gr. 13 mm dla rur 0 §r.22 mm

otuliny kauczukowe gr. 13 mm dla rur o $r.9,5 mm

otuliny kauczukowe gr. 6 mm dla rur dz 6,4 mm

ptyty conlit grub.60 mm EI 120

podkfadki amortyzacyjne z ptyty gumowej o gr. 5 mm

podkfadki amortyzacyjne z ptyty gumowej o gr. 5 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 1000 mm
podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 1400 mm
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podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 1500 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 1800 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 2000 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 2400 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 2600 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 3200 mm

podpory kanatow (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 4000 mm

podpory kanatow (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 4400 mm

podpory kanatow (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 4600 mm

podpory kanatow (przewodow) wentylacyjnych typ A o obwodzie do 600 mm

podpory kanatéw (przewoddéw) wentylacyjnych typ C o $r.do 100 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ C o $r.do 1250 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ C o $r.do 200 mm

podpory kanatéw (przewodow) wentylacyjnych typ C o $r.do 315 mm

podpory kanatéw (przewodoéw) wentylacyjnych typ C o $r.do 400 mm

podpory kanatéw (przewodoéw) wentylacyjnych typ C o $r.do 630 mm

Przepustnica dn=100

Przepustnica dn=125

Przepustnica dn=140

Przepustnica dn=160

Przepustnica dn=200

Przepustnica dn=250

Przepustnica dn=300

Przepustnica dn=315

Przepustnica jednoptaszczyznowa 160x160

Przepustnica jednoptaszczyznowa 200x160

Przepustnica jednoptaszczyznowa 200x200

Przepustnica wieloptaszczyznowa 250x160

Przepustnica wieloptaszczyznowa 250x200

Przepustnica wieloptaszczyznowa 300x250

przepustnice wieloptaszczyznowe stalowe prostokatne typ A o obwodzie do 1800 mm
przewody (prostki) wentylacyjne kotowe typ S (Spiro) z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do
100 mm

przewody (prostki) wentylacyjne kotowe typ S (Spiro) z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do
1250 mm

przewody (prostki) wentylacyjne kotowe typ S (Spiro) z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do
200 mm

przewody (prostki) wentylacyjne kotowe typ S (Spiro) z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do
315 mm

przewody (prostki) wentylacyjne kotowe typ S (Spiro) z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do
400 mm

przewody (prostki) wentylacyjne kotowe typ S (Spiro) z blachy stalowej ocynkowanej o $r.do
630 mm

przewody (prostki) wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o
obwodzie do 1000 mm

przewody (prostki) wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o
obwodzie do 1400 mm

przewody (prostki) wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o
obwodzie do 1800 mm

przewody (prostki) wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o
obwodzie do 4400 mm

przewody (prostki) wentylacyjne prostokatne typ A/l z blachy stalowej ocynkowanej o
obwodzie do 600 mm

Przewdd elastyczny flex dn=160 mm L=6000 mm

Przewdd elastyczny flex dn=160 mm L=8000 mm

rura miedziana $r. 19,1

rury miedziane o $r. zewnetrznej 12,7 mm

rury miedziane o ér. zewnetrznej 15,88 mm

rury miedziane o $r. zewnetrznej 22,2 mm

rury miedziane o ér. zewnetrznej 28,58 mm
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rury miedziane o $r. zewnetrznej 6,35 mm

rury miedziane o $r. zewnetrznej 9,52 mm

spirytus

Split w serwerowni - 5,0 kW

Split w serwerowni - 7,0 kW

szpilki zgrzewane, kompletne (szpilki, talerzyki, kapturki)

Sruby fundamentowe kotwowe do wmurowania M12x200 mm

Sruby stalowe zgrubne z tbem szesciokatnym z gwintem na catej dtugosci z nakretkami i
podktadkami M10 o dlug.do 60 mm

Sruby stalowe zgrubne z tbem szesciokatnym z gwintem na catej dtugosci z nakretkami i
podktadkami M12-M16 o dtugosci do 80 mm

Sruby stalowe zgrubne z tbem szesciokatnym z gwintem na catej dtugosci z nakretkami i
podktadkami M8 o dlug.do 50 mm

Sruby z thami i nakretkami szesciokatnymi doktadne M16

tasma

tasma aluminiowa samoprzylepna

tlen techniczny

Ttumik 1200x800 L=1000

Ttumik 1200x800 L=1250

Ttumik 1200x800 L=2000

Ttumik 600x160 L=1250

Ttumik 600x160 L=1500

Ttumik 600x160 L=1750

Ttumik 600x160 L=2000

Ttumik 600x200 L=1250

Ttumik 600x200 L=1500

Ttumik 600x200 L=1750

Ttumik 600x200 L=2000

Ttumik 600x250 L=1500

Ttumik 600x250 L=1750

Ttumik 600x300 L=1500

Ttumik 600x300 L=2000

Ttumik 600x400 L=2000

Ttumik 900x200 L=2000

Ttumik dn=160 mm L=1250

Ttumik dn=250 mm L=1500

Ttumiki 600x500 L=2000

Ttumiki 750x250 L=1750

Ttumiki 750x250 L=2000

uchwyty metalowe z wktadka gumowa do rur miedzianych o $r. zewnetrznej 10 mm
uchwyty metalowe z wktadkg gumowa do rur miedzianych o ér. zewnetrznej 12 mm
uchwyty metalowe z wktadkg gumowa do rur miedzianych o ér. zewnetrznej 15 mm
uchwyty metalowe z wktadkg gumowa do rur miedzianych o ér. zewnetrznej 22 mm
uchwyty metalowe z wktadkg gumowa do rur miedzianych o ér. zewnetrznej 28 mm
uchwyty metalowe z wktadkg gumowa do rur miedzianych o ér.zewn. 19,1 mm
Urzadzenia chtodnicze system 1 -wg oferty dostawcy

Urzadzenia chtodnicze system Il -wg oferty dostawcy

Urzadzenia chtodnicze system Il -wg oferty dostawcy

Urzadzenia chtodnicze system IV -wg oferty dostawcy

uszczelki azbestowo-kauczukowe do potaczen ram nagrzewnicy i przewodu o obwodzie
ponad 2500 do 4500 mm

uszczelki azbestowo-kauczukowe do potaczen ram nagrzewnicy i przewodu o obwodzie
ponad 4500 do 7200 mm

uszczelki gumowe do potaczen przewoddw o przekroju kotowym i $r. do 300 mm
uszczelki gumowe do przewodow wentylacyjnych prostokatnych

uszczelki gumowe do przewodow wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 1000 mm
uszczelki gumowe do przewodow wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 1200 mm
uszczelki gumowe do przewodoéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 1400 mm
uszczelki gumowe do przewodéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 1500 mm
uszczelki gumowe do przewodéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 1800 mm
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- uszczelki gumowe do przewoddéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 2000 mm
- uszczelki gumowe do przewoddéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 2400 mm
- uszczelki gumowe do przewoddéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 2600 mm
- uszczelki gumowe do przewoddéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 3200 mm
- uszczelki gumowe do przewoddéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 4000 mm
- uszczelki gumowe do przewoddéw wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 4400 mm
- uszczelki gumowe do przewodow wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 4600 mm
- uszczelki gumowe do przewodow wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 600 mm
- uszczelki gumowe do przewodow wentylacyjnych prostokatnych o obwodzie do 800 mm
- uszczelki gumowe o przekroju prostokatnym o obwodzie przewodu ponad 4500 do 7200 mm
- uszczelki z gumy do przewoddow wentylacyjnych kotowych o $r.do 100 mm

- uszczelki z gumy do przewoddéw wentylacyjnych kotowych o $r.do 1250 mm

- uszczelki z gumy do przewoddw wentylacyjnych kotowych o ér.do 160 mm

- uszczelki z gumy do przewoddw wentylacyjnych kotowych o $r.do 200 mm

- uszczelki z gumy do przewoddw wentylacyjnych kotowych o $r.do 280 mm

- uszczelki z gumy do przewoddw wentylacyjnych kotowych o ér.do 315 mm

- uszczelki z gumy do przewoddw wentylacyjnych kotowych o $r.do 400 mm

- uszczelki z gumy do przewoddéw wentylacyjnych kotowych o $r.do 630 mm

- uszczelki z gumy do przewoddéw wentylacyjnych kotowych o $rednicy do 200 mm

- wkrety stalowe samogwintujgce do blach z tbem stalowym $r.6.3 mm o diug.do 45 mm

- Wyrzutnia na kanale 250x350

- Wyrzutnia na kanale 400x300

- Wyrzutnia na kanale 400x500

- Wyrzutnia na kanale 500x500

- Wyrzutnia na kanale 600x500

- Wyrzutnia na kanale 800x900

- Woyrzutnia na kanale dn=125

- Wyrzutnia na kanale dn=250

- Wywiewnik wirowo-cylindryczny dn=250

- Zawor nawiewny dn=100 mm.

- Zawor nawiewny dn=160 mm.

- Zawor nawiewny dn=200 mm.

- Zawor wywiewny dn=100 mm.

- Zawoér wywiewny dn=200 mm.

2.3 SPRAT.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé¢ wykonywanych robét i srodowisko. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow wskazaniom
zawartym w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét, programie zapewnienia jakosci lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Sprzet bedacy wiasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie spetniat normy ochrony §rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Sprzet uzyty w trakcie realizacji rob6t objetych
specyfikacjg powinien spetnia¢ wymagania obowigzujace w budownictwie, powinien by¢ sprawny,
spetnia¢c wymagania bhp oraz posiada¢ instrukcje obstugi. Osoby obstugujace sprzet powinny byé
odpowiednio przeszkolone. Sprzet powinien podlega¢ kontroli osoby odpowiedzialnej za bhp na
budowie.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowanie warunkéw umowy zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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2.4 TRANSPORT.

Materialy powinny by¢ przewozone srodkami transportu w sposob zapewniajgcy unikniecia
uszkodzeh.

Srodki transportu powinny byé zgodne z przepisami bhp i ruchu drogowego. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba i rodzaje $rodkéw transportu musza zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie
z zasadami okreslonymi w projekcie w terminach wynikajgcych z harmonogramu robét. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego,
szczegblnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezaco, na wihasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

2.5 WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowag oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg stanowiacg opis przedmiotu zamowienia
na roboty budowlane, w oparciu o obowigzujace przepisy i normy wykonania i odbioru robot jak
réwniez polskimi normami, normami branzowymi oraz innymi przepisami, dotyczgacymi prowadzonych
robot, instrukcjami montazu, instrukcjami producentdw materiatbw i urzadzehn i wytycznymi
projektantéw opisanymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie zmiany i odstepstwa nie moga
powodowaé obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a takze trwatosci
eksploatacyjnej. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wykonywaniu robo6t zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora
Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw rob6t beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialtéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora
Nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Roboty demontazowe.

Przed przystgpieniem do demontazu przewodéw zaizolowanych nalezy zdemontowac izolacje.
Materiaty uzyskane z demontazu nalezy posegregowac i wywiez¢ do sktadnicy ztomu.
Materialy nalezy umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem.

Montaz przewodow.

Przewody wentylacyjne nalezy mocowaé za pomocg podpér wyposazonych w elementy ttumigce
drgania oraz ograniczajgce przenoszenie sie drgan na ustréj budowlany.

Zamocowania przewodow do elementdéw budowlanych powinny by¢ wykonane z materiatow
niepalnych, zapewniajacych przejecie sity powstajacej w wypadku pozaru, w czasie nie krotszym,
niz wymagany dla klasy odpornosci ogniowej przewodu .

Przewody wentylacyjne powinny byé wykonane w taki sposob, aby w przypadku pozaru nie
oddziatywalty sitg wiekszag niz 1 kN na elementy budowlane, a takze, aby przechodzity przez
przegrody budowlane w sposéb umozliwiajgcy kompensacje wydtuzen termicznych.
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Przejscia kanatéw przez stropy i $ciany nalezy uszczelni¢ zaprawg ogniochronng trwale
plastyczng o dobrej przyczepnosci do poditoza, o odpornosci ogniowej w klasie odpornosci
ogniowej (EI) danej przegrody.

Nie wolno w przewodach wentylacyjnych instalowac¢ innych instalaciji.

Montaz urzgdzen.

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ w miejscach wskazanych w projekcie, wedtug zasad podanych

przez wybranego producenta.

Urzadzenia nalezy mocowaé do elementéw budowlanych za pomocg uchwytéw z materiatow

niepalnych, wyposazonych w elementy ttumigce drgania oraz ograniczajgce przenoszenie sie

drgan na ustr6j budowlany.

Urzadzenia powinny byé montowane w taki sposéb , aby ich ciezar nie byt przenoszony na

rurociagi.

- Zastosowane w instalacji wentylatory powinny by¢ fabrycznie zabezpieczane
przeciwdrganiowo.

- Czerpnie powinny by¢ zabezpieczone przed wptywem warunkéw atmosferycznych. Otwory
wlotowe czerpni zabezpieczone przed przedostawaniem sie drobnych gryzoni, ptakéw i liSci.

- Przepustnice powinny umozliwia¢ fatwg zmiane potozenia w petnym zakresie regulacyjnym i
mie¢ wyrazne oznaczenie potozenia otwartego i zamknietego. Szczelnosé przepustnicy
zamykajgcej w pozycji zamknietej powinna odpowiadac¢ co najmniej klasie 1 wg klasyfikacji
podanej w PN-EN 1751:2014-03.

- Nawiewnikéw nie powinno sie umieszcza¢ w poblizu przeszkdd (takich jak np. elementy
konstrukcyjne budynku, podwieszone lampy) majacych zaktdcajacy wptyw na ksztalt i zasieg
strumienia powietrza.

Zbadanie instalaciji.

Pomiary i regulacje instalacji wentylacji nalezy przeprowadzi¢ przed obudowaniem kanatéw
wentylacyjnych.

W czasie probnego rozruchu urzadzen nalezy dokona¢ regulacji oraz pomiaréw nawiewanego i
wywiewanego powietrza zgodnie z projektem i zaleceniami producenta nawiewnikow i przepustnic
regulacyjnych.

Izolacja kanatow.

Prace izolacyjne nalezy wykonac¢ po zakonczeniu robét montazowych przewodéw i urzgdzen,
zgodnie z instrukcjami opracowanymi przez producenta lub dystrybutora oraz zgodnie z
wymaganiami obowigzujgcych norm .

Izolacja powinna by¢ lekka, nie obcigza¢ dodatkowo konstrukcji kanatu a materiat izolacyjny
dopasowywac sie do ksztattu izolowanej powierzchni.

Izolacje nalezy doktadnie zwymiarowacé i starannie zamontowaé aby zabezpieczata instalacje
wentylacyjne przed kondensacjg pary wodnej oraz zapewniata minimalne straty ciepta oraz
temperature przeptywajgcego powietrza odpowiadajgaca wartosci przewidzianej w projekcie.

Powierzchnia mat powinna by¢ ptaska bez peknie¢ i dziur, brzegi réwno i czysto obciete, struktura
materiatu jednorodna.

2.6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow i bedzie
przeprowadzat pomiary i badania materiatow oraz robét. Inspektor Nadzoru ustali, jaki system kontroli
jest konieczny do powyzszego zakresu robét.
Kontrola (w zaleznosci od potrzeb) bedzie obejmowac:

- jakos¢ uzytego materiaiu,

- atesty na materialy i urzadzenia,

- Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie,

- oceny lub opinie higieniczne Panstwowego Zaktadu Higieny,

- aprobaty techniczne lub certyfikaty,
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- zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa,

- zgodnosci wykonania rob6t z obowigzujacymi przepisami i normami,

- zgodnosci wykonania robét z przedmiarem robo6t i specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru

rob6t budowlanych,

- jakos¢ i trwatos¢ wykonanych robét,

- zachowanie warunkéw bhp i ochrony ppoz.,

- protokoty z pomiaréw i badan.
Wszystkie badania i pomiary nalezy przeprowadza¢ zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
braku norm mozna stosowaé¢ wytyczne krajowe, lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Kopie wynikéw badan nalezy przekazaé¢ Inspektorowi Nadzoru.
Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem badan materiatéw i rob6t ponosi Wykonawca.
Badanie urzadzeh wentylacyjnych i klimatyzacyjnych.

- Sprawdzenie , czy elementy urzadzenia zostaty potaczone w prawidtowy sposob.

- Badanie szczelnosci urzadzen i facznikow elastycznych.

- Sprawdzenie umiejscowienia i dostepu.

- Sprawdzenie systemu zabezpieczenh.

- Ocena estetyki wykonanych robot.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej
fazy rob6t zostaly spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze
robo6t uznac za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie
ponownie.

2.7 OBMIAR ROBOT.

Obmiar rob6t nalezy przeprowadza¢ wedlug zatozen przyjetych w przedmiarze i kosztorysie
ofertowym lub innych zalozen ustalonych z Zamawiajgcym.

Obmiar robdét ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych, a
ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robét wchodzacym w skiad
umowy.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacjg umowy
0 zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki
obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robét
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Musza one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w calym
okresie trwania Robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych w celu
dokonywania pfatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie, okre$lonym w umowie lub
uzgodnionym przez wykonawce i zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Obmiary beda takze przeprowadzone przed czesciowym i koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystapienia diuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar rob6t zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

Obmiar rob6t powinien by¢ zgodny z jednostkami w kosztorysie.
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2.8 ODBIOR ROBOT.

Zasady dokonywania odbioru koncowego:

A/ zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru powinna byé stwierdzona wpisem Wykonawcy do
dziennika budowy oraz pisemnym powiadomieniem Zamawiajacego.

B/ odbior koncowy zadania powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia
zakonczenia i pisemnego zgtoszenia rob6t, prawidtowosci ich wykonania oraz kompletnosci
dokumentacji powykonawczej.

C/ odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale
przedstawicieli Wykonawcy wpisanych do umowy.

D/ komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robét z dokumentacjg projektowa,
szczegobtowymi specyfikacjami technicznymi oraz obowigzujacymi przepisami prawa.

E/ w czasie odbioru kohcowego komisja zapoznaje sie rowniez z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

F/ w czasie odbioru koricowego mogq byé dokonane badania i pomiary sprawdzajgce przewidziane
przy odbiorach koncowych wg odpowiednich szczegdtowych specyfikacji technicznych

G/ podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokét odbioru koncowego robét sporzadzony wg
wzorca przygotowanego przez Zamawiajacego.

Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdét jest protokét odbioru koncowego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje powykonawczg projektowg z naniesionymi zmianami,

- dziennik budowy i ksigzke obmiaru,

- recepty robocze i ustalenia technologiczne,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze szczegétowymi

specyfikacjami technicznymi, atesty, certyfikaty, deklaracje jakosciowe wbudowanych materiatdw

- ostateczny protokét odbioru wykonanych elementéw robét, obiektu,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy komisja stwierdzi, ze roboty nie zostaty wykonane lub zostalty wykonane wadliwie,

oraz gdy przygotowana dokumentacja powykonawcza jest niekompletna lub nieprawidiowo

wykonana, to komisja podejmie kroki zgodne z umowa.

2.9 PODSTAWA PLATNOSCI.

Wszystkie niezbedne koszty robo6t powinny byé uwzglednione w oferowanej cenie za realizacje
przedmiotowego zamowienia.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak réwniez inne czynnosci, badania i wymagania.

Jesli podczas wykonywania rob6t zmianie ulegnie ich zakres, rozliczenie nastgpi na podstawie
kosztorysu sporzadzonego w oparciu o obmiar faktycznie wykonanych robét i ceny poszczegoinych
robot z kosztorysu ofertowego Wykonawcy.
Podstawg platnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce w kosztorysach powykonawczych.
Cena jednostkowa powinna obejmowac:
- robocizne bezposredniag,
- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy i z
powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczace BHP,
- oznakowanie robot, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe,
- ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,
zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji robét i w okresie gwarancyjnym,
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- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Rozliczanie ptatno $ci b edzie nast gpowa € zgodnie z warunkami przyj etymi w umowie.

2.10 PRZEPISY ZWIAZANE.
- Dokumentacja projektowa.

- Przedmiary robét.

- Normy.

PN-78/B-10440 Wentylacja mechaniczna. Urzgdzenia wentylacyjne. Wymagania i badania przy

odbiorze.

PN-B-76001 :1996 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczelno$¢. Wymagania i badania przy

odbiorze.

PN-73/B-03431 Wentylacja mechaniczna w budownictwie. Wymagania.

PN-1SO 5221; 1994 Rozprowadzenie i rozdziat powietrza. Metody pomiaru przeptywu

strumienia powietrza w przewodzie.

PN-76/B-03421 Parametry obliczeniowe powietrza zewnetrznego

PN-83/B-03430 Wentylacja w budynkach mieszkalnych zamieszkania zbiorowego i

uzytecznosci publicznej

PN-B-76003 Wentylacja i klimatyzacja. Filtry powietrza. Klasy jakosci.

PN-87/B-02151/02 Akustyka budowlana. Ochrona przed halasem pomieszczen w budynkach.

Dopuszczalne wartosci poziomu dzwieku w pomieszczeniach.

PN-EN 12101-6:2007 Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta. Cze$¢ 6: Wymagania

techniczne dotyczace systemow réznicowania cisnien. Zestawy urzadzen.

PN87/B-02151/02 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczehn w budynkach.
Dopuszczalne wartosci poziomu dzwieku w pomieszczeniach.

PN-EN 1507:2007 Wentylacja budynkéw. Przewody wentylacyjne z blachy o przekroju
prostokatnym. Wymagania dotyczace wytrzymatosci i szczelnosci.

PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o
przekroju prostokatnym — Wymiary.

PN-EN 1506:2007 Wentylacja budynkéw -- Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o
przekroju kotowym — Wymiary.

PN-B-03434:1999 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe wymagania i badania.

PN-EN 12097:2007 Wentylacja budynkéw. Sie¢ przewoddéw. Wymagania dotyczgce elementow
sieci przewodow utatwiajgcych konserwacje systeméw przewodow.

PN-EN 1751:2014-03.Wentylacja budynkéw — Urzadzenia wentylacyjne koncowe — Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych.

PN-EN 1886:2008 Wentylacja budynkéw — Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne —
Wiasciwosci mechaniczne.

PN-EN 12236:2003 Wentylacja budynkéw — Podwieszenia i podpory przewodoéw
wentylacyjnych — Wymagania wytrzymatosciowe.

PN-EN 12599:2002 Wentylacja budynkéw — Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace
odbioru wykonanych instalacji wentylaciji i klimatyzaciji.

PN-EN 12220:2001 Wentylacja budynkéw -- Sie¢ przewodow -- Wymiary kotnierzy o przekroju
kotowym do wentylacji ogéinej
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