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1. Wymagania ogolne
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania Zleceniodawcy dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych Sali 5 i 6 w budynku nr 23A.

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych spec. techn.

Zakres robot zostal wyszczegélniony w szczegétowych specyfikacjach technicznych
poszczegdlnych branz.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ ze specyfikacia
techn. i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5. Materialy

Do realizacji zamoéwienia mogg by¢ stosowane materiaty i wyroby niezbedne do
wykonania robét zgodnie ze specyfikacja techniczna, zaakceptowane przez inspektora
nadzoru, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych.

b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z polskg normg lub aprobaty techniczng w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie s3 objete
certyfikacja i spetniajg wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich
partia dostarczona na budowe powinna posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
Jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

1.6. Sprzet

Rodzaj sprzgtu nalezy dostosowa¢ do specyfiki rob6t. Prace moga byé wykonywane
zar6wno recznie, jak i mechanicznie z uwzglednieniem wymogow technicznych i przepiséw
BHP. Sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych robét,
uszkodzenia lub zniszczenia elementéw budynkéw oraz otoczenia.

1.7. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, jakie nie
wplyng niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materialéw oraz bezpieczefistwo
pracownikow. Materiaty nalezy przewozi¢ w oryginalnych zamknietych opakowaniach.
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1.8. Nazwy i kody: grupy robét, klas robét i kategorii robét.

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych.
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45330000-9 Roboty instalacyjne wodno — kanalizacyjne i sanitarne

1.9. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia i definicje sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
prawem budowlanym.

1.10. Zasady przedmiarowania

Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatdw podane sag w odpowiednich specyfikacjach
technicznych, KNNR-ach, KNR-ach, analizach indywidualnych i kalkulacjach wtasnych.
Jednostki obmiaru, odpowiadajgce odpowiedniemu rodzajowi roboty, powinny byé zgodne
z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej.

1.11. Kontrola jakoS$ci robét

Celem kontroli robdt jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zalozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelnag kontrole robot,
utrzymywanie w pelnej sprawnosci zabezpieczen terenu budowy. Kontrola jakosci robét
budowlanych polega na sprawdzeniu kompletnosci ich wykonania zgodnie ze sztuka
budowlang, przedmiarem i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.12. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami.
Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i beda
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel wykonawcy.

1.13. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni
terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwlocznie
powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi
wspodtpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

1.14. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca odpowiada za przestrzeganie przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegélnosci wykonawca ma zabezpieczy¢ swoj personel przed
wykonywaniem pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespelniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie umowne;.

1.15. Ochrona i utrzymanie robét
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty wprowadzenia na budowe do daty odbioru ostatecznego.

1.16. Odbiér robét

Rodzaje odbioréw robot
1.16.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

1.16.2. Odbidr czesciowy

1.16.3. Odbidr ostateczny (koncowy).

1.16.4. Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancii.

Ad 1.16.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on
dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru. Gotowosé
danej czgsci do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika budowy gotowos¢ do
odbioru bedzie stwierdzona poprzez pisemne o$wiadczenie wykonawcy. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w terminie 3 dni od daty zgloszenia.
Korespondencja do Zamawiajacego bedzie kierowana na adres: Wojskowa Akademia
Techniczna, 00-908 Warszawa, ul. Gen. Witolda Urbanowicza 2 - Szef Logistyki WAT.

Ad 1.16.2 Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego
dokonuje si¢ dla zakresu robét okreslonych w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym.

Ad 1.16.3 Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu oraz jako$ci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$é do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika budowy
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona poprzez pisemne os$wiadczenie
wykonawcey. Odbi6r ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.
Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez zamawiajagcego W obecnosci
inspektora nadzoru i wykonawcy. Dokumenty do odbioru ostatecznego. Podstawowym
dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujace dokumenty:

a) szczegotowe specyfikacje techniczne,
b) protokoly odbioréw robét czgsciowych oraz ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
¢) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa zgodne z SST i programem zabezpieczenia jakosci PZJ,
Wszystkie zarzgdzone przez zamawiajacego i komisje roboty uzupelniajagce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego. Korespondencja do Zamawiajacego



bedzie kierowana na adres: Wojskowa Akademia Techniczna, 00-908 Warszawa, ul. Gen.
Witolda Urbanowicza 2 - Szef Logistyki WAT.

Ad 1.16.4 Odbiér po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbiér po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwiazanych z usunigciem wad, ktére ujawniajg si¢ w okresie rekojmi i gwarancji.
1.17. Przepisy zwigzane

* Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane ( Dz. U. 22018 1., poz. 1202).

* Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwiet publicznych ( Dz. U. z 2017 r.,
poz. 1579 z p6zn. zm.).

* Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. O ochronie przeciwpozarowej ( Dz. U. z 2018 r.,
poz. 620 t.j.).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U
22003 r., poz. 1650 z p6zn. zm.).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 08 grudnia 2017 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie
(Dz.Uz2017 r., poz. 2285).

1.18. Szczegélowa specyfikacja techniczna branzy ogélnobudowlane;j.

1.18.1 Opis przedmiotu zamo6wienia

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu remont sali 5 i 6 w budynku 23A.

1.18.2 Zakres robét:

a) branza budowlana

rozebranie istniejgcego obicia $cian
odbicie tynkow
wykucie bruzd
wykonanie nowych tynkéw wraz z rdéwnaniem $cian
wykonanie gtadzi gipsowych
dwukrotne malowanie farbg lateksowa w kolor wybrany przez uzytkownika
wykonanie nowych sufitow podwieszanych 60 x 60 cm
wymiana parapetow na parapety z konglomeratu gr 3 cm
zerwanie warstw wykonczeniowych posadzki
frezowanie szlichty
wykonanie masy samopoziomujgcej
wykonanie posadzek typu Tarkett:

o klasa Scieralnosci: T
klasa uzytecznos$ci: min 34/43
grubos$é: min. 2,5 mm
warstwa Scieralna: min. 0,7 mm
masa wlasna: min. 2900 gr/m2
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b) branza sanitarna

o zabezpieczenie powierzchni: PUR Top Clean lub réwnowazna
o odpornos$é na kotka foteli: tak

wymiana istniejacych drzwi na drzwi aluminiowe przeszklone w goémej czesci
skrzydfa — szklo bezpieczne oklejone folig mleczng; szerokosé skrzydta czynnego min
90 cm. Powyzej drzwi naswietle w profilach aluminiowych, szkto bezpieczne

dostawa i montaz tablic akademickich; tablica akademicka przesuwna (goéra-dot),
dwutablicowa, z niezaleznym przemieszczaniem (przesuwaniem) kazdego segmentu,
magnetyczna, zielona do pisania kredg, mocowana do $ciany lub podiogi; wymiary
pojedynczego segmentu tablicy: 2500x1000 mm (szer.xwys.).

rozebranie istniejacych konstrukeji zelbetowych

wykonanie nadprozy

wywiezienie i utylizacja gruzu z rozbidrki

wykonanie dokumentacji powykonawczej

¢) branza elektryczna

OO0 O0OO0OO0OO0OO0OO0

demontaz istniejacych grzejnikéw

demontaz istniejgcych rur zasilajacych C.O.

demontaz pionéw C.O.

wykucie bruzd

montaz nowych rur C.O.

wkucie rur w $ciany

montaz nowych grzejnikéw wraz z termostatami i zaworami odcinajagcymi
regulacje i proby cisnieniowe

Dostosowanie sali wykladowej nr 5 - do nowych wymogéw Uzytkownika.

1.
2.

Demontaz starych instalacji elektrycznych.

Demontaz starych i montaz nowych drzwiczek tylnych (metalowe, z zamkiem na kluczyk)
do istniejgcej, zasilajacej tablicy elektrycznej, zlokalizowanej w sali nr 5.

Wykonanie wlz-u tablicy zasilajacej sali nr 5 p.t. z nowego pola zasilajacego z pkt. 3
(przewod YDY5x6, uktadany p.t.)

Wykonanie nowej zasilajacej tablicy podtynkowej w sali nr 5 (2x12 modutéw) zasilonej
podtynkowym wlz-em z pkt. 4 (zabezpieczenia poszczeg6lnych obwodéw opisane ponizej,
zabezpieczenie przeciwprzepieciowe 3-fazowe II klasy, kontrolka zasilania tréjfazowa
LED, rozlacznik 3-fazowy min. 25A).

. Wykonanie oswietlenia podstawowego (wraz z zasilaniem i sterowaniem) LED-owego
w nowym suficie podwieszanym (jeden obwod zasilajacy, nad sufitem podwieszanym w
w peszlu nt, przew6éd YDY3x1,5, zabezpieczony wylacznikiem typu S301-C10, oprawy |
modutowe 600x600, zalaczane przelacznikiem, ilo$¢ zalezna od typu i mocy opraw
(szacowane 8 szt. opraw), wymagane natezenie $wiatla na powierzchni roboczej 5001x +
wspolczynnik konserwacji).

. Wykonanie pola zasilajacego 3-fazowego w tablicy elektrycznej z pkt. 2, zasilenie
przewodem YDYS5x6 spod istniejacych bezpiecznikow, zabezpieczenie selektywne
S3037S”-B25 w skrzynce S4, mocowanej na bocznej $cianie wneki tablicy.




7. Wykonanie os$wietlenia do$wietlajacego od gory tablice Scienna (wraz z zasilaniem
i sterowaniem), w nowym suficie podwieszanym (jeden obwdd zasilajacy, przewéd
YDY3x1,5 p.t., nad sufitem podwieszonym w peszlu n.t., zabezpieczony wylacznikiem
typu S301-C10, oprawy LED typu downlight, zalaczane wylgcznikiem, waski strumien
swietlny, szt. 4).

8. Wykonanie o$wietlenia awaryjnego w sali nr 5 (wraz z zasilaniem i sterowaniem, jedna
oprawa awaryjna, przystosowana do monitoringu, zasilana z wydzielonego obwodu
zasilajacego, przewod YDY3x1,5, zabezpieczonego wylgcznikiem typu S301-B6,
wyprowadzenie przewodu monitoringu oprawy poza sale nr 5 z pozostawieniem 40m
zapasu w korytarzu, wymagane natezenie o$wietlenia 11x).

9. Wykonanie obwodu zasilajacego 230V p.t. dla projektora (sterowanie zataczaniem
projektora — pilotem bezprzewodowym), umieszczonego w uchwycie pod stropem
podwieszonym (przewéd YDY3x2,5 p.t., nad stropem podwieszonym w peszlu n.t.,
zabezpieczenie S301-B16, wylgcznik réznicowopradowy 30mA, typu ,,A”).

10. Wykonanie tras p.t. (ponad sufitem podwieszonym n.t.) z peszla 47mm, z pilotem,
tagodne tuki, do:

a) instalacji przewodéw audio i sieciowych do rzutnika (lokalizacja koncowek peszla
w okolicach stanowiska wyktadowcy oraz przy rzutniku),

b) instalacji kabli sieciowych kat. 6, od gniazd RJ45 poza sale nr 5, na korytarz budynku
(do wskazanego przez Uzytkownika punktu dystrybucyjnego w budynku).

11. Wykonanie obwodu zasilajacego gniazdowego 230V p.t.

a) przewéd  zasilajacy  YDY3x2,5,  zabezpieczenie S301-B16,  wylacznik
réznicowopragdowy 30mA, typu ,,B”.

b) 3 podwdjne gniazda p.t., zlokalizowane na $cianach pomieszczenia, na wysokosci 30
cm,

¢) 3 systemowe, pojedyncze gniazda 230V, zainstalowane w shupku systemowym,
zamocowanym do podtogi pomieszczenia, w okolicy stanowiska wyktadowcy, pod jego
stolikiem (przewody zasilajace do stupka prowadzi¢ w podtodze p.t.),

d) obwdd zasilania turbowentu hybrydowego — lokalizacja zasilacza w skrzynce zasilajacej
sali nr 5.

12. Wykonanie obwodu sieci komputerowe;j:

a) 2 systemowe gniazda RJ45, zainstalowane w stupku systemowym, zamocowanym do
podlogi pomieszczenia, w okolicy stanowiska wykladowcy, pod jego stolikiem
(przewody siecowe do stupka prowadzi¢ w peszlu 47mm w podtodze p.t.)

b) utozenie kabli sieciowych kat. 6, od gniazd RJ45, poza sale nr 5, na korytarz,
w utozonym peszlu, w podlodze p.t., w Scianach p.t., nad stropem podwieszonym n.t.,
z pozostawieniem zapasu 40m dla kazdego z kabli na korytarzu.

13. Wykonanie pomiar6w powykonawczych.

14. Wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Przeksztalcenie laboratorium nr 6 - na sale wykladowa - zgodnie z nowymi wymogami

Uzytkownika.

15. Demontaz starych instalacji elektrycznych.




16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24

Wykonanie pola zasilajacego 3-fazowego w tablicy elektrycznej z pkt. 2, zasilenie
przewodem YDY5x6 z pod istniejacych bezpiecznikow, zabezpieczenie selektywne
S303”S”-B25 w skrzynce S4, mocowanej na bocznej $cianie wneki tablicy.

Wykonanie wlz-u tablicy zasilajgcej w sali nr 6, p.t. z nowego pola zasilajacego z pkt. 16
(przewod YDY5x6, uktadany p.t.)

Wykonanie nowej zasilajacej tablicy podtynkowej w sali nr 6 (2x12 modutéw) zasilonej
podtynkowym wlz-em z pkt. 17 (zabezpieczenia poszczegdlnych obwodéw opisane
ponizej, zabezpieczenie przeciwprzepieciowe 3-fazowe II klasy, kontrolka zasilania
trojfazowa LED, roztacznik 3-fazowy min. 25A).

Wykonanie o$wietlenia podstawowego (wraz z zasilaniem i sterowaniem) LED-owego w
nowym suficie podwieszanym (jeden obwdd zasilajacy, przewéd YDY3x1,5 p.t., nad
stropem podwieszonym w peszlu n.t., zabezpieczony wylgcznikiem typu S301-C10,
oprawy modutowe 600x600, zalgczane przelacznikiem, ilo$¢ zalezna od typu i mocy
opraw (szacowane 10 szt. opraw), wymagane nat¢zenie $wiatta na powierzchni robocze;j
5001x + wspdtczynnik konserwacii).

Wykonanie oswietlenia doswietlajacego od géry tablice $cienna (wraz z zasilaniem
i sterowaniem), w nowym suficie podwieszanym (jeden obwod zasilajacy, przewéd
YDY3x1,5 p.t., nad sufitem podwieszonym — w peszlu n.t., zabezpieczony wylacznikiem
typu S301-C10, oprawy typu downlight, zalaczane wylgcznikiem, waski strumief
swietlny, szt. 4).

Wykonanie o$wietlenia awaryjnego w sali nr 6 (wraz z zasilaniem i sterowaniem, jedna
oprawa awaryjna, przystosowana do monitoringu, zasilana z wydzielonego obwodu
zasilajacego, przewdéd YDY3x1,5, zabezpieczonego wylgcznikiem typu S301-B6,
wyprowadzenie przewodu monitoringu oprawy poza sale nr 6 z pozostawieniem 40m
zapasu na korytarzu).

Wykonanie obwodu zasilajacego 230V p.t. dla projektora, umieszczonego w uchwycie
pod stropem podwieszonym (przewdd YDY3x2,5 p.t., nad stropem podwieszonym
w peszlu n.t., zabezpieczenie S301-B16, wytacznik réznicowoprgdowy 30mA, typu ,,A”).

Wykonanie tras p.t. (ponad sufitem podwieszonym n.t.) z peszla 47mm, z pilotem,
tagodne tuki, do:

a) instalacji przewodéw audio i sieciowych do rzutnika (lokalizacja koncowek peszla:
w okolicach stanowiska wyktadowcy oraz przy rzutniku),

b) instalacji kabli sieciowych kat. 6, od gniazd RJ45 poza sale nr 6, na korytarz, do
‘'wskazanego przez Uzytkownika punktu dystrybucyjnego w budynku.

. Wykonanie obwodu zasilajacego gniazdowego 230V p.t.

a) przewod  zasilajacy  YDY3x2,5, zabezpieczenie = S301-B16,- wylacznik
réznicowopragdowy 30mA, typu ,,B”,

b) 3 podwéjne gniazda p.t., zlokalizowane na $cianach pomieszczenia, na wysokosci
30cm,

c) 3 systemowe pojedyncze gniazda 230V, zlokalizowane w stupku systemowym,
zamocowanym do podlogi pomieszczenia, w okolicy stanowiska wyktadowcy, pod
jego stolikiem (przewody do stupka doprowadzi¢ w podtodze),

d) obwdd zasilania turbowentéw hybrydowych — lokalizacja zasilaczy w skrzynce
zasilajacej sali nr 6.



25. Wykonanie obwodu sieci komputerowej:

a) 2 systemowe gniazda RJ45, zainstalowane w stupku systemowym, zamocowanym do
podlogi pomieszczenia, w okolicy stanowiska wyktadowcy, pod jego stolikiem,

b) ulozenie kabli sieciowych kat. 6, od gniazd RJ45, poza sale nr 6, na korytarz,
wpeszlu, w podlodze p.t., w S$cianach p.t., nad stropem podwieszonym n.t.,
z pozostawieniem zapasu 40m na korytarzu dla kazdego z kabli.

26. Wykonanie pomiaréw powykonawczych.

27. Wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Warunki wykonania robét elektrycznych.

28. Wszystkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z aktualnie przywolanymi normami
elektrycznymi, a jezeli takich brak - aktualnymi normami elektrycznymi.

29. Nalezy wykona¢ wymagang instalacje potgczen wyréwnawczych.

30. Nalezy uzyska¢ akceptacj¢ rzeczoznawcy ds. ppoz. dla wykonywanych elementow
instalacji ppoz.
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