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1. Wymagania ogolne.
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania Zleceniodawcy dotyczgce
wykonania i odbioru robét w branzy elektrycznej podczas wykonania remontu pomieszczenia 049A w
budynku nr 100.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robo6t obj etych specyfikacj g techniczn a.

Zakres robot zostat wyszczegoélniony w szczegétowej specyfikacji techniczne.

1.4 Ogl6lne wymagania dotycz gce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnosé ze specyfikacjg
techniczng i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5 Materiaty.

Do realizacji zamoéwienia mogg by¢ stosowane materialy i wyroby niezbedne do wykonania rob6t
zgodnie ze specyfikacjg techniczng, zaakceptowane przez inspektora nadzoru, ktére posiadaja:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych.
b) deklaracje uzytkownika lub certyfikat zgodnosci z polska normg lub aprobatg techniczng w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg i
spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona na budowe powinna posiadac¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

1.6 Sprzet.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowac¢ do specyfiki robét. Prace mogg by¢é wykonywane zaréwno
recznie, jak i mechanicznie z uwzglednieniem wymogow technicznych i przepiséw BHP. Sprzet nie
moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, uszkodzenia lub
zniszczenia elementow budynkéw oraz otoczenia.

1.7 Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, jakie nie wptyng
niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatdbw oraz bezpieczenstwo pracownikow.
Materialy nalezy przewozi¢ w oryginalnych zamknietych opakowaniach.



1.8 Nazwy i kody: grupy robét, klas robé6t i kategor i robét.
45310000-3 Roboty instalacji elektrycznych.

1.9 Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okreslenia i definicje sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi nhormami oraz prawem
budowlanym.

1.10 Zasady przedmiarowania.

Zasady okreslania ilosci robét i materiatbw podane sg w odpowiednich specyfikacjach
technicznych, KNNR-ach i KNR-ach. Jednostki obmiaru, odpowiadajgce odpowiedniemu rodzajowi
roboty, powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentaciji projektowej i kosztorysowe;.

1.11 Kontrola jako sci rob6t.

Celem kontroli rob6t jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc
zalozong jakos¢ robd6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t, utrzymywanie w
pelnej sprawnosci zabezpieczen terenu budowy. Kontrola jakosci rob6t budowlanych polega na
sprawdzeniu kompletnosci ich wykonania zgodnie ze sztukg budowlang, przedmiarem i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.12 Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisébw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami. Materiaty
tatwopalne bedg skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i bedg zabezpieczone
przed dostepem o0séb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.13 Ochrona wtasno s$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwilocznie powiadomi inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

1.14 Bezpiecze Astwo i higiena pracy.

Wykonawca odpowiada za przestrzeganie przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczeg6lnosci wykonawca ma zabezpieczy¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.15 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzgdzenia
uzywane do robo6t od daty wprowadzenia na budowe do daty odbioru ostatecznego.
1.16 Odbhiér robot.

Rodzaje odbioréw robat:

1.16.1 Odbiér roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
1.16.2 Odbiér czesciowy,

1.16.3 Odbiodr ostateczny — koncowy,

1.16.4 Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji.

1.16.1 Odbidr robét zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonywany w czasie



umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaét.
Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci do odbioru zgtasza wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku
braku dziennika budowy gotowos$¢ do odbioru bedzie stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie
wykonawcy. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w terminie 3 dni od
daty zgtoszenia.

1.16.2 Odbidr cz esciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
dokonuje sie dla zakresu robdét okreslonych w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym.

1.16.3 Odbiér ko ncowy - ostateczny.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu oraz jakosci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika budowy gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona poprzez pisemne oswiadczenie wykonawcy. Odbiér ostateczny nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego w obecnosci inspektora nadzoru i wykonawcy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koncowego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez zamawiajgcego. Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac
dokumentacje powykonawcza.

1.16.4 Odbiér po uptywie okresu r ekojmi i gwarancji.

Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usunieciem wad, ktére ujawniajg sie w okresie rekojmi i gwarancji.

1.17  Przepisy zwi gzane.

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane
(Dz. U.z2013r., poz. 1409 z p6zn. zm.).

» Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych
(Dz. U.z2013r., poz. 907z p6zn. zm.).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U z 2003 r., poz. 401 z p6zn. zm.).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. Uz 2002r., poz. 690 z p6zn. zm.).



2. Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna Robét Elektr  ycznych.

2.1 WSTEP.
2.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Elektrycznych.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Elektrycznych sg

wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét podczas remontu pomieszczenia 049A w budynku nr

100.

2.1.2. Zakres
Elektrycznych.

stosowania  Specyfikacji

Technicznej W

ykonania i

Odbioru  Rob6t

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Elektrycznych jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob4t wymienionych w punkcie 1.1.

2.1.3. Zakres
Elektrycznych.

Zakres robo6t :

& &

RREKIKIKRRKKR

robot

laboratoryjnego,

& & &

2.2 MATERIALY.

obj etych Specyfikacj 3 Techniczng Wykonania i

unieczynnienie istn. instalacji elektrycznych,

demontaz istn. instalacji gniazd wtykowych,

demontaz istn. opraw i fgcznikdw oswietleniowych,

demontaz istn. przewodow utozonych n/t,

demontaz istn. aparatow elektrycznych zamontowanych nft,
budowa instalacji gniazd wtykowych ogélnego przeznaczenia,
budowa instalacji gniazd wtykowych wydzielonych obw. komputerowych DATA,
budowa instalacji niskoprgdowych,

budowa instalacji oswietlenia podstawowego,

budowa instalacji oswietlenia awaryjnego,

budowa tablicy rozdzielczej TR LAB 049A,

budowa tablicy rozdzielczej TL 049A/1 i TL 049A/2 na

budowa systemu sterowania zasilaniem tablicy TL 049A/2,
budowa wewnetrznych linii zasilajgcych WLZ,
budowa instalacji uziemienia dla remontowanego pom. 049A.

Odbioru Rob6t

potrzeby zasilania stanowiska

Wyréb Przechowywanie i Transport Kontrola jako  $ci
budowlany skladowanie
Przewéd Sktadowac na placu Przewozi¢ w Kontrola oznaczen lub opiséw

YDYZzo 5x6mm?

budowy.

oryginalnych
opakowaniach. Dowolny
Srodek transportowy.

producenta. Kontrola dokumentéw
producenta potwierdzajgcych jako$c.

Przewdd
YDYZzo 5x4mm?

Sktadowac na placu
budowy.

Przewozi¢ w
oryginalnych
opakowaniach. Dowolny
Srodek transportowy.

Kontrola oznaczen oraz opisow
producenta na opakowaniu. Kontrola
dokumentow producenta
potwierdzajgcych jakos$c.

Przewod Sktadowac na placu Przewozi¢ w Kontrola oznaczen oraz opiséw

YDYzo budowy. oryginalnych producenta. Kontrola dokumentéw

3x2,5mm?2 opakowaniach. Dowolny | producenta potwierdzajgcych jakoseé.
srodek transportowy.

Przewéd Sktadowac na placu Przewozi¢ w Kontrola oznaczen oraz opiséw

YDYzo budowy. oryginalnych producenta. Kontrola dokumentéw

4x1,5mm?2 opakowaniach. Dowolny | producenta potwierdzajgcych jakose¢.
Srodek transportowy.

Linia YLY Skiadowac na placu Przewozi¢ w Kontrola oznaczen oraz opiséw




2x1,0mm?2 budowy. oryginalnych producenta. Kontrola dokumentéw
opakowaniach. Dowolny | producenta potwierdzajagcych jakoseé.
srodek transportowy.
Przewdd LYs Sktadowac na placu Samochodem Kontrola oznaczen lub opiséw
1,5mm? budowy. przystosowanym. producenta. Kontrola dokumentéw
producenta potwierdzajacych jakose¢.
Tablica Sktadowac na placu Samochodem Kontrola oznaczen lub opiséw
rozdzielcza n/t, |budowy. przystosowanym. producenta. Kontrola dokumentéw
3x18mod., 1P44 producenta potwierdzajgcych jako$c.
Tablice Sktadowac na placu Samochodem Kontrola oznaczen lub opiséw
rozdzielcze n/t, |budowy. przystosowanym. producenta. Kontrola dokumentéw
2x18mod., 1P44 producenta potwierdzajgcych jako$c.
Przewod FTP | Skladowac¢ na placu Samochodem Kontrola oznaczen lub opiséw
kat.6 budowy. przystosowanym. producenta. Kontrola dokumentéw
producenta potwierdzajgcych jako$c.

Uwaga:
Oferent winien zalgczyé¢ niezbedne dane techniczne proponowanych materiatéw oraz powota¢ sie na
Polskie Normy, aktualne Aprobaty Techniczne lub certyfikaty zgodnosci.

2.3 SPRZET.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu, na jako$¢ wykonywanych robo6t i srodowisko. Liczba i wydajnos¢ sprzetu
powinna gwarantowaé prowadzenie rob6t zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie
robot.
Sprzet do wykonywania robét musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz
z wymogami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi uzytkowania.
Sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowanie warunkéw umowy zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
Z uwagi na specyfike prac wykonawca powinien posiadac:

e szczotki druciane do czyszczenia powierzchni $cian /reczne i mechaniczne/,

e wiertarki udarowo-obrotowe do wiercenia otworow,

* bruzdownice,

* urzadzenia pomiarowe posiadajgce aktualne pozytywne wyniki badan wzorcujgcych.

2.4 TRANSPORT.

Liczba i rodzaje $rodkéw transportu muszg zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie
z zasadami okreslonymi w projekcie w terminach wynikajgcych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca jest zobowigzany usuwac¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwac¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

2.5 WYKONANIE ROBOT.

Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywaé przewodéw, kabli, sprzetu, osprzetu
oraz aparatury i urzadzen posiadajacych znak bezpieczenstwa Ilub dopuszczenia
do stosowania w budownictwie.

» Wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciggi instalacyjne powinny
by¢ tak zainstalowane, aby mozliwe byto ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie
przegladéw i konserwaciji.



» Nalezy zapewnié¢ bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami.

e« Trasy przewoddéw elektrycznych nalezy wykonywaé w liniach prostych, réwnolegtych
do krawedzi $cian i stropow.

» Instalacje nalezy wykona¢ i zabezpieczy¢ w taki sposob, aby nie byly zrédiem pozaréw
w budynku, ani nie powodowaly rozprzestrzeniania sie ognia.

Przed przystgpieniem do tych robét nalezy przeprowadzi¢ doktadne rozeznanie budynku
i miejsca docelowego zasilania z istn. tablicy rozdzielczej T-30 Przed przystgpieniem do robét nalezy
wykonaé¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie terenu robdét,
zgromadzenie potrzebnych narzedzi i sprzetu .
Przy pracach budowlanych majg zastosowanie ogollnie obowigzujgce przepisy bezpieczenstwa
i higieny pracy w robotach budowlanych. W celu zapewnienia bezpieczenstwa robét wszystkie
przejscia, pomosty i inne niebezpieczne miejsca powinno sie zabezpieczy¢ odpowiednio
umocowanymi barierami, a pomosty zaopatrzy¢ w listwy obrzezne. Pracownikdéw zatrudnionych
przy robotach powinno sie zaopatrzy¢ w odziez robocza, hetmy, okulary i rekawice, a wszystkie
narzedzia stale utrzymywaé w dobrym stanie technicznym. Wszystkich robotnikdw pracujacych na
wysokosci powyzej 4 m nalezy zabezpieczy¢ pasami ochronnymi na linach umocowanych do trwatych
elementéw budynku.

2.6 KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
Kontrola jakosci wykonania prac budowlanych polega na sprawdzeniu:
» tras instalacji elektrycznych,
» sprawdzeniu ciagtosci obwodow elektrycznych,
e badan i pomiaréw rezystancji izolacji obwodéw elektrycznych
» badan ciggtosci i potgczen instalacji uziemienia,
* badan i pomiaréw rezystancji izolacji obwodow elektrycznych.

2.7 OBMIAR ROBOT.

Obmiar robét ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych, a
ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robét wchodzacym w skiad
umowy.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzgdzajgcego realizacjg umowy
o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki
obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Dilugo$ci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda mierzone poziomo (w rzucie)
wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegbtowe specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych rob6t nie
wymagajg tego inaczej, to objetosci bedg wyliczane w m3, jako dlugos¢ pomnozona przez Sredni
przekroj. llosci, ktére maja by¢ mierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaréw rob6t
i dostarczane przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi
posiadac¢ wazne $wiadectwo legalizaciji.

Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

2.8 ODBIOR ROBOT.
Odbiér koncowy zadania polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t na danym zadaniu pod

wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci.

Zasady dokonywania odbioru koncowego:

A/ zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru powinna byé stwierdzona wpisem Wykonawcy do
dziennika budowy potwierdzonym przez Menadzera Projektu oraz pisemnym powiadomieniem
Zamawiajgcego.



B/ odbior koncowy zadania powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia
potwierdzenia przez Menadzera Projektu zakonczenia robét i prawidtowosci ich wykonania oraz
kompletnosci dokumentéw do odbioru kohcowego.

C/ odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, przy udziale Menadzera
Projektu i Wykonawcy

D/ komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robét z dokumentacjg projektowa,
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami Menadzera Projektu

E/ w czasie odbioru kohncowego komisja zapoznaje sie rowniez z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

F/ w czasie odbioru koricowego mogg byé dokonane badania i pomiary sprawdzajgce przewidziane
przy odbiorach koncowych wg odpowiednich szczegétowych specyfikacji technicznych

G/ podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokét odbioru koncowego robét sporzadzony wg
wzorca przygotowanego przez Zamawiajgcego, w ktérym powinien byé ustalony ostateczny koszt
budowy

Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego.

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami

- szczegotowe specyfikacje techniczne na poszczegolne asortymenty robét

- dziennik budowy i ksigzke obmiaru

- uwagi i zalecenia Menadzera Projektu, zwtaszcza przy odbiorze robét zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen

- recepty robocze i ustalenia technologiczne

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze szczegétowymi
specyfikacjami technicznymi, atesty, certyfikaty, deklaracje jakosciowe wbudowanych materiatdw

- ostateczny protokét odbioru wykonanych elementéw robét, obiektu,

- inne dokumenty wymagane przez Menadzera Projektu, Zamawiajgcego i jednostke
wspoffinansujgcg zamoéwienie (UE)

W przypadku, gdy komisja stwierdzi, ze roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
sg gotowe do odbioru koncowego, to komisja wyznaczy ponowny termin odbioru.

2.9 PODSTAWA PLATNO SCI.
Zasady ptatnosci za wykonanie robot elektrycznych okresla umowa.
Podstawg pfatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce w przedtozonych kosztorysach
wykonawczych. Cena jednostkowa powinna obejmowac:
- robocizne bezposrednia,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy i z
powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczgce BHP,
- 0znakowanie robot, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe,
- ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji robét i w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT .
Rozliczanie ptatnosci i zakres zgodnie z jednostkami w kosztorysie.



2.10 PRZEPISY ZWIAZANE.
- PN-EN 62305-1:2008
- PN-EN 62305-2:2008
- PN-EN 62305-3:2009

- PN-EN 62305-4:2008
- PN-EN 50164-1:2010
- PN-EN 50164-2:2010
- PN-EN 50164-4:2009

-PN-IEC 60364-4-43:2010

- PN-HD 60364-1:2010

- PN-IEC 60364-4-42:1999

- PN-IEC 60364-4-443:1990

- PN-IEC 60364-4-47:2001

- PN-HD 60364-5-51:2011

- PN-IEC 60364-5-537:1999

- PN-HD 60364-7-717:2006

Ochrona odgromowa — Cze$¢ 1: Zasady ogdlne.
Ochrona odgromowa — Czes$¢ 2: Zarzgdzanie ryzykiem
Ochrona odgromowa — Czes$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektéw
i zagrozenie zycia

Ochrona odgromowa - Cze$¢ 4: Urzadzenia elektryczne
i elektroniczne w obiektach

Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPS) - Cze$¢ 1:
Wymagania stawiane elementom potgczeniowym
Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPC) - Cze$¢ 2:
Wymagania dotyczgce przewoddw i uziomow

Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPC) - Czes¢ 4:
Wymagania dotyczgce elementéw mocujgcych przewody
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona
przed pradem przetezeniowym

Instalacje elektryczne niskiego napiecia —

Czes¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogolnych
charakterystyk, definicje.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa —

Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa —

Ochrona przed przepieciami —

Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Postanowienia ogolne. Srodki

ochrony przed porazeniem prgdem elektrycznym
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —

Czes¢ 5-51: Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego —
Postanowienia ogoéine.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —

Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego —

Aparatura rozdzielcza i sterownicza — Urzgdzenia do
odigczania izolacyjnego i fgczenia.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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