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1. WSTEP
1a NAZWA PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

»Wymiana stolarki drzwiowej, okiennej i bram garazowych w budynku 52"

1b PRZEDMIOT | ZAKRES SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét w zakresie elektrycznych instalacji bram garazowych w budynku nr 52 na
terenie WAT przy ul. Gen. Sylwestra Kaliskiego 2 w Warszawie"

1c ROBOTY TOWARZYSZACE, TYMCZASOWE | SPECJALNE
1¢c1 Roboty towarzyszace i tymczasowe:

Do robdt towarzyszacych i tymczasowych zalicza sie:

- organizacja, utrzymanie i likwidacja placu budowy

- utrzymywanie urzgdzen placu budowy wraz z maszynami

- pomiary do rozliczenia robét wraz z wykonaniem lub dostarczeniem
przyrzgdow

- dziatania ochronne zgodne z BHP

- utrzymywanie urzgdzen i narzedzi w dobrym stanie

- przewdz materiatow do miejsc ich wykorzystania

- usuwanie z obszaru budowy odpaddow nie zawierajgcych substancji
szkodliwych

- usuwanie zanieczyszczen wynikajgcych z robot wykonywanych
przez wykonawce

1c2 Roboty specjalne

Do robét specjalnych zalicza sie

- nadzorowanie rob6t wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa
w ramach umowy o podwykonawstwie

- dziatanie zabezpieczajgce przed wypadkami pracy na rzecz innych
przedsiebiorstw

- specjalne (dodatkowe) badanie materiatow i elementéw instalacyjnych

- ustawienie, utrzymywanie i usuniecie urzgdzen do zabezpieczenia
komunikacji na budowie np. ogrodzen, rusztowan ochronnych.

1d INFORMACJE O PLACU BUDOWY

Plac budowy stanowi budynek nr 52 i teren wokot budynku.

1e NAZWY | KODY ROBOT ELEKTRYCZNYCH OBJETYCH NINIEJSZYM
OPRACOWANIEM
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45300000-0 Roboty instalacyjne w budynku
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

2. MATERIALY

- Nalezy stosowac materiaty i urzgdzenia posiadajgce atesty dopuszczajgce
ich stosowanie na terenie Polski.

- Transport i sktadowanie materiatow i urzgdzen nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych (stosowac sie .do zalecenh producenta odnosnie
transportu i skladowania wyrobow i urzgdzen).

- Przed montazem sprawdzi¢ jakos¢ stosowanych materiatow. Wyroby
uszkodzone i 0 obnizonej jakosci nie mogg by¢ uzywane.

- Dopuszcza sie stosowanie zamiennych materiatow i urzgdzen do podanych
w projekcie lub niniejszej specyfikacji technicznej na rownowazne
zamienniki posiadajgce stosowne atesty i certyfikaty — po zatwierdzeniu przez

Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje obnizenia jakosci wykonywanych robét, zarowno w miejscu tych robot,
jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Sprzet, bedgcy wtasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robot, ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Jezeli
urzgdzenia lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie obnizg jakosci wykonywanych robaot.

Materiaty, przewozone w $rodkach transportu, powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5a WYMAGANIA OGOLNE
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robdt, za ich zgodnosc¢
z dokumentacjg projektowg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa  jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac bedzie tego Inspektora
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokfadnosé.

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie

przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg
zatrzymania robét. Skutki  finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5b. Zakres robét dla wykonania instalacji elektrycznych i zasilania nowych bram
garazowych w budynku nr 52 WAT"

Do zakresu prac elektrycznych nalezy wykonanie instalacji elektrycznych dla

skrzynek zasilajgcych nowe bramy garazowe w budynku nr 52.

Wewnatrz garazy:

- nalezy utozy¢ metalowe koryta kablowe dla instalacji zasilajgcych bramy; na
korytkach metalowych o szer. 200mm nalezy utozy¢ przewody YDY5x4mm2 od
rozdzielnicy gtéwnej budynku do poszczegdlnych skrzynek w boksach
garazowych (zaprojektowano trzy obwody zasilajgce skrzynki) a na korytkach
metalowych o szer. 100mm, nalezy utozy¢ przewody YDY 3x2,5mm2 od skrzynek
zasilajgcych do silnikéw bram

- nalezy zainstalowac¢ w holu obok rozdzielnicy RG budynku, dodatkowg natynkowg
24-0 modutowg rozdzielnice RGg dla bram garazowych

- nalezy wyposazyc¢ rozdzielnice RG budynku w zabezpieczenie nadmiarowo-
prgdowe S 303 B32A dla zasilania RGg, a w niej zainstalowac roztgcznik
izolacyjny 3-fazowy FR100A, lampki sygnalizacyjne kontroli obecnosci napiecia,
trzy wytgczniki nadmiarowo-pragdowe S301 B25A, listwy PE | N.

- nalezy zainstalowac 21 szt. natynkowych skrzynek 8-modutowych dla zasilania
bram garazowych; kazdg skrzynke nalezy wyposazy¢ w roztgcznik izolacyjny FR
101 32A, lampke sygnalizacyjng 1-fazowg kontroli napiecia, wytgcznik réznicowo-
prgdowy 30mA z cztonem nadprgdowym CG6A, listwe PE i N.

- nalezy wykonac¢ pomiary ochronne rezystancji izolacji i pomiary ochronne po
wykonaniu prac instalacyjnych. Protokoty z pomiaréw wraz ze schematem
potgczen, certyfikatami i deklaracjami zgodnosci nalezy zatgczy¢ w formie
dokumentacji powykonawczej instalacji elektrycznych. W rozdzielnicy nalezy
trwale zamocowac¢ schemat ideowy rozdzielnicy wraz z opisami zamontowanych
zabezpieczen, numerami obwoddw, przekrojami przewodow.

5c. INFORMACJE O WYKONANIU ROBOT

- trasowanie nalezy wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym instalacji
elektrycznych, uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnosc
z innymi instalacjami i ciggami technologicznymi. Trasy przewodow powinny
przebiegaé poziomo lub pionowo, a nie uko$nie.
- promien tuku giecia przewodéw i kabli nie powinien by¢é mniejszy niz 7 $rednic
- przejscia przewodow i kabli przez Sciany i stropy nalezy uszczelnic,
a w przypadku przejs¢ przez Sciany i stropy, ktére sg granicami stref
pozarowych uszczelnienia wykonac atestowanymi materiatami o odpornosci
ogniowej rownej odpornosci ogniowej przegréd miedzystrefowych.
- przy podtgczaniu przewoddéw pod zaciski podtgczenie zyt przewodow
nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu odpowiednio przystosowanego
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do rodzaju i przekroju tgczonych przewodow

- nie zezwala sie na tgczenie przewodow przez skrecanie

- puszki fgczeniowe w instalacjach zwyktych powinny mie¢ przed zainstalowaniem
wycietg odpowiednig liczbe otworow na wprowadzenie przewoddéw,
a w instalacjach szczelnych odpowiednig liczbe otworow z dtawikami o takiej
samej srednicy, aby mozna byto uszczelni¢ wejscie przewodu do puszki.

- wszystkie potgczenia i przylgczenia przewoddw biorgcych udziat w ochronie
przeciwporazeniowej powinny by¢ wykonane w sposob pewny, trwaty w czasie,
chronigcy przed korozjg. Przewody nalezy fgczy¢ ze sobg przez zaciski
przystosowane do materiatu, przekroju oraz ilosci tgczonych przewodow, a takze
Ssrodowiska, w ktorym potgczenie ma pracowac.

- Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajgcy ich uszkodzenie
przez zginanie, skrecanie rozcigganie itp. Ponadto przy ukfadaniu powinny byc¢
zachowane $rodki ostroznosci zapobiegajgce uszkodzeniu innych kabli lub
urzgdzen znajdujgcych sie na trasie budowanej linii

Pomiary i proby instalacji nalezy przeprowadza¢ w miare mozliwosci
w nastepujacej kolejnosci i powinny one obejmowac:

- Sprawdzenie poprawnosci oznaczenh przewodow neutralnych i ochronnych

- Sprawdzenie ciggtosci przewoddw ochronnych

- Pomiary rezystanciji izolacji przewodow instalacji elektrycznych

- Sprawdzenie ochrony przeciwporazeniowej przez samoczynne wytaczenie
zasilania

- Sprawdzenie dziatania wytgcznikéw réznicowo-prgdowych
Kazdy pomiar i préba powinny by¢ przeprowadzone trzykrotnie. Wyniki
Z pomiarow i préb powinny stanowi¢ wartos¢ srednig uzyskang w wyniku
trzykrotnego ich powtorzenia.
Pomiary rezystancji izolacji w obwodach rozdzielczych powinny by¢
wykonywane dla okreslonego odcinka obwodu, miedzy kolejnymi
zabezpieczeniami stosowanymi w obwodach. Napiecie pomiarowe nalezy
przyktadac:

- pomiedzy zyty fazowe badanego obwodu

- pomiedzy kazdg z zyt fazowych a zytg neutralng i ochronng oraz miedzy
zyte neutralng i zyte ochronng
Pomiary rezystancji izolacji w obwodach sitowych nalezy wykonywac
po odtgczeniu odbiornikdw od instalacii
Pomiary rezystancji izolacji w obwodach oswietleniowych powinny by¢
wykonywane przy przestrzeganiu zasady, ze pomiarem musi by¢ objety
caty obwdd oswietleniowy, przy zamknietym wytgczniku oswietlenia.

Protokét z pomiaréw i prob powinien zawierac:

- nazwe, miejsce zainstalowania oraz dane znamionowe badanych instalacji
- rodzaj pomiarow i prob

- nazwiska os6b wykonujgcych pomiary i proby (grupa SEP ,E” i ,D”)

- date wykonania pomiarow i prob

- spis uzytych przyrzaddw i ich numery

- tabelaryczne zestawienie wynikdw pomiaréw oraz ich ocene.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jakosci jest stwierdzenie osiggniecia jakosci wykonywanych robét
przy montazu instalacji elektrycznych.

Materiaty, aparaty i urzadzenia, stosowane podczas robot powinny posiadac atesty
fabryczne dopuszczajgce ich stosowanie lub swiadectwa jakosci wydane przez
producenta.

Kontrola i badania w trakcie robot:
Urzadzenia i aparaty elektryczne sprawdzi¢ w zakresie lokalizacji, kompletnosci
wyposazenia, stanu powtok ochronnych oraz zgodnosci z projektem.

Badania i pomiary pomontazowe

Po wykonaniu robét nalezy sprawdzic:

a/ kompletnosc¢ i jakos¢ wykonanych robot

b/ wykonac¢ stosowne badania i pomiary elektryczne

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm
przez pracownikéw z odpowiednimi uprawnieniami pomiarowymi.

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu sSwiadectwa, ze wszystkie

stosowne urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje

o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzgdzen pomiarowych, pracy

personelu lub metod pomiarowych.

7. OBMIAR ROBOT
7a ZASADY OGOLNE

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacjg projektowg w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaréw bedg wpisane do Ksigzki Obmiarow.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robdét lub
gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia wymagang
do celu pfatnosci na rzecz Wykonawcy okreslonej w umowie lub w innym czasie
uzgodnionym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.
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7b URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru bedg
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli te urzadzenia lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

8a ODBIOR ROBOT ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
-odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcym zakryciu

-odbiorowi czesciowemu

-odbiorowi ostatecznemu

-odbiorowi pogwarancyjnemu
8b ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego postepu robo6t. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru
Robot Elektrycznych z ramienia Zamawiajgcego.
Gotowosc¢ dalszej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakosc¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg i uprzednimi ustaleniami.

8c ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze
ostatecznym Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8d ODBIOR OSTATECZNY ROBOT.
8d1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania

robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego

bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy

z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbidr ostateczny robdét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy,
liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robodt i
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przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8b.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonanych robé6t z dokumentacjg projektows.
W toku odbioru korncowego robét komisja zapozna sie z realizacjg
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych
| poprawkowych.

W  przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych Ilub robot
uzupetniajgcych lub niewtasciwego wykonania robot wykonczeniowych - komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od jakosci wymaganej
dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczng z uwzglednieniem toleranciji
i nie ma wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwa ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku
do przyjetych w dokumentach Umowy.

8d2 Dokumenty do odbioru kohcowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot
odbioru koncowego roboét sporzgdzony przez Zamawiajgcego.

Do odbioru kohcowego Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢
nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji Umowy.

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow Umowy
i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne)

3. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

4. wyniki pomiaréw kontrolnych

W  przypadku, gdy wedtlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru koncowego. Komisja
w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru korn\cowego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych

w okresie gwarancyjnym.

9. WARUNKI PLATNOSCI

Ptatnos¢ za wykonane roboty bedzie zrealizowana wedtug ustalen w Umowie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz norm i rozporzadzen:

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-6-61 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Wymagania dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie
ograniczone powierzchniami przewodzgcymi.

HD 384/HD 60364 PNIEC 60364:1999 (norma wieloczesciowa) Instalacje

elektryczne w obiektach budowlanych;

PN EN 13032-1:2005 Swiatto i o$wietlenie. Pomiar i prezentacje danych

fotometrycznych lamp i opraw oswietleniowych. Cze$¢ 1:Pomiar i format pliku;

PN EN 12464-1:2004 Swiatfo i oswietlenie-O$wietlenie miejsc pracy —cz. 1 Miejsca

pracy we wnetrzach;

PN EN 60617-112004 symbole graficzne stosowane w schematach- Czes¢ 11:

Architektoniczne i topograficzne plany i schematy instalacji elektrycznych;

- Polskie Normy przenoszgce normy europejskie,

- Normy innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczego
przenoszgcych normy europejskie,

W przypadku braku Polskich Norm przenoszgcych normy europejskie, norm innych
panstw czionkowskich EOG przenoszgcych te normy oraz europejskich ocen
technicznych, specyfikacji technicznych, norm i systeméw referencji technicznych,
przy opisie przedmiotu zamowienia publicznego uwzglednia sie w kolejnosci:

1) Polskie Normy;
2) Polskie aprobaty techniczne;

3) Polskie specyfikacje techniczne dotyczgce projektowania, wyliczeh i realizaciji
robét budowlanych oraz wykorzystania dostaw
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