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1. Wymagania ogolne.
1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne,;.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpg/magania Zleceniodawcy dotyee
wykonania i odbioru rob6t w brap sanitarnej podczas wykonania instalacji hydraejow
budynkach nr: 671 72.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokanpepetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robot objetych specyfikacjp techniczm.

Zakres robot zostat wyszczegolniony w szczegotaperyfikacji techniczne).

1.40go6Ine wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania, zgodrso ze specyfikag)
techniczn i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5Materiaty.

Do realizacji zaméwienia ma@gby¢ stosowane materiaty i wyroby niezine do
wykonania robo6t zgodnie ze specyfikpdechniczs, zaakceptowane przez inspektora
nadzoru, ktore posiadgj
a) certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie polskich norm, aprobat techmych.

b) deklaragj uzytkownika lub certyfikat zgodrigi z polslk normg lub aprobag techniczig w
przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowiono &g normy, jeeli nie g objte
certyfikacp i spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenfyngymagane przez SST, 4da ich
partia dostarczona na budewpowinna posiada te dokumenty, ok&ajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, r&tinie spetniaj tych wymaga beda
odrzucone.

1.6 Sprzet.

Rodzaj sprgtu naley dostosowé do specyfiki robot. Prace mg@doy¢ wykonywane
zarOwno ¢cznie, jak i mechanicznie z uwzghieniem wymogow technicznych i przepisow
BHP. Sprzt nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na jakéo wykonywanych robét,
uszkodzenia lub zniszczenia elementow budynkow otazzenia.

1.7 Transport.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania tylko takicginodkéw transportu, jakie nie
wptyna niekorzystnie na stan i jak®© transportowanych materialdw oraz bezpiésheo
pracownikOw Materiaty naley przewozé w oryginalnych zamketych opakowaniach.



1.8Nazwy i kody: grupy robét, klas robot i kategorii robot.

45330000-9 Roboty instalacyjne wodno — kanalizaeyjsanitarne.

1.9 Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okiétenia i definicje § zgodne z obowizujagcymi polskimi normami oraz
prawem budowlanym.

1.10 Zasady przedmiarowania.

Zasady okréania ilosci robot i materiatdw podaneg sv odpowiednich specyfikacjach
technicznych, KNNR-ach i KNR-ach. Jednostki obmjapdpowiadajce odpowiedniemu
rodzajowi roboty, powinny hy zgodne z jednostkami oktenymi w dokumentaciji
projektowej i kosztorysowe.

1.11 Kontrola jako sci robot.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich gatpwaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatarong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot,
utrzymywanie w petnej sprawba zabezpiecze terenu budowy. Kontrola jakoi robot
budowlanych polega na sprawdzeniu kompl&hnach wykonania zgodnie ze sztuk
budowlan, przedmiarem i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.12 Ochrona przeciwpazarowa.

Wykonawca bdzie przestrzeda przepisbw ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami.
Materiaty tatwopalne ¢dg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisdoeda
zabezpieczone przed dgseém os6b trzecich. Wykonawcagdzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zzmem wywotanym jako rezultat realizacji robot alnzez
personel wykonawcy.

1.13 Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochgomstalacji i uradzea zlokalizowanych na powierzchni
terenu i pod jego poziomem, takie jak rugogj kable itp. Wykonawca zapewni weawe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemingtlaciji i uradzen w czasie trwania
budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasji wykonawca bezzwiocznie
powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowanydytkownikow oraz lkdzie z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu raapr

1.14 Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Wykonawca odpowiada za przestrzeganie przepisOwcadmych bezpiecaestwa i
higieny pracy. W szczegoélsa wykonawca ma zabezpieczyaby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych didrowia oraz niespetnigych
odpowiednich wymaga sanitarnych. Uznaje i ze wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie | &
uwzgkdnione w cenie umowne;.



1.15 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty wprowadzenia na buglderdaty odbioru ostatecznego.

1.16 Odbiér robbt.

Rodzaje odbiorow robot:
1.16.1 Odbior robot zanikggych i ulegajcych zakryciu,

1.16.2 Odbior cgciowy,
1.16.3 Odbior ostateczny —owy,
1.16.4 Odbior po uptywie okresgkiojmi i gwaranciji.

1.16.1 Odbior robot zanikapgcych i ulegapcych zakryciu.

Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&kio
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjiz ulegry zakryciu. Rdzie on
dokonywany w czasie unaliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego pepu robot. Odbioru tego dokonuje inspektor nadz@otowasé
danej cezsci do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dzientikdowy i jednoczesnym
powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku rdkiennika budowy gotowsé do
odbioru ledzie stwierdzona poprzez pisemn@viadczenie wykonawcy. Odbiodrethzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w terminie 3 dni od daty zgtoszenia.

1.16.2 Odbior czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie jakm wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego dokonuje gidla zakresu robot okslwnych w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym.

1.16.3 Odbiér kaacowy - ostateczny.

Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzectypgo wykonania robét w
odniesieniu do zakresu oraz jakb Catkowite zakaczenie robét oraz gotow® do odbioru
ostatecznego dolzie stwierdzona przez wykonagvcwpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru.r¥ypadku braku dziennika budowy
gotowa¢ do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona poprzez pisemnéwm@dczenie
wykonawcy. Odbior ostateczny nggit w terminie ustalonym w dokumentach umowy.
Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczonazpmzamawiggcego w obecriei
inspektora nadzoru i wykonawcy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatego roboét, spogdzony wg
wzoru ustalonego przez zamawi@go. Do odbioru ostatecznego wykonawca jest
zobowhgzany przygotowanastpujace dokumenty:

a) szczegotowe specyfikacje techniczne,

b) protokoty odbioréw robot egciowych oraz ulegagych zakryciu i zanikagych,

c) deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow, certyfikaty

na znak bezpiecastwa zgodne z SST i programem zabezpieczenidgakRaJ,

Wszystkie zargdzone przez zamawigjego i komis roboty uzupetniajce lkpda
zestawione wg wzoru ustalonego przez zamag&gjo.



1.16.4 Odbior po uptywie okresu gkojmi i gwaranciji.

Odbiér po uptywie okresuekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych roboét
Zwigzanych z usugciem wad, ktore ujawnigjsie w okresie ¢kojmi i gwaranciji.

1.17 Przepisy zwhzane

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane
(Dz. U.z2013r., poz. 1409 z 0 zm.).

» Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamawigblicznych
(Dz.U.z2013r., poz. 907z fah zm.).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t hddaych
(Dz. Uz 2003r., poz. 401 z fah zm.).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni®dQ2 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie
(Dz. U z 2002r., poz. 690 z pd. zm.).



2. Szczegotowa specyfikacja techniczna brag sanitarnej.

2.1 Wstep.

2.1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania, ktore obejmlj
wszystkie czynn&ci umazliwiajace i majce na celu wykonania instalacji hydrantowej w
budynkach nr: 67 i 72.

2.1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowjaka dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.

2.1.3. Zakres robot obgtych SST.
Zakres robot jest zgodny z dokonym przedmiarem robat.

2.1.4. Okré&lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SSTg godne z obowkrzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

2.2. Materialy.

Instalacg wody p.pa. wykon& nalezy z rur stalowych ocynkowanych wg PN-80/H-74200 i
ZN-72/0640-01.

Mocowanie przewodoéw na podporadhzgowych wg KESC-77/66.1 oraz przyzyciu
uchwytow do rur wg BN-69/8864-03 z wklagditumigca z gumy.

Przepusty instalacyjne przewoddw rurowych scianach Ilub stropie oddzielenia
przeciwpaarowego bda wykonane w klasie odporéa ogniowej danej przegrody. Naleje
zabezpieczy np. ostonami ogniochronnymi typ CP644 CP620 HILTI.

Instalacja hydrantowa p.popowinna by wykonana zgodnie z Dz. U. nr 80 poz. 563 z r.
2006 w sprawie ochrony przeciwgayowej budynkow.

W pionach projektuje si hydranty wewntrzne na wz ptasko sktadanyp52 z wezem
dhugasci 20m w typowych szafkach podtynkowych 700x600xh&0 (HW-52W-20). Szafka
z petnym wyposzeniem, z pgdownic i wgzem.

Na kondygnacjach nadziemnych projektujesydranty paarowe HP-25 na g¢ potsztywny

z wezem dt. 30m w typowych szafkach podtynkowych 840x740

x270mm (HW-25W-30).

Hydranty wewgtrzne wraz z wypos&niem powinny posiadadopuszczenie CNBOP w
Jozefowie.

Waz poitsztywny H-25 o diugei 30 m nawingty na kzben powinien mié polgczenie z
instalacj wodochgowg przewodem arednicy wewwtrznej nie mniejszej ni25 mm oraz
wymagane min. énienie na wyptywie z HP-25 20m i wydatek 1,0dm3/s.

Natomiast wz ttoczny ptasko sktadany H-52 o diugo 20m powinien mié polgczenie z
instalacyj wodochgowa przewodem Grednicy nie mniejszej 860mm oraz wymagane min.
cisnienie na wyptywie 20m i wydatek 2,5dm3/s.

Zawory hydrantowe naly umiescic na wysokéci ok. 1.35 m, natomiast dalnkrawedz
szafki 0.8 m od poziomu podiogi.



Dobor zestawu hydroforowego.

Zapotrzebowanie wody p.poprzy trzech czynnych hydrantachzacowych 52 mm wynosi:
gp = 2,5dm3/s x 3 = 7,50 dm3/h.

Cisnienie dyspozycyjne dla przeptywu wody pzpaynosi: 41,5m.

- Obliczeniowe cdinienie podnoszenia zestawu hydroforowego: ppo § 4125,0 = 16,5 m
Zaprojektowano zestaw hydroforowy sktegtsj sie z trzech pomp wirowych (w tym jedna
rezerwowa) o parametrach: Hp=16,5m, Q=5dm3/s, PkW/1(3x400V), obe&jcie testujce
Dn40 oraz zawor elektromagnetyczny. Na ssaniu ¢z#aiu przewidziano kotnierzowe
taczniki amortyzacyjne. Przy zestawie nalewvykona przegcie z zaworem odcinggym.
Zgodnie z wytycznymi producenta ,wastocisnienia whczenia i wyhczenia poszczegoélnych
pomp ustala producent zestawu przy przeprowadzamaruchu technologicznego
urzadzenia”.

Zabezpieczenie przed wtdérnym zanieczyszczeniem.

Zgodnie z PN-92/B-01706/Az-1:1999 instalacja wogmmavinna by zabezpieczona przed
wtérnym zanieczyszczeniem. Dlategoz tea wefciu do budynku na odggtieniu na
instalacg sanitarno - bytow projektuje st izolator przeptywow zwrotnych typ EA Dn50 oraz
filtr drobno siatkowy z ptukaniem wstecznym Dn5@nBdto na odgetieniu na instalagj
hydrantow p.pa. Przed zestawem hydroforowym przewiduje¢ sidwniez zawor
antyskaeniowy typ EA Dn50.

Szczegotowe informacje — Zeszyt nr 1 ,Zabezpiememvody przed wtérnym
zanieczyszczeniem” - Wymagania techniczne COBRBTAL 2001r.

UWAGA:

Wszedzie, gdzie w dokumentacji opisujcej przedmiot zamowienia przekazanej
oferentowi (projekt budowlany, przedmiar, specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robdt budowlanych) wystpia nazwy materialtdw, znaki towarowe, patenty,
pochodzenie lub inne szczegOlowe dane, Zamawgaey dopuszcza iuycie innych
materiatdbw, o cO najmniej rownowanych ze wskazanymi parametrach po
zaakceptowaniu ich przez Zamawigcego, Projektanta i Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Warunki zabudowy i instalowania zestawu hydroforoweo.

Zgodnie z zaleceniami producenta zaleea si

- zestaw hydroforowy nie wymaga stosowania speggilriundamentow.

- zestaw naley zamontowa min. 0,5 m odsciany w celu swobodnego depti do niego dla
umazliwienia przeprowadzenia kontroli i konserwacji.

- podtoga powinna méelekki spadek w kierunku wpustu podtogowego.

- pomieszczenie hydroforni powinno dwyposaone w instalag grzewca zapewniajca
utrzymanie min. 5°C.

- pomieszczenie dla zestawu hydroforowego powirosguad wentylacg.

- instalacja elektryczna powinna zapetvmozliwos¢ korzystania z przesoego dwietlenia
0 napeciu 24V.

- zasilanie elektryczne zestawu hydroforowego zegrprzeciwpoarowego wyacznika
pradu, kablem o odporr$oi ogniowej E 90.

W codziennej eksploatacji zestaw hydroforowy p.dmdzie wyhczony. Whczenie zestawu
bedzie nasfpowato automatycznie po spadkdrienia w sieci instalacji hydrantowe;.

Na przewodach wody sanitarno-gospodarczej projekisy zawor elektromagnetyczny
sterowany systemem sygnalizacjizpau, ktory lkedzie zamykat doptyw wody dla egi



sanitarnej w przypadku paru (w dostawie producenta). Aby zapetvkiiazenie wody w inst.
p.pa. piony na ostatniej kondygnacji najepodiczye do przyborow sanitarnych — np.WC.

2.3. Sprat.
Sprzt do wykonania robét uzgodniony i zaakceptowangplinspektora nadzoru.

2.4. Transport

Transport materiatbw zgodnie z oba@wijacymi przepisami przewozu materiatdw i
przepisami ruchu drogowego.

Kazda partia wyrobéw przewidziana do transportu powimawieréa wszystkie elementy
przewidziane normlub projektem indywidualnym.

Elementy do transportu nale zabezpieczy przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie. Zabezpieczone przed uszkodzeniem etgnpeprewozé w miare maozliwosci
przy wyciu palet lub jednostek kontenerowych.

Elementy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
inspektora nadzoru inwestorskiego, oraz zabezprecpozed uszkodzeniami, przesionem
lub utrat statecznéci, ktore to mogtyby spowodowaiszkodzenie materiatow.

2.5. Wykonanie robot.

Wykonana instalacja hydrantowa pzpddzie instalagy nawodnion, zasilam z miejskiej
sieci wodocigowej, z oddzielnego przdza.

Projektuje s} wykonanie poziomow i piondw z rur stalowych ocymlamych. Piony na pira
kryte w bruzdachsciennych lgda zaopatrzone w hydranty parowe Dn52 w typowych
szafkach na kalej kondygnaciji.

Instalacja hydrantowa p.paasilana bdzie z tego samego co instalacja sanitarna gprzst
wodocggowego Dn80 z sieci Dn150.

Za wodomierzem gtéwnym nagii rozdziat na cgs¢ sanitarg i p.paz

Wewretrzna instalacja p.po dla budynku projektowana jest jako nawodniondacaona do
poziomow istnigjcej instalacji wodogigowej. Instalacja wewgtrzna hydrantowa p.[@o
bedzie posiadata wiasny zestaw hydroforowy wraz zjsiem testujcym i zaworem
elektromagnetycznym. Stan techniczny przewodow wiadowych jest dobry.

Poziomy prowadzonea 0o wierzchuscian na parterze. Piony kryte w bruzdackennych.
Projektuje st dwa piony hydrantowe prowadzone w bruzd&ciennych zlokalizowane na
korytarzu przy klatkach schodowych. Na z#laj kondygnacji, na kalym z pionéw
przewiduje st hydrant wewatrzny @25.

Wytyczne dla istnigjcej instalacji sanitarno-bytowej;

- zamontowa filtr ,

- zamontowa zawor antyskzeniowy,

- zamontowé armatu¢ odcinagca,

- wykon& pofgczenie projektowanej instalacji pjpa istniegcs instalacy sanitarg.

2.6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakaci robo6t powinna by zgodna z wymogami Polskich Norm.
Po wykonaniu instalacji hydrantowej naje sprawdzé cisnienie i wydajné¢ kazdego
hydrantu paarowego wedtug PN.



2.7. Obmiar robot.

Obmiary robot wykonywa w jednostkach podanych w normach i katalogach aukik
rzeczowych.

2.8. Odbior robot.

Roboty podlegajodbiorowi wedtug zasad podanych paaji

- odbiér materiatdow i robot powinien obejmofvagodndci z dokumentagj przetargow,
Polskimi Normami i umow, oraz sprawdzenie wdawosci technicznych tych materiatéw z
wystawionymi atestami wytwoércy. W przypadku zasteheco do zgodnéci materiatu z
za&wiadczeniem o jal&@i wystawionym przez producenta — powiniené bgn zbadany
laboratoryjnie,

- nie dopuszcza sistosowania do robét materiatdw, ktorych éeiavosci nie odpowiadaj
wymaganiom technicznym. Nie nalestosowa rowniez materialtdbw przeterminowanych (po
okresie gwarancyjnym),

- wyniki odbiorow robdét, materiatow i wyroboéw powig by kazdorazowo spisane
protokolarnie.

2.9. Podstawa ptatnéci.

Ptatnagci za wykonane roboty dokonywanedh zgodnie z zasadami okienymi w umowie.

2.10. Przepisy zwjzane.

PN-74/H-74200 i ZN-72/0640-01 - rury stalowe ocywame.
PN-EN-671-1/1999 - hydranty wewtnzne HP-25.
PN-EN-671-2/1999 - hydranty wewtnzne HP-52.

EN-694 - wz péisztywny H-25.

PN-87/M-51151 - wz ttoczny ptasko sktadany H-52.
PN-89/M51028, EN-671 - pdownica PW-25.
PN-89/M51028 - pidownica PW-52.
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