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RECENZIA

osiggniecia naukowego pt. ,,Poprawa mobilnosci terenowej lekkich i $rednich robotow
inzynieryjnych” oraz dorobku naukowego, aktywnosci naukowej, dydaktycznej
i organizacyjnej

dra inz. Mariana Janusza tOPATKI

w postepowaniu o nadanie stopnia doktora habilitowanego

1. Podstawa opracowania recenzji

Podstawg opracowania niniejszej opinii jest Uchwata Rady Dyscypliny Naukowej ,Inzynieria
Mechaniczna” Wojskowej Akademii Technicznej im. Jarostawa Dabrowskiego nr 53/RDN
IM/2023 z dania 12 lipca 2023 r. powotujgca mnie na recenzenta w komisji habilitacyjnej w
sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr. Inz. Marianowi Januszowi tOPATCE w
dyscyplinie ,,inzynieria mechaniczna”.

Recenzje opracowano na podstawie otrzymanej dokumentacji przewodu habilitacyjnego,
zwierajacej:

— autoreferat,

— monografie pt. ,Problemy Mobilnosci Robotow Inzynieryjnych” Wydawnictwo WAT,
Warszawa 2023 oraz

— wykaz osiggnie¢ naukowych.

2. Charakterystyka Habilitanta — zyciorys zawodowy

Dr inz. Marian topatka, ukonczyt Wydziat Mechaniczny Wojskowej Akademii Technicznej,
zdobywajac w 1986 r tytut zawodowy magistra inzyniera mechanika, a od 1988 r. zatrudniony
zostat w Katedrze Maszyn Roboczych, Wydziat Mechaniczny Wojskowej Akademii
Technicznej. W 1994 r. Habilitant uzyskat stopien doktora nauk technicznych w Wydziale
Mechanicznym Wojskowej Akademii Technicznej w dyscyplinie: Budowa i Eksploatacja
Maszyn, specjalnos¢: Maszyny Robocze za rozprawe pt. ,Nadaznosc hydraulicznych uktadow
napedowych maszyn roboczych”, ktérej promotorem byt prof. dr hab. inz. Tadeusz
PRZYCHODZIEN.

Od 10.1999 petni funkcje kierownika Zaktadu Maszyn Inzynieryjnych i Robotow w Instytucie
Budowy Maszyn, Wydziat Mechaniczny Wojskowej Akademii Technicznej, a od 2022 r.



kierownika Centrum Robotdw Mabilnych i Platform Bezzatogowych WAT w tymze Instytucie
Robotéw i Konstrukcji Maszyn, Wydziat Inzynierii Mechanicznej Wojskowej Akademii
Technicznej.

3. Ocena dorobku Habilitanta
3.1. Ocena osiggniecia naukowego

Podstawg wszczecia postepowania habilitacyjnego stanowigcg zadeklarowane przez
Habilitanta

osiggniecie naukowe jest: monografia naukowa: topatka M.J.: Problemy mobilnosci
robotdw inzynieryjnych, Wydawnictwo WAT, Warszawa 2023, ISBN: 978-83-7938-386-3

W monografii omoéwione zostaty zagadnienia mobilnosci robotéw inzynieryjnych
stosowanych, ktorych funkcjonalno$¢ obejmuje zwtaszcza wspomaganie dziataid jednostek
wojskowych, w tym redukcji zagrozen. Omawiane zagadnienie obejmujg: zdolnos¢ dotarcia
do celu w warunkach terenowych, zdolno$¢ manewrowania, statecznos¢ i energochtonnos¢
ruchu pojazddw, obcigzenia i zasoby cieplne, mozliwosci obrazowania otoczenia, utrudnione
projektowanie zwigzane z nowg funkcjonalnoscia robotéw, ograniczenia wynikajace z braku
doswiadczenia operatoréw. Na pozytywng ocene wkiadu Habilitanta zastuguja badania
rozpoznawcze oporow toczenia i opracowane wnioski, klasyfikacja probleméw mobilnosci
iich metodyczna analiza. Ponadto opracowano model matematyczny wspotczynnika
przyczepnosci w zaleznosci od poslizgu kota i gasienicy na podtozu gruntowym. Habilitant
wykorzystujgc doswiadczenie zaproponowat m.in. nowg definicje zwrotnosci oraz typ toru
testowego do badania manewrowosci pojazdow, czy sposdb oceny konstrukcji pojazdow
autorska metodg zdolnosci krytycznych. W badaniach uwzgledniono trzy konfiguracje
uktadéw obrazowania otoczenia robota i przeanalizowano ich przydatno$é w realizacji zadan
na torze testowym. Oméwiono rowniez zastosowanie kamer sterowanych oraz
stereowizyjnych.

Oceniajac zakres merytoryczny i rzeczowy monografii dostrzegam obszary, ktore wymagaja
uzupetnienia. Wskazane bytoby sparametryzowanie rodzajow nawierzchni, w ktorych
prowadzono badania terenowe. By¢ moze stanie sie to przedmiotem dalszych badan
Habilitanta. Zakres rzeczowy przedmiotu badan, czyli robotéw mobilnych zostat zawezony do
pojazdéw kotowych, potgasienicowych i ggsienicowych. Wydaje sie wskazane uwzglednienie
robotow kroczgcych, ktére obecne sg na rynku i znane w literaturze. Natomiast wsréd
systemow obrazowania uwzglednione powinny zosta¢ systemu komercyjne stosowane
w motoryzacji obrazujgce kompletny obrys pojazdu wraz z otoczeniem w widoku z gory
pojazdu.

Podsumowujgc ocene monografii Habilitanta, zawarte w niej rezultaty badan i wnioski,
klasyfikacje pojazdow, warunkow ich pracy i wyposazenia, w tym systemow obrazowania
otoczenia i zastosowane roznorodne metodyki badan stanowig istotny wktad w stan wiedzy
na temat projektowania robotéw inzynieryjnych.



Konkluzja: Osiggniecie Habilitanta w postaci monografii oceniam jako pozytywnie, przede
wszystkim z uwagi na przyjecie klasyfikacji pojazdéw i ich elementdw, zastosowanie
metodycznego podejscia podczas badan fizycznych i pordwnania konstrukcji systemoéw
wchodzgcych w sktad robotow. Wktad wtasny Habilitanta w rozwdj dyscypliny inzynieria
mechaniczna w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, wynikajacy z przedstawionego
osiggniecia polega na opracowaniu kompletnych wytycznych projektowych oraz ich
praktycznej weryfikacji wynikow badan w trakcie realizacji, w tym kierowanie projektami
budowy robotdw inzynieryjnych.

3.2. Ocena aktywnosci naukowe;j

Habilitant jest autorem lub wspodtautorem 16 artykutdw opublikowanych w czasopismach
krajowych, 66 w czasopismach krajowych, 20 rozdziatéw monografii naukowych (indeks
cytowan H=8 wg Scopus i H = 7 wg WoS) oraz 29 artykutdw w czasopismach popularno-
naukowych.

Dr inz. Marian topatka byt dwukrotnie kierownikiem i dwukrotnie gtdwnym konstruktorem
w projektach autonomicznych pojazdow inzynierskich, scisle zwigzanych tematycznie
z zakresem monografii. Kierowat badZ byt wykonawcg w projektach naukowych (MON, NCBIR,
KBN), razem 23 projekty, w tym 1 w trakcie realizacji. Za swojg dziatalno$¢ otrzymywat
nagrody i medale przyznawane przez rozne kapituty, razem 17 nagrod.

Po uzyskaniu stopnia doktora uczestniczyt w konferencjach miedzynarodowych prezentujac
52 referaty oraz 66 referatow na konferencjach krajowych. Brat udziat w organizacji
sympozjow i konferencji. Odbyt krdtkoterminowe staze zagraniczne w Finlandii (Oulu)
i Sfowenii (Ljublijana) oraz dwutygodniowy staz w Mariborze w Stowenii.

Habilitant jest wspdtautorem osmiu zgtoszen patentowych, prowadzi wspétprace
z siedmioma zakfadami przemystowymi lub innymi jednostkami gospodarczymi, w ktdrych
zrealizowat siedemnascie prac zamawianych lub projektéw.

Konkluzja: W swietle wymienionych podsumowan aktywnosé naukowa Habilitanta moze
by¢ oceniona jako dobra.
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