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zdn. 01.10.2019 w zwigzku z decyzjg CK ds. Stopni i Tytutéw N.BCK-VI-L-8779/2019

Dr Inz. Jozef Wrona jest absolwentem studiow magisterskich Wydziatu Mechanicznego
Wojskowej Akademii Technicznej w zakresie maszyn roboczych.

Bezposrednio po studiach (1985r.) Kandydat pracuje w WAT na stanowiskach poczatkowo
dowodczych a od 1994-2004 na stanowiskach asystenta i adiunkta naukowo-dydaktycznego.

W 1998 roku uzyskat w WAT tytut doktora nauk technicznych w dziedzinie Maszyny Robocze
na podstawie pracy pt.: ,Wptyw podparcia na obcigzenie osprzetu roboczego i przemieszczenia
podwozia koparki jednonaczyniowe;j”

W okresie 2004-2013 petnit stuzbe wojskowa w Ministerstwie Obrony Narodowej
w obszarze badan i technologii obronnych — Wspéttworzyt miedzy innymi udziat Polski w NATO-
wskiej Organizacji ds. Badan i Technologii Obronnych oraz w Europejskiej Agencji Obrony (EDA). Od
2013 roku zostaje ponownie zatrudniony na stanowisku adiunkta naukowo-dydaktycznego w WAT.
Prowadzi zajecia z przedmiotow Maszynoznawstwo, Maszyny i Urzadzenia Dzwigowe i Transportu
Bliskiego, Maszyny i Urzgdzenia Przetadunkowe i Transportu Bliskiego, Engineering Systems in
Mobile Applications (dla studentéow studiéw magisterskich), Hydraulic Systems in Mobile
Applications (w ramach programu ERASMUS).

1. Ocena dorobku naukowo-badawczego
Dr inz. J6zefa Wrona zajmuje sie naukowg problematyka zwigzang z mechanikg i budowa
maszyn w szczegdlnosci bezzatogowych platform lgdowych (BPL).

1.1. Dorobek publikacyjny (po doktoracie):

a) 28 wspotautorskich publikacji w czasopismach z bazy JCL

b) 1 wspotautorki skrypt

c) Ogétem liczba wspotautorskich publikacji w postaci artykutdw w czasopismach
i referatow konferencyjnych wynosi 51.



Oceniajac catoéé dorobku naukowo-publikacyjnego habilitanta nalezy podkreélic Jego
aktywng dziatalnoé¢ przed uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych (1998r.), ktdra
obejmowata prowadzenie zaje¢ laboratoryjnych w WAT z przedmiotéw: Maszyny budowlane,
Maszyny do budowy lotnisk, Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne, Maszyny do budowy drég
i mostow.

Od 1991 roku prowadzit rowniez wyktady i ¢wiczenia z przedmiotow: Dzwigi i urzadzenia
transportowe, Eksploatacja wojskowych pojazdow mechanicznych, Podstawy konstrukcji maszyn,
Maszyny fortyfikacyjno-drogowe, Podstawy budowy i eksploatacji maszyn inzynieryjnych.

d) Uczestniczyt w zarzadzaniu (po stronie zamawiajacego) w 21 projektach naukowo-
badawczych finansowanych z budzetu MON zrealizowanych w kraju oraz w Europejskiej Agencji
Obrony (EDA), jak réwniez w 18 projektach Ad-Hoc kategorii A i 18 projektach

Ad-Hoc kategorii B. Razem uczestniczyt w zarzadzaniu po stronie rzagdowej (zamawiajacego)
57 programami i projektami realizowanymi w kraju i zagranica, ktére byty finansowane z budzetu
MON. Byly to projekty tematycznie zwigzane migdzy innymi z:

. Ochrong Wojsk =JIP FP- Joint Investment Programme on Force Protection

. Innowacyjnymi koncepcjami i nowo powstajacymi technologiami —JIP- ICET (Joint
Investment Programme on Innovative Concept and Emerging Technologies)

e) W latach 2014-2016 kierowat pracg badawczg UGS-LIS/PIAP/MUT GMV 11439/13,
EDA “Unmanned Ground Systems Landscaping and Integration Study” 2014-2015. Obecnie (w
okresie 2017-2020) kandydat kieruje zespofem realizujgcym jedng krajowa prace naukowo-
badawcza, oraz dwoma zespotami realizujgcymi dwa projekty badawcze realizowane w EDA
w ramach program IEDDET (Improvised Explosives Devices Detection).

1.2. Nagrody za dziatalnos¢ naukowa:

a) Nagroda Rektorska Ill stopnia za prace doktorskg — 1999r.

b) Potroczny staz naukowy (2001r.) w Purdue University (USA) w ramach NATO
Advanced Fellowships Programme.

c) Wyrdznienie zespotowg Honorowa Nagroda Rektorskg za: Opracowanie pomocy
dydaktycznych do przedmiotu ,Podstawy budowy i eksploatacji maszyn inzynieryjnych (2003r.).
d) Nagroda Dziekanska ,za opracowanie konstrukcji i systeméw sterowania

bezzatogowymi platformami lgdowymi.(2014r.)
e) Nagroda Ministra ON za osiggniecia dydaktyczne w roku 2015.

Podsumowanie
Dorobek dr inz. J6zefa Wrony dotyczy zagadnien naukowych wymagajacych kosztownych

i zaawansowanych technik i technologii badan teoretycznych i eksperymentalnych w znacznej
mierze poligonowych dotyczacych catej gamy maszyn roboczych a szczegélnie bezzatogowych
platform ladowych (BPL). Wiaze sie to z opracowywaniem nowych innowacyjnych konstrukcji
i technologii w zakresie ich budowy, ale tez ich sterowania symulacji pracy, oraz budowy
niezawodnych uktadéw pomiarowych.

Dorobek naukowy kandydata jest Scisle zwigzany z Jego pracg zawodowg w Wojskowej
Akademii Technicznej na réznych stanowiskach ostatnio (od 2016r.), jako Dyrektor Instytutu
budowy Maszyn Wydziatu Mechanicznego WAT.



Ogranicza to mozliwos¢ publikowania wynikow realizowanych prac. Tym bardziej nalezy
podkresli¢, iz przy tych uwarunkowaniach Jego dorobek jest znaczacy. Wage tych publikacji
podkreslajg liczne wdrozenia, ktdrych Kandydat jest wspottwdrcg. Wyniki prac Kandydata, Jego
sylwetka naukowa i zawodowa dostrzegane sq w Srodowisku krajowym i migdzynarodowym.

Uwzgledniajac powyzsze uwazam, ze dorobek naukowo-badawczy dr inz. Jézefa Wrony
spetnia w stopniu dostatecznym wymagania ustawowe stawiane kandydatom ubiegajagcym sie
0 nadanie stopnia doktora habilitowanego nauk technicznych.

2. Ocena osiggniecia naukowego-jednotematyczny cykl
publikacji

Osiggniecia te stanowig

a) 12 wspdtautorskich publikacji z tego 7 w jezyku angielskim pt. ,Srodowisko
i koncepcja uzycia, jako determinanty predykcji ksztattowania struktur wojskowych i cywilnych
platform ladowych” W tym: 3 prace opublikowano w Archiwum Budowy Maszyn; 1 w biuletynie
WAT; 2 prace w Journal of Transdiciplinary Systems Science; 1 praca w wydawnictwie Springer-
Verlag; 1 w wyd. Springer International Publishing; 1 w wydawnictwie Automation in Construction;
1 w materiatach Sympozjum on Automation and Robotics in Construction (Taipej, Tajwan);
1 w materiatach XlIl konferencji pt.: ,Naped, Sterowanie, Automatyzacja Maszyn Roboczych
| Pojazdow”, Rynia k/Warszawa; 1 w materiatach konferencji pt. ,metody doswiadczalne w budowie
i eksploatacji maszyn”, Wroctaw, Szklarska Poreba 1999,

b) Ogotem Kandydat opublikowat 51 prac + 1 wspofautorski skrypt. Przedmiotem cyklu
publikacji jest opis i wyniki badan stanowigcych cykl mono-tematyczny pt.: ,Srodowisko i koncepcja
uzycia, jako determinanty predykcji ksztattowania struktur wojskowych i cywilnych platform
ladowych” Opublikowane wyniki stanowig bardzo bogaty materiat badawczy okreslajacy szczegoty
poszczegdlnych determinant w aspekcie zaréwno projektowania, eksploatacji, ale tez oddziatywania
na Srodowisko.

Kandydat posiadajac wiedze i do$wiadczenie, skoncentrowat sie na naukowym zbadaniu
wptywu Srodowiska jak i koncepcji uzycia wybranych cywilnych i wojskowych platform lagdowych
realizujgcych zadania w réznorodnym, niezdeterminowanych $rodowisku na doktadnos$¢ i sposob
wykonywania zadan traktujgc platforme, jako element systemu operator-platforma-srodowisko.

Nalezy podkresli¢ innowacyjnos¢ tego podejscia. Autor podzielit badania na dwa etapy.
W pierwszym etapie, uwage skoncentrowat na wptywie podtoza, jako bardzo istotnego elementu
badan i naukowo bardzo wymagajacy komponent (szeroko pojetego srodowiska) wptywajacy na
obcigzenia a tym samym na ksztattowanie struktury wybranych maszyn.

W drugim etapie badan Kandydat badat wptyw koncepcji uzycia wybranych struktur
wojskowych i cywilnych platform wojskowych na predykcje ich struktur

Cel naukowy pierwszego etapu badan zostat zrealizowany poprzez opracowanie modelu
koparki jednonaczyniowej, gdzie w ptaszczyznie pionowej podparcia zastosowano opracowany
w ramach realizacji pracy doktorskiej model uktadu podparcie-podtoze. W ramach realizacji tego



etapu badar opracowano réwniez model tratu bijakowego oraz wskazano determinanty implikujace
na konstrukcje nosnika tego tratu.

Celem naukowym drugiego etapu byto okreslenie wptywu koncepcji uzycia na predykcje
ksztattowania struktur wojskowych i cywilnych platform ladowych, w tym poprzez predykcje technik
i technologii istotnych dla realizacji zadan przez te platformy.

Cel naukowy drugiego etapu badar naukowych zostat zrealizowany poprzez opracowanie
metodyki predykeji technik i technologii ksztattowania struktur wojskowych i cywilnych platform
lagdowych traktujac sposcb ich uzycia, jako giéwny determinant tego procesu.

Podsumowanie

W przedstawionym cyklu publikacji Kandydat podjat szereg istotnych probleméw badawczo-
konstrukcyjnych oraz eksperymentalnych dotyczacych predykcji ksztattowania struktur wojskowych
i cywilnych platform ladowych w oparciu o 2 determinanty tj.:

e Srodowisko
e Koncepcje uzycia

Znaczacymi osiggnieciami Kandydata s3:

e Algorytm generowania réwnan ruchu platformy we wspotrzednych uogélnionych na bazie
rownan Lagrange’a, ktérej gtéwne idee przedstawione sa w pracy [8] na przykfadzie modelu
przestrzennego koparki jednonaczyniowej;

e Model oddziatywania bijaka na mine (6), ktory uwzglednia wptyw podfoza na jego strukture
i ktory postuzyt do zaprojektowania konstrukgji tratu bijakowego, a nastgpnie zostat zbadany
[4] i zaimplementowany do Maszyny Inzynieryjno-Drogowej, MID [5];

e Zmiany w uktadzie hydraulicznym i wykonawczym i sterowania Maszyny Inzynieryjno-
Drogowej, MID wynikajacej ze zmiany koncepcji jej uzycia, jako platformy tratujace;j [5];

e Koncepcja budowy struktur platform ladowych w zaleznoéci od koncepcji ich uzycia wraz ze
strukturg uktadu zdalnego sterowania wybranych platform lgdowych [10];

e Metodyka predykcji technik i technologii ksztattowania struktur wojskowych i cywilnych
platform ladowych traktujac sposdb ich uiycia, jako gtéwny determinant tego procesu
[11,12].

Praca charakteryzuje sie znaczng innowacyjnoscig zwtaszcza w zakresie poprawnosci konstrukcji
dla zapewnienia jej dtugotrwatej i efektywnej eksploataciji.

Do zauwazonych niedostatkéw pracy wedtug mojej oceny zaliczy¢ mozna zbyt mato rozwazan
w kierunku udogodnien serwisowych, ktére niejednokrotnie rzutujg na efektywne uzytkowanie
maszyn. Zbyt mato autor po$wigca systemowi diagnostycznemu ostrzegajacym przed
przecigzaniem maszyn w aspekcie nie tylko wytrzymatosciowym, ale réwniez w aspekcie
prawidtowego ich uzytkowania, poprzez np. tzw. self-checking przed kazdorazowym
rozpoczeciem pracy danej maszyny roboczej. Rowniez moim zdaniem Habilitant niekiedy
poswieca zbyt wiele czasu na opisy konstrukcji np. uktadu zawieszenia lemiesza maszyny
inzynieryjno-drogowej (MID).



Podsumowujac, przedstawiona praca stanowi w moim przekonaniu znaczgcy wktad w rozwdj
dyscypliny ,budowa i eksploatacja maszyn”, oraz w petni spetnia wymagania dotyczace uzyskania
stopnia doktora habilitowanego nauk technicznych.

3. Ocena osiagnie¢ organizacyjnych i dydaktycznych

3.1. Osiggniecia organizacyjne
Podkresli¢ nalezy bardzo duzg aktywnos¢ Kandydata w organizacjach i zespotach badawczych
krajowych i zagranicznych na szczeblu NATO, UE, EDA. Obejmowata ona migdzy innymi:

e Uczestnictwo w latach 1999-2001 w pracach RTO NATO (Reasearch Technology Organisation)
w szczegdlnosci w panelu AVT (Advanced Vehicle Technology)

e 0d 2004 roku Kandydat zostat skierowany do stuzby w Departamencie Polityki Zbrojeniowej
w  Ministerstwie Obrony Narodowej na stanowisku Gtéwnego  Specjalisty
ds. Miedzynarodowej Wspdtpracy Naukowej. Po reorganizacji ministerstwa i powstaniu
Departamentu Nauki i Szkolnictwa Wojskowego (DNiSW MON) w 2007 roku kontynuowat
stuzbe na tym stanowisku, w tym DNiSW MON. W latach 2004-2009 petnit funkcje Krajowego
Koordynatora NATO RTO oraz Krajowego Punktu Kontaktowego ds. Badari i Technologii
Obronnych w Europejskiej Agencji Obrony, EDA. W latach 2009-2013 petnigc funkcje
Zastepcy Dyrektora Departamentu Nauki Szkolnictwa Wojskowego byt jednoczesnie
Krajowym Dyrektorem ds. Badan i Technologii Obronnych - Zastepca Krajowego Dyrektora
ds. Uzbrojenia, Podsekretarza Stanu w MON ds. Uzbrojenia i Modernizacji, przedstawicielem
Polski w Radzie Sterujgcej EDA oraz cztonkiem gtosujgcym w Radzie ds. Badan i Technologii
NATO RTO (od 2012 roku Rada ds. Nauki i Technologii NATO-wskiej Organizacji ds. Nauki
i Technologii NATO) oraz cztonkiem Rady Doradczej Gtéwnego Naukowca NATO, a w kraju byt
Przewodniczgcym Komitetu Sterujgcego do spraw badari naukowych i prac rozwojowych
w obszarze bezpieczenstwa i obronnosci paristwa w Narodowym Centrum Badan i Rozwoju,
NCBR (w latach 2009-2010 byt Cztonkiem Zespotu Badan na Rzecz Obronnosci
i Bezpieczenstwa w Ministerstwie Nauki i Szkolnictwa Wyzszego - przedstawicielem Ministra
Obrony Narodowej). W EDA byt cztonkiem miedzynarodowego zespotu, ktory opracowat
Europejska Strategie Badan i Technologii Obronnych. W latach 2008-2012 byt cztonkiem
Komitetu Zarzadzajacego Programem Europejskiej Agencji Obrony nt.: ,Ochrona Wojsk”
aw latach 2009-2013 Programem nt. ”“Innowacyjne Koncepcje i Nowopowstajgce
Technologie (Innovative Concepts and Emerging Technologies) — ICET”. W latach 2009-2012
reprezentowal Podsekretarza Stanu ds. Uzbrojenia i Modernizacji w MON w Radzie
Programowej Programu EDA realizowanego w OCCAR, nt.: ,Europejskie Zabezpieczone
Programowalne Radio”.

Na szczegblne podkreslenie zastuguje jego wielka aktywnos¢ organizacyjna i zarzadcza w strukturach
Panstwa a zwtaszcza w strukturach MON. W jego kompetencji lezato inicjowanie i koordynowanie
dziatalnoséci naukowej oraz naukowo-technicznej wszystkich komdrek zaplecza naukowo-badawczego
resortu w zakresie techniki i technologii obronnych na podstawie $rednio i dtugoterminowych
w rozwoju Sit Zbrojnych. Wséréd najwazniejszych jego osiggnie¢ organizacyjno-technicznych tego
okresu nalezy zwiekszenie udziatu polskich podmiotéw naukowych i przemystowych w pracach
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naukowych realizowanych na rzecz obronnosci i bezpieczeristwa panstwa w kraju oraz za granicg,
w tym w NATO-wskiej Organizacji ds. Badan i Technologii Obronnych (NATO RTO) oraz w Europejskiej
Agencji Obrony (EDA).

Nalezy podkreslié, iz w ramach swojej aktywnosci w MON Kandydat uczestniczy rowniez
w formutowaniu zapiséw ustaw o finansowaniu nauki i o Narodowym Centrum Badan i Rozwoju jak
rowniez Krajowego Programu Badan, w czesci dotyczacej obszaru bezpieczeristwa i obronnosci.
Wprowadzit do polskiego systemu prawnego pojecie Poziomow Gotowosci Technologicznej, ktore
obecnie sg powszechnie stosowane.

Brat udzial w pracach nad zmiang systemu ustanawiania, realizacji i nadzoru realizacji prac
badawczych i rozwojowych ustanawianych w obszarze obronnosci i bezpieczefistwa w Narodowym
Centrum Badan i Rozwoju.

Po zakonczeniu zawodowej stuzby wojskowej w 2013 roku zostat zatrudniony w Wojskowej Akademii
Technicznej na stanowisku adiunkta naukowo-dydaktycznego w Katedrze Budowy Maszyn (od 2014
roku Instytut Budowy Maszyn) petnigc funkcje Petnomocnika Dyrektora Instytutu Budowy Maszyn
Wydziatu Mechanicznego Wojskowej Akademii Technicznej ds. Wspéipracy Naukowej oraz
w Przemystowym Instytucie Automatyki i Pomiaréw na stanowisku Petnomocnika Dyrektora
ds. Projektéw na Rzecz Obronnosci (od 2014 roku na stanowisku adiunkta).

W 2016 roku zostat powotany przez Rektora-Komendanta Wojskowej Akademii Technicznej na
stanowisko Dyrektora Instytutu Budowy Maszyn Wydziatu Mechanicznego, ktére petnig do chwili
obecnej.

W latach 2014-2016 kierowat pracg badawcza UGS-LIS/PIAP/MUT GMV 11439/13, European Defence
Agency, EDA "Unmanned Ground Systems Landscaping and Integration Study”, 2014-2015, WAT,
PIAP, GMV.

Uczestniczyt w realizacji pracy badawczej PBR 15-132/2014/WAT finansowanej przez Narodowe
Centrum Badan i Rozwoiju, ,,Platforma $rednia (klasa 800 kg) ,, — projekt realizowany w NCBR na rzecz
bezpieczeristwa i obronnosci pafistwa w ramach konkursu nr 4/2013 - jeden z szesciu ztozonych przez
konsorcjum w ramach programu nt.: ,Rodzina bezzatogowych platform lgdowych (BPL) do
zastosowann w systemach bezpieczedstwa i obronnosci” oraz w realizacji projektu nt.
,Wielozadaniowy, inzynieryjny pojazd o napedzie hybrydowym”.

W latach 2015-2018 kierowat pracg PBS nr 936/2016 pt.. "Rozwdj konstrukcji i technologii
wytwarzania oraz efektywnosci systeméw teleoperacji Bezzatogowych Platform Lagdowych". Obecnie
kieruje praca PBS nr 23-893 pt.: ,Rozwdj konstrukcji i technologii wytwarzania oraz efektywnosci
systemdw i narzedzi wsparcia dziatania Bezzatogowych Platform Lagdowych”.

Ponadto bierze udziat w pracach Panelu AVT (Applied Vehicle Technology) NATO Science and
Technology Organization (NATO STO).

W dowdd uznania za dwudziestoletnig dziatalno$¢ w NATO Science and Technology Organization,
NATO STO otrzymat od Gtéwnego Naukowca NATO (NATO Chief Scientist), Przewodniczacego Rady
Nauki | Technologii NATO STO list w podziekowaniu za zastugi dla $rodowiska naukowego Polski
i NATO.



3.2. Osiagniecia dydaktyczne

Od 1989 roku (z przerwg na realizacje zawodowej stuzby wojskowej w Ministerstwie Obrony
Narodowej w latach 2004-2013) do chwili obecnej pracujac w Wydziale Mechanicznym Wojskowej
Akademii Technicznej aktywnie uczestniczy w realizacji zadan dydaktycznych, naukowo-badawczych
oraz w dziatalnosci publikacyjnej, ktora réwniez realizuje pracujgc od 2013 roku w Przemystowym
Instytucie Automatyki i Pomiaréw PIAP. od 1991 r. prowadzi wyklady, Cwiczenia i zajgcia
laboratoryjne z przedmiotu: Dizwigi i urzadzenia transportowe. Od 1992 r. prowadzit wyktady
i éwiczenia z przedmiotu: Eksploatacja wojskowych pojazdéw mechanicznych, a od 1994 r.: Zapis
konstrukcji, a w roku akademickim 2002/2003 prowadzit réwniez ¢wiczenia z przedmiotu: Podstawy
konstrukcji maszyn, wykfady, éwiczenia, zajecia laboratoryjne i pracownig problemowg z przedmiotu:
Maszyny fortyfikacyjno-drogowe oraz wyktady i ¢wiczenia z przedmiotu: Podstawy budowy
i eksploatacji maszyn inzynieryjnych. W latach 1992-2003 przeprowadzit ponad 3000 godzin zajec
dydaktycznych.

Po ponownym zatrudnieniu na stanowisku adiunkta naukowo-dydaktycznego w Wojskowej Akademii
Technicznej, od 2013 roku prowadzi zajecia z przedmiotéw: Maszynoznawstwo, Maszyny
i Urzadzenia Diwigowe i Transportu Bliskiego, Maszyny i Urzadzenia Przetadunkowe i Transportu
Bliskiego, Engineering Systems in Mobile Applications (dla studentéw studiow magisterskich),
Hydraulic Systems in Mobile Applications (w ramach programu ERASMUS). Dla realizacji zajec
w jezyku angielskim w catosci, osobiscie przygotowat program i materiaty wykorzystywane
w procesie dydaktycznym. tacznie w latach 2013-2018 przeprowadzitem 1382 godziny dydaktyczne.

W latach 1999-2003 byt kierownikiem 5 prac dyplomowych, 4 projektéw przejsciowych oraz 2 prac
korncowych na studiach podyplomowych. Wykonat 8 recenzji prac dyplomowych. Kierowat
2 praktykami studenckimi. Natomiast w latach 2013-2017 byt kierownikiem 6 prac dyplomowych.
Wykonat 1 recenzje pracy dyplomowej. Podczas swojej dziatalnosci dydaktycznej wielokrotnie byt
cztonkiem Komisji Egzaminu Dyplomowego.

Jest wspotautorem skryptu: St. Konopka, J. Krasuski, F. Kuczmarski, W. Kulkowski, R. Lutostanski,
T. Muszynski, T. Przychodzier, A. Wojnowski, J. Wrona (10%): ,Podstawy Budowy i Eksploatacji
Maszyn Inzynieryjno-Budowlanych” — WAT, Warszawa, 2002 r. (str. 413).

Jako Dyrektor Instytutu Budowy Maszyn jest opiekunem specjalnosci: maszyny inzynieryjne, maszyny
inzynieryjno — budowlane i drogowe. W 2016 roku zainicjowat uruchomienie migdzywydziatowych
studidw I-szego stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka o specjalnoéci ,Budowa i sterowanie
bezzatogowych platform i robotow”. Kierunek bedzie prowadzony przez dwie jednostki organizacyjne
Wojskowej Akademii Technicznej tj. Wydziat Mechatroniki i Lotnictwa oraz Wydziat Mechaniczny.
Kolejny etap dziatan obejmowatby studia wojskowe I-szego i ll-giego stopnia, ktorych program
zostanie opracowany w uzgodnieniu i przy wsparciu MON w pozyskaniu robotéw bedacych na
wyposazeniu wojska i odpowiednim wsparciu kadrowym.

W 2016 roku otrzymat Nagrode Ministra Obrony Narodowej za osiggniecia dydaktyczne w 2015 roku.

0d 2017 roku jest cztonkiem komisji Wydziatu Mechanicznego Wojskowej Akademii Technicznej do
spraw oceny, jakosci prac dyplomowych.



Podsumowanie
Osiagniecia organizacyjne i dydaktyczne dr inz. Jozefa Wrony i powierzane Mu funkcje Swiadcza
o wysokim autorytecie i uznaniu jego cech osobowych i kwalifikacji przez srodowisko naukowe.

4, Podsumowanie opinii i wniosek koncowy

Z przeprowadzonej oceny dziatalnoéci i dorobku dr ini. Jozefa Wrony wytania sig sylwetka
pracownika naukowego o ogromnej aktywnosci naukowej, ktérej towarzyszy wieloraka dziatalno$c
zarzadcza wsparta jego ogromna energia profesjonalisty i innowatora w dziedzinie szeroko pojetych
Maszyn Roboczych. Kandydat jest cenionym i aktywnym organizatorem i wychowawca mtodej kadry
naukowej. Na podkreélenie nalezy jego ogromna energia i kreatywno$¢ na polu organizacji badan jak
rowniez ich implementacji w kraju i zagranica.

Uwazam, ze dr inz. Jozef Wrona spetnia wymagania stawiane osobom ubiegajagcym sie o stopien
naukowy doktora habilitowanego przez ustawie o stopniach naukowych i tytule naukowym, oraz
stopniach i tytule w zakresie sztuki z dn. 14 marca 2003r. wraz z pozniejszymi zmianami.

Podsumowujac, stwierdzam, ze zgromadzony dorobek badawczy i uzyskane przez Habilitanta wyniki
wnoszg istotny wktad w rozwéj dyscypliny naukowej Budowa i Eksploatacja Maszyn i na tej
podstawie stawiam wniosek o nadanie Dr inz. J6zefowi Wronie stopnia doktora habilitowanego nauk
technicznych

Prof. dr hab. inz. Ryszard Szczepanik
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