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dorobku nauko-badawezego, dydaktycznego i organizacyjnego
dra inz. Jozefa WRONY
opracowana w zwigzku z prowadzonym postepowaniem o nadanie
Mu stopnia doktora habilitowanego

Podstawa opracowania oceny

Ocena przygotowana na podstawic decyzji Centralnej Komisji ds. Stopni i 1yviulow
(pismo nr BCK VI 87792019 = dnia 06 wrzesnia 2019 roku) izgodnic =
zapisami - Ustawy o stopniach  navkowych i tytule naukowym oraz o stopniach
navkowych i tytule w zakresie sztuki =z 14 marca 2003 r. 9Dz U. z 2016 r. (poz. 882),
zwlaszeza art. 16, 18a, 21;0raz Rozporzgdzenie Ministra Nauki i Szkolnichwa
Wyzszego z | wrzesnia 2011 r. (Dz. U. Nr 196, poz. 1165) i 26 wrzesnia 2016 1. (D=,
U.z2016r., poz. 1586),

Do oceny przedstawiono nastepujace dokumenty i opracowane materialy:

e Whniosek o przeprowadzenie postgpowania habilitacyjnego

¢ Poswiadezona kopia dyplomu nadania stopnia doktora nauk technicznych

e Autoreferat w jezyku polskim.

e Autoreferat w jezyku angielskim.

e Wykaz opublikowanych prac habilitanta.

* Kopic tekstow publikacji stanowigeych osiagniccie autora.

e Oswiadczenie wspolautora publikacii.

e Wykaz wybranych przedsiewzig¢ krajowych i mi¢dzynarodowych 7 udziatem
habilitanta.

e Dane personalne i kontaktowe habilitanta.

e Wykaz pozostalego dorobku

e Wersje elektroniczne ww. dokumentow 2 x.



I. Krotka charakterystyka sylwetki Habilitanta

Dr inz. Jozel Wrona urodzil si¢ 23 marca 1961 r. w Krakowie. Studia wyzsze ukonczyl
w Wojskowej Akademii Technicznej w1985 r.. uzyskujac dyplom magistra inzyniera
mechanika o specjalnosci maszyny inzynieryjne.

Po ukonczeniu WAT, w latach 1985-89 pehnil stuzbe w jednostee wojskowej
w Deblinie. po czym w 1989 1. zostal stuzbowo przeniesiony do Wojskowej Akademii
Technicznej, gdzie od 1990 r. bral udzial w pracach realizowanych w Zakladzic Budowy
Sprzetu Inzynieryjnego Katedry Maszyn Roboczych Wydziatu Mechanicznego dotyczacych
automatyzacji i zdalnego sterowania maszyn inzynieryjnych. a od 1992 r. prowadzil rowniez
zajecia dydaktyczne.

W 1998 1. obronil prace doktorska w dyscyplinie budowa i eksploatacja maszyn,
w specjalnosci maszyny robocze. pt.: "Wplyw podparcia na obciazenia osprzetu roboczego
L przemieszezenia podwozia koparki jednonaczyniowe™. za ktorg w 1999 r. otrzymal nagrode
rektora 11 stopnia.

W 2001 . zostal  laureatem  konkursu o stypendium  naukowe. organizowancgo
wramach NATO Advanced Fellowships Programme. W rezultacie odbyl staz naukowy
w Purdue University w West Lafayette. w Indianie, w Stanach Zjednoczonych. W ramach
tego stypendium  uczestniczyt wrealizacji prac badawczych oraz w prowadzeniu zajeé
dydaktycznych. Ponadto uczestniczyl w kursach jezykowych, w wyniku czego uzyskal
Certificate of Achievement.

W 2004 1. zostal skierowany do stuzby w Ministerstwic Obrony Narodowej z misja
rozwoju obszaru badan i technologii obronnych.

W latach 2004 — 2013 pelniac stuzbe wojskowa w Ministerstwie Obrony Narodowej
wykonywal zadania w obszarze badan i technologii obronnych — wspoltworzyl udzial Polski
W NATO-wskicj Organizacji ds. Badan i Technologii Obronnych oraz w Europejskicj
Agencji Obrony (EDA).

W latach 2009-2013 pelnil funkcje Krajowego Dyrektora ds. Badan i Technologii
Obronnych. byl przedstawiciclem Polski w Radzie Sterujgeej Furopejskiej Agencji Obrony.
EDA oraz czionkiem glosujacym w Radzie ds. Badan i Technologii NATO RTO (od 2012
roku w Radzie ds. Nauki i Technologii NATO-wskiej Organizacji ds. Nauki i Technologii.
NATO STO) oraz czlonkiem Rady Doradezej Glownego Naukowea NATO. Obecnie zostal
powolany ponownie do reprezentowania Polski w Radzie ds. Nauki i Technologii NATO-

wskiej  Organizacji ds. Nauki i Technologii. NATO STO. W EDA byl czlonkiem



migdzynarodowego zespotu, ktory opracowal FEuropejska Strategic Badan i Technologii
Obronnych.

Bral i bicrze udzial w pracach wiclu aktywnosci NATO STO i EDA na roznych
poziomach ich inicjowania. zarzadzania 1 wykonawstwa Kierujac pracami naukowo-
badawczymi zardowno po stronie zamawiajgcego jak i wykonawcey.

Jego  zainteresowania naukowe koncentrowaly si¢ glownie na badaniach wplywu
podioza i koncepeji uzycia bezzalogowych platform ladowych na ksztaltowanie struktur ich
systemow ze szezegolnym uwzglednieniem wojskowych maszyn inzynieryjnych.

Nalezy zauwazyc¢, ze dr inz. Jozef Wrona posiada zroznicowane doswiadezenie
w obszarze nauki 1 dydaktyki, w zarzadzaniu naukg i realizacji prac naukowo-badawczych
i rozwojowych w kraju oraz zagranica. Naukowo jest zwigzany z mechanika i budowa
maszyn. a szczegolnie z bezzalogowymi platformami  lagdowymi. Zarzadzal zespolami
ludzkimi zarowno na szczeblu strategicznym jak i operacyjnym. Cechuje sie zatem zdolnoscia
analizy i syntezy na réoznych poziomach. Nastawienic na cel potrali tgczye 2 dbaloscia
0 rozwOj I motywacje pracownikow. Oprocz zdolnosei naukowych jest tez specjalista ds.
Innowacyjnosci - zarowno w  sferze teoretycznej. legislacyjnej, jak tez praktycznego
stosowania. Posiada ogromne doswiadezenie i sukcesy w  pozyskiwaniu  srodkow  na
finansowanie oraz realizacj¢ prac naukowo-badawczych 1 rozwojowych na  szezeblu

panstwowym i wykonawcezym.
2. Ocena dorobku naukowo-badawczego

Wskazanym osiagnigciem wynikajacym a art. 16 ust. 2 Ustawy z dnia 14 marca 2003 r.
o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki (Dz. U.
2016 r. poz. 882 ze zm. w Dz. U. z 2016 r. poz. 1311 z poznicjszymi zmianami) jest
jednotematyezny cykl publikacji pt.: .Srodowisko i koncepeja uzycia Jako determinanty

predykeji ksztattowania struktur wojskowych i cywilnych platform lagdowych™.

Sposrod - wielu  publikacji przytoczonych przez Kandydata w  dokumentacji dot.
postepowania habilitacyjnego, za najbardziej wartosciowe i wnoszace wklad do dyscypliny

budowa i eksploatacja maszyn (obeenie do inzynierii mechanicznej) uznalbym nastepujace:

. S. Konopka, I. Kuczmarski, A. Stawinski, J. Wrona: Model of support of single-bucket

excavator. Part II. Model of dynamics of single-bucket excavator with outriggers.
Archiwum Budowy Maszyn. Warszawa. Vol. XL VI, 1999.3. 236-244. 25%

W pracy przedstawiono model dynamiki koparki jednonaczyniowej. gdzie model ukladu

podparcic-podloze zostal opisany modelem Hooke'a — Newtona - Saint Venanta - 1 zostal

b



zaimplementowany w punktach podparcia. w plaszezyznie pionowej. Autorzy sformulowali
matematyezny model calego systemu maszyna-podparcie-podloze i przeprowadzili badania
symulacyjne. Koparka sktada si¢ z szesciu czlondw. powigzanych ze soba szescioma
wigzami. Analiza uzyskanych wynikow badan symulacyjnych i rezultaty przedstawionych w
inej pracy Habilitanta badan cksperymentalnych pozwala na okreslenie wplywu podparcia
na przemieszezenia podwozia w roznych fazach cyklu pracy koparki.

2. S. Konopka, F. Kuezmarski, A. Stawinski. J. Wrona, Algorithm of construction of single-

bucket excavator motion equations. Archive of Mechanical Engineering 51 (1). 27-39,
2004, 25%

Autorzy przedstawili koncepeje budowy algorytmu budowy rownan ruchu modelu
koparki jednonaczyniowej podsigbiernej w zmiennych uogolnionych Lagrange’a. Przyjeto. ze
koparka jest ukladem bryl sztywnych polaczonych wi¢zami obrotowymi o dziesicciu
stopniach swobody. Istota algorytmu polega na sprowadzeniu procedury budowy rownan
ruchu ukfadu do procesu mnozenia odpowiednich macierzy bez koniceznosei analitycznego
lub numerycznego wyznaczania kolejnych pochodnych energii kinetyeznej i potencjalne]
ukladu wzgledem wspotrzednych i predkosei uogolnionych. Tak sformulowany algorytm
moze stanowi¢ podstawe do budowy programu numerycznego do analizy dynamiki ukladu
koparki. Natomiast przedstawiona metoda generowania rownan Lagrange’a moze by
uogolniona i stosowana do innych ukladow wielocztonowych.

3. A. Bartnicki, M. J. Lopatka. L. Sniczek. J. Wrona, A. M. Nawrat: Concept of
implementation of remote control systems into Manned Armoured Ground Tracked
Vehicles:  Innovative  Control  Systems for Tracked Vehicle Platforms. Springer
International Publishing, 2014/1/1, strony 19-37. DOI: 10.1007/978-3-319-04624-2 2.
2()“0
W pracy przedstawiono koncepeje implementacji systemow zdalnego  sterowania do

zalogowych opancerzonych pojazdow ladowych po to. aby wybrane koncepeje ich uzycia w

srodowisku, gdzic mogg wystepowac¢ zagrozenia dla zycia mogly by¢ zrealizowane bez

udzialu czlowicka na ich pokladzie. Przyjeto. ze rozwoj technik i technologii jest warunkiem
sformutowania nowych koncepceji uzycia pojazdow wojskowych poprzez zmiane ich struktur
umozliwiajge realizacje nowych Wymagan Operacyjnych po to. aby mozliwa byla realizacja
nowych zadan. W pracy rozwazono scenariusze uzycia platform takic jak wykonywanie
zadan rozminowania, pokonywania przeszkod. przeprawe po dnie rzeki. ktore maja wplyw na
ksztaltowanie = struktur tych platform. Zalozono. ze realizacja zadan w wybranych
scenariuszach wymaga opracowania uniwersalnego zestawu zdalnego  sterowania. ktory

zmienitby  koncepeje uzycia  pojazdu  bazowego  poprzez  jego autonomizacje. ¢o W\



konsckwencji doprowadzi do zwickszenia cfektywnosei zrobotyzowanych platform. Jako
obiekty implementacji ukladu zdalnego sterowania wybrano czolg T-72 przystosowujac go do
zdalnego wykonywania wybranych misji wojskowyceh takich jak tralowanic min oraz woz
zabezpicezenia technicznego WZT-3 przystosowujac t¢ platforme do przeprawiania si¢ po
dnic rzeki. Rezultaty tej pracy wskazujg na wplyw dostepnosei technologicznej na mozliwoscei
realizacji zadan przez maszyny poprzez odpowiednic uksztaltowanic ich struktur stosowni¢
do realizowanych przez nich misji.
4. E. Budny. P. Szynkarczyk. J. Wrona: Unmanned Ground Military and Construction
Systems  Technology Gaps Exploration. The 34th International Symposium on
Automation and Robotics in Construction. National Tajwan University of Science and

Technology (NTUST), ISARC 2017, Taipei, Taiwan, 2017, Proceedings. Published by
Tribun EU, s.r.o., Brno, 2017, ISBN: 978-80-263-1371-7. 33%

Praca zawicra odpowiedzi na pytanic naukowe. czy mozliwe jest ustalenic metodyki
badania luk technologicznych poprzes przeelad wymagan operacyinyeh zdefiniowanyeh dla
svstemow wojskowych. tak aby zastosowaé ta metodyke do badania Tuk technologicznyeh w
maszynach stosowanyeh w budownictwic, W pracy okreslono wymagania operacyjne. ktore
umozliwity wstepna analize bezzalogowyveh systemow ladowych: jaki rodzaj platform mozna
opracowac i udostepni¢ do roznych zastosowan w wojsku i budownictwic. W (¢} pracy
przedstawiono  Tuki  technologiczne  zidenty likowane poprzez. porownanic  wymagan
operacyjnych  z¢ stanem  technologii. ktore sa obecnic dostepne  w  zastosowaniach
wojskowyceh i maszynach budowlanych. Nastgpnie zidenty likowano problemy do rozwiazania
oraz ich ocene oraz powigzano je 7 lukami technologicznymi. ktore nalezy wypehié. aby
maszyna spelniala wezesniej zdeliniowane wymagania., Zidentylikowano zardwno aspekty
technologiczne  jak i nictechnologiczne.  ktore moga utrudnia¢  rozwo]  rozwigzan
bezzalogowyeh systemow Tgdowyeh. aby w pelni spetnic wymagania operacyine. a ktore
wWymagaja dalszyeh badan i/lub noweeo opracowania. W nastepnym  kroku okreslone sa
dziatania. Reprezentuja one inicjatywy badawczo-rozwojowe. ktore nalezy podjac. aby moc
opracowywac  rozwigzania  bezzalogowyveh  systemow ladowyceh  spetniajgeyeh  okreslone
Wymagania operacyjne i wymagania placu budowy. Wskazane w artykule dzialania muszg
zosta¢ zrealizowane po to, aby wypehic¢ luki technologiczne 1 osiagna¢ nowe zdolnosei
maszyn. ktore pozwola na spehienic przez nich wymagan wojskowych i evwilnyeh. Jednym
2 rezultatow takicj metodologii sa harmonogramy oparte na mapic drogowej ukicrunkowanej
na opracowanie przysziych rozwigzan bezzalogowych systemow ladowych w celu spelnienia

wymagan operacyjnych i budowlanych.



5. Jan Czarnowski, Adam Dabrowski. Mateusz Macias, Jakub Glowka, Jozef Wrona:
Technology gaps in Human-Machine Interfaces for autonomous construction robots.
Automation in  Construction, Volume 94. October 2018, Pages 179-190.
https://doi.org/10.1016/j.autcon.2018.06.014. 40 pkt. 25%.

W pracy przedstawiono wyniki holistyveznego ckspervmentu badawezego dotvezacego
identyfikacyi Tuk w obeenym stanie technikic ktore utrudniaja wykorzystanice bezzalogowyeh
pojazdow ladowyeh w o roznyeh  sceenariuszach placu budowy.  Wyzwanie zwiazane 7
rozwojem infrastruktury 2 wykorzystaniem bezzalogowyeh pojazdow ladowych ma wspolne
aspekty zarowno w kontekscie cywilnym. jak i wojskowvim. Celem prezentowanych prac jest
pokazanic  wplywu  wymagan operacyjnyveh  bezzalogowveh  pojazdow  ladowyeh  na
technologiczne aspekty ich autonomicznej pracy oraz interfejsow czlowick-maszyna. Autorzy
oparli - prezentowane  podejscie na poprzednich  doswiadezeniach  w  analizic  operacji
bezzatogowyceh pojazdow ladowych w obszarze bezpicezenstwa i obronnosci. edzie sa one
szeroko stosowane. Po - pierwsze. opisano metodologic identyvlikacji Tuk 1 wymagania
operacyjne dla bezzalogowyceh pojazdow ladowyvceh. Nastepnic przedstawiono analizy luk o
obszarze autonomicznego dzialania bezzatogowveh pojazdow ladowveh i luk w zakresie
mterfejsow czlowick-maszyna. Na konice wyrozniono wybrane aspekty tveh luk wraz 7
wnioskami dotyezgeymi wyzwan. ktore nalezy podjac¢ w celu spelnienia wymagan.

Zapoznajac  si¢  z  caloscia  dostarczonej  przez  Habilitanta  dokumentacji.  do
najwazniejszych Jego osiagnig¢ naukowych moglbym zaliczy¢ nastepujace:

» metodyka predykeji technik i technologii ksztaltowania struktur  wojskowych i
cywilnych platform ladowych traktujac sposob ich uzycia jako glowny determinant
tego procesu, ktorej ogdlny opis zostal przedstawiony w wyzej przedstawionych
streszezeniach prac 4 15 (pkt. 2.3) oraz w powyzszym opisic kluczowej publikacii
Kandydata:

» model dynamiki koparki jednonaczyniowej z ukladem podparcia. ¢dzic model ukladu
podparcie-podioze zostal opisany modelem Hooke'a — Newtona - Saint Venanta - |
I zaimplementowany w punktach podparcia. w plaszezyznie pionowej. ktorej ogolny
opis zostal przedstawiony w wyzej przedstawionym streszezeniu pracy 1 (pkt. 2.3):

» algorytm generowania rownan ruchu platformy we wspolrzednych uogdlnionych na
bazie rownan Lagrange’a. ktorego glowne idee zostaly przedstawione na przykladzie
modelu  przestrzennego  koparki  jednonaczyniowej, ktorej ogolny opis  zostal
przedstawiony w wyzej przedstawionym streszezeniu pracy 2 (pkt. 2.3):

» koncepeja budowy struktur platform ladowych w zaleznosci od koncepeji ich uzycia

wraz ze strukturg ukladu zdalnego sterowania wybranych platform ladowych. ktorej

¢



ogolny opis zostal przedstawiony w wyzej przedstawionym streszezeniu pracy 3 (pkt.

2
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model oddzialywania bijaka na ming, ktory uwzglednia wplyw podloza na

strukturg 1 Ktory

postuzyt
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» zaprojektowania - konstrukeji tralu
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bijakowego.

a nastepnic zostal zbadany i zaimplementowany do Maszyny [nzynieryino-Drogowe;.

Zestawienie wazniejszych osiagnie¢ zarowno sprzed. jak i po doktoracie zostalo

przedstawione w tabelach nr 11 2.
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Tabela 1. Wykaz osiggni¢¢ przed uzyskaniem stopnia dra

Rodzaj publikacji

Liczba

pozycji

Czasopisma 7z listy

0
JCR (lista A)
Czasopisma 5
zagraniczne
1 krajowe (lista B) -
Podreezniki ; 0
|
N =
Skrypty 0
Konterencje 7
zagraniczne
Konferencje o
mi¢dzynarodowe
.‘
i
i
| Konferencje krajowe 13

Nazwa publikacji, miejsce, czas, liczno§¢

1) Wojskowy Przeglad Techniczny 2/93, Warszawa

| 1993, 2x
|

1) 13th  ISARC™96  Twelfth
Symposium on Automation and Robotics in
Construction, Tokyo 1996. 1x -

3 4th International Symposium  on
Technological Progress of Military
Equipment. Military Arms’95. Gdynia 1995,
1996 2x

12 th ISARC'95  Twelfth International
Symposium on Automation and Robotics in
Construction. Warszawa 1995, 1x

Y

Konferencja  Maszyn
Dzwigowych.

Ogolnopolska
| Wiokienniczych i
- Biala 1993 1x

i VI Konferencja  Naukowa - Sterowanie.
‘ Naped.  Wytrzymalose '

Biclsko-

zmeczeniowa |

Warszawa 1994, 1x

[T Konferencja Naukowo-Techniczna Nauka
I praktyka w rozwoju uzbrojenia i sprzetu
inzynieryjnego™. Szklarska Por¢ba 1995, 1x
[T Konferencja Naukowo-Techniczna. Nauka
1 Praktyka w Rozwoju Uzbrojenia i Sprzetu
Inzynieryjnego. Karpacz 1997, 1x

VIHI, X i XI Konferencja Problemy Rozwoju
Maszyn Roboczych, Zakopane 1995, 1997,
1998. 3x

4)

‘N
-

International

|

| Projektowanie maszyn budowlanych, WAT. |




Tabela 2. Wykaz osiggniec po uzyskaniu stopnia dra
[ I - h - . T o =

Liczba

L.p. | Rodzaj publikacji Nazwa publikacji, miejsce, czas, liczno$¢é
pozycji

| Czasopisma 7z listy | | 1) Automation in Construction. Volume 94,
L JCR (lista A) October 2018. Pages 179-190. 1x

; w 1) Biuletyn Wojskowej  Akademii Technicznej

| | 47 (4. 09-79. 1998, Vol. XLIX. Nr 7.
Warszawa 2000, 2 x

2) Archiwum Budowy Maszyn. Warszawa. Vol.
XLVI, 1999,3, 2x

3) Zeszyty Naukowe. Mechanika/Politechnika
Opolska. 13-22,2001. 1x

4) Gornictwo Odkrywkowe 45 (2-3). 168-170.

1 2 (‘;/1“5017‘3”“‘ krajowe 5) Systems: journal of transdisciplinary systems

‘ (lista B) science 8 (sp.). 419-427. 419-427, 434-443,
2003, 3x

0) Archive of Mechanical Iingineering 51 (1).
27-39.2004. 1x ‘

7) Journal of KONES Powertrain and Transport.

! Vol. 22. No 3/2015. 14 pkt.. 7 str.. 2013. 2x

8) “Problemy  Maszyn  Roboczych™  Instytut |
Technologii  Eksploatacji,  Zeszyt  16/2000
Radom 2000. 1x

9) Biuletyn WAT, Nr 7, 2000, 1x ‘

|

Monografie 0

.o
2 |

‘ ) Studies in Computional Intelligence 481,
Vision Based Systems for UAV Applications. |
pp. 293-309. Springer-Verlag. 2013, 1x
Innovative Control  Systems for Tracked
Vehicle  Platforms,  pp.  19-37.  Springer

L B 7 _International Publishing. 2014/1/1. 1x

S, Podreczniki 0 - -

4 Rozdzialy w
monogratiach 2)

o

|
|
S 4

T) JPodstawy Budowy 1 Eksploatacji Maszyn |
0. Skrypty ] | [nzynicryino-Budowlanych™ WAT.
- , B Warszawa, 2002 1., 1x - ]

) 19th International Symposium on Automation

i and Robotics in Construction. Gaithersburg.

| USA 2002, NIST SPECIAL PUBLICATION

A SP.211-216.2003, 1x

2) 16" IAARC/IFAC/IEEE International
Symposium on Automation and Robotics in
Construction. Madrid 1999, 1x

3) Fall 2000 Panel Business Week and
Symposium on ,,Unmanned vehicles (UV) for
acrial. ground and naval military operations™.
Ankara. Turkey 2000, 1x

x ¥

| 7. l\onlcr.cnc‘]c 6
zagraniczne




4)

N

0)

19th  ISARC International  Symposium  on |
Automation and Robotics in
Construction. Washington 2002, 1x

9th FLuropean Conference. ISTVS,

[nternational — Society  for  Terrain-Vehicle
System. Harper Adams University. Newport.
UK. 2003, Ix

The  34th International  Symposium — on
Automation and Robotics in Construction.
National Taiwan University of Science and
Technology (NTUST). ISARC 2017, Taipei.
Taiwan, 2017, 1x n

g

Konferencje
- micdzynarodowe

Konferencje krajowe

9

‘N

Applied Vehicle Technology Panel (AVT).
NATO Science and Technology Organization.
Rzeszow. materialy w wersji elektroniczne;
dostepne dla krajow NATO. 9 stron. 2015. 3x
[nternational Symposium on Military Reload-
Transport System. Rynia k/Warszawy 2000,
2x

The 8th IEEE International Conference on
~Methods and Models in Automation and
Robotics™. Szezecin 2002, str. 897-902 (6). 1x
V- Mic¢dzynarodowa Konferencja Naukowo-
Lechniczna “Rozwoj sprzgtu inzynieryjnego w
aspekeie standardow NATO™ Kudowa Zdroj
2001, Ix

Konferencja Naukowo-Techniczna
AUTOMATION 2001 Warszawa 2001, 1x
VHI  Mig¢dzynarodowe — Sympozjum  [PM
“Doskonalenie  konstrukeji oraz - metod
cksploatacji pojazdow mechanicznych™ Rynia
K. Warszawy 2002, Ix

Mectody  doswiadczalne  w  budowic i
cksploatacji  maszyn, Wroctaw, Szklarska
Porgba 1999, 2001, 2x

X1 Konferencja  Naukowa.  Problemy
Rozwoju Maszyn Robocezych. Zakopane 1999.
2000, 2001, 8x

XI1 Konferencja Naukowa. Naped.
Sterowanice. Automatyzacja Maszyn
Roboczych i Pojazdow. Rynia k/Warszawy
2000, 3x

VI Konferencja Niezawodnos¢
I Bezpicezenstwo Systemow Transportowych™
Mig¢dzyzdroje 2002, 1x

VI Miedzynarodowe — Sympozjum — [PM
“Doskonalenie  konstrukeji oraz - metod |
cksploatacji pojazdow mechanicznych™. Rynia
k. Warszawy 2002, 1x




Zestawienie informacji z bibliograficznych baz danych Web of Science. Scopus oraz
Google Scholar Citations zostaly przedstawione w Tabeli nr 3.

Tabela nr 3. Zestawienia bibliometryczne

‘[ Lp. Baza danych [Liczba ‘ Liczba | Wartos¢
‘ publikacji do | cytowan wskaznika h-
e etowania | index
| 1. ) “Web of Science (2015 - 2018) 3 B 2 | R
2. | Scopus (2013 - 2018) 5 1 2 2
3. Google Scholar Citations (1998 - 20 \ 33 3

| 2018 |

Z tabeli nr 21 3 wynika, ze zarowno dorobek publikacyjny (zwlaszcza JCR). jak
L..cytowalno$¢™ prac Habilitanta s ubogie. Ponadto mankamentem dorobku publikacyjnego
sa artykuly publikowane stosunkowo dawno. co moze budzi¢ watpliwosci co do aktualnosei
zawartych w nich wynikow badan. Jedynie dwa z nich sa sprzed S laty. pozostale niestety sa
pozniejsze, siggajace nawet 20 lat wsteez! (5 z nich). Co prawda mozna zaobserwowaé
nieznaczng tendencje wzrostowa w obszarze zarowno wartosei wskaznika h-index. jak
i liczby cytowan. Zauwazalne jest takze pewne  zwigkszenie aktywnoscei  publikacyine]
Habilitanta po 2013 r. Wedlug danych zamieszezonych w bazie WoS Kandydat do 2013 r.

osiggnal wartos¢ wskaznika h-index zaledwie o wartosei 1. ale po 2014 r. nastapil wzrost tej

™

wartosei do 3. Ponadto liczba cytowan w bazie Google Scholar po zlozeniu dokumentaci
habilitacyjnej wzrosta z 33 do 40, co skutkowalo zwigkszeniem wartosci wskaznika h-index.
ktora wynosi obecnice 4.

Jednakze powyzej przedstawione stabe strony dorobku Habilitanta sq kompensowane
Jego uczestniczeniem  w o realizacji licznych prac  naukowo-badawczych zarowno jako
wykonawca (9 prac) oraz jako kierownik po stronic wykonawey (5 projektow
mie¢dzynarodowych oraz 2 krajowe) oraz zarzadzajacy po  stronie  zamawiajgcego 57
programami i projektami realizowanymi w kraju i za granica.

Podsumowujac powyzszg analize  dorobku naukowo-badawczego dra. inz. Jozeta
Wrony opisanego w p. 2 (na podstawic przediozonej dokumentacji). uwazam. z¢ pomimo
stabych  wskaznikow  bibliometryeznyeh.  ow  dorobek jest wystarezajacy  (co prawda

W minimalnym stopniu) do ubiegania si¢ o stopien doktora habilitowanego.

3. Ocena pozostalego dorobku, w tym dzialalno$ci dydaktyeznej i popularyzatorskiej

oraz wspolpracy mi¢dzynarodowej

(Rozporzqdzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 26 wrzesnia 2016 roku
wsprawie szczegolowego trvbu i warunkow przeprowad=enia czynnosci w przewodzie
doktorskim, w- postepowaniu habilitacyjnym oraz w postgpowaniu o nadanie  1ytulu
profesora (Dz. U. z 2016 r. poz. 1586))
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W latach 1999-2003 Habilitant byl kierownikicm 5 prac dyplomowych. 4 projektow
przejsciowych oraz 2 prac koncowych na studiach podyplomowych. Wykonal 8 recenzji prac
dyplomowych. Kierowal 2 praktykami studenckimi. Natomiast w latach 2013-2017 byl
Kierownikiem 6 prac dyplomowych. Wykonal 1 recenzje pracy dyplomowej. Podezas swojej
dzialalnosci dydaktycznej wiclokrotnie byl czlonkiem Komisji Egzaminu Dyplomowego.
Obecnie kieruje dwoma pracami dyplomowymi.

Kandydat byl recenzentem 3 publikacji do czasopisma Automation in Construction”
oraz 5 do czasopisma .,Szybkobiezne Pojazdy Gasienicowe™

Habilitant od 1989 r. (z przerwa na realizacje zawodowej sluzby  wojskowe]
w Ministerstwie  Obrony Narodowej w latach 2004-2013) do chwili obecenej  pracujac
na Wydziale Mechanicznym  (obecnic Wydziale Inzynierii Mechaniczne))  Wojskowej
Akademii Technicznej aktywnie uczestniczy w realizacji zadan dydaktycznych. naukowo-
badawczych oraz w dzialalnoscei publikacyjnej. W 1991 r. zostal dopuszczony do prowadzenia
wykladow. ¢wiczen i zajec laboratoryjnych z przedmiotu: D2wigi i urzgd=zenia transportowe.
Od 1992 r. prowadzit wyklady 1 ¢wiczenia 2 przedmiotu: Eksploatacja wojskovwyeh pojazdow
mechanicznyeh, a od 1994 . Zapis konstrukeji. a w roku akademickim 2002/2003 prowadzil
rownicz ¢wiczenia z przedmiotu: Podsiawy konstrukeji maszyn. wyklady: ¢wiczenia. zajecia
laboratoryjne 1 pracowni¢ problemowa z przedmiotu Maszyny fortyfikacyino-drogowe oraz
wyklady 1 ¢wiczenia z przedmiotu Podstawy budowy i eksploatacji maszyn inzyniceryjnyeh.
W latach 1992-2003 przeprowadzil ponad 3000 godzin zaj¢¢ dydaktycznych.,

Po  ponownym zatrudnieniu na stanowisku adiunkta naukowo-dydaktycznego
w Wojskowej Akademii Technicznej, od 2013 roku prowadzi zajecia z przedmiotow:
Muaszynoznawstwo, Maszyny i Urzgdzenia DzZwigowe i Transportu  Bliskiego. Maszyny
i Urzqdzenia  Przeladunkowe i Transportu  Bliskicgo., Engineering  Systems in Mobile
Applications  (dla  studentow  studiow  magisterskich).  IHydraulic - Systems —in - Mobile
Applications (w ramach programu ERASMUS). Dla realizacji zaje¢ w jezyku angielskim
w calosci.  osobiscie  przygotowal program i materialy  wykorzystywane w  procesice
dydaktycznym. Lacznie w latach 2013-2018 przeprowadzil 1382 godziny dydaktyczne.

Nalezy podkreslic. ze jest wspotautorem skryptu: Podstawy Budowy i Eksploatacji
Maszyn Inzynieryjno-Budowlanych™ — WA'T. Warszawa, 2002 r. (str. 413).

W 2016 roku. po wyznaczeniu na stanowisko Dyrektora Instytutu Budowy Maszyn
Wydzialu  Mechanicznego  Wojskowej  Akademii  Technicznej  czynnic  uczestniczyl

w rozwijaniu bazy dydaktycznej Instytutu. Jest inicjatorem budowy Centrum Robotow



Mobilnych WAT (ok. 5000 m”) bedgcej w fazie realizacji. ktorego dzialalnos¢ bedzie
wspierata zarowno proces dydaktyczny jak i badan naukowych.

Jako  Dyrektor Instytutu  Budowy Maszyn byl opiekunem specjalnosci  maszyny
inzynieryjne, maszyny inzynieryjno-budowlane i drogowe. W 2016r. zainicjowal
uruchomienic migdzywydzialowych studiow 1. stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka
o specjalnosci .Budowa i sterowanic bezzalogowych platform i robotow ™.

W 2016 1. otrzymal Nagrode Ministra Obrony Narodowej za osiagniccia dvdaktyczne
w2015,

Od 20171 jest czlonkiem komisji Wydzialu Mechanicznego Wojskowej Akademii
Technicznej do spraw oceny jakosci prac dyplomowych.

Na spotkaniu Panelu AVT NATO STO. ktore odbylo si¢ w Turynie (Wlochy) w dniach
16-20 kwictnia 2018 roku zainicjowal rozmowy z przedstawicielem USA o wspotpracy
Wojskowej Akademii Technicznej z wybrang przez Amerykanow uczelnig  wojskowy
w obszarze realizacji przedsigwzigeia dydaktycznego o nazwie: Transatlantic NATO Master
of Science Program in High Mobility Vehicle Engineering (MS-HMVE).

Podezas  posiedzenia Rady  Naukowej Osrodka  Badawezo-Rozwojowego  Urzqd=cii
Mechanicznych "OBRUM™ sp. z o0.0.. ktore odbylo si¢ w dniu 04 grudnia 2018 roku.
w Gliwicach. wyglosil referat nt.: .Wybrane zagadnienia dotyczace dzialan podejmowanych
w kraju. NATO 1 UE, w obszarze nauki i technologii obronnych™.

Podezas 58. Sympozjonu "Modelowanie w Mechanice".  zorganizowancgo przez
Wydzial Mechaniczny-Technologiczny Politechniki Slaskicj. w Ustroniu. w dniach 23-27
lutego 2019 roku wyglosil referat zamawiany nt.: .NATO-wski System Przewidywania
Przejezdnosci Platform Ladowych po Bezdrozach™.

Czynnie uczestniczyl w ponad pigcdziesigeiu spotkaniach i konferencjach naukowych,
w tym ponad trzydziestu mi¢dzynarodowych.

Uczestniczyl  w  organizowaniu - okolo  dziesieeiu mi¢dzynarodowyeh  konferencii
naukowych 1 kilku konferencji krajowych. w tym zainicjowal i zorganizowal pierwsze edycje
Konferencji Naukowo-Przemyslowych .Badania naukowe w obszarze techniki i technologii
obronnych™.

Podsumowujge dorobek Kandydata. opisany w ninicjszym p. 3. oceniam go bardzo
wysoko Tuwazam, ze w pelni spelnia wymagania stawiane kandydatom ubiegajacym si¢

0 przyznanie stopnia naukowego doktora habilitowanego.



4. Whniosek koncowy

Na = podstawic szczegolowej analizy  prac przedstawionych  w  postepowaniu
habilitacyjnym. dziatalnosci naukowej. dydaktycznej. organizatorskicj i populary zatorskiej,
stwierdzam. ze dr inz. Jozel Wrona najogolnic] spehnia wymagania  stawiane  osobom
ubicgajacym si¢ o stopien naukowy doktora habilitowanego w obszarze nauk technicznych
przez Ustawe o Stopniach 1 Tytule Naukowym oraz o Stopniach  Naukowych i Tytule
w Zakresie Sztuki z 14 marca 2003 r. art. 16 oraz wystarczajgco powigkszyl swoj dorobek
po uzyskaniu stopnia naukowego dra nauk technicznych a takze wniost znaczacy wklad
wrozwoj dyscypliny naukowej budowa i cksploatacia maszyn (mieszezgca si¢ w zakresie
nowej dyscypliny inzynierii mechaniczney).

W zwigzku z powyzszym, wnosze o dopuszezenie Habilitanta do dalszych etapow

prowadzonego post¢powania habilitacyjnego.

Oceny osiqgnicd naukowo-badavwezveh Kandvdara dokonalem. stosujge kevieria oceny, o kiorveh mowa
W Rozporzqdzenin Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego = dnia 10 lutego 2017 1w sprawie szczegolowego
tvbu i warunkdw przeprowadzania czynnosci w przewodzie doktorskim, w postgpowaniu habilitacvinym oraz

W postgpowaniu o nadanie tytulu profesora (Dz. U,z 2016 r. poz. 1586).



