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W rozprawie doktorskiej przedstawiono projekt i realizacje systemu kierowania ogniem
(SKO) przeciwlotniczego zestawu rakietowo-artyleryjskiego (PZRA) bardzo krotkiego
zasiggu. Gloéwng problematyka niniejszej rozprawy doktorskiej byto opracowanie,
implementacja i optymalizacja systemu kierowania ogniem wraz z ukladami sterowania
potautomatycznego iautomatycznego Sledzenia. Dodatkowym istotnym elementem
opracowanym w trakcie realizacji rozprawy byt graficzny interfejs uzytkownika
zaimplementowany na komputerze poktadowym jednostki ogniowej. W ramach rozprawy
doktorskiej przeprowadzona zostata identyfikacja poszczegélnych urzadzen jednostki
ogniowej, niezb¢dnych do realizacji zadania $ledzenia obiektow, a takze zbudowany zostat
model matematyczno-fizyczny PZRA. W rozprawie przedstawione zostaty struktury uktadow
automatycznej regulacji uwzgledniajace niezbedne parametry wejsciowe, wraz z autorska
propozycja dodatkowych modutéw wspomagajacych z modelami matematycznymi.

System kierowania ogniem sktada si¢ glownie z uktadow sterowania dla poszczegdlnych
trybow pracy jednostki ogniowej. Urzadzeniami niezbednymi w poétautomatycznym
i automatycznym $ledzeniu sg gtowica optoelektroniczna, videotracker oraz napedy jednostki
ogniowej. System kierowania ogniem, na podstawie zebranych informacji, steruje uktadami
elektromechanicznymi glowicy optoelektronicznej oraz napgdami jednostki ogniowej,
umozliwiajgc optymalne $ledzenie obiektow. Warunkiem optymalnego $ledzenia celu oraz
efektywnego oddzialywania ogniowego jest minimalny uchyb ukladow sterowania dla
poszczegolnych trybow, a w idealnym przypadku sprowadzenie uchybu do zera. Dodatkowo,
uktad powinien rowniez cechowac si¢ mozliwie krotkim czasem regulacji, aby jak najszybciej
zrealizowac skuteczne oddziatywanie ogniowe na §ledzony obiekt (cel powietrzny). System
kierowania ogniem posiada rowniez funkcj¢ wspotpracy ze stanowiskiem dowodzenia.
Stanowisko szczebla nadrzednego, na podstawie danych radiolokacyjnych, umozliwia
przekazanie jednostce ogniowej do realizacji $ledzenie i/ lub zwalczanie celow. Algorytmy
systemu kierowania ogniem w sposob automatyczny kierujg efektory w strong wskazanego
obiektu, umozliwiajac operatorowi szybsza realizacje zadania.

W ramach rozprawy doktorskiej przeprowadzone zostaty badania symulacyjne
i poligonowe umozliwiajace optymalizacje¢ dziatania systemu kierowania ogniem. Podczas
testow poligonowych zaprojektowane i zaimplementowane w ramach rozprawy uktady
sterowania  badane byly dla réznego rodzaju s$rodkéw napadu powietrznego m.in.:
bezzatogowych statkoéw powietrznych, samolotow bojowych, imitatorow celdéw powietrznych.
Zakres przeprowadzonych badan obejmowal automatyczne $ledzenie powyzszych obiektow
powietrznych, a takze oddziatywanie ogniowe dla specjalnie przygotowanych celow. Badania
przeprowadzone zostaly w réznych warunkach pogodowych, umozliwiajac szczegdtowa
analize systemu kierowania ogniem.

Analiza badan poligonowych pozwolita stwierdzi¢ poprawnos¢ koncepcji 1 wykonania
systemu kierowania ogniem PZRA Pilica, umozliwiajacego automatyczne $ledzenie
I zwalczanie réznorodnych celoéw powietrznych.



