Zatacznik nr 1
do Uchwaty Senatu WAT Nr 29/WAT/2019
z dnia 30 maja 2019r.

WOJSKOWA AKADEMIA TECHNICZNA
im. Jarostawa Dgbrowskiego

PROGRAM STUDIOW

Poziom studidéw studia pierwszego stopnia

Kierunek studiéw: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

Uchwata Senatu Wojskowej Akademii Technicznej
im. Jarostawa Dabrowskiego
Nr 29/WAT/2019 z dnia 30 maja 2019 .

w sprawie ustalenia programu studiow
dla kierunku studiow ,,Mechanika i budowa maszyn”

Obowiagzuje od roku akademickiego 2019/2020

Warszawa

2019



PROGRAM STUDIOW

dla kierunku studiow ,,MECHANIKA | BUDOWA MASZYN”

Poziom studiéw studia pierwszego stopnia
Profil studiow ogoblnoakademicki

Forma(y) studiow stacjonarnai niestacjonarna
Tytut zawodowy nadawany absolwentom inzynier
Poziom Polskiej Ramy Kwalifikacji poziom 6

Kierunek studiow przyporzadkowany jest do:

Dziedzina nauki Nauki inzynieryjno-techniczne
Dyscyplina naukowa Inzynieria mechaniczna

Dyscyplina wiodaca:*
Jezyk studiow polski
Liczba semestrow siedem

taczna liczba godzin

W programie specjalnosci profilowanej Studia Studia
przedmiotami wybieralnymi stacjonarne | niestacjonarne

Maszyny inzynieryjno-budowlane i drogowe 2394 1540

Mechatronika i diagnostyka samochodowa 2404 1544

Pojazdy samochodowe i specjalne 2400 1542

Techniki komputerowe w inzynierii mechaniczne;j 2394 1540

Urzgdzenia i zastosowania produktéw naftowych 2394 1540

Liczba punktéw ECTS konieczna do ukonczenia studiow 210 pkt

Lw przypadku przyporzadkowania kierunku studiéw do wigcej niz jednej dyscypliny naukowej;



taczna liczba punktéow ECTS, jaka student musi uzyskaé w ramach zajeé:

- prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich
lub innych oséb prowadzacych zajecia

W programie specjalnosci profilowanej przedmiotami wybieralnymi LiCZb: g_?gktéw
Maszyny inzynieryjno-budowlane i drogowe 110,0
Mechatronika i diagnostyka samochodowa 110,5
Pojazdy samochodowe i specjalne 110,0
Techniki komputerowe w inzynierii mechanicznej 110,0
Urzgdzenia i zastosowania produktow naftowych 110,5

- z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych — 17,5 pkt. ECTS

Wymiar, liczba punktéw ECTS, zasady i forma odbywania praktyk
zawodowych:

Kazdy student realizujgcy studia na kierunku studiéw ,mechanika ibudowa
maszyn” zobowigzany jest do zaliczenia praktyki w wymiarze - 4 tygodni.

taczna liczba punktow ECTS, ktérg student musi uzyskaé w ramach
praktyki — 4 pkt. ECTS.

Praktyka jest integralng czescig realizowanego procesu ksztatcenia na kierunku
,Mechanika i budowa maszyn”. Ich zaliczenie warunkuje zaliczenie danego roku studiow.
Praktyki studenckie dajg studentom mozliwos¢ poszerzenia wiedzy o zagadnienia
praktyczne oraz zapoznania sie z potencjalnym przysztym pracodawca, z jego potrzebami
i wymaganiami. Przedsiebiorstwo lub instytucja przyjmujgca studentow na praktyke ma
z kolei mozliwos¢ poznac potencjalnych przysztych pracownikéw, wykorzystaé ich
pracowito$¢ i wiedze, a takze wptywac na dalszy bieg ich studiow w celu dopasowania ich
umiejetnosci do swoich potrzeb.

Praktyka realizowana jest zgodnie z obowigzujgcym programem iplanem
studidow, wymaganiami zawartymi w ,Regulaminie studiow wyzszych WAT’ oraz zgodnie
z przyjetymi na wydziale zasadami zawartymi w dokumencie ,,Zasady odbywania praktyk
studenckich w Wydziale Mechanicznym WAT”. W Wydziale Mechanicznym istniejg
nastepujgce formy realizacji praktyki:

- samodzielne zorganizowanie praktyki przez studenta (bez posrednictwa

uczelni) — praktyka indywidualna — podstawowa forma odbycia praktyki;

- realizacja praktyki na zasadzie porozumienia uczelni z zakladem pracy

o prowadzeniu praktyk — praktyka grupowa;
- wykonywanie przez studenta pracy zawodowej zaliczonej na poczet praktyki
(dla studiéw niestacjonarnych)




Warunkiem zaliczenia praktyki w Wydziale:

- przez studenta studiow stacjonarnych jest jego uczestnictwo w praktyce, zlozenie
zaswiadczenia z odbytej praktyki, sporzadzenie iuzyskanie pozytywnej oceny
sprawozdania z odbytej praktyki oraz ztozenie przez studenta dzienniczka praktyk;

- przez studentéw studiéw niestacjonarnych zaliczenie praktyki odbywa sie na tych
samych zasadach, jak u studentow studiow stacjonarnych, ponadto: dla studentéw
pracujgcych (udokumentowany okres zatrudnienia na umowe, zlecenie lub staz -
powinien wynosi¢ nie mniej niz 4 tygodnie) zaliczenie praktyki moze by¢é na
podstawie pracy zawodowej — na podstawie ztozonego wniosku i zaswiadczenia
0 pracy — potwierdzonego przez zaktad pracy lub kserokopii umowy o prace,
Zlecenia (o dzielo) stazu czy dokumentéow potwierdzajgcych prowadzenie
dziatalnosci gospodarczej.. Warunkiem zaliczenia praktyki jest udokumentowanie,
ze wykonywana praca zawodowa pokrywa sie ze studiowanym kierunkiem
studiéw, a student osiggnat zaktadane efekty ksztatcenia okreslone w programie
praktyki na poziomie wyzszym niz 50 %.

Opis zaktadanych efektéw uczenia si¢ uwzglednia:

- uniwersalne charakterystyki pierwszego stopnia okres$lone w zatgczniku do ustawy
z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji

- charakterystyki drugiego stopnia okreslone w zatgczniku do rozporzgdzenia
Ministra Nauki i Szkolnictwa WyZzszego z dnia 14 listopada 2018 r. w sprawie
charakterystyk drugiego stopnia efektdow uczenia sie dla kwalifikacji na poziomach
6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji, w tym roéwniez umozliwiajgcych uzyskanie
kompetencji inzynierskich?

i jest ujety w trzech kategoriach:

- kategoria wiedzy (W), ktéra okresla:
- zakres i gtebie (G) - kompletnos¢ perspektywy poznawczej i zaleznosci,
- kontekst (K) - uwarunkowania, skutki.

- kategoria umiejetnosci (U), ktora okre$la:

- w zakresie wykorzystania wiedzy (W) - rozwigzywane problemy i wykonywane
zadania,

-w zakresie komunikowania sie (K)- odbieranie i tworzenie wypowiedzi,
upowszechnianie wiedzy w srodowisku naukowym i postugiwanie sie jezykiem
obcym,

- w zakresie organizacji pracy (O) - planowanie i prace zespotowa,

- w zakresie uczenia sie (U) - planowanie wtasnego rozwoju i rozwoju innych osob.

- kategoria kompetencji spotecznych (K) - ktéra okresla:
- w zakresie ocen (K) - krytyczne podejscie,
-w zakresie odpowiedzialnosci (O) - wypetnianie zobowigzan spotecznych
i dziatanie na rzecz interesu publicznego,
- w odniesieniu do roli zawodowej (R) - niezaleznosc¢ i rozwoj etosu.

2 dotyczy kierunkéw studiow, absolwentom ktérych nadawany jest tytut zawodowy: inz., mgr inz.



Objasnienie oznaczen:
- w kolumnie symbol i numer efektu:
- K - kierunkowe efekty uczenia sie;
-W, U, K (po podkresiniku) - kategoria - odpowiednio: wiedzy, umiejetnosci,
kompetencji spotecznych,;
- 01, 02, 03, .... - numer efektu uczenia sie.
-w kolumnie kod skiadnika opisu - Inz3 P6S® WG - kod sktadnika opisu
charakterystyk drugiego stopnia dla kwalifikacji na poziome 6 Polskiej Ramy
Kwalifikaciji.

symbol kod

i numer opis zaktadanych efektéw uczenia sie sktadnika

efektu opisu
WIEDZA Absolwent:

K_ W01 Ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgcg algebre, geometrie

analityczng, analize matematyczng, rachunek prawdopodobienstwa,

statystyke oraz elementy matematyki stosowanej, wtym metody
matematyczne i metody numeryczne niezbedne do:

1) opisu ianalizy dziatania podstawowych ukiadéw, maszyn iurzadzen
w systemach mechanicznych, a takze podstawowych zjawisk
fizycznych w nich wystepujgcych

2) opisu i analizy procesow technologicznych,

3) syntezy elementow, ukfadéw i systemow mechanicznych
i mechatronicznych.

P6S_WG

K_W02 Ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujgcg mechanike, termodynamike,
optyke, akustyke, elektrycznos¢ i magnetyzm, fizyke laserow, w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia  podstawowych  zjawisk fizycznych |P6S_WG
wystepujacych w elementach i ukfadach mechanicznych oraz w ich
otoczeniu.

K_W03 Ma wiedze w zakresie chemii niezbedng do zrozumienia procesow
chemicznych zachodzgcych w przetwérstwie ptyndw eksploatacyjnych oraz | P6S_WG
systemach mechanicznych.

K_Wo04 Ma wiedze w zakresie grafiki inzynierskiej, wtym niezbedng do
zrozumienia zasad oznaczania cech, odwzorowania i wymiarowania,
graficznego przedstawiania potgczen elementéw maszyn, stosowania|P6S WG
normalizacji w zapisie konstrukcji oraz zna programy komputerowe stuzgce
do projektowania.

K_W05 Ma zaawansowang, podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
mechaniki technicznej i wytrzymatosci materiatéw, teorii ruchu maszyn
i napedow oraz w zakresie nauki o materiatach niezbedng do:
1) modelowania uktadéw mechanicznych,
2) analizy wytrzymatosciowej konstrukcji mechanizméw, maszyn
i urzadzen.

P6S_WG

K_WO06 Posiada uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
projektowania, budowy, konstrukcji i zasad funkcjonowania czesci maszyn |P6S_WG
(w tym ich zastosowania w pojazdach i maszynach).

K_Wo07 Ma uporzadkowang wiedze w zakresie ptyndw eksploatacyjnych
stosowanych w budowie maszyn iszczegétowg w zakresie oceny ich
wiasnosci i zastosowania.

P6S_ WG

K_Wo08 Ma zaawansowang wiedze w zakresie pojazdéw i maszyn, w tym wiedze w
zakresie techniki samochodowej, mechaniki ibezpieczenstwa ruchu|P6S WG
drogowego.

3 w przypadku kompetencji inzynierskich;




symbol kod

i numer opis zaktadanych efektéw uczenia sie sktadnika

efektu opisu

K_W09 Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu wybrane fakty, obiekty i zjawiska
oraz dotyczgce ich metody i teorie wyjasniajgce zaleznosci miedzy nimi, |P6S WG
stanowigce szczegobtowg wiedze z zakresu grupy tresci wybieralnych.

K W10 |Zna irozumie charakter, miejsce iznaczenie nauk spotecznych PES WG
i humanistycznych oraz ich relacje do nauk inzynieryjno-technicznych. -

K W11 Ma podstawowg wiedze w zakresie elektrotechniki i elektroniki niezbednag
do doboru istosowania w praktyce podstawowych elementéw i uktadéw PES WG
elektrycznych  w budowie maszyn oraz podstawowych ukfadow —
mechatronicznych.

K_ W12 Ma uporzadkowang wiedze w zakresie inzynierii wytwarzania elementéw i P6S WG
zespotdw maszyn oraz technologii montazu maszyn. -

K W13 Ma wiedze w zakresie niezawodnosci, tribologii i tribotechniki niezbedng do P6S WG
zrozumienia podstaw eksploatacji maszyn. -

K W14 Ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
mechaniki ptyndéw itermodynamiki technicznej oraz szczegdétowg|P6S WG
w zakresie procesu spalania i wymiany ciepfa.

K_ W15 Ma podstawowg wiedze w zakresie architektury komputeréw
(wszczegolnodci  warstwy sprzetowej) oraz w zakresie metodyki | P6S_ WG
i podstawowych technik programowania.

K_ W16 Zna i rozumie fundamentalne dylematy wspdiczesnej cywilizacji
w kontek$cie ochrony $rodowiska w budowie maszyn, zwtaszcza|P6S WG
w zakresie technologii ograniczania emisji szkodliwych czynnikéw, |P6S WK
gospodarki odpadami oraz korzystania z odnawialnych zrédet energii.

K W17 |Ma podstawowg wiedze w zakresie automatyki irobotyki niezbedng do
projektowania uktadéw  regulacji stosowanych  w urzadzeniach|P6S_WG
mechanicznych i mechatronicznych.

K_ W18 |Ma uporzadkowang wiedze w zakresie metrologii, zna i rozumie metody
pomiaru ipodstawowe wielkoSci charakteryzujace elementy i uktady|P6S WG
mechaniczne oraz elektryczne.

K_W19 Ma wiedze w zakresie podstawowych procesow i systeméw logistycznych. |P6S WG

K_W20 Posiada wiedze na temat programéw komputerowych stuzacych do analizy P6S WG
obcigzen pojazdow i maszyn. -

K W21 |Zna irozumie typowe technologie inzynierskie, ma orientacje w obecnym
stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych budowy maszyn i urzadzehn |P6S WG
technicznych.

K W22 Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy i funkcjonowania urzadzenh P6S WG
i uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych. —

K_ W23 |Zna irozumie podstawowe procesy zachodzgce w cyklu zycia urzgdzen,
obiektow isystemoéw technicznych, wtym szczegdlnie eksploataciji
technicznej, sposobu zbierania i przetwarzania danych eksploatacyjnych, Inz P6S WG
diagnostyki maszyn, realizacji procesu technologicznego naprawy maszyn, — U=
organizacji uzytkowania maszyn, ktére umozliwiajg ich poprawng
eksploatacje.

K W24 |Zna irozumie podstawowe ekonomiczne, prawne, etyczne i inne
pozatechniczne uwarunkowania zwigzane z dziatalnoscia zawodowg P6S WK
inzyniera; zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy —
obowigzujgce w przemysle maszynowym.

K_W25 Zna irozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony witasnosci
przemystowej i prawa autorskiego, potrafi korzysta¢ z zasobdw informacji | P6S_WK
patentowe;.

K_W26 Ma podstawowg wiedze ogdlng dotyczgca standaryzacji i normalizacji P6S WK
w budowie maszyn. —

K W27 |Zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form P6S WK
przedsiebiorczosci (w tym indywidualnej przedsiebiorczosci) Inz P6S WK

z uwzglednieniem analizy ryzyka.




symbol
i numer
efektu

opis zaktadanych efektéw uczenia sie

kod
sktadnika
opisu

UMIEJETNOSCI Absolwent:

K_U01

Potrafi wykorzystywa¢ posiadana wiedze - formutowaé i rozwigzywac
ztozone i nietypowe problemy z zakresu mechaniki i budowy maszyn oraz
wykonywaé zadania w warunkach nie w petni przewidywalnych poprzez
wiasciwy dobér zrodet i informacji z nich pochodzacych, dokonywac ich
oceny, krytycznej analizy i syntezy tych informaciji.

P6S_UW

K_U02

Potrafi komunikowa¢ sie z otoczeniem z uzyciem specjalistycznej
terminologii przy uzyciu réznych technik (ustnych, pisemnych, wizualnych,
technicznych, pracy w grupie) i dziataé w $rodowisku krajowym i
miedzynarodowym.

P6S_UK

K_U03

Potrafi bra¢ udziat w debacie dotyczacej realizacji zadania inzynierskiego —
przedstawia¢ i oceniaé r6zne opinie i stanowiska oraz dyskutowac o nich.

P6S_UK

K_U04

Potrafi planowaé¢ i organizowa¢ prace indywidualng oraz w zespole
dotyczaca realizacji zadan i rozwigzywaniu problemow oraz wspoétdziatac z
innymi osobami w ramach prac zespolowych (takze o charakterze
interdyscyplinarnym), ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng
oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w grupie
i ponoszenia odpowiedzialno$ci za wspdlnie realizowane zadania.

P6S_UO

K_U05

Potrafi samodzielnie planowac i realizowaé wtasne uczenie sie przez cate
zycie m.in. w celu podnoszenia kwalifikacji zawodowych i osobistych
inzyniera mechanika.

P6S_UU

K_U06

Potrafi postugiwa¢ sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezyk owego, w stopniu wystarczajgcym do
porozumiewania sie i czytania ze zrozumieniem tekstéw technicznych.

P6S_UK

K_U07

Potrafi postugiwa¢ sie metodami i modelami matematycznymi, a takze
wykonywaé symulacje komputerowe do realizacji zadan typowych, analizy
i oceny dziatania elementéw maszyn.

P6S_UW

K_U08

Potrafi planowac i przeprowadzac¢ eksperymenty, w tym pomiary wielkosci
fizycznych (np. mechanicznych, hydraulicznych, elektrycznych) i symulacje
komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski.

Inz_P6S_UW

K_U09

Potrafi - przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadah inzynierskich
oraz ich rozwigzywaniu - wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne
oraz eksperymentalne.

Inz_P6S_UW

K_U10

Potrafi poréwnywa¢ rozwigzania projektowe elementéw i ukladow
mechanicznych ze wzgledu na zadane kryteria uzytkowe.

P6S_UW

K_U11

Potrafi dziata¢ w $rodowisku informatycznym i wykorzysta¢ podstawowe
narzedzia i oprogramowanie do komunikowania sie, gromadzenia
i przetwarzania danych, tworzenia dokumentacji technicznych oraz
wykorzysta¢ narzedzia komputerowego wspomagania do symulaciji,
projektowania i weryfikacji elementéw i ukladéw mechanicznych.

P6S_UW

K_U12

Potrafi postuzyé sie wiasciwie dobranymi metodami i urzadzeniami
umozliwiajgcymi  pomiar podstawowych wielkosci charakteryzujgcych
elementy i uktady mechaniczne.

P6S_UW

K_U13

Potrafi zaplanowaé i przeprowadzi¢ symulacje komputerowe zjawisk
fizycznych  (mechanicznych, pneumatycznych, hydraulicznych i elek-
trycznych), uwzgledniajgc podstawowe parametry charakteryzujgce
materiaty, elementy oraz uktady mechaniczne i mechatroniczne; potrafi
przedstawi¢ otrzymane wyniki w formie tabelarycznej i graficznej, dokonac¢
ich interpretacji i wyciggna¢ wiasciwe wnioski.

P6S_UW

K_U14

Potrafi planowa¢ i przeprowadza¢ eksperymenty elementéw maszyn
i prostych  systemédw mechanicznych i mechatronicznych oraz -
w przypadku wykrycia btedéw — przeprowadzi¢ ich diagnoze.

P6S_UW
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opis zaktadanych efektéw uczenia sie
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K_U15

Potrafi — przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich
oraz ich rozwigzywaniu, ktére obejmujg projektowanie elementéw, uktadéw
i systemédw mechanicznych — dostrzegaé ich aspekty systemowe
i pozatechniczne, wtym aspekty socjalne, zdrowotne, etyczne,
Srodowiskowe, ekonomiczne i prawne.

Inz_P6S_UW

K_U16

Potrafi wykorzysta¢ posiadang wiedze do pracy w przedsiebiorstwach
przemystowych oraz innych zajmujacych sie wytwarzaniem produktow,
eksploatacjg, projektowaniem ibadaniami oraz stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy zwigzane z tg praca.

P6S_UW

K_U17

Potrafi - przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich
oraz ich rozwigzywaniu - dokona¢ wstepnej oceny ekonomicznej
proponowanych rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich.

Inz_P6S_UW

K_U18

Potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych
rozwigzan technicznych, oceni¢ rozwigzania techniczne, w szczegélnosci
urzadzenia, obiekty, systemy, procesy iustugi w zakresie mechaniki
i budowy maszyn, w tym z zakresu grupy tresci wybieralnych.

Inz_P6S_UW

K_U19

Potrafi dokona¢ identyfikacji i sformutowac specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze praktycznym w zakresie budowy maszyn.

P6S_UW

K_U20

Potrafi korzysta¢ z kart katalogowych, norm przedmiotowych i not
aplikacyjnych w celu dobrania odpowiednich komponentéw projektowanych
urzadzen lub systeméw mechanicznych.

Inz_P6S_UW

K_U21

Potrafi oceni¢ przydatno$¢ rutynowych metod i narzedzi stuzgcych do
rozwigzywania prostych zadan inzynierskich, typowych dla mechaniki
i budowy maszyn oraz wybiera¢ i stosowa¢ wiasciwe metody i narzedzia.

P6S_UW

K_U22

Potrafi zaprojektowa¢ — zgodnie z zadang specyfikacja oraz wykonac
proste urzgdzenia, obiekty, systemy lub zrealizowal procesy w systemie
mechanicznym uzywajgc odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi
i materiatdéw, uwzgledniajgc w tym trendy rozwojowe dyscypliny.

Inz_P6S_UW

K_U23

Potrafi identyfikowa¢ iinterpretowaé podstawowe zjawiska i procesy
spoteczne, humanistyczne iprawne w zakresie dyscypliny naukowej
inzynieria mechaniczna

P6S_UW

KOMPETENCJE SPOLECZNE Absolwent:

K_KO1

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci oraz
uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemow poznawczych
i praktycznych a takze zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci
z samodzielnym rozwigzywaniem problemu.

P6S_KK

K_KO02

Jest gotdw do wypetniania zobowigzan spotecznych, inspirowania
i organizowania dziatalnosci na rzecz $rodowiska spotecznego, inicjowania
dziatania na rzecz interesu publicznego oraz myslenia i dziatania w sposéb
przedsiebiorczy.

P6S_KO

K_K03

Jest gotow do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych,
z uwzglednieniem zmieniajgcych sie potrzeb spotecznych, w tym:
podtrzymywania etosu zawodu inzyniera, przestrzegania i rozwijania zasad
etyki zawodowej oraz dziatania na rzecz przestrzegania tych zasad.

P6S_KR




Grupy zaje¢ / przedmioty#, ich skrécone opisy (programy ramowe),
przypisane do nich punkty ECTS
i efekty uczenia (odniesienie do efektéw kierunkowych)

nazwa grupy zaje¢
nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy)

liczba
pkt ECTS

odniesienie
do efektow
kierunkowych

kod
dyscypliny

grupa tresci ksztatcenia ogdlnego
przedmioty ogdlne

ETYKA ZAWODOWA

Tres¢ programu ramowego:

Etyka ogolna, ktéra jest podstawg do etyki
zawodowej: przedmiot | dziaty etyki, podstawowe
pojecia i kategorie etyczne, systemy i kierunki
etyczne. Etyka zawodowa: istota i zadania etyk
zawodowych, istota i funkcje kodekséw etycznych,
tradycyjne | wspofczesne kodeksy etyczne oraz
wymaogi etyczne w zawodach technicznych.

15

K_W10
K_W10
K_U23
K_K03

JEZYK OBCY

Tresé programu ramowego:

Materiat  strukturalno-gramatyczny: powtdrzenie,
rozszerzenie | usystematyzowanie nastepujgcych
zagadnien: czasy gramatyczne/czasy narracji; strona
czynna/bierna; mowa zalezna; ftryb warunkowy;
tworzenie pytan; kolokacje; zdania ztozone; szyk
wyrazow w zdaniu; czasowniki modalne; czasowniki
frazowe;

Materiat pojeciowo-funkcyjny: prosby; sugestie; oferty;
porady; przyzwolenie/odmowa,; zaprzeczenia,;
zgoda/niezgoda; wyrazanie opinii; przyczyny/skutku;
powodu/celu; zyczenie, przepraszanie;
podsumowanie; wybor rejestru/stylu; Jezyk
specjalistyczny

8,0

KU_01
KU_03
IM KU_04
KU_06

OCHRONA WLASNOSCI INTELEKTUALNYCH
Tres¢ programu ramowedo:

Historia ochrony wtasnosci przemystowej w Polsce i na
Swiecie. = Miedzynarodowe  organizacje  ochrony
wtasnosci intelektualnych. Ochrona patentowa, wzory
uzytkowe | wzory przemystowe. Znaki towarowe,
oznaczenia geograficzne, znaki handlowe i usfugowe.
Topografie uktadéw scalonych. Postepowanie przed
Urzedem Patentowym RP. Procedury, opftaty, rejestry.
Prawo autorskie i prawa pokrewne — Copyright

15

K_W24
K_W25
K_U15
K_KO1

4 karty informacyjne przedmiotéw sg opracowywane i udostepniane w

5

rozpoczeciem semestru, w ktorym jest realizowany przedmiot
nazwy grup zajec / przedmiotéw

10

terminie 30 dni przed




nazwa grupy zaje¢
nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy)

liczba
pkt ECTS

kod
dyscypliny

odniesienie
do efektow
kierunkowych

PODSTAWY ZARZADZANIA |
PRZEDSIEBIORCZOSCI

Tresé programu ramowego:

Celem  przedmiotu jest przekazanie wiedzy
teoretycznej i praktycznej w zakresie podstaw
zarzgdzania we wspoiczesnych przedsiebiorstwach.
Wprowadzenie studentéw w podstawowe zagadnienia
problematyki  wspofczesnego  zarzgdzania  oraz
zapoznanie z  mechanizmami  funkcjonowania
organizacji. Przedstawienie najwazniejszych metod i
narzedzi wsparcia przedsiebiorczosci w Polsce
z uwzglednieniem analizy ryzyka. Wykiad aktywizujgcy
studentow z jednoczesng prezentacjg przyktadow
odnoszgcych sie do najlepszych praktyk zarzgdzania
i przedsiebiorczosci.

Cwiczenia przygotowywane w formie; analizy
przypadkdw, prezentacji audio - wizualnych oraz
rozwigzan | prezentacji przygotowywanych przez
studentéw.

3,0

K_W24
K_W27
K_U16
K_U23
K_KO01
K_K02

WPROWADZENIE DO INFORMATYKI

Tres$¢ programu ramowedo:

Celem modutu jest przedstawienie oraz nauczenie
studenta przygotowania i wykorzystania komputeréw
oraz oprogramowania w dydaktyce i pracy. Wyktady
prezentujg zagadnienia zaréwno ogdlne teoretyczne,
jak réwniez praktyczne szczegdty w wybranych
zagadnieniach. W ramach zaje¢ laboratoryjnych
w wybranym $rodowisku operacyjnym, na okresSlonym
przez prowadzgcego pakiecie biurowym i Srodowisku
programowania realizowane sg zadania ilustrujgce
treSci wyktadu.

3,0

K_W15
K_W21
K_U11
K_KO1

WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA

Tres¢ programu ramowedo:

Celem przedmiotu jest zapoznanie studenta
Z nowoczesnymi metodami studiowania, a takze
umoZzliwienie mu zdobycia umiejetno$ci niezbednych
w studiowaniu, takich jak: umiejetno$¢ samodzielnego
uczenia sie, autoprezentacji, wystgpien publicznych,
naukowej dyskusji, odpowiedzialnej pracy w zespole,
studiowania literatury naukoweyj, tworzenia sprawozdan
z badan, inicjowania zagadnien do studiowania,
rozwijania postawy badawczej i tworczej, a takze
zarzgdzania swoim czasem oraz radzenia sobie ze
stresem — zatem tych wszystkich elementow wiedzy
oraz umiejetnosci i kompetencji, ktore wymagane sg
w trakcie realizacji innych przedmiotéw. Przedmiot ma
utatwi¢ studentowi pokonanie trudnosci, pojawiajgcych
sie na poczagtku studidw w zwigzku z konieczno$cig
zmiany szkolnego stylu uczenia sie na akademicki styl
samodzielnego zdobywania wiedzy oraz nabywania
umiejetnosci i kompetencji

0,5

K_W23
K_W24
K_Uo1
K_U02
K_U05
K_KO1
K_K02
K_K03

11

10




nazwa grupy zaje¢
nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy)

liczba
pkt ECTS

kod
dyscypliny

odniesienie
do efektow
kierunkowych

WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA

Treé¢ programu ramowedo:

Przedmiot umozliwia stuchaczom zapoznanie sie
zZ podstawami wiedzy o prawie i zrédtach prawa, jak
réwniez zaznajomienie z podstawami nomenklatury
prawnej niezbednej dla rozumienia jezyka prawnego
i prawniczego oraz elementami prawa
Rzeczypospolitej  Polskiej w  zakresie  prawa
konstytucyjnego, cywilnego i gospodarczego.
W trakcie realizacji przedmiotu naswietlona zostanie
réwniez specyfika prawa miedzynarodowego oraz
prawa Unii Europejskiej.

15

K_W24
K_U23
K_KO1

WYCHOWANIE FIZYCZNE

Tres$¢ programu ramowedo:

Ksztaftowanie pozgdanych zachowarn i postaw wobec
wlasnego  zdrowia, rozbudzanie zainteresowan
sportowych. Praktyczne uczestnictwo w uprawianiu
réznych dyscyplin sportowych i form aktywnosci
ruchowej (atletyka terenowa i nordic walking,
badminton,  biegi na orientacje,  gimnastyka,
kulturystyka, lekko-atletyka, ptywanie, pitka siatkowa,
pitka nozna, pitka koszykowa, sporty walki, strzelectwo
sportowe, tenis stofowy i ziemny).
Rozwéj i podwyzszenie sprawnosci funkcjonalnej
uktadu krgzeniowo-oddechowego | mie$niowego,
stymulowanie rozwoju uktadu ruchu. Ksztaftowanie
postaw i umigjetnosci pro obronnych.

K_U02
K_U03
K_K02

BHP

Tresé programu ramowego:

BHP w obowigzujgcym stanie prawnym. Zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy (nauki)- reguty
bezpiecznego  postepowania, wymagane  przy
wykonywaniu okreslonej pracy (czynnosci), wynikajgce
z przestanek naukowych i technicznych. Ochrona
przed zagrozeniami dla zdrowia i bezpieczenstwa
studentow. Stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej
na zajeciach (éwiczeniach). Ubezpieczenia od
nastepstw nieszcze$liwych wypadkéw. Postepowanie
w razie wypadkéw i w sytuacjach zagrozen. Zasady
udzielania pierwszej pomocy przedlekarskiej.

K_W24
K_U16
K_KO1

10.

HISTORIA POLSKI

Tres¢ programu ramowedo:

Historia Polski od poczagtku polskiej panstwowosci do
przetomu XX i XXI wieku: Polska Piastow, Jagiellonow,
wladcow elekcyjnych, epoka rozbiorow, odzyskanie
niepodlegtosci w 1918 r. oraz dzieje panstwa polskiego
w okresie miedzywojennym, Il wojnie Swiatowej i po jej
zakonczeniu.

2,0

K_W10
K_W24
K_W10
K_Uo1
K_U23
K_KO1

grupa tresci ksztatcenia podstawowego
przedmioty podstawowe

12

11




odniesienie

Ip nazwa grupy zaje¢ liczba kod do efektow
nazwa przedmiotu®: skrocony opis (program ramowy) | pkt ECTS | dyscypliny kierunkowych

1. |MATEMATYKA 1
Tres¢ programu ramowedo:
Przedmiot stuzy do poznania i zrozumienia przez
studentéw podstawowych pojec i twierdzer matematyki, K WO1
szczegllnie algebry z geometrig analityczng, oraz K UO01
opanowania elementarnych umiejetnos$ci rachunkowych 6.0 IM K UO7
z zakresem wiedzy obejmujgcym: liczby rzeczywiste; ' K U09
funkcje elementarne; liczby zespolone; macierze, K KOL
wyznaczniki, uktady liniowych roéwnan algebraicznych, —
przestrzenie wektorowe; proste, ptaszczyzny
i powierzchnie drugiego stopnia w przestrzeni
tréjwymiarowey.

2. |MATEMATYKA 2
Tresé programu ramowego:
Przedmiot stuzy do poznania i zrozumienia przez K WOL
studentow podstawowych pojec i twierdzer matematyki, K UO1
szczegdblnie analizy matematycznej, oraz opanowania 6.0 IM K UO7
elementarnych umiejetnosci rachunkowych z zakresem ' K U09
wiedzy obejmujgcym: liczby rzeczywiste, ciggi liczbowe K KO1
i szeregi liczbowe; rachunek rbzniczkowy i catkowy -
funkcji jednej zmiennej rzeczywistej i rachunek
rézniczkowy funkcji wielu zmiennych rzeczywistych.

3. | PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ
Tresé programu ramowego:
Podstawy wykonania | umiejetno$¢ odczytywania K W04
inzynierskiej  dokumentacji ~ technicznej.  Metody K ULl
odwzorowan figur geometrycznych na pfaszczyznie, 30 M K U12
oparte na rzutowaniu rownolegtym i Srodkowym. ' K U16
Normalizacja w zakresie dokumentacji technicznej. K KO3
Zapoznanie sie z podstawowym oprogramowaniem -
wspomagajgcym  proces tworzenia  dokumentacji
technicznej.

4, WPROWADZENIE DO METROLOGII
Tresé programu ramowego:
Miejsce i rola metrologii jako interdyscyplinarnego K_ W18
obszaru wiedzy we wspofczesnym spoteczenstwie. K_U08
Definicje podstawowych poje¢ z zakresu metrologii. 2,0 IM K_U12
Istota podstawowych metod pomiarowych. Budowa K_KO02
oraz przeznaczenie podstawowych wzorcow K_K03
i przyrzgdow pomiarowych wielko$ci fizycznych. Btedy
i niepewno$c pomiaru.

5. FIZYKA 1
Tres¢ programu ramowedo:
Modut Fizyka | ma w jezyku wyzszej matematykKi
(rachunek rézniczkowy, catkowy i wektorowy)
przedstawi¢  zagadnienia  fizyki  klasycznej od
kinematyki przez mechanike, az do pdl grawitacyjnego,
elektrycznego i magnetycznego oraz  optyki K_WO02
geometrycznej i falowej. Ponadto ma nauczyc 6,0 IM K_U01
biegtosci w opisie matematycznym zagadnien K_K01
fizycznych i ich rozwigzaniu i interpretacji wynikow.
Waznym zagadnieniem jest wdroZzenie studentow
w specyfike pomiarow réznych wielkosci fizycznych:
przygotowania eksperymentu, obrébki wynikéw i ich
interpretacji. Przedstawiania wynikébw swojej pracy
w postaci raportow-sprawozdan.

12

13




odniesienie

Ip nazwa grupy zaje¢ liczba kod do efektow
nazwa przedmiotu®: skrocony opis (program ramowy) | pkt ECTS | dyscypliny kierunkowych

6. |MASZYNOZNAWSTWO
Tres¢ programu ramowedo:

Pojecia i definicje systemoéw  technicznych K_ W02
i technologicznych, maszyn i systeméw maszynowych. K W21
Maszyna jako obiekt o znaczeniu spotecznym. K W22
Podstawowe rodzaje elementéw, zespotow K W23
i podzespotéw. Materiaty stosowane w budowie K W24
maszyn. Podstawowe wiadomosci o materiatach 3,0 IM K_U01
pednych i smarach. Parametry techniczne K_U05
charakteryzujgce zespoty i elementy maszyn. Ukfady K_U15
napedowe wspofczesnych maszyn i pojazdéw. Napedy K_KO01
hybrydowe. Srodki transportu dalekiego i bliskiego. K_K02
Sterowanie maszyn oraz ich funkcji technologicznych,

autonomizacja maszyn, klasyfikacja, podstawowe

wiadomosci.

7. MATEMATYKA 3

Tres$¢ programu ramowedo:

Przedmiot stuzy do poznania i zrozumienia przez

studentow podstawowych pojec i twierdzer matematyki, K Wo1
szczegdblnie analizy matematycznej, oraz opanowania 40 IM K UOL
elementarnych umiejetno$ci rachunkowych z zakresem ' K KOL
wiedzy obejmujgcym: rownania rézniczkowe zwyczajne, —
rachunek  catkowy  funkcji  wielu  zmiennych

rzeczywistych; elementy rachunku

prawdopodobienstwa.

8. | MECHANIKA TECHNICZNA 1 K Wo1
Tres¢ programu ramowedo: K W02
STATYKA. Wiadomosci wstepne. Pfaskie ukfady K W05
obcigzen. Modelowanie pfaskie. Zagadnienia tarcia. 2,5 IM K UO7
Przestrzenne ukfady obcigzen. Modelowanie K U09
przestrzenne. KINEMATYKA CzZ. 1. Podstawy K KO1
kinematyki. =

9. FIZYKA 2
Tresé programu ramowego:

Celem przedmiotu jest nauczy¢ rozumienia zjawisk
fizycznych, zapozna¢ z podstawowymi pojeciami K W02
i prawami fizyki z zakresu optyki mechaniki kwantowej, —
e e ; ; ; 4,0 IM K _Ul1
fizyki ciata statego i fizyki jadrowej. Nauczy¢ stosowania K KOL
matematyki do iloSciowego opisu zjawisk fizycznych, —
zapoznaC z wazniejszymi przyrzgdami pomiarowymi
i podstawowymi metodami pomiarow  wielkoSci
fizycznych.

13
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odniesienie

Ip nazwa grupy zaje¢ liczba kod do efektow
nazwa przedmiotu®: skrocony opis (program ramowy) | pkt ECTS | dyscypliny kierunkowych
10. | MECHANIKA PLYNOW
Tres¢ programu ramowedo:
Przedmiot  mechaniki  ptyndw.  Pola  skalarne
i wektorowe w mechanice ptynéw. Statyka ptynéw.
Wyznaczanie naporu cieczy na $ciany pionowe.
Wyznaczanie naporu cieczy na Sciany skosne.
Roéwnanie ciggfosci i réwnanie ruchu ptynu dla
przeptywu tréjwymiarowego. Roéwnanie ruchu ptynu
nielepkiego dla przeptywu jednowymiarowego i zasada K W14
iloci ruchu w mechanice ptynéw. Wyznaczanie reakcji K_W22
strumienia. Techniczne zagadnienia hydrostatyki. 3,0 IM K_U01
Ptywalnos$¢ ciat statych. Obliczanie statecznosci K_U09
obiektow  ptywajgcych.  Okreslanie  statecznosci K_K03
obiektéw pfywajgcych. Opory przeptywu. Wyznaczanie
oporow przeplywu w instalacjach hydraulicznych.
Straty liniowe i miejscowe. Wyznaczenie przebiegu
ci$nienia i krzywej energii przy przeptywie cieczy przez
potgczone oporyliniowe i miejscowe. Okreslanie
wielko$ci strat w instalacji hydraulicznej, wartosci
wspoifczynnikow strat oraz przebiegu linii
piezometrycznej i energii.
11. | MECHANIKA TECHNICZNA 2
Tresé programu ramowego:
KINEMATYKA CZ. 2. Ruch pfaski ciata sztywnego. K WOL
Ruch kulisty ciata sztywnego. Ruch dowolny ciata K W02
sztywnego. Ruch zfozony punktu materialnego. K W05
DYNAMIKA. Ruch swobodny punktu materialnego. 3,5 IM K U07
Ruch nieswobodny punktu materialnego. Ruch uktadu K U09
punktéw materialnych. Charakterystyki geometryczno- K KO1
masowe ciat sztywnych. Ruch obrotowy ciata -
sztywnego. Ruch ptaski ciata sztywnego
i mechanizmow.
12. | STATYSTYKA INZYNIERSKA
Tresé programu ramowego:
Geneza | podstawowe pojecia statystyki. Estymacja K_W01
punktowa, miary skupienia i rozproszenia. Estymatory 20 M K_ W18
przedziatowe.  Niepewnosci pomiarowe. Zasady ' K_U08
prezentacji wynikéw. Liczno$¢ proby i odrzucanie K_K01
wynikow. Hipotezy statystyczne. Korelacja i regresja
liniowa. Procesy stochastyczne.
13. | WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1
Tres¢ programu ramowedo:
Charakterystyki geometryczne figur  pfaskich. K _Wo01
Modelowanie ptaskie i klasyfikacja uktadow pretowych. K_W02
WielkoSci przekrojowe w pretach prostych. WielkoSci o5 M K_W05
przekrojowe w ramach ptaskich. WielkoSci przekrojowe ' K_U07
w ramach przestrzennych. Podstawy wytrzymato$ci K_U09
materiatow. Rozcigganie/sciskanie pretéow K_K01
pryzmatycznych krepych. Skrecanie swobodne pretéow
pryzmatycznych.
14
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odniesienie

Ip nazwa grupy zaje¢ liczba kod do efektow
nazwa przedmiotu®: skrocony opis (program ramowy) | pkt ECTS | dyscypliny kierunkowych

14. | PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN
Tres¢ programu ramowedo:

Podstawowe pojecia dynamiki maszyn. Zasady

budowy modeli matematycznych. Metody K_Wo01
formutowania réwnan ruchu, modele matematyczne. K_W02
Charakterystyki  sprezystosci elementéw maszyn 2,0 IM K_U07
i urzgdzen. Drgania uktadu zachowawczego K_U09
i niezachowawczego o skonczonej liczbie stopni K_K03
swobody. Rezonans. Badanie drgan elementow

maszyn. Drgania gietne i skretne waftéw. Podstawy

wibroizolacji.

15. | WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2
Tresé programu ramowego:

Zginanie proste belek. Stan naprezenia. Stan K_Wo1
odksztafcenia. Zwigzki fizyczne dla  materiatu K_W02
izotropowego. Hipotezy wytezenia materiatu 30 M K_W05
izotropowego. Ztozone przypadki wytrzymato$ciowe. ' K_U07
Zastosowanie zasady prac przygotowanych K_U09
do wyznaczania przemieszczen. Rozwigzywanie belek K_KO01
i ram ptaskich statycznie niewyznaczalnych metoda sit.

Wyboczenie pretoéw prostych smuktych.

16. | BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO K WO08
Tresé programu ramowego: K W24
Stan bezpieczenstwa ruchu drogowego w Polsce. K U15
Przyczyny i skutki wypadkoéw drogowych. Uktady 2,0 IM K U16
bezpieczenistwa w pojazdach. Rola kierowcy w ruchu K KO
drogowym. Dziatania na rzecz bezpieczenstwa ruchu K K02
drogowego. -

17. | BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA
Tres$¢ programu ramowedo:

Geneza i pojecie ergonomii. Uktad cztowiek- maszyna

- Srodowisko. Fizjologiczne i psychologiczne podstawy K_W10
wykonywania pracy. Wybrane problemy ksztatfowania 20 M K W24
ergonomicznego bezpiecznych stanowisk pracy. ' K_U16
Zapoznanie z  oddziatywaniem na  cztowieka K_K03
niebezpiecznych czynnikow Srodowiskowych.

Podstawowe zasady zapewnienia bezpieczenstwa

systemu cztowiek- technika-otoczenie.

grupa tresci ksztatcenia podstawowego
przedmioty podstawowe wybieralne

18. | SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ

Tres¢ programu ramowedo:
Budowa modeli geometrycznych w  aspekcie
prowadzenia dalszych analiz numerycznych. Budowa
modeli  dyskretnych oraz definicia  warunkow
poczgtkowo-brzegowych. Wybrane podstawowe K W20
zagadnienia  liniowe i  nieliniowe. Materiaty K UO7
0 charakterystyce liniowej i nieliniowej. Problematyka 2,0 IM K U1
definicji zagadnienia kontaktu w aspekcie badan K KOL
np. potgczen czesci maszyn. Definiowanie zmiennych =
obcigzen sitowych i kinematycznych. Prowadzenie
analiz numerycznych. Podstawy metody rozwigzania
uktadéw réwnan w ujeciu numerycznym. Interpretacja
wynikbw  analiz  numerycznych ~w  wybranym
Srodowisku programowym.
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19. | TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE
Tres¢ programu ramowedo: K W02
Okreslanie charakterystyk mechanicznych materiatéw K W09
izotropowych w badaniach statycznych. Maszyny K W18
wytrzymatosciowe do badan statycznych, rodzaje préb, IM K U08
czujniki i aparatura pomiarowa. Opracowanie wynikéw K U09
badan  eksperymentalnych.  Badania  statyczne K U13
na maszynach  wytrzymatosciowych. Podstawy K KO3
tensometru rezystancyjnej. Zastosowanie optycznych -
metod pomiaru i cyfrowych metod analizy obrazu.

20. | INZYNIERIA RUCHU DROGOWEGO
Tresé programu ramowego:

Klasyfikacja i podstawowe parametry drég. Parametry K_WO06
ruchu drogowego. Podstawowe manewry pojazdéw K_W08
mechanicznych w ruchu drogowym. Widoczno$¢ drogi IM K_U09
i jej otoczenia. Metody i $rodki organizacji ruchu K_U12
drogowego. Przepustowos$¢ drég i skrzyzowan. K_KO01
Sterowanie ruchem drogowym. Drogowe Srodki

poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego. 2,0

21. | OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN
Tresé programu ramowego: K W06
Pojecie ruchu bryty. Rébwnania rbwnowagi. Kinematyka K W08
i dynamika napedu. . roweru. Praktyczne zastosowanie —

) IM K_U09
praw Newtona. Zasada zachowania pedu. Podstawy K U21
ruchu samochodu. Zderzenie samochodu K KO3
z przeszkodg i sity dziatajgce na cztowieka. -
Roéwnowaga motocykla na tuku drogi.

22. K_WO01
EXCEL DLA MECHANIKOW o
Tres$¢ programu ramowedo: K W20
Zastosowanie arkusza kalkulacyjnego (Excel) do M K U02
rozwigzywania problemow technicznych. K U07
Specjalistyczne oprogramowanie dla mechanikéw K U09
(MSC Working Model). K U1

K_K01

23 20 K_WO1
MATLAB DLA MECHANIKOW pgive
Tresé programu ramowego: K W20
Zastosowanie programu Matlab do rozwigzywania M K U02
problemow technicznych. Specjalistyczne K UO7
oprogramowanie dla mechanikéw (MSC Working K U09
Model). K U1l

K K01

24. |ROBOTY MOBILNE

Tresé programu ramowego:
Przedmiot  obejmuje  ograniczenia  wystepujgce
w zastosowaniach robotéw mobilnych i ich wptyw na K W22
stosowane rozwigzania, systemy sterowania robotami K W23
i zobrazowania otoczenia, budowe robotéw | ich 2,0 IM K_U08
uktadoéw napedowych oraz ich wptyw na mobilno$c K_U10
robotéw, budowe manipulatorow |  osprzetow K_K01
roboczych oraz ich wplyw na mozliwosci robocze
robotow oraz metody oceny efektywnosci pracy
robotow.
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kod
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odniesienie
do efektow
kierunkowych

25.

MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH

Tres¢ programu ramowedo:

Przedmiot obejmuje charakterystyke zadan
realizowanych za pomocg manipulatoréw
i wynikajgcych z nich potrzeb oraz obcigzen,
kinematyke  pracy i  ruchliwo$¢ manipulatoréw,
problemy sterowania manipulatorami, zobrazowania
otoczenia i teleoperacji, budowe manipulatoréw i ich
ukfadow napedowych, metody oceny efektywnosci
realizacji zadan za pomocg manipulatoréw.

K_W22
K_W23
K_U08
K_U10
K_KO1

grupa tresci ksztatcenia kierunkowego
przedmioty kierunkowe

BUDOWA POJAZDOW

Tresé programu ramowego:

Ogdlna budowa samochodu. Budowa i dziafanie
podstawowych zespotow i uktadéw samochodu (uktad
napedowy, uktad jezdny | zawieszenie, ukftad
kierowniczy i hamulcowy, ukfady zwigekszajgce
bezpieczenstwo jazdy).

3,0

K_WO08
K_Uo1
K_U02
K_U18
K_U19
K_K02
K_K03

GRAFIKA INZYNIERSKA

Tres$¢ programu ramowedo:

Grafika inzynierska nauczy studentéow wykonania

i odczytania Zaawansowanej dokumentaciji

konstrukcyjnej w postaci rysunkdéw technicznych

maszynowych. Studenci poszerzg swoje umiejetnosci

w zakresie postugiwania sie oprogramowaniem CAD

wspomagajgcym  proces  projektowania. Wiedza

pozyskana w trakcie wyktadow i cwiczen uzupetniona
bedzie w zakresie wyznaczania  parametrow
chropowatosci oraz tolerancji ksztaftu i pofozenia

w trakcie zaje¢ laboratoryjnych. W szczegolnosci

studenci pozyskajg umiejetnosci w zakresie:

- kreslenia widokow, przekrojow i ktadow w przypadku
elementéw konstrukcyjnych o ztozonych ksztaftach
geometrycznych,

- Sszczegotowych  zasad  wymiarowania  czeSci
maszynowych i elementéw konstrukcyjnych,

- tolerowania wymiaréw,

- tolerowania ksztaftu, kierunku, potozenia i bicia,

- 0znaczania geometrycznej struktury powierzchni,

- kreSlenia rysunkow ztozeniowych,

- przedstawiania umownego potgczen roztgcznych
i nieroztgcznych,

- kreSlenia watéw maszynowych, osi, sprzegiet i kot
zebatych,

- kreSlenia fozysk i uszczelnien,

- kreSlenia  przektadni  zebatych, faricuchowych
i pasowych,

- pomiaréw chropowato$ci oraz tolerancji ksztaftu
i pofozenia,

- wykorzystania programu komputerowego
wspomagania projektowania CAD w przygotowaniu
dokumentacji konstrukcyjne;.

4,0

K_W04
K_Uo1
K_U03
K_U11
K_U16
K_KO1
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3. | MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1
Tres¢ programu ramowedo:

Przedmiot dostarcza informacji dotyczgcych K_WO06
materiatow technicznych, naturalnych i inzynierskich K W21
w  odniesieniu  do ich  struktury, wfasno$ci 2,0 IM K_U01
zastosowania.  Przedstawiane = sg  zagadnienia K _U19
zwigzane z umocnieniem metali i stopéw, przemianami K_KO01
fazowymi, ksztattowaniem struktury i wfaSciwosci

materiatdw inzynierskich metodami technologicznymi.

4. | METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH

Tresé programu ramowego:

Klasyfikacja przyrzgdéw pomiarowych do wielkosci

geometrycznych. Wzorce i sprawdziany. Przyrzady K W18
suwmiarkowe i mikrometryczne. Czujniki zegarowe. 15 IM K_Ul12
Srednicowki czujnikowe. Pomiary stozkéw, gwintéw K_KO01
i kot zebatych. Dtugos$ciomierze.  Mikroskopy

pomiarowe. Maszyny wspofrzedno$ciowe. Pomiary

chropowatosci i falistosci powierzchni

5. |MATERIALY KONSTRUKCJI W BUDOWIE
MASZYN 2
Tresé programu ramowego:

Ma podstawowg wiedze w zakresie materiatow K _ W21
technicznych takich jak stale i odlewnicze stopy 2,5 IM K_U20
zelaza, metale niezelazne i ich stopy. Zna typowe K_K03
technologie inzynierskie, ma orientacje w obecnym

stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych

budowy maszyn i urzgdzen technicznych.

6. TECHNIKI WYTWARZANIA 1

Tres¢ programu ramowedo:

Ogodlna  charakterystyka  technik  wytwarzania i

przetwarzania materiatow konstrukcyjnych. Procesy

metalurgiczne oraz wifasSciwosci stali, Zeliwa i metali

niezelaznych. Technologie wytwarzania odlewow stopow K W12
Zelaza i metali niezelaznych. Technologie obrobki K_ W21
plastycznej. Technologie spawalnicze (spawanie, 2,5 IM K_U16
zgrzewanie i lutowanie). Technologie przyrostowe K_U18
(napawanie, metalizacja natryskowa). Technologie K_K03
dyfuzyjne w wytwarzaniu warstw wierzchnich i powfok.

Technologie metalurgii  proszkéw. Wytwarzanie i

wiasciwoSci proszkoéw metali. Formowanie, spiekanie,

Struktura oraz wiasciwoSci spiekow. Techniki kontroli

JakoSci materiatow konstrukcyjnych.

7. PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 K_W05
Tres¢ programu ramowedo: K_WO06
Zasady konstruowania i optymalizacja w budowie 35 M K W21
maszyn. Wytrzymato$¢  zmeczeniowa. Uktady ' K_U20
potgczen  nieroztgcznych.  Potgczenia  roztgczne. K_U22
Uktady tozyskowe i fozyskowanie. K_ K02

8. | TECHNIKI WYTWARZANIA 2
Tresé programu ramowego: K W12
Podstawy obrébki ubytkowej: skrawaniem, Sciernej K W21
i erozyjnej. Klasyfikacja, parametry technologiczne. o5 M K U02
Skrawalnos$¢ materiatéw. Materiaty narzedziowe. ' K U16
Technologie przyrostowe, techniki druku 3D. Trendy -

) , L ; K_KO03
rozwojowe w obrobce ubytkowej | wytwarzaniu —
przyrostowym.
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9. | TERMODYNAMIKA TCHNICZNA
Tres¢ programu ramowedo:
Stan termodynamiczny. Pierwsza i druga zasada K_W02
termodynamiki. WfaSciwo$ci gazdéw rzeczywistych. K W14
WitaSciwo$ci i przemiany pary wodnej. Termodynamika 3,0 IM K_U08
proceséw spalania. Wymiana i przewodzenie ciepfta. K _U18
Obiegi poréwnawcze silnikéw tfokowych, turbinowych K_KO01
i sprezarek. Termodynamika przeptywu Scisliwego.
Chfodziarki i pompy ciepta. Urzgdzenia klimatyzacyjne.

10. | URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE
Tresé programu ramowego:
Modut poswiecony jest projektowaniu i eksploatacji
napedéw hydrostatycznych, hydrokinetycznych K W22
i pneumatycznych oraz systemom pompowym. 30 M K U20
Obejmuje podstawy projektowania uktadéw i doboru ' K KOL
podzespotow. charakterystyki podzespotdw oraz ich —
rozwigzania konstrukcyjne i zakresy zastosowan.
Ponadto obejmuje zagadnienia doboru cieczy roboczej
i jej filtraciji.

11. |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI
| ELEKTRONIKI
Tresé programu ramowego:
Elementy obwodbéw elektrycznych. Podstawowe
przyrzady poéiprzewodnikowe. Prostowniki K W11
i przeksztaftniki. Wzmacniacz elektroniczny. Indukcja 30 M K W18
elektromagnetyczna. Maszyny elektryczne. Obwody ' K_U08
tréjfazowe. Sygnaty elektryczne. Pomiary wielkosci K_KO01
elektrycznych. Metody analizy obwoddw liniowych.
Stany nieustalone w obwodach RL, RC. Elementy
i ukfady logiczne. Wpybrane zagadnienia techniki
cyfrowe;.

12. |PLYNY EKSPLOATACYJNE
Tres¢ programu ramowedo: K W07
Definicja klasyfikacja ptynéw eksploatacyjnych (PE). K W16
Podstawowe wfasciwo$ci, asortyment i zastosowanie K UO08
paliw  silnikowych, paliw  niekonwencjonalnych 3,0 IM K U20
i biopaliw, olejéw smarnych, smaréw plastycznych K KO
i ptynéw  specjalnych. Oddziatywanie PE na K KO3
S$rodowisko naturalne. -

13. |PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI
Tres¢ programu ramowedo:
Podstawowe pojecia zwigzane ze sterowaniem, K W06
automatykg i robotyka, struktury i elementy ukfadow K W08
automatyki i robotyki, wfasnosSci obiektow, zasady K W17
modelowania, schematy blokowe w modelowaniu, K W23
analiza dynamiki ukfadéw liniowych, zagadnienia 3,0 IM K U10
regulacji i automatéw  skoniczonych, przeglad K U16
problematyki ,nowoczesnej” teorii sterowania, zasady K U19
budowy i programowania urzadzen i Systeméw K KO1
automatyki, zasady budowy i programowania robotéw =
i manipulatoréow, zastosowania urzgdzen i systemow
automatyki i robotyki.
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14. | PODSTAWY EKSPLOATACJI
Tres¢ programu ramowedo: K W06
Procesy eksploatacji urzgdzen. Modele systemu K W13
i proceséw eksploatacji maszyn. Pojecie i istota K W18
diagnostyki. Modele diagnostyczne. Pomiar i analiza K W23
sygnatow  diagnostycznych. Metody i algorytmy 30 M K U12
diagnozowania. Cechy i charakterystyki niezawodno$ci ' K Ul4
urzgdzen.  Niezawodno$¢  obiektéw  ztozonych. K U18
Planowanie  eksploatacji i odnowy urzgdzen. K KOL
Rozwigzywanie problemoéw decyzyjnych K K02
w eksploatacji. Zasady uzytkowania i obstugiwania —
maszyn. Zaplecze techniczne systemu eksploatacji.
15. K_W05
K_W06
PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 K_ W21
Tres$¢ programu ramowedo: K_U03
Uktady  potfgczen nieroztgcznych. Potgczenia 3,5 IM K_U10
roztgczne. Ukfady napedowe: przektadnie zebate K_U15
i sprzegta. K_U20
K_U22
K_K02
16. | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA
Tresé programu ramowego:
Tribologia w budowie i eksploatacji maszyn. Zasady K W09
systemowego analizowania procesow tribologicznych. K W13
Budowa ciat statych | cieczy jako elementéw K U04
konstrukcyjnych systemow tribologicznych. 30 M K U08
Oddziatywania  pomiedzy  elementami  systemu ' K U12
tribologicznego.  Procesy tarcia w  systemach K U18
tribologicznych. Procesy zuzywania tribologicznego. K KO1
Smarowanie w systemach tribologicznych. Procesy =
zuzywania korozyjnego  weztow  tribologicznych,
podstawy teoretyczne korozji metali.
17. K_W05
K_W06
K W21
PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 K_U03
Tre$¢ programu ramowego: K_U09
Uktady napedowe: przektadnie obiegowe, przektadnie 3,0 IM K_U10
cierne, przektadnie pasowe, przektadnie fancuchowe, K_U15
urzgdzenia dzwigowe. K_U16
K_U20
K_U22
K K02
20
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18. | STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE
MASZYN
Tres$¢ programu ramowedo:

Wprowadzenie do standaryzacji. Standaryzacja

produktéw i proceséw. Metody i kierunki dziatan K_Wo04
standaryzacyjnych. Wprowadzenie do problematyki K_W26
normalizaciji. Normalizacja miedzynarodowa 20 M K_U20
i europejska. Polski system normalizacyjny. ' K_U24
Organizacja dziatalnosci normalizacyjnej. Rodzaje K_KO01
i struktura norm. Zasady opracowania i metody

wdrazania norm. Budowa | interpretacjia norm.

Normalizacja wspomagajgca systemy zarzgdzania

Jakoscig. Korzysci  uzyskane z  normalizacji

i standaryzaciji

19. | ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA

Tres$¢ programu ramowedo:
W ramach zaje¢ studenci zapoznajg sie z podstawami
ekologii, = zagrozeniami  antropogenicznymi  dla
Srodowiska, poznajg nowoczesne tendencje
w  ochronie $rodowiska oraz uwarunkowania
organizacyjne, techniczne i ekonomiczne zwigzane
Z realizacjg przedsiewzie¢ poprawiajgcych jako$c K_W16
Srodowiska. Uzyskujg wiedze o systemie zarzgdzania 20 M K _ W24
Srodowiskiem w Polsce, organach administracyjnych ' K_U15
i ich kompetencjach wymaganiach prawnych K_K02
zwigzanych z. ochrong Srodowiska. Poznajg Srodki
i instrumenty tego systemu. Uzyskujg podstawowg
wiedze dotyczgcg gospodarki wodnej, ochrony
atmosfery, gospodarowania powierzchnig Ziemi i jej
rekultywacjg, gospodarki odpadami. Zapoznajg sie ze
stosowanymi  w  przedsiebiorstwach  systemami
zarzgdzania $rodowiskowego.

grupa tresci ksztatcenia podstawowego

przedmioty wybieralne

20. | CAD DLA MECHANIKOW
Tresé programu ramowego: K W04
Systemy komputerowego wspomagania procesow K W06
projektowania, konstruowania i wytwarzania CAX. K W20
Modele powierzchniowe | bryfowe w systemach M K UO7
CAD.Modelowanie brytowe i powierzchniowe K U21
elementéw maszyn, wykonywanie ztozen zespotow K U22
urzgdzenn mechanicznych. Generowanie dokumentacji —

: . . . 2,0 K_KO03
technicznej na podstawie komputerowych model —
brytowych i powierzchniowych elementéow maszyn.

21. | ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA K W04
Tresé programu ramowego: K W20
Zasady pracy w systemie CATIA. Funkcje szkicownika. —

; . ; . IM K_U11
Modelowanie brytowe. Modelowanie powierzchniowe. K U22
Modelowanie hybrydowe. Formuty i parametry. Analiza K KO1
modelu. Dokumentacja techniczna. -
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22. | ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW
Tres¢ programu ramowedo:
Energia i cywilizacja. Napedy w wiekach Srednich.
Poczatki  silnikbw parowych | ich zastosowania.
Poczatki silnikéw ttokowych o spalaniu wewnetrznym. K_W08
Rozwdj silnikbw o zapfonie iskrowym. Rozwdj silnikéw IM K_Uo01
0 zaptonie samoczynnym. Rozwdj silnikoéw statkow K_KO01
powietrznych. Rozwigzania silnikbw turbinowych.
Rozwigzania silnikbw powietrznych  Rozwigzania
silnikbw pojazddéw Igdowych. Rozwigzania silnikow 20
okretowych, kolejowych i stacjonarnych. '
23. |POMIARY CYFROWE W TECHNICE
Tresé programu ramowego: K W11
Podstawowe pojecia dotyczgce sygnatow. Typy K W18
sygnatow i ich parametry. Przetworniki pomiarowe, K U08
ukfady kondycjonowania sygnatéw. Przetworniki C/A, IM K U12
A/C, oprogramowanie do obstugi przetwornikéw. Karty K Ul4
i moduty pomiarowe. Oprogramowanie do akwizycji, K KOL
archiwizacji i obrobki wynikow. Pakiet Lab VIEW i jego -
zastosowania.
24. | KSZTALTOWANIE KONSTRUKCJI W PROGRAMIE
CATIA
Tresé programu ramowego:
Tworzenie obiektow ztozeniowych. Budowa modelu
ztozeniowego. Wprowadzanie i modyfikacja wiezéw K W04
ztozeniowych. Analizy quazikinematyczne modeli K W20
ztozeniowych. Odczytywanie parametrow modelu M K U1l
i ocena poprawnosci montazowej. Tworzenie modeli K U22
kinematycznych. Wprowadzanie cze$ci skfadowych K KOL
mechanizmu. Symulacja pracy mechanizmu. Odczyt -
parametrow  kinematycznych. Modyfikacje modeli
kinematycznych i tworzenie animacji. Analiza
ergonomiczna. Wprowadzanie fantomu do obszaru 2,0
rysunkowego.
25. | WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA
Tresé programu ramowego:
Wptyw  réznych  czynnikbw na  wytrzymato$é
zmeczeniowg elementéw maszyn. Wytrzymato$c nisko K_W05
i wysokocyklowa konstrukcji. Wykresy zmeczeniowe. K_WO06
Trwafo$¢ zmeczeniowa w przedziale LCF i HCF. IM K_U09
Problem karbu w  konstrukcji. Zmeczeniowy K_K02
wspofczynnik bezpieczenstwa w prostych i ztozonych K_KO03
stanach naprezenia. Mechanika pekania. Predkosc¢
zmeczeniowego pekania. Ocena trwafosci
zmeczeniowej elementoéw z defektami.
22
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26. | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN
Tres¢ programu ramowedo:

Znaczenie montazu w technologii produkcji. Ogdlne

zasady zamiennosci cze$ci maszyn. Metody montazu

przy czeSciowej petnej zamienno$ci oraz metody K_WO06
montazu z kompensacjg. Ogniwa skiadowe dla celow K W12
montazowych. Organizacja wydziatu montazowego. K_ W21
Projektowanie procesu technologicznego montazu. M K_U10
Klasyfikacja potgczen i ich wykorzystanie w technologii K_U18
montazu. Zjawiska fizyczne w technologii tgczenia. K_U19
Aspekty technologiczne i konstrukcyjne potgczen K _U21
montazowych - zagrozenia wynikajgce z warunkéw 2,0 K_KO01
montazu. Automatyczny montaz wyrobéw (chwytanie,

transportowanie, magazynowanie, orientowanie,

tgczenie i utrwalanie  elementéw  maszyn).

Technologiczne $rodki w montazu automatycznym.

27. |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN K W23
Tres$¢ programu ramowedo: K W24
Podstawowe pojecia diagnostyki. Pomiary pos$rednie K_U04
wybranych wielkoSci elektrycznych i mechanicznych. IM K_U12
Metody  badari  wizualnych i  penetracyjnych. K_U16
Metoda wibroakustyczna. Metody magnetyczne K_U19
i ultradzwiekowe. Nowe metody diagnostyki maszyn. K K03

praca dyplomowa

1. | SEMINARIUM DYPLOMOWE
Tresé programu ramowego:

Wytyczne wydziatowe i uczelniane dotyczgce pracy K W09
dyplomowej inzynierskiej i egzaminu dyplomowego. K W25
Przedstawienie przez studentow koncepcji realizacji K UOL
zadania dyplomowego. Techniki pisania prac 20 M K U02
dyplomowych inzynierskich.  Unikanie  plagiatow ' K U03
podczas pisania pracy dyplomowej inzynierskiej. K KOL
Przeglad stosowanych technik przekazu wizualnego. K KO3
Przygotowanie do egzaminu dyplomowego —
inzynierskiego. Prezentacje stanu zaawansowania
prac dyplomowych inzynierskich.
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kod
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PRACA DYPLOMOWA

Tres¢ programu ramowedo:

Wybér tematu pracy dyplomowej. Dokonanie
przegladu literatury dotyczgcej postawionego problemu
i zaproponowanie sposobu/sposobéw jego
rozwigzania. Przeprowadzenie stosownych
eksperymentéw lub prac przeglagdowych, przeglagdowo
- projektowych i projektowych z wykorzystaniem
dostepnych narzedzi oraz metod. Opracowuje wyniki
swoich prac w formie wykreséw, tabel, rysunkéw lub
opracowania tekstowego. Wykorzystanie przez
studenta umiejetnoSci zdobytych w trakcie studiéw,
pogftebienie umiejetnosSci  samodzielnej  pracy
i samoksztafcenia oraz rozwigzywania probleméw
technicznych. Zakres prac, ktére powinny byc¢
wykonane w  oOkresie  dyplomowania  okre$la
kalendarzowy plan wykonania pracy dyplomowej, ktory
powinien by¢ wykorzystany do monitorowania
postepdébw w realizacji pracy studenta. Harmonogram
jest modyfikowany na potrzeby kazdej indywidualnej
pracy dyplomowej.

20

praktyka zawodowa

4,0

grupa tresci ksztatcenia wybieralnego
przedmioty wybieralne

Specjalnosé MASZYNY INZYNIERYJNO-BUDOWLANE
| DROGOWE

CRANES AND TRANSPORTATION EQUIPMENT
Tresé programu ramowego:

Students will have knowledge and skills on cranes and
transportation equipment — classification, definitions,
basic notions and information. Students will be able to
recognize and discuss drive units, drivelines, executive
mechanisms — types, requirements concerning cranes
and transportation equipment. Students will have
knowledge and skills on design of cranes and
transportation equipment safety and maintenance rules
and different concept of their use. The knuckle boom
cranes and multilift load handling systems — design,
main parameters and safety rules for use will be
discussed to possess knowledge in this specific areas
of crane and transportation equipment. Students will
be able to discuss technology trends and their impact
on development of cranes and transportation
equipment. Students will have a basic knowledge on
the current and future control systems — different levels
of autonomy.

2,5

K_WO06
K_W20
K_W23
K_U02
K_U04
K_U10
K_U17
K_U18
K_KO1
K_K02
K_KO3
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K_W05
MASZYNY DO PRAC ZIEMNYCH K_WO06
Tresé programu ramowego: K_W09
Podstawowe wfasciwo$ci  gruntéw, ich procesy K_W23
urabiania - narzedzia urabiajgce. Podstawy budowy K_Uo04
- ukfady napedowe, konstrukcje osprzetéw roboczych, 50 M K_U15
schematy  konstrukcyjne  spycharek, tadowarek, ' K_U16
zgarniarek, rowniarek, maszyn do zageszczania K_U17
gruntéw, koparek jedno i wielonaczyniowych. K_U20
Okreslenie wydajnosci i zasady wykorzystania maszyn K_KO01
do prac ziemnych. K_K02
K_KO03
SILNIKI NAPEDOWE MASZYN
Tresé programu ramowego:
Zasady dziatania silnikow spalinowych - obiegi
teoretyczne. Ogdlna budowa i podziat ttokowych
silnikow  spalinowych. Budowa ukfadéw tlokowo K W06
- korbowego i rozrzgdu. Kinematyka mechanizméw K W14
ttokowo-korbowego i rozrzgdu. Wskazniki pracy 25 M K UL2
silnikow. Badania silnikow spalinowych. ' —
Charakterystyki silnikbw. Budowa uktadow zasilania K_Ul4
. : ) ! S K_Ko01
paliwem i powietrzem. Dofadowanie silnikéw —
spalinowych. Budowa uktadow smarowania |
chtodzenia. Budowa uktadéw rozruchowych i
zaptonowych. Ekologiczne aspekty pracy silnikow
spalinowych.
TEORIA RUCHU MASZYN | ICH UKLADY
NAPEDOWE 1
Tres$¢ programu ramowedo:
Modut obejmuje budowe mechanizméw napedowych K_WO05
typowych maszyn inzynieryjno-budowlanych 2,5 IM K_U09
i drogowych oraz mechanizmow skretu, metody K_KO01
wyznaczania sit oporow skretu oraz budowe uktadéw
Jjezdnych i ich wplyw na moc uciggu oraz statecznos$¢
i stabilno$¢ ruchu.
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EKSPLOATACJA MASZYN INZYNIERYJNO-

BUDOWLANYCH | SZACOWANIE KOSZTOW
Tres$¢ programu ramowedo:
Podstawowe pojecia i definicje z zakresu eksploatacii
maszyn. Ekonomiczne i techniczne kryteria wyboru
systemu eksploatacyjnego. Systemy obstugiwania
maszyn. 0Ogolny zakres czynnoSci obstugowych
i naprawczych. Harmonogram obstug. Kierowanie
eksploatacja maszyn. Zasady ekologii i ochrony
Srodowiska. Pojecie stanu technicznego, funkcji K W23
trwato$ci, niezawodnos$ci | parametru strumienia =
. X X K_W23
uszkodzenn. Ogoélne zasady obstugi wybranych —

. ; - T 3,5 IM K_U10
zespotdw i ukfadow maszyn. Wptyw rozwigzah K U16
konstrukcyjnych mechanizméw na zakres -

. o . y K_KO01

i czestotliwo$c obstug. Eksploatacja maszyn w réznych —

warunkach  klimatycznych.  Ewakuacja  maszyn

inzynieryjno-budowlanych i drogowych. Wybrane

zagadnienia obstugi biezgcej i sezonowej maszyny.

Ogdlne zasady organizacji, budowy i projektowania

parku maszyn. Podstawowe procesy zuzycia

i przyczyn uszkodzenn maszyn. Rodzaje napraw

i metody ich organizacji. Procesy technologiczne

napraw maszyn inzZynieryjnych. Szacowanie kosztéw

eksploatacji maszyn inzynieryjnych.

MASZYNY DO BUDOWY | UTRZYMANIA K_W05

NAWIERZCHNI DROGOWYCH | LOTNISKOWYCH K_WO06

Tres$¢ programu ramowedo: K_W09

Rodzaje i metody pozyskiwania kruszyw budowlanych. K_W10

ZnajomoS¢ budowy podstawowych maszyn do K_W23

produkcji  kruszyw, betonow cementowych oraz 35 M K_U04

betonow bitumicznych znajomos¢ budowy oraz zasad ' K_U15

wykorzystania maszyn do budowy, naprawy K_U16

i utrzymania nawierzchni drogowych i lotniskowych, K_U17

umiejetnos¢  oceny  zastosowanych  rozwigzanh K_KO01

konstrukcyjnych i ich wplywu na parametry K_K02

i mozliwosci robocze urzgdzen. K_KO03

MASZYNY | URZADZENIA DO PRAC

INZYNIERYJNO-BUDOWLANYCH

Tres¢ programu ramowedo:

Ogdlne  wiadomosci o  zastosowaniu  drewna K_w21

i materiatbw  drewnopochodnych w  pracach K_W23

inzynieryjno-  budowlanych. Podziat maszynowej 2,0 IM K_U10

obrobki  drewna. Maszyny i urzgdzenia do K_U18

wykonywania fundamentéw palowych. Zastosowanie K_KO01

i dob6ér maszyn i urzgdzeni do wykonywania powfok

tynkarskich, malarskich, posadzkarskich i innych przy

budowie oraz wyburzaniu obiektoéw inZynierskich.

ORGANIZACJA MECHANIZACJI PRAC K_W09

INZYNIERYJNO-BUDOWLANYCH K_W23

Tres$¢ programu ramowego: K_U07

ZnajomoS$¢ podstawowych zasad kierowania pracami o5 M K_U16

inzynieryjno-budowlanymi i drogowymi, umiejetnoSc ' K_U17

organizacji pracy maszyn inzynieryjno-budowlanych K_KO01

i drogowych, organizacja podstawowych przedsiewzie¢ K_KO02

inzynieryjno-budowlanych i drogowych. K K03
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PROJEKT PRZEJSCIOWY

Tres¢ programu ramowedo:

W ramach projektu przejsciowego realizowany jest
projekt zwigzany z budowg i eksploatacja maszyn
inzynieryjno- budowlanych i drogowych. Tematyka
projektu powinna by¢ zgodna ze specjalnoS$cig oraz
7 tre$cig zadania dyplomowego.

2,5

K_W09
K W21
K_uol
K_KO1
K_K02
K_KO03

10.

TEORIA RUCHU MASZYN | ICH UKLADY
NAPEDOWE 2

Tresé programu ramoweqgo:

Modut obejmuje budowe mechanizmdéw napedowych
typowych maszyn inzynieryjno-budowlanych
i drogowych oraz mechanizméw skretu, metody
wyznaczania sit oporéw skretu oraz budowe uktadow
jezdnych i ich wplyw na moc uciggu oraz stateczno$c
i stabilno$¢ ruchu.

2,5

K_WO05
K_U09
K_KO1

11.

UKtLADY HYDRAULICZNE

Tres$¢ programu ramowedo:

Podstawy budowy i dziatania urzgdzen do
przenoszenia cieczy. Budowa i charakterystyki pomp
wyporowych i wirowych, wysoko$¢ podnoszenia
cieczy, sprawno$¢ pomp. Wspobtpraca pomp z
rurociggiem. Budowa, podstawowe zaleznosci dla
napedéw hydrokinetycznych. Charakterystyki
sprzegiet, przektadni i hamulcéw hydrokinetycznych.
Zasady doboru i  wspdtpraca  podzespotow
hydrokinetycznych silnikami spalinowymi i
elektrycznymi.

2,5

K_W22
K_W23
K_U08
K_U10
K_KO1

12.

URZADZENIA ELEKTRYCZNE | ELEKTRONICZNE
MASZYN

Tres¢ programu ramowedo:

Ochrona przeciwporazeniowa i BHP. Wtasciwosci
napedu elektrycznego. Rodzaje pracy silnikow
elektrycznych. Urzgdzenia elektrotermiczne i tukowe.
Instalacja elektryczna. Zespoty spalinowo
- elektryczne. Oswietlenie.

2,0

K Wil
K_U12
K_KO1

13.

PODSTAWY PROJEKTOWANIA OSPRZETOW
ROBOCZYCH

Tres$¢ programu ramowedo:

Typowe  rozwigzania  Konstrukcyjne  osprzetow
roboczych réznych typéw maszyn. Zrédta obcigzeri
osprzetow. Tworzenia zastepczych modeli
kinematycznych i modeli obcigzen. Zasady doboru
elementow wykonawczych. Materialy konstrukcyjne
stosowane w  budowie osprzetow roboczych.
Modelowanie kinematyczne osprzetéw roboczych.
Okreslania obcigzen osprzetu w poszczegdlnych
etapach cyklu roboczego. Wyznaczanie krytycznych
wartosci obcigzen dziatajgcych na osprzet roboczy.
Dobér  parametrow  elementéw  wykonawczych.
Modelowanie struktury wybranych cztonéw sktadowych
osprzetow  roboczych. = Modelowanie  obcigzen.
Modelowanie wiezéow pomiedzy cztonami sktadowymi
mechanizméw na potrzeby analizy MES. Ocena stanu
naprezen, deformacji i przemieszczen oraz tworzenie
raportéw z analiz MES.

4,0

K_WO05
K_WO06
K_U09
K_U11l
K_KO1
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Specjalnosé MECHATRONIKA | DIAGNOSTYKA

SAMOCHODOWA

1. | MIKROKONTROLERY I MIKROSYSTEMY W
SAMOCHODACH
Tres¢ programu ramowedo:

Mikrokontrolery i mikrosystemy w samochodach. K_W11
Podstawy  teorii i  techniki  mikrokontrolerow K_U08
i mikrosysteméw. Mikrokontrolery i mikrosystemy 3,5 IM K_U14
w sterownikach samochodowych. Integracja uktadow K_KO01
sterowania i wymiany informacji w samochodzie.

Magistrale danych pojazdéw. Metody sprawdzania

i naprawy sterownikéw. Diagnozowanie cyfrowych

magistral danych.

2. |PODWOZIA | NADWOZIA
Tres$¢ programu ramowego: K_W08
Klasyfikacja pojazdéw. Charakterystyka techniczna K w21
i podstawowe para metry samochodéw. Nadwozia 6.0 M K_Uo01
samochodow. Zespoty uktadu napedowego. Uktad ’ K_U02
jezdny i zawieszenie. Uktad kierowniczy. Ukfad K_U18
hamulcowy. Uktady bezpieczeristwa biernego. Pojazdy K_KO01
specjalne.

3. |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW
Tresé programu ramowego:

Instalacja elektryczna pojazdéw mechanicznych

Systemy transmisji danych sygnaly analogowe K_wWo01
i cyfrowe, elementy logiczne. Zrédta energii K_WO06
elektrycznej, alternatory i regulatory. Rodzaje K_W08
wtasnoSci  przetwornikbw pomiarowych, elementy K_ W11
wykonawcze. Uktady kontrolno-pomiarowe, K_W18
diagnostyczne i sygnalizacyjne. Wyposazenie 3,0 IM K_Uo1
dodatkowe pojazdu, ukfady ochrony przed kradziezg. K_U02
Zasady wspofpracy i wymiany informacji urzgdzen w K_U08
réznych typach instalacji elektrycznej. Zakfocenia. K_U13
Uktady wspomagajgce dziatanie kierowcy, K_K02
zwiekszajgce bezpieczenstwo i komfort w pojezdzie. K_K03
Schematy elektryczne i ich interpretacja. Wymagania

normatywne dotyczgce wyposazenia elektrycznego

pojazdéw.

4. |DIAGNOSTYKA SAMOCHODOW

Tresé programu ramowego:
Wymagania dotyczgce ograniczenia emisji zwigzkow
toksycznych ze Zrodet silnikowych. Diagnostyka
ogdlna. Ogdlne zasady dziatania systemu OBD. Testy K_W08
diagnostyczne  systemu  OBDII/EOBD. Metody K w21
diagnozowania silnika i jego ukfadéw. Diagnostyka 4,5 IM K_U08
samochodoéw w zakresie ukfadéw bezpieczenstwa K_U12
Jazdy (podwozia). Metody i urzgdzenia diagnostyczne K_K01
do diagnozowania instalacji elektrycznej oraz zespotéw
elektronicznych. Diagnozowanie nadwozia
samochodu. Aspekty prawne i organizacja badan
technicznych samochodéw.
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5. | MECHANIKA RUCHU POJAZDOW
Tres¢ programu ramowedo:
Sity dziatajgce na koto i jego poslizg. Réwnanie ruchu K W08
samochodu. Dysponowana i zapotrzebowana sita K W09
napedowa. Proces rozpedzania. Analiza wtasciwo$ci 35 M K U09
trakcyjnych samochodu. Mechanika procesu ’ K U21
hamowania  samochodu.  Stateczno$¢  podczas K KO3
hamowania. Ruch krzywoliniowy. Charakterystyka -
sterowno$ci pojazdu. Predko$¢ maksymalna na tuku
drogi.

6. |MECHATRONICZNE UKLADY STEROWANIA W
SAMOCHODACH
Tresé programu ramowego:
Sterowanie i mechatronika w samochodzie. Sygnaty
i przetwarzanie informacji w samochodowych uktadach
i systemach sterowania. Sensory i aktory K W08
samochodowe. Sterowanie pracg: silnika spalinowego, K W11
przeniesienia napedu, ukfadu hamulcowego, K UO0S
zawieszenia, uktadu kierowniczego, uktfadu 4,5 IM K U12
bezpieczenstwa biernego oraz podzespotach osprzetu. K U14
~Samochoéd inteligentny”. Technika ,bywire control” K KO1
w sterowaniu hamulcéw. Badanie charakterystyk —
wybranych  czujnikbw pojazdéw mechanicznych,
uktadu sterowania silnika o zapftonie samoczynnym,
uktadu sterowania dawkg paliwa silnika z posrednim
i bezposrednim wiryskiem benzyny oraz uktadu
kierowniczego.

7. |MOTORYZACYJNE SKAZENIE SRODOWISKA
Tres$¢ programu ramowedo:
Wptyw motoryzacji na Srodowisko | metody jego
ochrony. Proekologiczne rozwigzania wspofczesnych K W16
silnikow spalinowych. Spalanie w silnikach i jego 25 M K U083
efekty. Metody i techniki pomiaréw emisji toksycznych ’ K K02
Sktadnikow  spalin. Metody zmniejszenia emisji —
toksycznych  sktadnikow  spalin.  Diagnozowanie
uktadéw neutralizacji  spalin. Wibracje i hatas
W motoryzaciji.

8. |PRODUKCJA | NAPRAWA SAMOCHODOW
Tresé programu ramowego:
Przygotowanie, konstrukcyjne, technologiczne K_W08
i logistyczne  produkcji samochoddéw.  Procesy K_ W12
technologiczne. Technologia produkcji wybranych 25 IM K_U16
elementéw i zespotow pojazdow. Systemy odnowy K_U20
samochodow.  Proces technologiczny  naprawy. K_KO01
Wybrane technologie naprawcze elementéw
i zespotow samochodow.

9. |SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH
Tresé programu ramowego:
Obiegi pracy silnikbw spalinowych, Wskazniki pracy K W06
i charakterystyki  silnikbw, Zasilanie  paliwem K W14
w silnikach o ZI i o ZS. Tworzenie mieszanki palnej K W23
i spalanie w silnikach o ZI i o ZS. Regulatory predkosci 3,5 IM K U10
obrotowej. Zasilanie powietrzem silnikow tlokowych. K UL2
Urzgdzenia dofadowujgce. Dobor silnika do pojazdu K KOL
mechanicznego. Mechanika ukfadu korbowo —
-ttokowego. Mechanika uktadu rozrzgadu. Ekologiczne
problemy pracy silnikow spalinowych.
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10. | ALTERNATIVE PROPULSION SYSTEMS
Tres¢ programu ramowedo:
Alternative  propulsion systems — introduction.
Alternative fuels for automotive applications. Hydrogen K W06
storage systems. Jet propulsion and rotary engines. K W21
Hybrid vehicles parameters and characteristics. 20 M K UO1
Electric engines parameters and characteristics. Fuel ’ K U12
cells in vehicles. Hydrogen powered vehicles. K KOL
Matching propulsion system to a vehicle. Energy -
storage systems. Matching battery to a vehicle.
Electrical HV safety during vehicle maintenance.
Ecological problems of alternative propulsion systems.
11. | TECHNICZNA EKSPLOATACJA SAMOCHODOW
Tresé programu ramowego:
Techniczna eksploatacja ukfadoéw silnika: tlokowo
-korbowego | rozrzgdu, smarowania, chfodzenia, K_W23
zasilania paliwem, powietrzem, klimatyzacji. K_W23
Techniczna eksploatacja ukftadéw napedowego, 2,0 IM K_U12
jezdnego, kierowniczego i hamulcowego. Techniczna K_U14
eksploatacja  instalacji  elektrycznej, urzadzen K_ K01
elektrycznych i elektronicznych samochodu. Warunki
eksploatacji samochoddw. Eksploatacja samochodow
w warunkach zimowych.
Specjalnosé POJAZDY SAMOCHODOWE |
SPECJALNE
1. |DIAGNOSTYKA POJAZDOW
Tresé programu ramowego:
Urzgdzenia i metody  diagnozowania  silnika
spalinowego i jego uktadow. Wymagania dotyczgce K W09
ograniczenia emisji zwigzkow toksycznych ze Zzrodet K W21
silnikowych. Ogdlne zasady dziatania systemu OBD. 3.0 M K U08
Testy diagnostyczne systemu OBDII/EOBD. ’ K UL2
Diagnostyka ukfadow samochodu decydujgcych K KOL
0 bezpieczenstwie jazdy. Diagnozowanie Zrédet pradu —
i instalacji elektrycznej samochodu. Diagnozowanie
nadwozia samochodu. Aspekty prawne i organizacja
badan technicznych samochodéw.
2. |PODWOZIA | NADWOZIA
Tre$¢ programu ramowego: K_W08
Klasyfikacja pojazdéw. Charakterystyka techniczna K_w21
i podstawowe parametry samochodow. Nadwozia 6.0 M K_U01
samochodow. Zespoty uktadu napedowego. Ukfad ’ K_U02
jezdny i zawieszenie. Uktad kierowniczy. Ukfad K_U18
hamulcowy. Uktady bezpieczeristwa biernego. Pojazdy K_KO01
specjalne.
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3. |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 1
Tres¢ programu ramowedo: K WOL
Instalacja elektryczna pojazdéw. Systemy transmisji K W02
danych sygnaty analogowe | cyfrowe, elementy K W06
logiczne. Elektrochemiczne Zrédfa energii elektryczney. K W08
Elektromechaniczne Zzrédta energii prgdu statego K W11
przemiennego. Elektryczne uktady rozruchowe. Uktady K W18
zapfonowe silnikbw pojazddéw. Uktady kontrolno- 3,6 IM K UO1L
pomiarowe w pojazdach. O$wietlenie zewnetrzne K U02
i specjalne w pojazdach. Czujniki przetworniki K UO0S
stosowane w  pojazdach.  Elektromechaniczne K U13
elementy wykonawcze w pojazdach. Schematy K K02
elektryczne i ich interpretacja. = Wymagania K KO3
normatywne dotyczgce wyposazenia elektrycznego =
pojazdoéw.

4. | MECHANIKA RUCHU POJAZDOW
Tres$¢ programu ramowedo:
Sity dziatajgce na koto i jego poslizg. Réwnanie ruchu K W08
samochodu. Dysponowana i zapotrzebowana sita K W09
napedowa. Proces rozpedzania. Analiza wiasciwosci 35 M K U09
trakcyjnych samochodu. Mechanika procesu ’ K U21
hamowania  samochodu.  Stateczno$¢ podczas K KO3
hamowania. Ruch krzywoliniowy. Charakterystyka —
sterowno$ci samochodu. Predko$¢ maksymalna na
tuku drogi.

5. |MILITARY AND SPECIAL VEHICLES
Tres¢ programu ramowedo:
Principles of designing modern military and special
vehicles. Division of military and special vehicles in K W06
terms of their purpose. Review of structural solutions of K W08
modern military and special vehicles - general K W09
structural layout. Basic features characterizing modern K UO1
combat and special vehicles. Modularity of the 2,0 IM K U02
construction of military and special vehicles. K U20
Construction of individual systems and systems of K KO1
modern military and special vehicles on the example of K K02
a tank, infantry fighting vehicle, various applications of —
an armored personnel carrier, repair and recovery
vehicle and engineering vehicle. Special equipment for
military and special vehicles. .

6. |MOTORYZACYJNE SKAZENIE SRODOWISKA
Tres¢ programu ramowedo:
Wptyw motoryzacji na Srodowisko | metody jego
ochrony. Proekologiczne rozwigzania wspotczesnych K W16
silnikéw spalinowych. Spalanie w silnikach i jego 25 M K U18
efekty. Metody i techniki pomiaréw emisji toksycznych ’ K K02
Sktadnikow  spalin. Metody zmniejszenia emisji =
toksycznych  sktadnikbw  spalin.  Diagnozowanie
uktadow neutralizacji  spalin. Wibracje i hatfas
W motoryzaciji.
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7. |ORGANIZACJA | TECHNOLOGIA NAPRAW
POJAZDOW
Tres$¢ programu ramowedo: K W08
Systemy od nowy samochodéw. Zasady naprawy K W12
wspotczesnych samochodow. Organizacja procesow 25 M K UL6
technologicznych naprawy pojazdéw mechanicznych. ’ K U20
Procesy  technologiczne naprawy  wybranych K KO1
elementéw | zespotéw. Kosztorysowanie | ocena —
Jakosci samochodéw po  naprawie. Problemy
bezpieczenstwa i ekologii w naprawie samochodoéw.

8. |ORGANIZACJA TRANSPORTU DROGOWEGO K W08
Tresé programu ramowego: K W19
Zasady przygotowania tadunku do transportu. Ochrona 20 M K W24
fadunku przed narazeniami transportowymi. ’ K U18
Mocowanie tadunku na pojezdzie. Unormowania K KO3
prawne w transporcie drogowym tadunkow. —

9. |SAMOCHODY CIEZAROWE | AUTOBUSY
Tres$¢ programu ramowedo: K W08
Budowa i wifasciwosci uzytkowe samochodow K U10
ciezarowych, autobusow, przyczepy | naczepy. 3,0 IM K ULS
Charakterystyka techniczna. Nadwozia samochodéw K KOL
ciezarowych i autobuséw. Systemy bezpieczenstwa. —
Urzadzenia przetadunkowe samochodéw ciezarowych.

10. | SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH
Tresé programu ramoweqgo:

Obiegi pracy silnikbw spalinowych, Wskazniki pracy K W06
i charakterystyki  silnikbw, Zasilanie  paliwem K W14
w silnikach o ZI i 0 ZS. Tworzenie mieszanki palnej K W23
i spalanie w silnikach o ZI i o ZS. Regulatory predkosci 3,5 IM K U10
obrotowej. Zasilanie powietrzem silnikbw modutu K UL2
tokowych. Urzgdzenia dotadowujgce. Dobor silnika do K KOL
pojazdu mechanicznego. Mechanika uktadu korbowo -
-tftokowego. Mechanika uktadu rozrzgdu. Ekologiczne

problemy pracy silnikdw spalinowych.

11. | URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 2 K_Wo01
Tres$¢ programu ramowego: K_W02
Uktady kontrolno-pomiarowe, diagnostyczne K_WO06
i sygnalizacyjne. Wyposazenie dodatkowe pojazdu, K_W08
uktady ochrony przed kradziezg. Zasady wspotpracy K_wW11
i wymiany informacji urzadzen w réznych typach 20 M K_W18
instalacji  elektrycznej.  Zaktocenia. Uktady ’ K_Uo01
wspomagajgce dziatanie  kierowcy, zwiekszajgce K_U02
bezpieczenstwo komfort w pojezdzie. Schematy K_U08
elektryczne i ich  interpretacja. = Wymagania K_U13
normatywne dotyczgce wyposazenia elektrycznego K_K02
pojazdéw. K K03

12. | KOMPUTEROWA SYMULACJA RUCHU DgIve:
SAMOCHODOW K W20
Tresé programu ramowego: K U09
Modelowanie ruchu samochodu. Wykorzystanie 2,0 IM K U1
programu V-SIM do symulacji ruchu samochodu K U18
w prostych sytuacjach drogowych. Analiza i ocena K U21
wynikow symulacji. K KO1
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13. | TENDENCJE ROZWOJOWE W TECHNICE |
EKSPLOATACJI SAMOCHODOW
Tres$¢ programu ramowedo:

Charakterystyka spofeczna rozwoju motoryzacji. Nowe K_W08
materiaty konstrukcyjne oraz technologie. Nadwozia. K_W21
Rozwdéj uktadow napedowych. Naped elektryczny 2,0 IM K_U15
i hybrydowy. Rozwdj  konstrukcji  ogumienia K_U21
i zawieszenia. Rozwdj systemow bezpieczenstwa K_KO01
ochrony  indywidualnej. Systemy V2V V2l
Komputeryzacja eksploatacji samochoddéw. Rozwdj
systemow transportu drogowego.
Specjalnosé TECHNIKI KOMPUTEROWE

W INZYNIERII MECHANICZNEJ

1. K_Wo01
FUNDAMENTALS OF FINITE ELEMENT METHOD K_Wo02
Tres$¢ programu ramowedo: K_W05
General characteristics of computational methods. K_W09
Characteristics of basic finite elements (rod, disk, K_Uuo1
plate, shell, three-dimensional elements, isoparametric 2,0 IM K_U05
elements). Solving the system of equations. K_Uo07
Fundamentals in error analysis in FEM. FEM K_U09
fundamentals in dynamic problems. K_U12

K_U13
K_KO03

2. | KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN
MECHANIKI 1
Tresé programu ramowego: E—wgé
Podstawy metodyki dziatania systemow obliczen K W06
inzynierskich MES. Wprowadzenie do liniowej analizy K W09
numerycznej MES. Modelowanie prostych konstrukcji 4,5 IM K U7
inzynierskich z wykorzystaniem MES. Zastosowanie K U09
pakietu programéw MSC Patran/Nastran do obliczen K UL2
konstrukcji belkowych. Analiza statyczna konstrukcji K KO3
powfokowych i ptytowych. Modelowanie i analiza -

Z zastosowaniem elementéw brytowych.

3. | KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE
PROJEKTOWANIA
Tre$¢ programu ramowego: K_W06
Projektowanie maszyn | urzgdzen mechanicznych K_W20
z zastosowaniem systeméw CAD. Dokumentacja 4,0 IM K_U07
projektowa z obowigzujgcymi normami i procedurami. K _Ul1l
Przedmiot bezposrednio zwigzany z pracg inZzynierska, K_KO03
ktéra obejmowac bedzie zaprojektowanie wybranego
urzadzenia bgadz jego czesci.

4. K_WO01
PODSTAWY TEORII SPREZYSTOSCI K_Wo02
Tre$¢ programu ramowego: K_W05
Podstawy teorii sprezysto$ci, stanu odksztafcenia 2,0 IM K_W09
i naprezenia, rownania teorii sprezystosci, przyktadowe K_Uo07
rozwigzania. K_U09

K_K01
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5. |JEZYK ANGIELSKI W SYSTEMACH CAE
Tres¢ programu ramowedo: K WO5
Charakterystyka technicznego jezyka angielskiego. K W09
Znaki, symbole i wielko$ci fizyczne. Prawa fizyki 1.0 M K U03
w szczegolnosci mechaniki i wytrzymatosci materiatow. ’ K U06
Pojecia i terminy stosowane w programach K KO3
do wspomagania obliczern inzynierskich. Zasady -
przygotowywania publikacji i referatu naukowego.

6. | KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN
MECHANIKI 2
Tresé programu ramowego: E—wgé
Metody  numeryczne w  analizie  nieliniowej. K W06
Nieliniowo$¢ fizyczna. Nieliniowe materiaty sprezyste. K W09
Materiaty hipersprezyste. Nieliniowo$¢ geometryczna 5,6 IM K U07
w konstrukcjach pretowych. Zagadnienie wtfasne. K U09
Stateczno$¢  poczagtkowa. Techniki adaptacyjne. K U12
Podstawy  modelowania  zagadnienia  kontaktu. K KO3
Materiaty kompozytowe, materiaty kruche. -
Problematyka transportu ciepfta.

7. | KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE OBLICZEN
INZYNIERSKICH K_WO06
Tres$¢ programu ramowego: K_W20
Modelowanie oraz symulacje numeryczne sprzetu K_U07
mechanicznego oraz czesci, maszyn | urzgdzen 5.0 M K_U09
mechanicznych. Przedmiot bezposrednio zwigzany ’ K _Ull
z pracg inzynierskg, ktéra obejmowacé bedzie K_U13
zaprojektowanie wybranego urzgdzenia badz jego K_U16
czesci wraz z symulacja MES. Przedmiot powigzany: K_KO03
Komputerowe wspomaganie projektowania.

8. |METODY NUMERYCZNE W OBLICZENIACH
INZYNIERSKICH
Tres¢ programu ramowedo:
Podstawowe  pojecia  zwigzane z  metodami K WO1
numerycznymi. Zrdédta i analiza bfedéw. Metody K W05
interpolacji. Wielomiany Lagrange’a i Hermite’a. K W09
Zastosowanie wielomianéw interpolacyjnych 35 M K U7
w mechanice — przemieszczenia kratownicy i belki. ’ K U09
Metody i kryteria aproksymaciji. Analiza/aproksymacja K U13
danych teoretycznych i eksperymentalnych. K KO3
Catkowanie numeryczne: metoda trapezow i Gaussa. -
Wady i zalety kwadratur numerycznych w odniesieniu
do zastosowarn inzynierskich. Pierwiastki rownania
nieliniowego. Zastosowanie programéw MES i Matlab.

9. | PODSTAWY WALIDACJI MODELI
NUMERYCZNYCH
Tresé programu ramowego: K W02
Podstawowe pojecia z zakresu walidacji modeli K W05
numerycznych. Metody analizy wytrzymato$ciowej K W06
struktur i konstrukcji oraz tworzenia ich modeli K W09
numerycznych w ramach metody elementéw 2,0 IM K UO7
skonczonych. Metodologia walidacji (uwiarygodniania) K U09
modeli  numerycznych  ukfadéw  mechanicznych. K U13
Badanie zgodno$ci rozwigzan analitycznych i/lub K KO3
rezultatéw badan eksperymentalnych z rozwigzaniami -
numerycznymi  w  ramach  wybranych  testow
walidacyjnych.

34

35




odniesienie

Ip nazwa grupy zaje¢ liczba kod do efektow
nazwa przedmiotu®: skrocony opis (program ramowy) | pkt ECTS | dyscypliny kierunkowych

10. | WSPOMAGANIE EKSPERYMENTALNE
MODELOWANIA NUMERYCZNEGO
Tresé programu ramowego: K W02
Podstawy  techniki  eksperymentu.  Elektryczne K W09
przetworniki i czujniki wielkosci mechanicznych. K W18
Wyznaczanie charakterystyk materiatowych K U08
niezbednych do budowy modeli materiatowych. 2,0 IM K U09
Metody pomiaru przemieszczenn i odksztatcen. K U13
Zastosowanie metod optycznych do wyznaczania K Ul4
przemieszczen i odksztatcen konstrukcji ~ przy K KO3
obcigzeniach  statycznych. Podstawy termografii. -
Zastosowanie badan nieniszczgcych do weryfikacji
modeli numerycznych.

11. < K_W02
ZASTOSOWANIE SYSTEMOW CAD/CAM W K W04
INZYNIERII MECHANICZNEJ K W05
Tresé programu ramowego: K W06
Systemy komputerowego wspomagania projektowania K W09
CAD - integracja z modu-tami CAM. Rodzaje i budowa K U07
obrabiarek sterowanych numerycznie. Podstawy 20 M K U09
programowania obrabiarek CNC na bazie kodu ISO. ’ K U1l
Podstawy  programowania recznego obrabiarek K U13
sterowanych numerycznie (G kody). Programowanie K U16
obrobki tokarskiej z wykorzystaniem systemu CAM. K U18
Programowanie obrobki frezarskiej z wykorzystaniem K U19
systemu CAM. K KO3

12. K_WO01

. K W02
KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN K W05
MECHANIKI 3 K W06
Tresé programu ramowego: K W09
Symulacja wielocztonowych uktadéw mechanicznych K W01
w $rodowisku  ADAMS, analiza kinematyczna 4,0 IM K W02
i statyczna  uktadu  mechanicznego  wybranego K W05
podzespofu mechanizmu, badanie wptywu modyfikacji K W06
uktadu na wyniki analiz, wybor najlepszego K W09
rozwigzania (elementy optymalizacji konstrukcji). K KOL
K_K03

Specjalnosé URZADZENIA | ZASTOSOWANIA

PRODUKTOW NAFTOWYCH
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1. |BUDOWA | EKSPLOATACJA BAZ | STACJI PALIW
Tres¢ programu ramowedo:
Klasyfikacja i charakterystyka baz, stacji paliw
i magazynéw innych ptynéw eksploatacyjnych. Zasady
budowy podstawowych urzadzeri do magazynowania
produktoéw naftowych: zbiornikbw magazynowych ich
osprzetu, sieci  rurociggdbw  technologicznych,
pompowni, kolejowych i samochodowych frontéw K_W09
zlewczo-nalewczych, instalacji przeciwpozarowych, K_W16
odgromowych i zraszajgcych. Hermetyzacja procesow 5.0 M K_W23
dystrybucyjnych w bazach i stacjach paliw. Schematy ’ K_U18
technologiczne i funkcjonalne baz i stacji paliw. K_U19
Uwarunkowania i wymagania uzytkowe baz i stacji K_KO01
paliw. Charakterystyka uzytkowa baz i stacji paliw.
Uzytkowanie obiektéw i urzgdzeni baz i stacji paliw.
Planowanie, organizacja i zasady obstugi technicznej
urzgdzenn bazy magazynowej. Zasady bhp i ppoz.
obowigzujgce w bazie i na stacji paliw. Systemy
i urzgdzenia stuzgce ochronie Srodowiska naturalnego
w bazach i stacjach paliw oraz gazu.
2. | BUDOWA SILNIKOW SPALINOWYCH
Tresé programu ramowego:
Klasyfikacja i wskazniki pracy silnikdw spalinowych.
Zasada pracy silnika dwu i czterosuwowego i ogélna K_WO06
budowa | dziatanie ich uktadéw. Budowa uktadéw K_ W21
silnika spalinowego (korbowo-tfokowego silnika i 25 IM K_U01
rozrzgdu silnika, zasilania paliwem silnikéw o ZI i ZS, K_U12
zasilania w powietrze i wydechowego — dofadowanie K_ K01
i katalizatory, chtodzenia i smarowania, rozruchowego
i zaptonowego). Klasyfikacja i budowa hybrydowych
uktadow napedowych.
3. |DEVICES FOR TRANSPORT AND DISTRIBUTION
OF SERVICE FLUIDS
Tres$¢ programu ramowego: K_WO06
Characteristics of basic sorts of transport of service K_W09
fluids. Characteristics of pumps and pumping K_ W24
assemblies for transport and distribution of service 25 M K_U09
fluids. Characteristics of measuring and filtering ’ K_U10
devices. Characteristics of fuel pipelines. K_U16
Characteristics of railroad tank cars. Characteristics of K_U04
tank trucks. Characteristics of flowmeters and fuelling K_Ko01
nozzles used in devices for transport and distribution of
service fluids.
4. | PODSTAWY TECHNOLOGII PRZEROBKI ROPY
NAFTOWEJ
Tresé programu ramowego:
Rodzaje surowcéw bedgcych zZrédtem  energii.
Pochodzenie,  wystepowanie, rodzaje i skfad K_W03
chemiczny ropy naftowej. Przerébka ropy naftowej. 25 M K_wWo07
Przerébka zachowawcza: destylacja atmosferyczna i ’ K_U16
prézniowa, odparafinowanie, rafinacja. Przerobka K_K03
niezachowawcza: kraking termiczny i Kkatalityczny,
reforming, izomeryzacja, procesy  wodorowe.
Komponowanie paliw i olejow smarowych. Synteza
paliw z gazu.
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ANALIZA LABORATORYJNA PRODUKTOW
NAFTOWYCH

Tres$¢ programu ramowedo:

Pojecie, rola i podziat chemii analitycznej.
Laboratorium analityczne. Zasady technik
laboratoryjnych. Podstawowe reakcje analityczne
wykorzystywane w analizie produktéw naftowych.
Oznaczenia  ilosciowe oparte  na metodzie
miareczkowania alkacymetrycznego. Metody
rozdzielania izageszczania. Podstawy procesow
ekstrakcyjnych.

3,0

K_WO07
K_W13
K_U08
K_U09
K_U13
K_K03

GOSPODARKA MAGAZYNOWA PRODUKTOW
NAFTOWYCH

Tresé programu ramowego:

Definicia magazynu, jego funkcje, wyposazenie,
wydajno$¢ magazynowania oraz odpowiedzialno$¢ za
powierzone mienie. Podstawowe czynniki wptywajgce
na zmiane jako$ci produktéw naftowych w czasie
przechowywania. Straty produktéw naftowych podczas
magazynowania i metody zapobiegania stratom.
Ubytki naturalne produktéw naftowych i zasady ich
obliczania podczas przyjmowania, magazynowania,
transportu i dystrybucji. Legalizacja przyrzgdow
pomiarowych, sprawdzanie i wzorcowanie zbiornikow
magazynowych. Zasady ustalania rzeczywistej iloSci
magazynowanych produktow. Elektroniczne systemy
pomiaru iloSci paliwa w zbiorniku magazynowym.
Systemy monitorowania i detekcji wyciekéw paliw.
Zasady pobierania prébek produktow naftowych do
analizy. Zasady przyjmowania, magazynowania i
wydawania produktow. Systemy gromadzenia danych
wykorzystywane w zarzgdzaniu gospodarkag
magazynowg. Zasady  prowadzenia  ewidencji
materiatowej magazynu stacji paliw.

2,5

K_WO07
K_W16
K_U18
K_KO1

KONTROLA JAKOSCI PLYNOW
EKSPLOATACYJNYCH

Tresé programu ramoweqo:

Przedmiot nauki o) Jakosci. Normalizacja
w ksztattowaniu jakoSci PE. Pobieranie probek PE.
Zasady zachowania jakoSci PE. Kontrola jakosci PE.
System monitorowania i kontrolowania jako$ci paliw.
Modele systemu zarzgdzania JakoScig.
Charakterystyka dokumentacji systemu zarzgdzania
Jjako$cig laboratorium badawczego PE. System
akredytacji laboratoriow badawczych PE. Od$wiezanie
PE.

3,5

K_WO09
K_W26
K_U08
K_U18
K_U20
K_KO1
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8. |LOGISTYKA | TRANSPORT MIEDZYNARODOWY
PRODUKTOW NAFTOWYCH
Tres¢ programu ramowedo:
Istota  logistyki  miedzynarodowej.  Infrastruktura
miedzynarodowej logistyki produktéw naftowych. K WO5
Postawy zarzgdzania miedzynarodowymi procesami K W15
transportowo-logistycznymi  produktéw  naftowych. K W16
Konwencje i umowy dotyczgce miedzynarodowego 25 M K ULl7
przewozu produktéw naftowych. Przepisy celne ’ K U18
i ubezpieczenia w miedzynarodowym transporcie K UL9
produktow naftowych. Charakterystyka techniczna K KO3
i wymagania stawiane S$rodkom transportu do —
miedzynarodowego przewozu produktéw naftowych.
BHP | czas pracy zatbg w miedzynarodowym
transporcie produktéw naftowych. System ratownictwa
drogowego w Polsce.
9. | NAPRAWA URZADZEN MAGAZYNOWO-
DYSTRYBUCYJNYCH
Tres$¢ programu ramowedo:
Charakterystyka rodzajow zuzy¢ i uszkodzen czesci
urzgdzen magazynowo - dystrybucyjnych. Zasady
i metody organizacji napraw urzgdzen magazynowo - K_W23
dystrybucyjnych. Demontaz i weryfikacja elementéw 1,5 IM K_U16
urzgdzen magazynowo - dystrybucyjnych. Metody K_K01
i zasady regeneracji czesSci i zespotow urzgdzen
magazynowo - dystrybucyjnych. Kompletowanie,
montaz i reqgulacja zespotow urzadzen magazynowo -
dystrybucyjnych.  Proby i  badania  urzgadzen
magazynowo - dystrybucyjnych po naprawie.
10. | OCHRONA SRODOWISKA W GOSPODARCE
PRODUKTAMI NAFTOWYMI
Tres¢ programu ramowedo: K W07
Podstawowe wiadomos$ci o ekologii i ochronie K W09
Srodowiska. Szkodliwos¢ produktow naftowych dla K W16
Srodowiska i metody jej oceny. Prawna ochrona 25 M K U19
powietrza, wod i gleby przed produktami naffowymi. ’ K U08
Techniczno-organizacyjne metody ochrony $rodowiska K U15
w procesach przyjmowania, magazynowych, K K02
dystrybucji  uzytkowaniu  produktéw  naftowych. -
Zarzgdzanie ochrong srodowiska w bazach i stacjach
paliw.
11. | PALIWA, OLEJE, SMARY | PLYNY SPECJALNE
Tres¢ programu ramowedo:
Definicja i klasyfikacja ptynéw eksploatacyjnych (PE),
Jjako elementéw maszyn. Wifasciwosci, asortyment
i zastosowanie @ benzyn  silnikowych,  olejéw K W07
napedowych, olejéw opatowych, paliw lotniczych, paliw K W16
niekonwencjonalnych i biopaliw oraz tendencje ich K Ul2
rozwoju. Srodki smarne, ich rodzaje, klasyfikacje 5,5 IM K U20
i wtasciwo$ci. Oleje silnikowe, przektadniowe, K KO1
maszynowe, hydrauliczne, sprezarkowe, turbinowe K KO3
i transformatorowe. Procesy  starzenia sie —
i diagnozowania Srodkéw smarnych podczas
uzytkowania. Smary plastyczne, ciecze chfodzgce,
ptyny hamulcowe i specjalne. Oddziatywanie PE na
Srodowisko naturalne.
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. . : odniesienie
| ~ hazwa grupy zaje¢ liczba kod' do efekté
P | hazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) | pkt ECTS | dyscypliny |, . o elekiow

kierunkowych

12. | MARKETING | ZARZADZANIE STACJA PALIW K_W07

Tresé programu ramowego: K_W09

Ogdlne zasady organizacji i zarzgdzania. Zarzgdzanie 25 M K_U08

jako proces decyzyjny. Ustalenie lokalizacji i programu ’ K_U09

stacji paliw. Marketing stacji paliw. Marketing K_U13

pozostatych obiektow stacji paliw. K_K02
13. | SYSTEMY INFORMATYCZNE W LOGISTYCE

PRODUKTOW NAFTOWYCH

Tresé programu ramowego:

Pojecie i  budowa systemu informatycznego K W07

zarzgdzania. Tworzenie i wdrazanie informatycznych K W09

systeméw  zarzgdzania. @ Schemat  funkcjonalny 1,5 IM K U1l

systemu zarzgdzania stacjg paliw | bazg paliw. K KO3

Charakterystyka urzadzen i czujnikbw pomiarowych —

systemu komputerowego zarzgdzania stacji paliw.

Przeglad rozwigzari w zakresie komputerowych

systemow zarzgdzania w bazach i stajach paliw.

Razem 210

Sposoby weryfikacji i oceny efektow uczenia sig® osiggnietych przez studenta w
trakcie catego cyklu ksztalcenia

Weryfikacja zakladanych efektow ksztatcenia osigganych przez studenta odbywa
sie przede wszystkim na poziomie poszczegdlnych modutdw ksztatcenia.

Weryfikacji podlegajg efekty ksztalcenia osiggane przez studenta na zajeciach
wymagajgcych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich i studentéw w ramach
zajeC z zakresu nauk podstawowych, zaje¢ o charakterze praktycznym (w tym ¢wiczen,
zajec laboratoryjnych, seminaryjnych i projektowych), a takze zadan indywidualnych i prac
wykonywanych przez studenta bez udziatu nauczyciela akademickiego.

Weryfikacja zakladanych efektéw ksztatcenia odbywa sie w formie: egzaminéw
(ustnych i pisemnych), zaliczen na ocene, zaliczeh ogdinych, biezgcych odpowiedzi na
pytania kontrolne, kolokwiow i sprawdzianow, opracowan indywidualnych, projektow
przejsciowych i cwiczen terenowych.

Weryfikacja efektow ksztatcenia w zakresie kompetencji spotecznych odbywa sie
podczas ¢wiczen, zajec laboratoryjnych, seminaryjnych i projektowych a takze poprzez
ocene dziatan i postaw studenta w trakcie odbywanej praktyki zawodowe;.

Ocena osigganych przez studenta zaktadanych efektéw ksztatcenia polega
na ocenie przez nauczyciela akademickiego poziomu osiggniecia przez studenta
zaktadanych efektéw ksztatcenia.

W Wydziale Mechanicznym zaleca sie stosowaé przy ocenie studenta
nastepujgce poziomy osiggniecia zaktadanych efektow.

6 opis 0goiny - szczegdty w kartach informacyjnych przedmiotow
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Ocene bardzo dobrg

Ocene dobrg plus

Ocene dobrg

otrzymuje student, ktory osiggngt zakfadane efekty
ksztatcenia na poziomie 91-100%.
otrzymuje student, ktory osiggngt zaktadane efekty
ksztatcenia na poziomie 81-90%.
otrzymuje student, ktory osiggngt zakfadane efekty
ksztatcenia na poziomie 71-80%.

Ocene dostateczng plus otrzymuje student, ktory osiggngt zaktadane efekty

Ocene dostateczng

Ocene niedostateczng

Ocene uogdlniong zal.

Ocene uogdlniong nzal.

Plan studiéw - zatgczniki:

ksztatcenia na poziomie 61-70%.

otrzymuje student, ktory osiggngt zaktadane efekty
ksztatcenia na poziomie 51-60%.

otrzymuje student, ktory osiggngt zakfadane efekty
ksztatcenia na poziomie rownym lub nizszym niz 50%.
otrzymuje student, ktory osiggngt zakfadane efekty
ksztatcenia na poziomie wyzszym niz 50%.

otrzymuije student, ktory osiggnat zaktadane efekty ksztatcenia
na poziomie rownym lub nizszym niz 50%.

- Zatgcznik nr 1. Plan studiéw stacjonarnych i niestacjonarnych dla specjalnosci ,Maszyny
inzynieryjno-budowlane i drogowe”

- Zatgcznik nr 2. Plan studiow stacjonarnych i niestacjonarnych dla specjalnosci
»,Mechatronika i diagnostyka samochodowa”

- Zatgcznik nr 3. Plan studiéw stacjonarnych i niestacjonarmnych dla specjalnosci ,,Pojazdy
samochodowe i specjalne”

- Zatgcznik nr 4. Plan studidw stacjonarnych i niestacjonarnych dla specjalnosci ,, Techniki
komputerowe w inzynierii mechanicznej”

- Zatgcznik nr 5. Plan studidéw stacjonarnych i niestacjonamych dla specjalnosci ,,Urzadzenia i
zastosowania produktow naftowych”

40

41



Zatqcanik nr 1.
Plan studiéw stacjonamych i niestacjonarnych
dla specjalnosci Maszyny inzynieryjno-budowlane i drogowe”

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM
DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

Wojskowa
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN .
Techniczna Specjalnos¢ profilowana przedmiotami wybieralnymi: MASZYNY INZYNIERYJNO-BUDOWLANE | DROGOWE
(specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Budowy Maszyn WME) poczatek 2019 rok
g ‘ogélem godzin/ 3 liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
R A R Téé PKLECTS % § %é £ ; S T m 0 7 v Vi Vil Uneg)
B8 | igoaz| Ects |¥* E Bl U wykt. | éwicz. | tab. | projekt | semin.| godz. |EcTs| godz |Ects| godz [ects| godz [ects| godz |ects| godz |Ects| godz |ecrs|odPoviedziaina zal
AGrupa tresci ksztalcenia ogéinego 336 | 21,0 125 [ 96 | 240 186 (130 90 (40| 30 |20| 30 |20
1 |[ETYKA ZAWODOWA IM 18 | 15 10| 14| 4 18 +15 wey
2 |JEZYK OBCY M | 120 | 80 50 120 30 +[ 230 +] 2|30 + 2[30 + 2 )
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH M 14 | 15 10 | 12 | 2 14 +15 wey
4 |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 30 [ 30 15 | 16 | 14 30 + 3 wey!
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI M 36 [ 30 15 | 14 | 22 36 + 3 WCYWME |  realizuje KMilS
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 6 05 05 | 6 6 + 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA M 18 | 15 10| 14| 4 18+ 15 wey
8 |WYCHOWANIE FIZYCZNE 60 60 30 + 30 + SWF
9 |BHP 4 4 4 BHP
10 [HISTORIA POLSKI IM 30 [ 20 10 | 16 | 14 30 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 766 | 645 | 265 | 315 380 | 304 | 82 174 (17,0] 192 (155 230 [19,0] 118 | 90| 24 |20| 28 |20
1 |[MATEMATYKA 1 IM 60 | 60 30 | 26 | 34 60 x| 6 wey
2 |MATEMATYKA 2 M 60 | 60 30 | 30 | 30 60 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ IM 30 | 30 20 [ 15| 12 | 18 30 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII M 24 | 20 10 | 10| 12 [ 12 24 +| 2 WTC/WME |  realizuje IPMIT
5 |FIZYKA 1 M 80 | 60 30 | 40 | 30 | 10 80 x| 6 WTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO IM 3% | 30 20 | 15| 26 | 6 36 +| 3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 IM 40 | 40 20 [ 20 [ 16 | 4 40 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 IM 3% | 25 20 [ 15| 18 | 18 36 +|25 WME/KMIIS
9 |FizvKA 2 IM 40 | 40 20 [ 20 [ 10 | 10 40 x| 4 WTC
10 [MECHANIKA PLYNOW M 36 | 30 20 | 15| 16 | 12 36 +| 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 IM 42 | 35 25 [ 20| 20 | 22 42 x| 35 WME/KMIIS
12 [STATYSTYKA INZYNIERSKA IM 28 | 20 15 [ 10| 14 | 12| 2 28 2 WME/IPMIT
13 [WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 M 36 | 25 20 | 15| 18 [ 18 36 +| 25 WME/KMIIS
4 [PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 28 | 20 15 [ 10] 16 | 8 | 4 28 +| 2 WME/IPMIT
15 [ WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 IM 42 | 30 20 [ 15| 20 | 16 | 6 2 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO M 24 | 20 10 [ 10] 14| 8 | 2 24 +| 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA IM 28 | 20 10 [ 10] 16| 8 | 4 28 +| 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 9% | 80 60 | 40 | 42 | 26 [ 28 48 [ 40| 48 |40
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 2 | 20 s | 10| 1 14 2 4| 2 WME - KMIS
19 [ TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 10 14
0 \NZ\.(NIERIA RUCHU DROGOWEGO M 2 | 20 s | 0| 2] ™ 2 4| 2 WME - IPMIT
1 |OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 12 | 12
2 |[EXCEL DLA MECHANIKOYV M 2 | 20 s | 10| 1 14 2 4| 2 WME - KMiS
3 [MATLAB DLA MECHANIKOW M 10 14
4 [ROBOTY MOBILNE M 10 | 14
- 24 | 20 15 | 10 24 +| 2 WME - IBM
5 [MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 10 | 14
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 61,0 43,0 32,0 | 406 | 206 | 178 2 140 (10,5 112 | 90| 240 [19,0] 212 |155| 36 3,0 52 | 4,0
1 |[BUDOWA POJAZDOW M 40 | 30 20 | 15| 22 [ 18 4 +| 3 WME - IPMIT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 54 | 40 25 | 20| 10 [ 40 | 4 54 x| 4 WME - IBM
3 [MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 26 | 20 15 [ 10| 14 12 26 +| 2 wTC
4 |METROLOGIA WIELKO$CI GEOMETRYCZNYCH M 20 [ 15 10 [ 10] 10] 4| 6 20 +|15 WME - IPMiT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 M 34 | 25 20 | 15| 18 16 34 x| 25 WTC
6 | TECHNIKI WYTWARZANIA 1 M 30 | 25 20 [ 15| 16 | 6 | 8 30 +| 25 WME - IPMiT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 44 | 35 25 | 20 | 36 8 44 x| 35 WME - IBM
8 | TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 30 | 25 20 [ 15 ] 14 [ 6 | 10 30 +| 25 WME - IBM
9 | TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 40 | 30 20 [ 15| 24 | 10 | 6 40 x| 3 WME - IPMiT
10 [URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 36 | 30 20 [ 15| 18 | 10 | 8 36 +| 3 WME - IBM
1 |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 | 30 20 | 15| 20 | 6 | 16 42 + 3 WME - IPMiT
12 [PLYNY EKSPLOATACYJNE M 40 | 30 20 [ 15| 20 | 8 | 12 4 +| 3 WME - IPMiT
13 [PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 40 | 30 20 | 15| 24 [ 6 | 10 40 x| 3 WME - IPMiT
4 [PODSTAWY EKSPLOATACUI M 42 | 30 20 [ 15| 28 | 14 42 +| 3 WME - IPMIT
15 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 50 | 35 25 | 20| 20 [ 24 | 6 50 x| 35 WME - IBM
16 [ TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 40 | 30 20 | 15| 20 20 4 +| 3 WME - IPMiT
17 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 36 | 30 20 [ 15| 20 | 12| 4 36 + 3 WME - IBM
18 | STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN M 24 | 20 15 | 10 | 14 | 10 24 +| 2 [ WME-IPMIT
19 |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA IM 28 | 20 15 [ 10| 20 | 6 2 28 +| 2 [ wmE-IPmiT
Wybieralne tresci 9% | 80 60 | 40 | 38 [ 26 | 32 48 | 40| 48 |40
0 |CAD DLA MECHANIKOW M 2 | 20 s | 10| ® 18 2 4| 2 WME - IBM
1 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 6 18
2 [ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M 2 | 20 s || ] 8] 2 4| 2 WME - IPMIT
3 |POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 12| 8 | 4
24 KSZTALTOWANIE KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 2 | 20 s | 10| ] ™ 2 4| 2 WME - IBM
5 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 10 | 14
6 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M 2 | 20 s | 10| ] 4]0 2 4| 2 WME - IPMIT
7 [METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 10 | 4 | 10
D. Grupa tresci wybieralnych 480 | 375 | 275 | 210 | 222 | 108 | 120 | 30 150 |12,5| 280 |21,0( 50 |40
1 _|CRANES AND TRANSPORTATION EQUIPMENT M 30 | 25 20 | 15| 14 [ 8 8 30 +25 WME - IBM
2 |MASZYNY DO PRAC ZIEMNYCH M 60 | 50 30 | 25| 30 | 16 | 14 60 x| 5 WME - IBM
3 |SILNIKI NAPEDOWE MASZYN M 30 | 25 20 |15 ]| 16 [ 6 | 8 30 +25 WME - IPMIT
4 | TEORIA RUCHU MASZYN | ICH UKEADY NAPEDOWE 1 M 30 | 25 20 | 15| 18 | 12 30 +|25 WME - IBM
5 g;ﬁzgxg@gﬁg@%ﬁ“ INZYNIERYINO-BUDOWLANYCH | M 52 | 35 25 | 20 | 28 | 14 | 10 52 x|35 WME - IBM
6 g;gég‘xjgﬁfg?m;;g&?(zcﬂ‘“”m NAWIERZCHNI M 52 | 35 25 | 20 | 24 | 10 | 18 52 x|35 WME - IBM
7 ey DZENIA DO PRAC INZYNIERYINO- M |24 [ 20| 15 | 10| 14| 6 | 4 24 +| 2 WME - 1BM
s gﬁgéwfﬁs\iéanecmmuw PRAC INZYNIERYJNO- ™ 32 | 28 20 | e I 32 + 25 WME - 1IBM
9 |PROJEKT PRZEJSCIOWY M 30 | 25 20 | 15 30 30 +|25 WME - IBM
10 [TEORIA RUCHU MASZYN | ICH UKLADY NAPEDOWE 2 M 30 | 25 20 [ 15| 18 | 12 30 +[25 WME - IBM
11 [UKLADY HYDRAULICZNE M 32 | 25 20 | 15| 18 [ 8 6 32 +|25 WME - IBM
12 |URZADZENIA ELEKTRYCZNE | ELEKTRONICZNE MASZYN M 28 | 20 15 | 10]| 14 [ 6 | 8 28 +| 2 WME - IBM
13 [PODSTAWY PROJEKTOWANIA OSPRZETOW ROBOCZYCH IM 50 | 40 25 | 20 | & 44 50 +| 4 | WME-1BM
E. Praca dyplomowa 260 | 22,0 12,0 | 11,0 260 260 | 22
1 [SEMINARIUM DYPLOMOWE M 20 | 20 15 | 10 20 20 +| 2 [ wMmE-IBM
2 |PRACA DYPLOMOWA M | 240 | 200 | 105 | 100 240 240 | 20 | WME-IBM
F. praktyka zawodowa liczba tygodni | 4,0 40 | 20 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA M [atyg]| 40 40 | 20 po VI sem. atyg. +| 4 WME - IBM
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 2304 | 2100 | 1130 | 1100 1104 ‘ 858 ‘ 380 | 30 ‘ 22 | 360 |300| 422 |300| 372 |so0| 388 |300| 386 |300| 344 |300] 122 |300)
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow x 2 3 3 3 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczers + 10 8 9 9 7 9 4
liczba projektéw przejsciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VII - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotdw wybieranych
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejgtnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

Wojskowa DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnosé profilowana pr i i wybieralnymi: MASZYNY INZYNIERYJNO-BUDOWLANE | DROGOWE
(specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Budowy Maszyn WME) poczatek 2019 rok|
- liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC /| PRZEDMIOTY §.§ W“;’;’“E:‘;:""’ é § éé E % et ! i " L v v i : Uwagi
a 2 1. godz. ECTS i E Z . .E wykt. éwicz. lab. | projekt [ semin.| godz. |ECTS godz. ECTS| godz. |ECTS| godz. ECTS| godz. [ECTS| godz. ECTS| godz. |ECTS| D::zw;::f:‘ai‘or:a
A.Grupa tresci ksztalcenia ogélnego 224 | 21,0 125 | 66 | 158 14 |130] 50 |40| 30 [20| 30 |20
1 |ETYKA ZAWODOWA M 12| 15 10 10| 2 12 +[ 15 wey
2 |JEZYK OBCY M | 120 | 80 5,0 120 30 + 2|30 +| 2|30 + 2[3 + 2 sJO
3 |OCHRONA WtASNOSCI INTELEKTUALNYCH M 10 [ 15 10| 8 2 10 +15 wey
4 [PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 20 | 30 15| 12 | 8 20 + 3 wey
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI IM 24 | 30 15 | 8 16 24+ 3 WCY/WME | realizuje KMils
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 4 05 o5 | 4 4 + 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA M 10 [ 15 10| 8 2 10 +15 wey
8 |BHP 4 4 4 BHP
9 |HISTORIA POLSKI M 20 | 20 10| 12| 8 20 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztatcenia podstawowego 484 | 645 | e45 | 315 | 238 | 196 | 50 16 |17,0] 120 |155| 142 [190[ 72 [90| 16 |20| 18 |20
1 |MATEMATYKA 1 M 40 | 60 30 [ 18 | 22 4 x| 6 wey
2 |MATEMATYKA 2 M 40 | 60 30 [ 18 | 22 40 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ M 20 | 30 2,0 15 | 8 12 20 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII IM 16 | 20 1,0 10| 8 8 16 +| 2 WTC/WME | realizuje IPMIT
5 |FIZYKA 1 M 50 | 60 30 [ 24 | 20 | 6 50 x| 6 wTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO IM 22 | 30 2,0 15| 16 | 4 | 2 22 +| 3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 M 26 | 40 20 [ 14 | 12 26 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 IM 2 | 25 2,0 15 | 12 [ 10 22 +(25 WME/KMIIS
9 |FizYKA 2 M 24 | 40 20 12 | 6 | 6 24 x| 4 wTC
10 [MECHANIKA PLYNOW M 24 | 30 2,0 15| 10| 8 | 6 24+ 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 IM 2% | 35 25 [ 20 | 12 | 14 26 x| 35 WME/KMIIS
12 [STATYSTYKA INZYNIERSKA IM 18 | 20 15 | 10| 8 8 | 2 18 +| 2 WME/IPMIT
13 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 IM 2 | 25 2,0 15 | 12 [ 10 22 +| 25 WME/KMIIS
14 [PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 18 | 20 15 [ 10] 10| a4 | 4 18 + 2 WME/IPMIT
15 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 IM 2% | 30 2,0 15 | 12 | 10 | 4 26 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO IM 16 | 20 1,0 10| 10| a4 | 2 16 + 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA IM 18 | 20 1,0 10| 10| 6 | 2 18+ 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 56 | 8,0 60 | 40 | 24 [ 16 | 16 28 [a0] 28 T[40
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 1| 20 s | 10| ® 8 1w 4 2 WME - KMilS
19 | TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 6
20 INZYNIERIA RUCHU DROGOWEGO M | 20 s | 10| © 8 1w 4 2 WME - IPMIT
21 |0GOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 6 8
22 |EXCEL DLA MECHAN\KOW M | 20 s | 10| © 8 1 4 2 WME - KMilS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 6 8
24 |ROBOTY MOBILNE M 6 8
- 14 | 20 15 | 1,0 14+ 2 WME - IBM
25 |MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 6 8
C. Grupa tresci ksztaicenia kierunkowego 516 | 61,0 | 430 | 320 | 262 | 132 | 120 2 9 (105 72 |90| 168 |190] 130 |155| 22 |30 34 |40
1 |BUDOWA POJAZDOW M 24 | 30 2,0 15 | 14 | 10 24 +| 3 WME - IPMiT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 34 | 40 25 [ 20| 6 | 24 | 4 34 x| 4 WME - IBM
3 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 16 | 20 15 | 0] 8 8 16 +| 2 wTC
4 [METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH M 16 | 15 1,0 10| 8 4 | 4 16 +[15 WME - IPMiT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 M 2 | 25 2,0 15 | 12 10 22 x| 25 wTC
6 |TECHNIKI WYTWARZANIA 1 M 18 | 25 2,0 15| 10 | 4 | 4 18 +| 25 WME - IPMiT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 28 | 35 25 | 20 | 22 6 28 x| 35 WME - IBM
8 | TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 18 | 25 2,0 15| 8 4 | s 18 +[ 25 WME - IBM
9 | TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 26 | 30 2,0 15| 16 | 6 | 4 26 x| 3 WME - IPMiT
10 [URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 2 | 30 2,0 15| 12| 6 | 4 22 + 3 WME - IBM
11 |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 | 30 2,0 15 20| 6 | 16 a2 + 3 WME - IPMiT
12 [PLYNY EKSPLOATACYJINE M 24 | 30 2,0 15 12| 4| 8 24 +| 3 WME - IPMiT
13 [PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 24 | 30 2,0 15| 14 | a4 | 6 24 x| 3 WME - IPMiT
14 [PODSTAWY EKSPLOATACJI IM 2% | 30 2,0 15 18] 8 26 +| 3 WME - IPMiT
15 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 2 | 35 25 |20 12 | 16 | 4 32 x| 35 WME - IBM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 24 | 30 2,0 15 | 12 12 24 +| 3 WME - IPMiT
17 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 22 | 30 2,0 15| 12| 8 | 2 22 + 3 WME - IBM
18 | STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN M 16 | 20 15 | 10] 10 | 6 16 +| 2 | WME- IPMIT
19 |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA M 18 | 20 15 | 10| 12| 4 2 18 +| 2 | WME- IPMIT
Wybieralne tresci 64 8,0 6,0 4,0 24 18 22 32 4,0 32 4,0
20 |CAD DLA MECHANIKOW M w6 | 20 s | o B 12 © 4 2 WME - 1BM
21 | ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 4 12
22 |ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M w6 | 20 N 4 | 4 © 4 2 WME - IPMiT
23 |POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 8 4 | 4
24 KSZTALTOWANF KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M w6 | 20 s | 10| ® 10 1 4 2 WME - 1BM
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 6 10
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M w6 | 20 s | 10| ® 4| s 1 4 2 WME - IPMiT
27 |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 6 4 | s
D. Grupa tresci wybieralnych 302 | 375 275 | 21,0 | 136 | 70 | 76 | 20 92 |12,5| 178 |21,0f 32 | 4,0
1 |CRANES AND TRANSPORTATION EQUIPMENT IM 18 | 25 2,0 15| 8 6 | 4 18+ 25 WME - IBM
2 |MASZYNY DO PRAC ZIEMNYCH M 38 | 50 30 | 25| 18 | 10 | 10 38 x| 5 WME - IBM
3 |SILNIKI NAPEDOWE MASZYN M 18 | 25 2,0 15 10 | 4 | 4 18 +[ 25 WME - IPMiT
4 |TEORIA RUCHU MASZYN | ICH UKEADY NAPEDOWE 1 M 18 | 25 2,0 15| 10 | 8 18 +[ 25 WME - IBM
5 g;igb%m%%’g;ﬁ%w INZYNIERY.NO-BUDOWLANYCH | M 32 | 35 25 [ 20| 18 | 8 6 32 x|35 WME - IBM
B e O ey MANIANAWIERZGHN! m | 2| 35 [ 25 [ 20| 14 | 6 | 12 32 x| 35 WME - [BM
7 gjggc“&k‘i’;i’mzmm DO PRAG INZYNIERY.NO- M 16 | 20 15 | 0] 10 | 4 | 2 16 +| 2 WME - IBM
8 gﬁggwﬁﬁiéxsmmlmcm PRAC INZYNIERYJNO- ™ 0 | 25 0 5| 1a | 6 0 +| 25 WME- IBM
9 |PROJEKT PRZEJSCIOWY M 20 | 25 2,0 15 20 20 +| 25 WME - IBM
10 [TEORIA RUCHU MASZYN | ICH UKLADY NAPEDOWE 2 M 20 | 25 2,0 15| 12 | 8 20 +[25 WME - IBM
11 |UKLADY HYDRAULICZNE M 20 | 25 2,0 5] 10 | 6 | 4 20 +[25 WME - IBM
12 [URZADZENIA ELEKTRYCZNE | ELEKTRONICZNE MASZYN M 18 | 20 15 [ 10| 8 4 | s 18 +| 2 WME - IBM
13 [PODSTAWY PROJEKTOWANIA OSPRZETOW ROBOCZYCH M 32 | 40 25 | 20| 4 28 32 + 4| WME-BM
E. Praca dyplomowa 254 22,0 12,0 11,0 254 254 | 22
1_[SEMINARIUM DYPLOMOWE [ 14 | 20 15 | 1,0 14 14 + 2 | WME-BM
2 |PRACA DYPLOMOWA M | 240 [ 200 | 105 | 100 240 240 | 20| WME-iBM
F. praktyka zawodowa liczba tygodni 4,0 4,0 2,0 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA ™ [4ave.| 40 40 | 20 bo Visem. atyg. +| 4 WME - IBM
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS [ 1540 2100 [ 1510 J1100] 702 [ 556 [ 246 [ 20 | 16 | 230 [s00] 260 [aoo 244 [so0] 270 Jaoo| 238 [ao0| 218 [a00] 80 [s0g
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminéw x 3 3 3
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczen + 9 7 9 9 7 9 4
liczba projektow przejsciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VIl - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych Plan studiéw uchwalony przez Senat WAT w dniu .....
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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Zataoznik nr 2.
Plan studiow stacjonarnych i niestacjonarnych
7 .

dla
PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM
Wojskowa DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnosé¢ profilowana pr i i wybieralnymi: MECHATRONIKA | DIAGNOSTYKA SAMOCHODOWA
(specjalnos$¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw Mechanicznych i Transportu WME) poczatek 2019 rok
- otorm godzin/ T ) liczba godzinirygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC | PRZEDMIOTY %é - R eers % g gg E % e 1 1 [ v v Vi Vil i Uwagl
&8 | 1godz| ects |** & z 3 | wykt. | éwicz. | lab. |projekt|semin.| godz. [Ects| godz |Ects| godz [Ects| godz |EcTs| godz. |EcTs| godz. |EcTs| godz |EcTs| °::”pw;zf::‘°':a
A.Grupa tresci ksztalcenia ogéinego 336 21,0 12,5 96 240 186 | 13,0 90 4,0 30 2,0 30 2,0
1 |ETYKA ZAWODOWA M 18 1,5 1,0 14 4 18 +| 15 wcey
2 [JEZYK OBCY M 120 8,0 5,0 120 30 4 2|30 +| 2)]30 4+ 2|30 + 2 sJo
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH M 14 1,5 1,0 12 2 14 +| 15 wcey
4 |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 30 3,0 15 16 14 30 + 3 wcey
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI M 36 3,0 15 14 22 36 +| 3 WCY/WME realizuje KMilS
6 [WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 6 0,5 05 6 6 +| 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA M 18 1,5 1,0 14 4 18 +| 15 wcey
8 [WYCHOWANIE FIZYCZNE 60 60 30 + 30 + SWF
9 [BHP 4 4 4 BHP
10 |HISTORIA POLSKI M 30 2,0 1,0 16 14 30 +| 2 WCY
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 766 64,5 26,5 31,5 | 380 | 304 | 82 174 (17,0 192 [155] 230 |19,0] 118 | 9,0 24 2,0 28 2,0
1 |MATEMATYKA 1 M 60 6,0 3,0 26 34 60 x| 6 wcey
2 [MATEMATYKA 2 M 60 6,0 3,0 30 30 60 x| 6 wcey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ M 30 3,0 2,0 15 12 18 30 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII M 24 2,0 1,0 1,0 12 12 24 +| 2 WTC/WME realizuje IPMIT
5 [FIZYKA 1 M 80 6,0 3,0 40 30 10 80 x| 6 WTC
6 [MASZYNOZNAWSTWO M 36 3,0 2,0 15 26 6 4 36 +| 3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 M 40 4,0 2,0 20 16 4 40 x| 4 wcy
8 [MECHANIKA TECHNICZNA 1 M 36 2,5 2,0 15 18 18 36 +|25 WME/KMIIS
9 [FIZYKA 2 M 40 | 40 20 | 20 [ 10 | 10 40 x| 4 wTC
10 |MECHANIKA PLYNOW M 36 3,0 2,0 15| 16 | 12 | 8 36 + 3 WME/IBM
11 |MECHANIKA TECHNICZNA 2 M 42 3,5 25 20 | 20 | 22 42 x| 35 WME/KMIS
12 | STATYSTYKA INZYNIERSKA M 28 2,0 15 10 | 14 | 12| 2 28 +| 2 WME/IPMIT
13 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 M 36 2,5 2,0 15 | 18 | 18 36 + 25 WME/KMIS
14 |PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 28 2,0 15 10 | 16 8 4 28 + 2 WME/IPMIT
15 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 M 42 3,0 2,0 15| 20 | 16| 6 42 x| 3 WME/KMIS
16 | BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO M 24 2,0 1,0 10 | 14 8 2 24 + 2 WME/IPMIT
17 | BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA M 28 2,0 1,0 10 | 16 8 4 28 +| 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 96 8,0 6,0 40 | 42 | 26 | 28 48 | 40| 48 [40
18 |SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 2 20 15 10 10 14 2 +| 2 WME - KMilS
19 | TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 10 14
20 \NZY'NIER\A RUCHU DROGOWEGO M 2 20 15 10 12 12 24 + 2 WME - IPMIT
21 |OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 12 12
22 |EXCEL DLA MECHAN\KOW M 2 20 15 10 10 14 22 4| 2 WME - KMilS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 10 14
24 |[ROBOTY MOBILNE M 10 14
- 24 2,0 15 1,0 24 +| 2 WME - IBM
25 |MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 10 14
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 61,0 43,0 32,0 | 406 | 206 | 178 2 140 (105 112 | 9,0| 240 |19,0] 212 |155| 36 30| 52 |40
1 |BUDOWA POJAZDOW M 40 3,0 2,0 15 22 18 40 +| 3 WME - IPMIT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 54 4,0 2,5 2,0 10 40 4 54 x| 4 WME - IBM
3 [MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 26 2,0 15 1,0 14 12 26 +| 2 WTC
4 [METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH M 20 1,5 1,0 1,0 10 4 6 20 +|15 WME - IPMiT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 M 34 2,5 2,0 15 18 16 34 x| 25 WTC
6 [TECHNIKI WYTWARZANIA 1 M 30 2,5 2,0 15 16 6 8 30 +| 25 WME - IPMIT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 44 3,5 2,5 2,0 36 8 44 x| 35 WME - IBM
8 [TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 30 2,5 2,0 15 14 6 10 30 +| 25 WME - IBM
9 [TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 40 3,0 2,0 15 24 10 6 40 x| 3 WME - IPMIT
10 |URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 36 3,0 2,0 15 18 10 8 36 + 3 WME - IBM
11 |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 3,0 2,0 15 20 6 16 42 + 3 WME - IPMIT
12 |PLYNY EKSPLOATACYJNE M 40 3,0 2,0 15 20 8 12 40 +| 3 WME - IPMIT
13 |PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 40 3,0 2,0 15 24 6 10 40 x| 3 WME - IPMIT
14 |PODSTAWY EKSPLOATACJI M 42 3,0 2,0 15 28 14 42 +| 3 WME - IPMIT
15 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 50 3,5 2,5 2,0 20 24 6 50 x| 35 WME - IBM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 40 3,0 2,0 15 20 20 40 +| 3 WME - IPMIT
17 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 36 3,0 2,0 15 20 12 4 36 + 3 WME - IBM
18 | STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOW IE MASZYN M 24 2,0 15 1,0 14 10 24 +| 2 | WME - IPMIT
19 |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA M 28 2,0 1,5 1,0 20 6 2 28 +| 2 | WME - IPMIT
Wybieralne tresci 96 8,0 6,0 4,0 38 26 32 48 4,0 48 4,0
20 [CAD DLA MECHANIKOW M " 20 a5 s 6 18 2 4| 2 WME - 18M
21 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 6 18
22 |ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M o 20 a5 w | 12 8 4 2 4| 2 WME - IPMIT
23 |POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 12 8 4
24 KSZTALTOWANF KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M o 20 a5 w| ] " 2 4| 2 WME - 18M
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 10 | 14
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M o 20 a5 w| ™ 4 | 10 2 4| 2 WME - IPMIT
27 |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 10 4 | 10
D. Grupa tresci wybieralnych 490 37,5 26,5 21,5 | 238 88 | 126 | 20 | 18 150 (12,5 280 (21,0 60 | 4,0
1 |[MIKROKONTROLERY | MIKROSYSTEMY W SAMOCHODACH M 40 3,5 2,5 20 | 20 | 14 | 6 40 +| 35 WME - IPMIT
2 [PODWOZIA | NADWOZIA M 70 6,0 35 30 | 24 | 24 | 8 14 70 x| 6 WME - IPMiT
3 |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW M 40 3,0 2,0 15 20 6 10 4 40 +| 3 WME - IPMIT
4 |DIAGNOSTYKA SAMOCHODOW M 60 | 45 30 25 | 24 16 | 20 60 x| 45 WME - IPMiT
5 |MECHANIKA RUCHU POJAZDOW M 46 | 35 25 | 20| 24 | 16 | 6 46 +| 35 WME - IPMIT
6 |MECHATRONICZNE UKLADY STEROWANIA W SAMOCHODACH M 60 4,5 3,0 25 30 6 24 60 x| 45 WME - IPMIT
7 |MOTORYZACYJNE SKAZENIE SRODOW ISKA M 34 25 2,0 15 20 4 10 34 +| 25 WME - IPMIT
8 |PRODUKCJA | NAPRAWA SAMOCHODOW M 34 2,5 2,0 15 | 14 4 | 16 34 4+ 25 WME - IPMIT
9 |SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH M 46 | 35 25 [ 20 26 | 8 | 12 46 +[ 35 WME - IPMIT
10 [ALTERNATIVE PROPULSION SYSTEMS M 30 2,0 15 15 | 18 6 6 30 + 2 | WME-IPMIT
11 | TECHNICZNA EKSPLOATACJA SAMOCHODOW M 30 2,0 2,0 15 18 12 30 +| 2 | WME-IPMIT
E. Praca dyplomowa 260 [ 220 [ 120 | 11,0 260 260 | 22
1 |SEMINARIUM DYPLOMOWE [ 20 2,0 15 1,0 20 20 + 2 [ wmE-IPMIT
2 |PRACA DYPLOMOWA M 240 | 20,0 [ 105 | 100 240 240 20 | WME - IPMIT
F. praktyka zawodowa liczba tygodni 4,0 4,0 2,0 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA M [4ave.| 40 4,0 2,0 po Visem. atyg. +| 4 WME - IPMIT
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 2404 | 210,0 | 1120 [ 1105 1120 | 838 | 386 | 20 | 40 | 360 |300] 422 [300] 372 [30,0] 388 [30,0] 386 [30,0] 344 [30,0] 132 [30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow x| 2 3 3 3
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczer + 10 8 9 9 6 7 5
liczba projektéw przej$ciowych
* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VII - ksztatcenie z uwzglgdnieniem przedmiotéw wybieranych Plan studiéw uchwalony przez Senat WAT w dniu .......cccc....
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

Wojskowa DYSCYPLINA NAU'KOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnosé profilowana pr i i wybieralnymi: MECHATRONIKA | DIAGNOSTYKA SAMOCHODOWA
(specjalnos$¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw Mechanicznych i Transportu WME) poczatek 2019 rok
- otorm godzin/ T ) liczba godzinirygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY 5 § Ppetrs % £ ég £ % om s ! o o L Y 9 @ . Uwagi
g E [ goar| eors |®* E BR[| ewiee | an. projekt | semin.| godz. [EcTs| godz. [EcTs| godz. |EcTs| godz. |EcTs| godz. |ects| godz [EcTs| godz |EcTs °::‘;W;:f::‘°':a
A.Grupa tresci ksztaicenia ogélnego 224 | 21,0 125 | 66 | 158 14 |130] 50 |40| 30 [20| 30 |20
1 [ETYKA ZAWODOWA M 12| 15 10 10| 2 12 +[ 15 wey
2 [JEZYK OBCY m | 120 [ 8o 50 120 30 +f 230 +] 230 + 2]3 + 2 SJO
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH M 10 [ 15 10| 8 2 10 +15 wey
4 |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 20 | 30 15| 12 | 8 20 + 3 wey
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI IM 24 | 30 15| 8 | 16 24+ 3 WCYWME | realizuje KMils
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA IM 4 05 o5 | 4 4 + 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA M 10 [ 15 10| 8 2 10 +15 wey
8 |BHP 4 4 4 BHP
9 |HISTORIA POLSKI M 20 | 20 10| 12 8 20 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztatcenia podstawowego 484 | 645 | 645 | 315 238 | 196 | 50 16 |17,0] 120 |155| 142 [190[ 72 [90| 16 |20| 18 |20
1 [MATEMATYKA 1 M 4 | 60 30 | 18 [ 22 40 x| 6 wey
2 [MATEMATYKA 2 M 20 | s0 30 | 18 [ 22 40 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ M 20 | 30 20 [ 15| 8 [ 12 20 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII IM 16 | 20 10 | 10| 8 8 16 +| 2 WTC/WME | realizuje IPMiT
5 [FizYKA 1 M 50 [ 60 30| 24 [ 20 | 6 50 x| 6 wTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO M 22 | 30 20 [ 15 16 | 4 | 2 22 +| 3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 M 26 | 40 20 [ 14 | 12 26 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 IM 2 | 25 20 [ 15| 12 | 10 22 +(25 WME/KMIIS
9 |FizYKA 2 M 24 | 40 20 12 | 6 | 6 24 x| 4 wTC
10 [MECHANIKA PLYNOW M 24 | 30 20 [ 15| 10| 8 | 6 24+ 3 WME/IBM
11 |MECHANIKA TECHNICZNA 2 M 2% | 35 25 [ 20 | 12 | 14 26 x| 35 WME/KMIIS
12 |STATYSTYKA INZYNIERSKA IM 18 | 20 15 | 10| 8 8 | 2 18 +| 2 WME/IPMIT
13 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 IM 2 | 25 20 [ 15| 12 | 10 22 +| 25 WME/KMIIS
14 |PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 18 | 20 15 [ 10 10| 4| 4 18 + 2 WME/IPMIT
15 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 IM 2% | 30 20 [ 15| 12 | 10| 4 26 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO M 16 | 20 10 [ 10] 10| a4 | 2 16 + 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA M 18 | 20 10 [ 10] 10| 6 | 2 18 +| 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 56 | 8,0 60 | 40 | 24 | 16 | 16 28 [a0] 28 T[40
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 1w | 20 w | w B 8 1 4| 2 WME - KIS
19 [TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 6
20 INZYNIERIA RUCHU DROGOWEGO M | 20 s | 10| © 8 1w 4 2 WME - IPMIT
21 [0GOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 6 8
22 [EXCEL DLA MECHAN\KOW M 1w | 20 w | o 1B 8 4 2 WME - KIS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 6 8
24 [ROBOTY MOBILNE M 6 8
- 14 | 20 15 | 10 14+ 2 WME - IBM
25 | MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 6 8
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 516 | 610 | 430 | 320 | 262 | 132 | 120 2 9 (105 72 |90| 168 |190] 130 |155| 22 |30 34 |40
1 [BUDOWA POJAZDOW M 24 | 30 20 | 15| 14 | 10 24 +| 3 WME - IPMiT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 3 | a0 25 | 20| 6 | 24 | 4 3 x| 4 WME - [BM
3 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 16 | 20 15 [ 10| 8 8 16 +| 2 WTC
4 |METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH M 16 | 15 10 [10] 8 4 | 4 16 +[15 WME - IPMiT
5 [MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 M 2 | 25 20 [ 15 ] 12 10 22 x| 25 WTC
6 |TECHNIKI WYTWARZANIA 1 M 18 | 25 20 | 15] 10| a | 4 18 +| 25 WME - IPMiT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 28 | 35 25 | 20 | 22 6 28 x| 35 WME - [BM
8 |TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 18 | 25 20 | 15| 8 4 | 6 18 + 25 WME - [BM
9 |TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 2% | 30 20 | 15] 16 | 6 [ 4 26 x| 3 WME - IPMiT
10 |URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 22 | 30 20 [ 15| 12| 6 | 4 22 + 3 WME - [BM
11 |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 | 30 20 [ 15| 20 | 6 | 16 42 + 3 WME - IPMiT
12 [PLYNY EKSPLOATACYJNE M 20 | 30 20 | 15| 12| a [ 8 24 +| 3 WME - IPMiT
13 [PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 20 | 30 20 | 15| 14| a | 6 24 x| 3 WME - IPMiT
14 [PODSTAWY EKSPLOATACUI M 2% | 30 20 | 15| 18| 8 26 + 3 WME - IPMiT
15 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 2 | 35 25 | 20| 12 | 16 [ 4 32 x| 35 WME - [BM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 24 | 30 20 [ 15| 12 12 24 +| 3 WME - IPMiT
17 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 2 | 30 20 | 15| 12| 8 [ 2 22 + 3 WME - IBM
18 |STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN M 16 | 20 15 [ 10] 10 | 6 16 +| 2 | WME - IPMIT
19 |ZARZADZANIE $RODOWISKIEM | EKOLOGIA M 18 | 20 15 | 10| 12| 4 2 18 +| 2 | WME - IPMIT
Wybieralne tresci 64 8,0 6,0 4,0 24 18 22 32 4,0 32 4,0
20 |CAD DLA MECHANIKOW M w6 | 20 s | o B 12 © 4 2 WME - BM
21 | ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 4 12
22 |ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M w6 | 20 N 4 | 4 © 4 2 WME - IPMiT
23 |POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 8 4 | 4
24 KSZTALTOWANF KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M w6 | 20 s | 10| 8] 1 4 2 WME - 1BM
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 6 | 10
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M w6 | 20 s | 10| ® 4| s 1 4 2 WME - IPMiT
27 |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 6 4 | s
D. Grupa tresci wybieralnych 306 | 37,5 26,5 215 | 146 58 78 | 12 | 12 94 |[12,5] 176 |21,0] 36 | 4,0
1 |MIKROKONTROLERY | MIKROSYSTEMY W SAMOCHODACH M 2% | 35 25 | 20| 12 [ 10 [ 4 26 +|35 WME - IPMIT
2 |PODWOZIA | NADWOZIA M 44 | 60 35 [ 30 16 | 14 | 4 10 4 x| 6 WME - IPMIT
3 |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW M 24 | 30 20 | 15| 12 | 4 [ 6 2 24 +| 3 WME - IPMiT
4 | DIAGNOSTYKA SAMOCHODOW M 38 | 45 30 | 25| 16 10 | 12 38 x| 45 WME - IPMIT
5 |MECHANIKA RUCHU POJAZDOW M 28 | 35 25 | 20| 14 | 10 | 4 28 +| 35 WME - IPMT
6 |MECHATRONICZNE UKLADY STEROWANIA W SAMOCHODACH M 38 | 45 30 [ 25| 20 | 4 | 14 38 x| 45 WME - IPMiT
7 |MOTORYZACYJNE SKAZENIE $RODOWISKA M 2 | 25 20 | 15| 12 | 4 | 6 22 4|25 WME - IPMiT
8 |PRODUKCJA | NAPRAWA SAMOCHODOW M 22 | 25 20 | 15| 8 4 | 10 22 +| 25 WME - IPMIT
9 |SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH M 28 | 35 25 | 20| 16 | 4 | 8 28 +| 35 WME - IPMiT
10 |ALTERNATIVE PROPULSION SYSTEMS M 18 | 20 15 [ 15 ] 10 | 4 | 4 18 +| 2 | WME- IPMIT
11 |TECHNICZNA EKSPLOATACJA SAMOCHODOW M 18 | 20 20 | 15| 10 8 18 + 2 | WME- IPMIT
E. Praca dyplomowa 254 22,0 12,0 11,0 254 254 | 22
1_[SEMINARIUM DYPLOMOWE [ 14 | 20 15 | 1,0 14 14 + 2 | WME-IPMIT
2 |PRACA DYPLOMOWA M | 240 [ 200 | 105 | 100 240 240 | 20 [ wME - IPMIT
F. praktyka zawodowa liczba tygodni 4,0 4,0 2,0 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA ™ [4ave.| 40 40 | 20 bo Visem. atyg. +| 4 WME - IPMIT
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 1544 | 2100 | 1500 [ 1105] 712 | 544 | 248 | 12 | 28 | 230 |300] 260 |300| 244 [300] 270 [300] 240 [300] 216 [300] 84 [30,0
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow x 3 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczerr +| 9 7 9 9 6 7 5
liczba projektow przejsciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VI - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych Plan studiéw uchwalony przez Senat WAT w dniu .......cccc....
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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Zatgcanik nr 3.
Plan studiéw stacjonamych i niestacjonarnych
dia specjalnosci Pojazdy samochodowe i specjalne”

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

Wajskowa DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnos¢ profilowana przedmiotami wybieralnymi: POJAZDY SAMOCHODOWE | SPECJALNE
(specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw Mechanicznych i Transportu WME) poczatek 2019 rok
g ‘ogélem godzin/ 3 liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
R A R Téé PKLECTS % § %é £ ; GG T m 0 7 v Vi Vil Uneg)
B8 | igoaz| Ects |¥* E Bl U wykt. | éwicz. | tab. |projekt| semin.| godz. |EcTs| godz |Ects| godz |ects| godz [ects| godz |ects| godz |Ects| godz |ecrs|odPoviedziainazal
AGrupa tresci ksztalcenia ogéinego 336 | 21,0 125 [ 96 | 240 186 (130 90 (40| 30 |20]| 30 |20
1 |[ETYKA ZAWODOWA IM 18 [ 15 10 [ 14 | 4 18 + 15 wey
2 [JEZYK OBCY M | 120 | 80 50 120 30 +[ 230 +] 2|30 + 2[30 + 2 )
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH IM 14 | 15 10 [ 12 | 2 14+ 15 wey
4 |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 30 [ 30 15 [ 16 | 14 30 + 3 wey!
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI M 36 [ 30 15 | 14 | 22 36 + 3 WCYWME |  realizuie KMilS
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 6 05 05 | 6 6 + 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA IM 18 [ 15 10 [ 14 | 4 18 + 15 wey
8 |WYCHOWANIE FIZYCZNE 60 60 30 + 30 + SWF
9 |BHP 4 4 4 BHP
10 [HISTORIA POLSKI IM 30 | 20 10 [ 16 | 14 30 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 766 | 645 | 265 | 315 380 | 304 | 82 174 (17,0] 192 (155 230 [19,0] 118 | 90| 24 |20| 28 |20
1 |[MATEMATYKA 1 IM 60 | 60 30 | 26 | 34 60 x| 6 wey
2 |MATEMATYKA 2 M 60 | 60 30 | 30 | 30 60 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ IM 30 | 30 20 [ 15| 12 | 18 30 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII M 24 | 20 10 [ 10 ]| 122 | 12 24 +| 2 WTC/WME | realizuie IPMIT
5 |FIZYKA 1 M 80 | 60 30 [ 40 | 30 | 10 80 x| 6 WTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO IM 3% | 30 20 [ 15| 26 | 6 | 4 36 +| 3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 IM 40 | 40 20 [ 20 [ 16 | 4 40 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 IM 3% | 25 20 [ 15| 18 | 18 36 +|25 WME/KMIIS
9 |FizvKA 2 IM 40 | 40 20 [ 20 [ 10 | 10 40 x| 4 WTC
10 [MECHANIKA PLYNOW M 36 | 30 20 [ 15| 16 | 12| 8 36 +| 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 IM 42 | 35 25 [ 20| 20 | 22 42 x| 35 WME/KMIIS
12 [STATYSTYKA INZYNIERSKA M 28 | 20 15 [ 10| 14 | 12| 2 28 +| 2 WME/IPMIT
13 [WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 M 36 | 25 20 [ 15| 18 | 18 36 +| 25 WME/KMIIS
14 [PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 28 | 20 15 [ 10] 16 | 8 | 4 28 +| 2 WME/IPMIT
15 [ WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 IM 42 | 30 20 [ 15| 20 | 16 | 6 2 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO M 24 | 20 10 [ 10] 14| 8 | 2 24 +| 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA IM 28 | 20 10 [ 10] 16| 8 | 4 28 +| 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 9% | 80 60 | 40 | 42 | 26 [ 28 48 [a0] 48 [a0
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 2 | 20 s | 10| 1 14 2 4| 2 WME - KMIS
19 [ TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 10 14
20 \NZ\.(NIERIA RUCHU DROGOWEGO M 2 | 20 bs | a0 | | 12 2 4| 2 WME - IPMIT
21 |OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 12 | 12
22 |EXCEL DLA MECHANIKO\{V M 2 | 20 s | 10| 1 14 2 4| 2 WME - KMiS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 10 14
24 |ROBOTY MOBILNE M 10 | 14
- 24 | 20 15 | 10 24 +| 2 WME - IBM
25 |MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 10 | 14
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 61,0 43,0 32,0 | 406 | 206 | 178 2 140 (10,5 112 | 90| 240 [19,0] 212 |155| 36 3,0 52 | 4,0
1 |[BUDOWA POJAZDOW M 40 | 30 20 | 15| 22 [ 18 40 +| 3 WME - IPMIT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 54 | 40 25 | 20| 10 [ 40 | 4 54 x| 4 WME - IBM
3 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 26 | 20 15 | 10 | 14 12 26 +| 2 wTC
4 |METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH M 20 | 15 10 |10 10| 4 | 6 20 +|15 WME - IPMIT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 M 34 | 25 20 [ 15[ 18 16 34 x| 25 wTC
6 | TECHNIKI WYTWARZANIA 1 IM 30 | 25 20 [ 15| 16 | 6 | 8 30 +| 25 WME - IPMiT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 44 | 35 25 | 20 | 36 8 44 x| 35 WME - IBM
8 | TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 30 | 25 20 [ 15| 14 | 6 | 10 30 +|25 WME - IBM
9 | TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 40 | 30 20 [ 15| 24 | 10 | 6 40 x| 3 WME - IPMiT
10 [URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 36 | 30 20 [ 15| 18 | 10 | 8 36 + 3 WME - IBM
11 [WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 | 30 20 [ 15| 20 | 6 | 16 42 +| 3 WME - IPMIT
12 [PLYNY EKSPLOATACYJNE M 40 | 30 20 [ 15| 20 | 8 | 12 4 +| 3 WME - IPMiT
13 [PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 40 | 30 20 | 15| 24 [ 6 | 10 40 x| 3 WME - IPMIT
14 [PODSTAWY EKSPLOATACUI M 42 | 30 20 [ 15| 28 | 14 42 +| 3 WME - IPMIT
15 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 50 | 35 25 | 20| 20 | 24 | 6 50 x| 35 WME - IBM
16 [ TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 40 | 30 20 [ 15| 20 20 40 + 3 WME - IPMIT
17 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 36 | 30 20 [ 15| 20 | 12| 4 36 + 3 WME - IBM
18 [STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN M 24 | 20 15 [ 10| 14 | 10 24 +| 2 | WME - IPMIT
19 |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA IM 28 | 20 15 [ 10| 20 | 6 2 28 +| 2 | WME-IPMIT
Wybieralne tresci 9% | 80 60 | 40 | 38 [ 26 | 32 48 [a0] 48 [a0
20 |CAD DLA MECHANIKOW IM 2 | 20 s | 10| © 18 2 4| 2 WME - IBM
21 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 6 18
22 |ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M 2 | 20 s || ] 84 2 4| 2 WME - IPMIT
23 |[POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 12| 8 | 4
24 KSZTALTOWANIE KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 2 | 20 s | 10| 0] ™ 2 4| 2 WME - IBM
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 10 | 14
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M 2 | 20 s | 10| ] 4]0 2 4| 2 WME - IPMIT
27 |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 10 | 4 | 10
D. Grupa tresci wybieralnych 486 | 375 [ 270 [ 210 | 236 [ 110 | 96 | 24 | 20 150 |12,5| 286 |21,0( 50 |40
1 | DIAGNOSTYKA POJAZDOW M 40 | 30 20 | 15| 22 | 6 | 12 40 + 3 WME - IPMIT
2 [PODWOZIA | NADWOZIA IM 70 | 60 35 | 35| 24 | 24 | 8 14 70 x| 6 WME - IPMIT
3 |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 1 M 420 | 35 25 | 20| 20 | 8 | 12 40 +|35 WME - IPMIT
4 |[MECHANIKA RUCHU POJAZDOW M 46 | 35 25 | 20 | 24 [ 16 | 6 46 +|35 WME - IPMIT
5 [MILITARY AND SPECIAL VEHICLES M 30 | 20 20 [ 15| 16 | 14 30 + 2 WME - IPMIT
6 |MOTORYZACYJNE SKAZENIE SRODOWISKA IM 34 | 25 20 | 15| 20 | 4 | 10 34+ 25 WME - IPMIT
7 |ORGANIZACJA | TECHNOLOGIA NAPRAW POJAZDOW IM 34 | 25 20 | 15| 16 | 4 | 14 34+ 25 WME - IPMIT
8 |ORGANIZACJA TRANSPORTU DROGOWEGO M 26 | 20 15 | 10| 14 [ 8 | 4 26 +| 2 WME - IPMIT
9 [SAMOCHODY CIEZAROWE | AUTOBUSY M 46 | 30 20 | 15| 14 | 8 24 46 +| 3 WME - IPMIT
10 |SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH M 46 | 35 25 | 20 | 26 | 8 | 12 46 +| 35 WME - IPMIT
11 |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 2 IM 24 | 20 15 |10 ] 12 [ 4 | 8 24 x| 2 WME - IPMIT
12 |KOMPUTEROWA SYMULACJA RUCHU SAMOCHODOW M 26 | 20 15 | 10| 10 | 6 | 10 26 x| 2 | WME-IPMIT
13 ;im%tzcltggowzwmowtz W TECHNICE | EKSPLOATACUI ™ 2 | 20 15 | 10| 15 6 24+ 2 | wume-PMiT
E. Praca dyplomowa 260 | 22,0 12,0 | 11,0 260 260 | 22
1 [SEMINARIUM DYPLOMOWE M 20 | 20 15 | 10 20 20 + 2 [ wMmE-IPMIT
2 |PRACA DYPLOMOWA M | 240 | 200 | 105 | 100 240 240 | 20 | WME - IPMIT
F. praktyka zawodowa liczba tygodni | 4,0 40 | 20 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA M [atyg]| 40 40 | 20 po VI sem. atyg. +| 4 WME - IPMIT
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 2400 | 2100 | 11255 | 1100 1118 ‘ 860 ‘ 356 | 24 ‘ 42 | 360 |300| 422 |300| 372 |s00| 388 |300| 386 |300| 350 |300] 122 |300]
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow x 2 3 3 3 1 1
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczeri + 10 8 9 9 6 10 4
liczba projektéw przejsciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VII - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotdw wybieranych
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejgtnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

Wojskowa DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnosé profilowana pr i i wybieralnymi: POJAZDY SAMOCHODOWE | SPECJALNE
(specjalnos$¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw Mechanicznych i Transportu WME) poczatek 2019 rok
a blem godzin/ 3 ) liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY H _§ * pit Egc's % § ég E % v tym godin: | n n v \ Vi Vil 4 Uz
g E [ goar| eors |®* E BR[| ewiee | an. projekt | semin.| godz. [EcTs| godz. [EcTs| godz. |EcTs| godz. |EcTs| godz. |ects| godz [EcTs| godz |EcTs °::‘;W;:f::‘°':a
A.Grupa tresci ksztalcenia ogélnego 224 | 21,0 125 | 66 | 158 14 [130] 50 |40| 30 |20 30 |20
1 |ETYKA ZAWODOWA M 12 1,5 10 | 10 2 12 +[15 wey
2 [JEZYK OBCY M 120 | 80 5,0 120 30 + 2|30 +| 2|30 + 2[3 + 2 sJO
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH M 10 1,5 1,0 8 2 10 +[15 wey
4 |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 20 | 30 15 | 12 8 20 + 3 wey
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI M 24 | 30 15| 8 16 24 + 3 WCY/WME | realizuje KMilS
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 4 0,5 05 | 4 4 + 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA M 10 1,5 1,0 8 2 10 +[15 wey
8 |BHP 4 4 4 BHP
9 [HISTORIA POLSKI M 20 | 20 10 | 12 8 20 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 484 | 64,5 | 645 | 31,5 238 [ 196 | 50 116 [17,0] 120 |155| 142 [190| 72 [o90| 16 [20]| 18 |20
1 |MATEMATYKA 1 M 40 [ 60 30 | 18| 22 40 x| 6 wey
2 [MATEMATYKA 2 M 40 | 60 30 | 18| 22 40 x| 6 wey
3 |[PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ M 20 | 30 2,0 15| 8 12 20 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII M 16 | 20 1,0 1,0 8 8 16 + 2 WTC/WME | realizuje IPMIT
5 [FIZYKA 1 M 50 | 60 30| 24 | 20 | 6 5 x| 6 wTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO M 22 3,0 2,0 15 | 16 4 2 2 +|3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 M 26 | 40 20 | 14 | 12 26 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 M 22 2,5 2,0 15 | 12 [ 10 2 +|25 WME/KMIIS
9 |FIZYKA 2 M 24 | 40 20 | 12 6 6 24 x| 4 wTC
10 [MECHANIKA PLYNOW M 24 | 30 2,0 15 | 10 8 6 24 + 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 M 26 | 35 25 20 | 12 | 14 26 x| 35 WME/KMIIS
12 [STATYSTYKA INZYNIERSKA M 18 | 20 15 1,0 8 8 2 18 +[ 2 WME/IPMIT
13 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 M 22 2,5 2,0 15 [ 12 [ 10 22 +25 WME/KMIIS
14 |PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 18 | 20 15 10 [ 10 4 4 18 + 2 WME/IPMIT
15 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 M 26 | 30 2,0 15| 12| 10| 4 26 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO M 16 | 20 1,0 10 [ 10 4 2 16 + 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA M 18 | 20 1,0 10 | 10 6 2 18 + 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 56 | 8,0 6,0 40 | 24 | 16 | 16 28 [40] 28 [40
18 |SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 14 | 20 - s 6 8 1w s+ 2 WME - KMilS
19 | TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 6
20 \NZ\'(NIER\A RUCHU DROGOWEGO M 14 | 20 5 s 6 8 1w s+ 2 WME - IPMIT
21 |0OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 6 8
22 [EXCEL DLA MECHAN\KOW M 14 | 20 5 s 6 8 el 2 WME - KMilS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 6 8
24 |ROBOTY MOBILNE M 6 8
- 14 | 20 15 1,0 14+ 2 WME - IBM
25 [MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 6 8
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 516 61,0 43,0 32,0 262 132 | 120 2 90 10,5| 72 9,0 168 (19,0 130 [155 22 3,0 34 4,0
1 |BUDOWA POJAZDOW M 24 3,0 2,0 15 [ 14 [ 10 24 +| 3 WME - IPMiT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 34 | 40 25 2,0 6 24 | 4 34 x| 4 WME - IBM
3 [MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 16 | 20 15 1,0 8 8 16 +| 2 WTC
4 |METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH M 16 1,5 1,0 1,0 8 4 4 16 +|15 WME - IPMiT
5 [MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 M 22 25 2,0 15 | 12 10 22 x| 25 wTC
6 [TECHNIKI WYTWARZANIA 1 M 18 | 25 2,0 15 | 10 4 4 18 +[ 25 WME - IPMIT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 28 | 35 25 20 | 22 6 28 x| 35 WME - IBM
8 [TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 18 | 25 2,0 15| 8 4 6 18 +[ 25 WME - IBM
9 [TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 26 | 3,0 2,0 15 | 16 6 4 26 x| 3 WME - IPMIT
10 |URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 22 3,0 2,0 15 | 12 6 4 22 + 3 WME - IBM
11 |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 3,0 2,0 15 | 20 6 | 16 a2 + 3 WME - IPMIT
12 |PLYNY EKSPLOATACYJINE M 24 3,0 2,0 15 | 12 4 8 24 + 3 WME - IPMIT
13 |PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 24 3,0 2,0 15 | 14 4 6 24 x| 3 WME - IPMIT
14 |PODSTAWY EKSPLOATACJI M 26 | 3,0 2,0 15 | 18 8 26 + 3 WME - IPMIT
15 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 32 3,5 25 20| 12| 16 | 4 32 x| 35 WME - IBM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 24 3,0 2,0 15 | 12 12 24 + 3 WME - IPMIT
17 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 22 3,0 2,0 15 | 12 8 2 22 + 3 WME - IBM
18 | STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN M 16 | 20 15 10 | 10 6 16 +| 2 | WME- IPMIT
19 | ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA M 18 | 20 15 10 | 12 4 2 18 +| 2 | WME- IPMIT
Wybieralne tresci 64 | 80 6,0 40 | 24 | 18 | 22 32 [40| 32 |40
20 |CAD DLA MECHANIKOW M w6 | 20 . a0 4 12 6 4 2 WNE - BM
21 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 4 12
22 [ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M w6 | 20 - a0 8 4 4 © 4 2 WME - IPMIT
23 |[POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 8 4
24 KSZTALTOWANF KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M w6 | 20 - a0 6 10 6 4 2 WNE - BM
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 6 10
26 [TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M w6 | 20 - a0 6 4 6 6 4 2 WME - IPMIT
27 METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 6 4 6
D. Grupa tresci wybieralnych 304 | 37,5 270 | 210 | 144 | 72 | 58 [ 16 | 14 96 (12,5 178 (21,0 30 |40
1 | DIAGNOSTYKA POJAZDOW M 26 | 30 2,0 15 | 14 | 4 8 26 + 3 WME - IPMiT
2 [PODWOZIA | NADWOZIA M 44 | 60 35 35 | 16 | 14 | 4 10 4 x| 6 WME - IPMiT
3 |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 1 M 2% | 35 25 20 | 12 6 8 26 + 35 WME - IPMIT
4 |MECHANIKA RUCHU POJAZDOW M 28 | 35 25 20 | 14 | 10 | 4 28 +| 35 WME - IPMIT
8 [MILITARY AND SPECIAL VEHICLES M 18 | 20 2,0 15 | 10 8 18 + 2 WME - IPMIT
5 [MOTORYZACYJNE SKAZENIE SRODOWISKA M 22 25 2,0 15 | 12 4 6 2 +|25 WME - IPMIT
6 |ORGANIZACJA | TECHNOLOGIA NAPRAW POJAZDOW M 22 25 2,0 15 | 10 4 8 22 +[25 WME - IPMiT
7 |ORGANIZACJA TRANSPORTU DROGOWEGO M 16 | 20 15 10| 8 6 2 16+ 2 WME - IPMIT
9 [SAMOCHODY CIEZAROWE | AUTOBUSY M 28 | 30 2,0 15| 8 4 16 28 + 3 WME - IPMiT
10 |SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH M 28 | 35 25 20 | 16 4 8 28 +|35 WME - IPMIT
11 |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 2 M 16 | 20 15 10| 8 4 4 16 x| 2 WME - IPMiT
12 |KOMPUTEROWA SYMULACJA RUCHU SAMOCHODOW M 16 | 20 15 10| 6 4 6 16 x| 2 | WME-IPMIT
13 gim%ir\:-‘cgggvezwomws W TECHNICE | EKSPLOATACJI ™ 1| 20 15 10| 10 " 14 +| 2 | wue- M
E. Praca dyplomowa 254 [ 220 | 120 | 11,0 254 254 | 22
1 [SEMINARIUM DYPLOMOWE M 14 2,0 15 1,0 14 14+ 2 | wME- IPMIT
2 [PRACA DYPLOMOWA M | 240 | 20,0 | 105 [ 100 240 240 | 20 | WME - IPMIT
F. praktyka zawodowa liczba tygodni 4,0 4,0 2,0 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA ™ Jave] 40 4,0 2,0 po VI sem. atyg. +| 4 WME - IPMIT
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 1542 | 210,0 | 1505 | 1100 710 | 558 | 228 | 16 | 30 | 230 [300| 260 |300| 244 |300| 270 |300| 242 [300| 218 [300| 78 |30,0
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow x| 2 3 3 3 3 1 1
Rodzaje i liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczen + 9 7 9 9 6 10 4
liczba projektéw przejéciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajgcia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VIl - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych Plan studiéw uchwalony przez Senat WAT w dniu ...............
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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Zatgcanik nr 4.
Plan studiéw stacjonamych i niestacjonarnych
dia sci , Techniki 2 4

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

Wajskowa DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnosé profilowana przedmiotami wybieralnymi: TECHNIKI KOMPUTEROWE W INZYNIERII MECHANICZNEJ
(specjalnos$¢ prowadzona przez Katedre Mechaniki i Informatyki Stosowanej WME) poczatek 2019 rok
g ‘ogélem godzin/ 3 liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
R A R Téé PKLECTS % § %é £ ; S T m 0 7 v Vi Vil Uneg)
B8 | igoaz| Ects |¥* E Bl U wykt. | éwicz. | tab. |projekt| semin.| godz. |EcTs| godz |Ects| godz |ects| godz [ects| godz |ects| godz |Ects| godz |ecrs|odPoviedziainazal
AGrupa tresci ksztalcenia ogéinego 336 | 21,0 125 [ 96 | 240 186 (130 90 (40| 30 |20| 30 |20
1 |[ETYKA ZAWODOWA IM 18 | 15 10| 14| 4 18 +15 wey
2 |JEZYK OBCY M | 120 | 80 50 120 30 +[ 230 +] 2|30 + 2[30 + 2 )
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH M 14 | 15 10 | 12 | 2 14 +15 wey
4 |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 30 [ 30 15 | 16 | 14 30 + 3 wey!
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI M 36 [ 30 15 | 14 | 22 36 + 3 WCYWME |  realizuje KMilS
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 6 05 05 | 6 6 + 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA M 18 | 15 10| 14| 4 18+ 15 wey
8 |WYCHOWANIE FIZYCZNE 60 60 30 + 30 + SWF
9 |BHP 4 4 4 BHP
10 [HISTORIA POLSKI IM 30 [ 20 10 | 16 | 14 30 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 766 | 645 | 265 | 315 380 | 304 | 82 174 (17,0] 192 (155 230 [19,0] 118 | 90| 24 |20| 28 |20
1 |[MATEMATYKA 1 IM 60 | 60 30 | 26 | 34 60 x| 6 wey
2 |MATEMATYKA 2 M 60 | 60 30 | 30 | 30 60 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ IM 30 | 30 20 [ 15| 12 | 18 30 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII M 24 | 20 10 | 10| 12 [ 12 24 +| 2 WTC/WME |  realizuje IPMIT
5 |FIZYKA 1 M 80 | 60 30 | 40 | 30 | 10 80 x| 6 WTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO M 3% | 30 20 [ 15| 26 | 6 | 4 36 +| 3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 IM 40 | 40 20 [ 20 [ 16 | 4 40 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 IM 3% [ 25 20 [ 15| 18 | 18 36 +|25 WME/KMIIS
9 |FizvKA 2 IM 40 | 40 20 [ 20 [ 10 | 10 40 x| 4 WTC
10 [MECHANIKA PLYNOW M 36 | 30 20 | 15| 16 | 12| 8 36 +| 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 M 42 | 35 25 [ 20| 20 | 22 42 x| 35 WME/KMIIS
12 [STATYSTYKA INZYNIERSKA M 28 | 20 15 | 10| 14 [ 12| 2 28 +| 2 WME/IPMIT
13 [WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 M 36 | 25 20 | 15| 18 [ 18 36 +| 25 WME/KMIIS
14 [PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 28 | 20 15 [ 10] 16 | 8 | 4 28 +| 2 WME/IPMIT
15 [ WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 M 42 | 30 20 [ 15| 20 | 16 | 6 2 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO M 24 | 20 10 [ 10] 14| 8 | 2 24 +| 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA IM 28 | 20 10 [ 10] 16| 8 | 4 28 +| 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 9% | 80 60 | 40 | 42 | 26 [ 28 48 [ 40| 48 |40
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 2 | 20 s | 10| 1 14 2 4| 2 WME - KMIS
19 [ TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 10 14
20 \NZ\.(NIERIA RUCHU DROGOWEGO M 2 | 20 s | 0| 2] ™ 2 4| 2 WME - IPMIT
21 |OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 12 | 12
22 |EXCEL DLA MECHANIKOYV M 2 | 20 s | 10| 1 14 2 4| 2 WME - KMiS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 10 14
24 |ROBOTY MOBILNE M 10 | 14
- 24 | 20 15 | 10 24 +| 2 WME - IBM
25 |MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 10 | 14
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 61,0 43,0 32,0 | 406 | 206 | 178 2 140 (10,5 112 | 90| 240 [19,0] 212 |155| 36 3,0 52 | 4,0
1 |[BUDOWA POJAZDOW M 40 | 30 20 | 15| 22 [ 18 4 +| 3 WME - IPMIT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 54 | 40 25 | 20| 10 [ 40 | 4 54 x| 4 WME - IBM
3 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 26 | 20 15 | 10 | 14 12 26 +| 2 wTC
4 |METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH M 20 | 15 10 |10 10| 4 | 6 20 +|15 WME - IPMIT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 M 34 | 25 20 [ 15[ 18 16 34 x| 25 wTC
6 | TECHNIKI WYTWARZANIA 1 M 30 | 25 20 [ 15| 16 | 6 | 8 30 +| 25 WME - IPMiT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 44 | 35 25 | 20 | 36 8 44 x| 35 WME - IBM
8 | TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 30 | 25 20 [ 15| 14 [ 6 | 10 30 +| 25 WME - IBM
9 | TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 40 | 30 20 [ 15| 24 | 10 | 6 40 x| 3 WME - IPMiT
10 [URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 36 | 30 20 | 15| 18 [ 10| 8 36 +| 3 WME - IBM
11 [WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 | 30 20 | 15| 20 | 6 | 16 42 +| 3 WME - IPMiT
12 [PLYNY EKSPLOATACYJNE M 40 | 30 20 | 15| 20 [ 8 | 12 4 +| 3 WME - IPMiT
13 [PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 40 | 30 20 | 15| 24 [ 6 | 10 40 x| 3 WME - IPMiT
14 [PODSTAWY EKSPLOATACUI M 42 | 30 20 | 15| 28 [ 14 42 +| 3 WME - IPMiT
15 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 50 | 35 25 | 20| 20 [ 24 | 6 50 x| 35 WME - IBM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 40 | 30 20 | 15| 20 20 4 +| 3 WME - IPMiT
17 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 36 | 30 20 | 15| 20 [ 12 | 4 36 +| 3 WME - IBM
18 [STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN M 24 | 20 15 | 10| 14 [ 10 24+ 2 | WME - IPMIT
19 |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA M 28 | 20 15 [ 10 ] 20 | 6 2 28 +| 2 | WME-IPMIT
Wybieralne tresci 96 | 80 60 | 40 | 38 | 26 | 32 48 [40] 48 [a0
20 |CAD DLA MECHANIKOW M 2 | 20 s | 10| © 18 2 4 2 WME - 1BM
21 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA IM 6 18
22 |ROZWOJ UKEADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M o4 20 a8 a0 12 8 4 2 4| 2 WME - IPMIT
23 |POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 12 | 8 | 4
24 |KSZTALTOWANIE KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 2 | 20 PN R EE 2 4| 2 WME - BM
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 10 14
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M 2 | 20 w5 | 0| O] 4|0 2 4| 2 WME - PMIT
27 |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN IM 0 | 4 | 10
D. Grupa tresci wybieralnych 480 | 375 260 | 210 | 154 | 58 | 244 | 24 150 (12,5 280 |21,0[ 50 |40
1 _|FUNDAMENTALS OF FINITE ELEMENT METHOD M 30 | 20 15 | 10| 20 | 10 30 x| 2 WME - KMilS
2 |KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN MECHANIKI 1 M 52 | 45 30 | 25| 10 | 10 | 32 52 +| 45 WME - KMilS
3 |KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE PROJEKTOWANIA M 44 | 40 25 | 25 | 8 24 | 12 4 +| 4 WME - KMilS
4 |PODSTAWY TEORII SPREZYSTOSCI M 24 | 20 20 | 15 | 24 24+ 2 WME - KMilS
5 |JEZYK ANGIELSKI W SYSTEMACH CAE M 12 [ 10 10 | o5 12 12 +[ 1 WME - KMilS
6 |KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN MECHANIKI 2 M 78 | 55 35 | 30 | 26 52 78 x| 55 WME - KMilS
7 |KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE OBLICZEN INZYNIERSKICH M 60 | 50 30 | 30| 8 40 | 12 60 x| 5 WME - KMilS
8 |METODY NUMERYCZNE W OBLICZENIACH INZYNIERSKICH M 44 | 35 25 | 20 | 10 | 14 | 20 44 +| 35 WME - KMilS
9 |PODSTAWY WALIDACJI MODELI NUMERYCZNYCH M 28 | 20 15 | 10 | 10 18 28+ 2 WME - KMilS
10 n’j;gyjcsz’:"“ézg'(spERYMENTALNE MODELOWANIA M 30 | 20 15 | 10 | 14 16 30 + 2 WME - KMilS
11 | AT OSOANE SYSTEMOW CADICAM W INZYNIERII m | 28 [ 20 [ 15 [ 10 ] 10 | 12| 6 28 + 2 WME - KMl
12 [KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN MECHANIKI 3 M 50 | 40 25 | 20 | 14 36 50 +| 4 | WME-KMils
E. Praca dyplomowa 260 [ 220 | 120 | 110 260 260 | 22
1 [SEMINARIUM DYPLOMOWE M 20 | 20 15 | 10 20 20 +| 2 [ wME-KmiIs
2 |PRACA DYPLOMOWA M | 240 | 200 | 105 | 100 240 240 | 20 | WME-KMIIS
F. praktyka zawodowa liczba tygodni | 4.0 20 | 20 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA M [atg| 40 40 | 20 o Vi sem. 4tyg. +| 4 WME - KMIIS
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 2394 | 2100 [ 1115 | 1100 [ 1036 ‘ 808 ‘ 504 | 24 ‘ 22 | 360 300 422 [300] 372 30,0 388 [30,0] 386 [300] 344 [300] 122 [3000
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow X 2 3 3 3 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczeri + 10 8 9 9 7 8 4
liczba projektéw przejsciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VII - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

f"“ko"“f“ DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Tetii‘?:::; KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Specjalnos¢ profilowana pr i i wybieralnymi: TECHNIKI KOMPUTEROWE W INZYNIERII MECHANICZNEJ
(specjalnos¢ prowadzona przez Katedre Mechaniki i Informatyki Stosowanej WME) poczatek 2019 rok|
P ogotem goczinl |3 < wtym godin: liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY §.§ (HERE 2 k] _€.§ 23 ! i " L v v i Uwagi
] g3| o3 i
&8 | 1godaz| ects |® £ == 3 | wykt. | éwicz. | lab. |projekt|semin.| godz. [Ects| godz. |Ects| godz [Ects| godz |EcTs| godz. |EcTs| godz. |EcTs| godz |EcTs| °::‘;W;:f:‘ai‘°':a
A.Grupa tresci ksztalcenia ogélnego 224 | 21,0 125 | 66 | 158 14 |130] 50 |40| 30 [20| 30 |20
1 |ETYKA ZAWODOWA M 12 1,5 10 [ 10 [ 2 12 +[15 wey
2 |JEZYK OBCY M | 120 | 80 5,0 120 30 + 2|30 +| 2|30 + 2[3 + 2 sJO
3 |OCHRONA WtASNOSCI INTELEKTUALNYCH M 10 | 15 10| 8 2 10 +[15 wey
4 [PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI M 20 | 30 15| 12 [ 8 20 + 3 wey
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI M 24 | 30 15| 8 16 24 + 3 WCY/WME | realizuje KMils
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 4 0,5 05 | 4 4 + 05 PdsJ
7 |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA M 10 | 15 10| 8 2 10 +[15 wey
8 |BHP 4 4 4 BHP
9 |HISTORIA POLSKI M 20 | 20 10| 12| 8 20 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 484 | 64,5 64,5 31,5 [ 238 | 196 | 50 116 |17,0] 120 (155 142 (19,0] 72 9,0 16 | 2,0 18 2,0
1 |MATEMATYKA 1 M 40 | 60 30 [ 18 | 22 4 x| 6 wey
2 |MATEMATYKA 2 M 40 | 60 30 [ 18 | 22 40 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ M 20 | 30 2,0 15 | 8 12 20 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII M 16 | 20 1,0 10| 8 8 16 + 2 WTC/WME | realizuje IPMIT
5 |FIZYKA 1 M 50 | 60 30 [ 24 | 20 | 6 50 x| 6 wTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO M 22 | 30 2,0 15| 16 [ 4 2 2 +|3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 M 26 | 40 20 | 14 | 12 26 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 M 22 | 25 2,0 15 | 12 [ 10 2 +|25 WME/KMIIS
9 |FIZYKA 2 M 24 | 40 20| 12 | 6 6 24 x| 4 wTC
10 [MECHANIKA PLYNOW M 24 | 30 2,0 15| 10 [ 8 6 24 + 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 M 26 | 35 25 | 20 | 12 | 14 26 x| 35 WME/KMIIS
12 [STATYSTYKA INZYNIERSKA M 18 | 20 15 10 | 8 8 2 18 +[ 2 WME/IPMIT
13 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 M 22 | 25 2,0 15 [ 12 [ 10 22 +25 WME/KMIIS
14 [PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN M 18 | 20 15 10| 10| 4 4 18 + 2 WME/IPMIT
15 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 M 26 | 30 2,0 15| 12| 10| 4 26 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO M 16 | 20 1,0 10 | 10 [ 4 2 16 + 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA M 18 | 20 1,0 10| 10 [ 6 2 18+ 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 56 | 8,0 6,0 40 | 24 | 16 | 16 28 [40] 28 [40
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M 6 8 ]
14 | 20 15 1,0 14+ 2 WME - KMilS
19 | TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 6
20 |INZYNIERIA RUCHU DROGOWEGO M 6 8
e 14 | 20 15 1,0 14+ 2 WME - IPMiT
21 |0GOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 6 8
22 | EXCEL DLA MECHANIKOW M 6 8 ]
- 14 | 20 15 1,0 14+ 2 WME - KMilS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 6 8
24 |ROBOTY MOBILNE M 6 8
- 14 | 20 15 1,0 14+ 2 WME - IBM
25 |MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 6 8
C. Grupa tresci ksztaicenia kierunkowego 516 | 61,0 | 430 | 320 | 262 | 132 | 120 2 9 |105( 72 [90| 168 [190| 130 (155 22 [30| 34 |40
1 |BUDOWA POJAZDOW M 24 | 30 2,0 15 [ 14 [ 10 24 +| 3 WME - IPMiT
2 |GRAFIKA INZYNIERSKA M 34 | 40 25 | 20| 6 24 | 4 34 x| 4 WME - IBM
3 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 M 16 | 20 15 10 | 8 8 16 +| 2 wTC
4 [METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH M 16 | 15 1,0 10| 8 4 4 16 +|15 WME - IPMiT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOW IE MASZYN 2 M 22 | 25 2,0 15 | 12 10 22 x| 25 wTC
6 | TECHNIKI WYTWARZANIA 1 M 18 | 25 2,0 15 10 [ 4 4 18 +[ 25 WME - IPMiT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 M 28 | 35 25 | 20| 22 6 28 x| 35 WME - IBM
8 | TECHNIKI WYTWARZANIA 2 M 18 | 25 2,0 15| 8 4 6 18 +[ 25 WME - IBM
9 | TERMODYNAMIKA TECHNICZNA M 26 | 30 2,0 15| 16 [ 6 4 26 x| 3 WME - IPMiT
10 |URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE M 22 | 30 2,0 15| 12| 6 4 22 + 3 WME - IBM
11 [WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI M 42 | 30 2,0 15| 2 [ 6 | 16 a2 + 3 WME - IPMiT
12 |PLYNY EKSPLOATACYJINE M 24 | 30 2,0 15 | 12 [ 4 8 24 +| 3 WME - IPMiT
13 |PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI M 24 | 30 2,0 15 [ 14 | 4 6 24 x| 3 WME - IPMiT
14 |PODSTAWY EKSPLOATACUI M 26 | 30 2,0 15| 18 | 8 26 +| 3 WME - IPMiT
15 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 M 32 | 35 25 | 20| 12| 16 | 4 32 x|35 WME - IBM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA M 24 | 30 2,0 15 | 12 12 24 +| 3 WME - IPMiT
17 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 M 22 | 30 2,0 15 12 [ 8 2 22 + 3 WME - IBM
18 | STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN M 16 | 20 15 0] 10| 6 16 + 2 | WME- IPMIT
19 | ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA M 18 | 20 15 10| 12| 4 2 18 +| 2 | WME- IPMIT
Wybieralne tresci 64 | 80 6,0 40 | 24 | 18 | 22 32 [a0] 32 [a0
20 |CAD DLA MECHANIKOW M 4 12
16 | 20 15 1,0 16 + 2 WME - IBM
21 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 4 12
22 |ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW M 8 4 4 i
16 | 20 15 1,0 16 + 2 WME - IPMiT
23 |POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 8 4 4
24 |KSZTALTOWANIE KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 6 10
16 | 20 15 1,0 16 + 2 WME - IBM
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 6 10
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN M 6 4 6
16 | 20 15 1,0 16 + 2 WME - IPMIT
27 |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 6 4 6
D. Grupa tresci wybieralnych 296 | 375 | 260 | 210 | 94 | 36 | 150 | 16 92 (12,5 174 (21,0 30 |40
1 |FUNDAMENTALS OF FINITE ELEMENT METHOD M 18 | 20 15 10 | 12 6 18 x| 2 WME - KMilS
2 |[KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN MECHANIKI 1 M 32 | 45 3,0 25 | 6 6 | 20 32 + 45 WME - KMilS
3 |KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE PROJEKTOWANIA M 28 | 40 25 | 25| 6 14 | 8 28 + 4 WME - KMilS
4 |PODSTAWY TEORII SPREZYSTOSCI M 14 | 20 2,0 15 | 14 14+ 2 WME - KMilS
5 |JEZYK ANGIELSKI W SYSTEMACH CAE M 8 1,0 1,0 05 8 8 + 1 WME - KMilS
6 |KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN MECHANIKI 2 M 48 | 55 35 30 | 16 32 48 x| 55 WME - KMilS
7 |KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE OBLICZEN INZYNIERSKICH M 38 | 50 3,0 30| 6 24 | 8 38 x| 5 WME - KMilS
8 [METODY NUMERYCZNE W OBLICZENIACH INZYNIERSKICH M 26 | 35 25 [ 20| 6 8 | 12 26 + 35 WME - KMilS
9 |PODSTAWY WALIDACJI MODELI NUMERYCZNYCH M 18 | 20 15 10| 6 12 18 + 2 WME - KMilS
WSPOMAGANIE EKSPERYMENTALNE MODELOWANIA ]
10 |NUMERYCZNEGO Mof1e ] 20 | 15 | 10 ) 8 10 18+ 2 WME - KMl
ZASTOSOWANIE SYSTEMOW CAD/CAM W INZYNIERII By
" | MECHANICZNES Mo 1820 f 15 ] 10 ) 6 8 | 4 18+ 2 WME - KMilS
12 |KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN MECHANIKI 3 M 30 | 40 25 | 20| 8 22 30 +| 4 | WME-KMiS
E. Praca dyplomowa 260 [ 220 | 120 | 11,0 260 260 | 22
1 [SEMINARIUM DYPLOMOWE M 20 | 20 15 1,0 20 20 + 2 [ wmE-KmiIs
2 [PRACA DYPLOMOWA M | 240 | 20,0 | 105 [ 100 240 240 | 20 | WME - KmIIS
F. praktyka zawodowa liczba tygodni 4,0 4,0 2,0 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA ™ Jave] 40 4,0 2,0 po Vi sem. 4tyg. +| 4 WME - KMIIS
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 1540 | 210,0 [ 149,5 | 110,0| 660 | 522 | 320 | 16 | 22 230 |30,0f 260 |30,0| 244 |30,0] 270 |30,0/ 238 |30,0] 214 |30,0/ 84 |30,0
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow x| 3 3
Rodzaje i liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczen + 9 7 9 9 7 8 4
liczba projektow przejsciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajgcia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VIl - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych Plan studiéw uchwalony przez Senat WAT w dniu ...............
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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Zatacanik nr 5.
Plan studiéw stacjonamych i niestacjonarnych
dla specjalnosci ,Urzadzena i zastosowania produktow naftowych”

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

Wojskowa DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnosé profilowana przedmiotami wybieralnymi: URZADZENIA | ZASTOSOWANIA PRODUKOW NAFTOWYCH
(specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw Mechanicznych i Transportu WME) poczatek 2019 rok
z ogélemgodzint | B < liczba godzinirygoripkt ECTS w semestrze: Jednostka
GRUPY ZAJEG | PRZEDMIOTY Tgé CHEE [ § %é 5 H T 1 [ [ v v Vi Vil Uneg)
% |1 goaz| ects |%¥ e H wykl. | éwicz. | lab. |projekt| semin.| godz. |EcTs| godz. |ECTS| godz. |ECTS| godz |ECTS| godz. | ECTS| godz. |ECTS| godz. |ECTS wpw‘efﬂ:g" =)
AGrupa tresci ksztalcenia ogélnego 336 | 21,0 125 [ 96 | 240 186 (130 90 [40[ 30 [20( 30 |20
1 |ETYKA ZAWODOWA ™M [ 18 [ 15 10 [ 14 | 4 18 +] 15 wey
2 [JEZYK OBCY m | 120 [ 80 50 120 30 +| 230 +| 2|3 + 2|30 + 2 sJo
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH ™M [ 14 [ 15 10 [ 12| 2 14 +[15 wey
4 |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI MHEXED 15 [ 16 | 14 30 +| 3 wey
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI MERED 15 | 14 | 22 36 +| 3 WCYWME | reaiizuje KMils
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 6 | 05 o5 | 6 6 + 05 PdsJ
7_|WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA m [ 18| 15 10 [ 14 | 4 18 + 15 wey
8 |WYCHOWANIE FIZYCZNE 60 60 30 + 30 + SWF
9 [BHP 4 4 4 BHP
10 [HISTORIA POLSKI HIEXED 10 [ 16 | 14 30 +] 2 wey
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 766 | 645 | 265 | 31,5 | 380 | 304 | 82 174 [170] 192 [155 230 [190[ 118 [o90| 24 | 20| 28 |20
1 [MATEMATYKA 1 m | 6o [ 60 30 [ 26 | 34 60 x| 6 wey
2 [MATEMATYKA 2 m | 6o | 60 30 | 30 | 30 60 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ ™M [ 30 [ 30 20 | 15 | 12 | 18 30 + 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII MR ED 10 | 10| 12 [ 12 24 +| 2 WTC/WME | realizuje IPMIT
5 [Fizvka 1 m | 8o | e0 30 [ 40 | 30 [ 10 80 x| 6 wTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO ™M | 36 [ 30 20 | 15| 26 | 6 | 4 3% +| 3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA3 ™M | 40 [ 40 20 [ 20 | 16 | 4 20 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 ™M | 36 [ 25 20 | 15| 18 | 18 36 +|25 WMEKMIIS
9 [Fizvka2 ™M | 40 [ 40 20 [ 20 [ 10 | 10 40 x| 4 wTC
10 [MECHANIKA PLYNOW m [ 36 [ 30 20 | 15| 16 | 12 | 8 36 + 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 ™M | a2 | 35 25 | 20 | 20 | 22 42 x| 35 WME/KMIIS
12 |STATYSTYKA INZYNIERSKA m [ 28 [ 20 15 | 10| 14 | 12 | 2 28 +| 2 WME/IPMIT
13 [WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 m [ 36 [ 25 20 | 15| 18 | 18 36 +| 25 WME/KMIIS
14 [PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN m | 28 | 20 15 | 10| 16 | 8 | 4 28 +| 2 WME/IPMIT
15 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 ™M | a2 [ 30 20 | 15| 20 | 16 | 6 42 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO m | 24 | 20 10 |10 14| 8 [ 2 24 +| 2 WME/IPMIT
17 | BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA m | 28 [ 20 10 [ 10] 16 8 [ 4 28 +| 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci % | 80 60 | 40 | 42 | 26 | 28 48| 40| 48 | 40
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ Mo | 20 s | 0] 14 2 4| 2 WME - KMilS
19 [ TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 10 14
20 \NZ\.(NIERIA RUCHU DROGOWEGO M| 20 N 2 4| 2 WME - IPMIT
21 |OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 12 | 12
22 [EXCEL DLA MECHANIKOYV Mo | 20 s | 10| ™ 14 2 4| 2 WME - KMilS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 10 14
24 [ROBOTY MOBILNE M 10 | 14
- 2 | 20 15 | 10 24 +| 2 WME - 1BM
25 [MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 10 | 14
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 61,0 43,0 32,0 | 406 | 206 | 178 2 140 (10,5 112 [ 90| 240 [19,0] 212 | 155 36 3,0 52 | 4,0
1 [BUDOWA POJAZDOW ™ | a0 | 30 20 | 15| 22 | 18 40 +| 3 WME - IPMIT
2 [GRAFIKA INZYNIERSKA ™ | 54 | 40 25 | 20 | 10 [ 40 | 4 54 x| 4 WME - [BM
3 [MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 ™ | 26 [ 20 15 | 10 [ 14 12 26 +| 2 wTC
4 |METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH m | 20 [ 15 0 [ 10 10] 46 20 +[15 WME - IPMIT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 MR ES 20 | 15 | 18 16 34 x| 25 wTC
6 |TECHNIKI WYTWARZANIA 1 ™M | 30 [ 25 20 | 15| 16 | 6 | 8 30 +| 25 WME - IPMT
7 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 m | a4 | 35 25 | 20 [ 36 8 44 x| 35 WME - [BM
8 |TECHNIKI WYTWARZANIA 2 m | 30 | 25 20 | 15| 14 | 6 | 10 30 +25 WME - IBM
9 [ TERMODYNAMIKA TECHNICZNA m | 40 | 30 20 [ 15[ 24 [ 10] 6 40 x| 3 WME - IPMIT
10 [URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE m [ 36 [ 30 20 | 15| 18 | 10 | 8 36 +| 3 WME - IBM
11 |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI m | a2 [ 30 20 | 15| 20 | 6 | 16 2 + 3 WME - IPMT
12 |PLYNY EKSPLOATACYJNE m | 40 | 30 20 | 15| 20 | 8 | 12 a0 + 3 WME - IPMT
13 [PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI m | 40 | 30 20 [ 15[ 24 [ 6 | 10 40 x| 3 WME - IPMIT
14 |PODSTAWY EKSPLOATACUI m | a2 | 30 20 | 15| 28 | 14 2 + 3 WME - IPMT
15 [PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 m | s0 | 35 25 |20 [ 20 [ 24| 6 50 x| 35 WME - [BM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA m | 40 | 30 20 | 15| 20 20 a0 + 3 WME - IPMT
17 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 MHEXED 20 | 15| 20 | 12 | 4 36 + 3 WME - IBM
18 | STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN m [ 24 [ 20 15 | 10 | 14 | 10 24 +| 2 [ wmE-IPMIT
19 |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA M IERED 15 | 10] 20 [ s 2 28 +| 2 [ wmE-IPMiIT
Wybieralne tresci 9% | 80 60 | 40 | 38 | 26 | 32 48| 40| 48 | a0
20 [CAD DLA MECHANIKOW m o | 20 w || w B 18 2 4+ 2 WME - 1BM
21 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 6 18
22 [ROZWOJ UKEADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW m o | 20 IR 2 4 2 WNE . PMIT
23 [POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 12 | 8 | 4
24 [KSZTALTOWANIE KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA m o | 20 s | 0| O] ™ 2 4 2 WNE - 1B
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 10 | 14
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN m o | 20 s || 0] 4]0 2 4 2 O
27 [METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 10| 4 |10
D. Grupa tresci wybieralnych 480 | 375 | 275 | 215 | 224 | 130 | 122 4 150 | 12,5| 280 |210| 50 |40
1 |BUDOWA | EKSPLOATACJA BAZ | STACJI PALIW m [ eo [ 50 25 | 25 | 26 | 18 | 16 60 x| 5 WME - IPMIT
2 [BUDOWA SILNIKOW SPALINOWYCH R IENES 20 | 15| 14 [ 8 [ 8 30 +| 25 WME - IPMIT
3 ELEL\JIIISSES FOR TRANSPORT AND DISTRIBUTION OF SERVICE m | 20 | 25 20 | 15| 14| s | 6 4 30 x| 28 WME - PMIT
4 |[PODSTAWY TECHNOLOGII PRZEROBKI ROPY NAFTOWE. R IENES 20 | 15| 24 [ 6 30 +| 25 WME - IPMIT
5 |ANALIZA LABORATORYJNA PRODUKTOW NAFTOWYCH ™M [ a4 | 30 20 [ 15[ 16 [ 4 | 2a a4 +| 3 WME - IPMIT
6 | GOSPODARKA MAGAZYNOWA PRODUKTOW NAFTOWYCH MHIERES 20 | 15 [ 1a | 16 30 +|25 WME - IPMIT
7 |KONTROLA JAKOSCI PEYNOW EKSPLOATACYJINYCH m [ 46 [ 35 25 | 20 [ 20 [ 6 [ 20 46 x| 35 WME - IPMIT
B hicF;_lrsc;r\;»\iéLTRANSPORT MIEDZYNARODOWY PRODUKTOW wm | a0 | 25 2000 2 | 4s 30 +| 25 WME - IPMIT
9 |NAPRAWA URZADZEN MAGAZYNOWO-DYSTRYBUCYJNYCH ™M [ 20 [ 15 15 | 10 | 8 12 20 +[15 WME - IPMIT
0 32;TR§WNCMSIRODOW|SKA W GOSPODARCE PRODUKTAMI m | 30 (D28 20 | 15| 14| 8 |8 30 + 25 WME - IPMIT
11 |PALIWA, OLEJE, SMARY | PLYNY SPECJALNE m | s [ 55 35 | 30| a0 [ 12 [ 28 80 x| 55 WME - IPMIT
12 [MARKETING | ZARZADZANIE STACJA PALIW m | 30 [ 25 20 | 15[ 1a | 16 30 +| 25| WME - IPMIT
, zﬁ%&\(g:oamwczwe W LOGISTYCE PRODUKTOW m | 2 [ 15 s | a0 IR 2 +| 15| wMe - M
E. Praca dyplomowa 260 [ 220 [ 120 | 110 260 260 | 22
1 [SEMINARIUM DYPLOMOWE ™M [ 20 [ 20 15 | 10 20 20 +| 2 [ WME-IPMIT
2 |PRACA DYPLOMOWA ™| 240 [ 200 [ 105 [ 100 240 240 | 20 | wmE - IPMIT
F. praktyka zawodowa liczba tygodni | 40 | 40 | 20 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA M Jayo| 40 | 40 | 20 po Visem. 4ty +| 4 WME - IPMIT
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 2304 | 2100 [ 1130 [ 1105][ 1106 ‘ 880 ‘ 382 | ‘ 26 | 360 |300] 422 [300] 372 [300| 388 [300] 386 [30,0] 344 [300[ 122 [300
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminéw x 2 3 3 3 4 2
Rodzaje | liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczef + 10 B 9 9 6 B 5
liczba projektéw przejsciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VII - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych Plan studiéw uchwalony przez Senat WAT w dniu .........ceeeee
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

Wojskowa DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Techniczna Specjalnosé profilowana przedmiotami wybieralnymi: URZADZENIA | ZASTOSOWANIA PRODUKOW NAFTOWYCH
(specjalnos$¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw Mechanicznych i Transportu WME) poczatek 2019 rok
g ©ogélem godzin/ 3 < liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY T:;_é G g § g § 23 o 1 I [ v v Vi Vil .
88 | igoa| Ects |UF E Bl U wykl. | éwicz. | lab. |projekt| semin.| godz. |EcTs| godz. |EcTs| godz. |EcTs| godz. [EcTs| godz. | EcTs| godz. |EcTs| godz. |EcTs s dw"m g
AGrupa tresci ksztalcenia ogélnego 224 | 21,0 125 | 66 | 158 114 [130] 50 |40 30 [20[ 30 |20
1_|[ETYKA ZAWODOWA ™M [ 12 [ 15 10 [ 10 [ 2 12 +]15 wey
2 [JEZYK OBCY m | 120 [ 80 50 120 30 +| 230 +| 2|3 + 2|30 + 2 sJo
3 |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH ™M [ 10| 15 10| 8 2 10 +[15 wey
4 |[PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI m [ 20 [ 30 15 [ 12 | 8 20 +| 3 wey
5 |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI MR ED 15 8 | 16 24 +| 3 WCYMWME | realizuje KMilS
6 |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA M 4 | 05 o5 [ 4 4 +|05 PdsJ
7_|WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA ™M [ 10| 15 10 8 2 10 +[15 wey
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |HISTORIA POLSKI ™M [ 20 [ 20 10| 12 8 20 +| 2 wey
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 484 | 645 64,5 31,5 | 238 | 196 | 50 116 [17,0] 120 [155| 142 |190| 72 [90| 16 2,0 18 |20
1 [MATEMATYKA 1 ™ | 40 | 60 30 [ 18| 22 40 x| 6 wey
2 [MATEMATYKA 2 m | 40 | 60 30 [ 18| 22 20 x| 6 wey
3 |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ ™M [ 20 [ 30 20 | 15| 8 | 12 20 +| 3 WME
4 |WPROWADZENIE DO METROLOGII R ED 10 |10 8 8 16 +| 2 WTCWME | realizuje IPMIT
5 [Fizvka 1 m | 50 | e0 30 [ 24 | 20| 6 50 x| 6 wTC
6 |MASZYNOZNAWSTWO ™M [ 22 | 30 20 | 15| 16 | 4 | 2 22 +[3 WME/IBM
7 |MATEMATYKA 3 ™M | 26 [ 40 20 [ 14 | 12 26 x| 4 wey
8 |MECHANIKA TECHNICZNA 1 ™M [ 22 | 25 20 | 15 | 12 | 10 22 +|25 WMEKMIIS
9 [FizYKA2 M | 24 [ 40 20 [ 12| 6 | 6 24 x| 4 wTC
10 |MECHANIKA PLYNOW ™M | 24 [ 30 20 | 15| 10| 8 [ 6 24 +| 3 WME/IBM
11 [MECHANIKA TECHNICZNA 2 ™M | 26 [ 35 25 | 20 | 12 | 14 26 x| 35 WMEKMIIS
12 |STATYSTYKA INZYNIERSKA m [ 18 [ 20 15 | 10| 8 8 | 2 18 +| 2 WME/IPMIT
13 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1 m [ 22 [ 25 20 | 15 | 12 | 10 22 +|25 WME/KMIIS
14 |PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN m [ 18 [ 20 15 | 10| 10 | 4 [ 4 18 +| 2 WME/IPMIT
15 |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 2 ™M | 26 [ 30 20 | 15| 12 | 10 | 4 26 x| 3 WME/KMIIS
16 |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO m [ 16 [ 20 10 | 10| 10| 4 | 2 16 + 2 WME/IPMIT
17 |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA Y IEED 10 [ 10] 10] 6 [ 2 18 +| 2 WME/IPMIT
Wybieralne tresci 56 | 8,0 60 | 40 | 24 | 16 | 16 28 [40] 28 |40
18 [SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ M| 20 s | 0] © 8 4 2 WME - KMilS
19 [ TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE M 6 8
20 \NZ\.(NIERIA RUCHU DROGOWEGO M 14 20 15 10 6 8 14+ 2 WME - IPMiT
21 [0GOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN M 6 8
22 [EXCEL DLA MECHANIKO\{V M| 20 s | 10| ® 8 4 2 WME - KMilS
23 |MATLAB DLA MECHANIKOW M 6 8
24 [ROBOTY MOBILNE M 6 8
- 14 | 20 15 | 10 14 +| 2 WME - 1BM
25 |MANIPULATORY ROBOTOW MOBILNYCH M 6 8
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 516 | 61,0 | 430 | 320 | 262 | 132 | 120 2 9 [105| 72 |90 168 [190[ 130 [4155[ 22 [30[ 34 [40
1 [BUDOWA POJAZDOW ™ [ 24 [ 30 20 | 15| 14 | 10 24 +| 3 WME - IPMIT
2 [GRAFIKA INZYNIERSKA ™M | 34 [ 40 25 [ 20| 6 [ 24 [ 4 3 x| 4 WME - IBM
3 [MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 1 R ED 15 | 10| 8 8 16 +| 2 wTC
4 |METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH m | o1e [ 15 0 [ 10| 8] 4] 4 16 +|15 WME - IPMIT
5 |MATERIALY KONSTR. W BUDOWIE MASZYN 2 m [ 22 | 25 20 | 15 | 12 10 22 x| 25 wTC
6 |TECHNIKI WYTWARZANIA 1 m | 18 [ 25 20 | 15| 10 | 4 | 4 18 +| 25 WME - IPMT
7 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 m | 28 | 35 25 | 20 [ 22 6 28 x| 35 WME - IBM
8 |TECHNIKI WYTWARZANIA 2 m | 18 [ 25 20 | 15| 8 | 4 | 6 18 +| 25 WME - IBM
9 [TERMODYNAMIKA TECHNICZNA m | 26 | 30 20 [ 15 16 6 | 4 26 x| 3 WME - IPMIT
10 |URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE m [ 22 [ 30 20 | 15| 12 | 6 | 4 22 +| 3 WME - IBM
11 |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI | ELEKTRONIKI m | a2 [ 30 20 | 15| 20 | 6 | 16 42 + 3 WME - IPMIT
12 |PLYNY EKSPLOATACYJNE m | 24 | 30 20 | 15| 12 | 4 | 8 24 +| 3 WME - IPMT
13 |PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI m [ 24 [ 30 20 [ 15| 14 ] 4] 6 24 x| 3 WME - IPMIT
14 |PODSTAWY EKSPLOATACUI m | 26 | 30 20 [ 15[ 18] 8 26 + 3 WME - IPMT
15 |[PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 m [ 32 [ 35 25 |20 [ 12 ] 16 ] 4 32 x| 35 WME - 1BM
16 | TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA m [ 24 [ 30 20 | 15 | 12 12 24 +| 3 WME - IPMT
17 |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 m | 22 | 30 20 | 15| 12 | 8 | 2 22 + 3 WME - IBM
18 |STANDARYZACJA | NORMALIZACJA W BUDOWIE MASZYN m [ 16 [ 20 15 | 10| 10 | 6 16 +| 2 | WME-IPMIT
19 |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA Y IEED 15 | 10| 12 [ 4 2 18 +| 2 | WME-IPMIT
Wybieralne tresci 64 | 80 60 | 40 | 24 | 18 | 22 32 [ 40| 32 [40
20 [CAD DLA MECHANIKOW m 6| 20 w | w I 12 % 4 2 WME - 1B
21 |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA M 4 12
22 [ROZWOJ UKEADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW m e | 20 R © 4 2 WME - PMIT
23 [POMIARY CYFROWE W TECHNICE M 8 | 4| 4
24 |KSZTALTOWANIE KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA m e | 20 s | 0| 8] % 4 2 WME - 1B
25 |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA M 6 | 10
26 | TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN [V I P K % 4 2 WME - PMIT
27 [METODY DIAGNOSTYKI MASZYN M 6 | 4| 6
D. Grupa tresci wybieralnych 302 | 375 | 280 | 215 138 | 84 | 78 2 94 | 125| 176 |210| 32 |40
1 |BUDOWA | EKSPLOATACJA BAZ | STACJI PALIW m [ 38 [ s0 25 |25 [ 16 | 12 [ 10 38 x| 5 WME - IPMIT
2 |BUDOWA SILNIKOW SPALINOWYCH M [ 20 [ 25 20 | 15| 10 | 4 | 6 20 +| 25 WME - IPMiT
3 ELEG/II[(;SES FOR TRANSPORT AND DISTRIBUTION OF SERVICE m | 18 | 25 SR s | s 2 18 x| 25 WME - PMIT
4 |PODSTAWY TECHNOLOGII PRZEROBKI ROPY NAFTOWE. m | 18 [ 25 20 | 15[ 14 | 4 18 +| 25 WME - IPMIT
5 |ANALIZA LABORATORYJNA PRODUKTOW NAFTOWYCH M [ 28 [ 30 20 | 15| 10 | 4 | 14 28 +| 3 WME - IPMIT
6 |GOSPODARKA MAGAZYNOWA PRODUKTOW NAFTOWYCH m | 18 [ 25 20 | 15[ 8 | 10 18 +| 25 WME - IPMIT
7 |KONTROLA JAKOSCI PLYNOW EKSPLOATACYJINYCH m [ 28 [ 35 25 |20 | 12 | 4 | 12 28 x| 35 WME - IPMIT
s hicF;_lrsc;r\;»f(éLTRANSPORT MIEDZYNARODOWY PRODUKTOW wm | 2 | 25 200 . | a2 20 +|25 WME - IPMIT
9 |NAPRAWA URZADZEN MAGAZYNOWO-DYSTRYBUCYJNYCH M| 14| 15 15 | 10| 6 8 14 +15 WME - IPMIT
0 3E:$§WNCMSIRODOW|SKA W GOSPODARCE PRODUKTAMI m | 15 (D28 S - s | s 18+ 25 WME - IPMIT
11 |PALIWA, OLEJE, SMARY | PLYNY SPECJALNE m | so [ s5 35 | 30| 24 | 8 | 18 50 x| 55 WME - IPMIT
12 |[MARKETING | ZARZADZANIE STACJA PALIW m | 18 [ 25 20 | 15| 8 | 10 18 +| 2,5| WME - IPMIT
4 zﬁ%&\(g’:oamwczwe W LOGISTYCE PRODUKTOW m | 1a [ 15 TR s | s 14 +| 15| WVE - IPMIT
E. Praca dyplomowa 254 | 220 | 120 | 110 254 254 | 22
1 [SEMINARIUM DYPLOMOWE ™ [ 14 [ 20 15 | 10 14 14 +| 2 |WME-IPMIT
2 |PRACA DYPLOMOWA ™| 240 [ 200 [ 105 [ 100 240 240 | 20 | wmE - IPMIT
F. praktyka zawodowa liczbatygodni | 40 | 40 | 20 termin realizacji 4
[PRAKTYKA ZAWODOWA M Jayo| 40 | 40 | 20 po Visem. 4tyg. +| 4 WME - IPMIT
OGOLEM GODZIN * / pkt. ECTS | 1540 | 2100 [ 1515 | 1105] 704 ‘ 570 ‘ 248 | ‘ 18 | 230 |300] 260 [300] 244 [300] 270 [300] 240 [300[ 216 [300[ 80 [300
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminéw x 2 3 3 3 4 2
Rodzaje | liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczef + 9 7 9 9 6 8 5
liczba projekiow przejéciowych

* bez godzin przeznaczonych na zajecia E2 PRACA DYPLOMOWA
Semestry V - VII - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych Plan studiéw uchwalony przez Senat WAT w dniu .........ceeeee
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2
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