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PROGRAM STUDIOW

dla kierunku studiow ,,MECHANIKA | BUDOWA MASZYN”

Poziom studiéw studia pierwszego stopnia
Profil studiow ogolnoakademicki
Forma(y) studiow stacjonarna i niestacjonarna

Tytut zawodowy nadawany absolwentom inzynier
Poziom Polskiej Ramy Kwalifikacji poziom 6
Kierunek studiow przyporzadkowany jest do:
Dziedzina nauki Nauki inzynieryjno-techniczne
Dyscyplina naukowa Inzynieria mechaniczna
Dyscyplina wiodaca:?

Jezyk studiow polski

Liczba semestrow siedem

taczna liczba godzin

W programie specjalnosci profilowanej Studia Studia

przedmiotami wybieralnymi stacjonarne | niestacjonarne
mechatronika i diagnostyka samochodowa 2446 1558
pojazdy samochodowe i specjalne 2442 1556
projektowanie i sterowanie maszyn 2436 1554
techniki komputerowe w inzynierii mechanicznej 2436 1554
techniki wytwarzania 2440 1562

Liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow 210 pkt.

L w przypadku przyporzadkowania kierunku studioéw do wiecej niz jednej dyscypliny naukowej;



taczna liczba punktéow ECTS, jaka student musi uzyskaé w ramach zajeé:

— prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich
lub innych oséb prowadzacych zajecia

W programie specjalnosci profilowanej przedmiotami wybieralnymi Liczba punktéw ECTS
mechatronika i diagnostyka samochodowa 111,5
pojazdy samochodowe i specjalne 110,5
projektowanie i sterowanie maszyn 111
techniki komputerowe w inzynierii mechanicznej 110
techniki wytwarzania 111

— z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych? — 10 pkt. ECTS

Wymiar, liczba punktéw ECTS, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych:

Kazdy student realizujgcy studia na kierunku studiow ,mechanika i budowa maszyn”
zobowigzany jest do zaliczenia praktyki w wymiarze — 4 tygodni.

taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyska¢c w ramach
praktyki — 4 pkt. ECTS.

Praktyka jest integralng czescig realizowanego procesu ksztatcenia na kierunku
,mechanika i budowa maszyn”. Ich zaliczenie warunkuje zaliczenie danego roku stu-
diéw. Praktyki zawodowe dajg studentom mozliwos¢ poszerzenia wiedzy o zagadnie-
nia praktyczne oraz zapoznania sie z potencjalnym przysztym pracodawcg, z jego
potrzebami i wymaganiami. Przedsiebiorstwo lub instytucja przyjmujgca studentow
na praktyke ma z kolei mozliwos¢ poznac¢ potencjalnych przysztych pracownikéw,
wykorzystac ich pracowitos¢ i wiedze, a takze wptywac¢ na dalszy bieg ich studiéw
w celu dopasowania ich umiejetnosci do swoich potrzeb.

Praktyka realizowana jest zgodnie z obowigzujgcym programem i planem studiow,
wymaganiami zawartymi w ,Regulaminie Studiow w WAT” oraz zgodnie z przyjetymi
na wydziale zasadami zawartymi w dokumencie ,Zasady i formy odbywania praktyk
zawodowych w Wydziale Inzynierii Mechanicznej Wojskowej Akademii Technicznej”.
W Wydziale Inzynierii Mechanicznej istniejg nastepujgce formy realizacji praktyki:

— samodzielne zorganizowanie praktyki przez studenta (bez posrednictwa uczelni)

— praktyka indywidualna — podstawowa forma odbycia praktyki;

— realizacja praktyki na zasadzie porozumienia uczelni z zakltadem pracy o pro-

wadzeniu praktyk — praktyka grupowa;

— wykonywanie przez studenta pracy zawodowej zaliczonej na poczet praktyki

(na studiach niestacjonarnych).

Warunkiem zaliczenia praktyki w Wydziale:

— przez studenta studiéw stacjonarnych jest jego uczestnictwo w praktyce, zto-
zenie zaswiadczenia z odbytej praktyki, sporzadzenie i uzyskanie pozytywnej
oceny sprawozdania z odbytej praktyki oraz ztozenie przez studenta dzien-
niczka praktyk;

— przez studentéw studidw niestacjonarnych zaliczenie praktyki odbywa sie na
tych samych zasadach, jak u studentéw studiow stacjonarnych, ponadto: dla
studentéw pracujgcych (udokumentowany okres zatrudnienia na umowe, zle-

2 nie dotyczy kierunkow studiéw przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin odpowiednio
nauki humanistyczne lub nauki spoteczne.



cenie lub staz — powinien wynosi¢ nie mniej niz 4 tygodnie) zaliczenie praktyki
moze by¢ na podstawie pracy zawodowej — na podstawie ztozonego wniosku
i zaswiadczenia o pracy — potwierdzonego przez zaktad pracy lub kserokopii
umowy o prace, zlecenia (o dzieto) stazu czy dokumentéw potwierdzajgcych
prowadzenie dziatalnosci gospodarczej. Warunkiem zaliczenia praktyki jest
udokumentowanie, ze wykonywana praca zawodowa pokrywa sie ze studio-
wanym kierunkiem studiow, a student osiggnagt zaktadane efekty uczenia sie
okreslone w programie praktyki na poziomie wyzszym niz 50%.

Opis zaktadanych efektow uczenia sie uwzglednia:

— uniwersalne charakterystyki pierwszego stopnia okreslone w zatgczniku do ustawy
z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikaciji

— charakterystyki drugiego stopnia okreslone w zatgczniku do rozporzgdzenia Ministra
Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14 listopada 2018 r. w sprawie charakterystyk
drugiego stopnia efektéw uczenia sie dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy
Kwalifikacji, w tym rowniez umozliwiajgcych uzyskanie kompetencii inzynierskich?

i jest ujety w trzech kategoriach:

— kategoria wiedzy (W), ktéra okresla:
— zakres i gtebie (G) — kompletnos¢ perspektywy poznawczej i zaleznosci,
— kontekst (K) — uwarunkowania, skutki.

— kategoria umiejetnosci (U), ktora okresla:
— w zakresie wykorzystania wiedzy (W) — rozwigzywane problemy i wykonywane
zadania,
— w zakresie komunikowania sie (K) — odbieranie i tworzenie wypowiedzi, upowszech-
nianie wiedzy w srodowisku naukowym i postugiwanie sie jezykiem obcym,
— w zakresie organizacji pracy (O) — planowanie i prace zespotowa,
— w zakresie uczenia sie (U) — planowanie wtasnego rozwoju i rozwoju innych oséb.

— kategoria kompetencji spotecznych (K) - ktora okresla:
— w zakresie ocen (K) — krytyczne podejscie,
— w zakresie odpowiedzialnosci (O) — wypetnianie zobowigzan spotecznych i dzia-
tanie na rzecz interesu publicznego,
— w odniesieniu do roli zawodowej (R) — niezaleznos¢ i rozwoj etosu.

Objasnienie oznaczen:
— w kolumnie symbol i numer efektu:
— K — kierunkowe efekty uczenia sieg;
- W, U, K (po podkresiniku) — kategoria — odpowiednio: wiedzy, umiejetnosci,
kompetencji spotecznych;
— 01, 02, 03, ... — numer efektu uczenia sie.
— w kolumnie kod skfadnika opisu — Inz*_P6S_WG - kod sktadnika opisu charak-
terystyk drugiego stopnia dla kwalifikacji na poziome 6 Polskiej Ramy Kwalifikacji.

3 dotyczy kierunkow studiow, absolwentom ktorych nadawany jest tytut zawodowy: inz., mgr inz.
4 w przypadku kompetencji inzynierskich;



symbol
i numer
efektu

opis zaktadanych efektéw uczenia sie

kod
sktadnika
opisu

WIEDZA Absolwent:

K_WO01

Ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgca algebre, geometrie ana-

lityczna, analize matematyczna, rachunek prawdopodobienstwa, statystyke

oraz elementy matematyki stosowanej, w tym metody matematyczne i me-
tody numeryczne niezbedne do:

1) opisu i analizy dziatania podstawowych uktadéw, maszyn i urzgdzen w sy-
stemach mechanicznych, a takze podstawowych zjawisk fizycznych w nich
wystepujacych,

2) opisu i analizy proceséw technologicznych,

3) syntezy elementéw, uktadéw i systemdw mechanicznych i mechatronicz-
nych.

P6S_WG

K_W02

Ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujgcg mechanike, termodynamike, optyke,
akustyke, elektrycznos$¢ i magnetyzm, fizyke laserow, w tym wiedze nie-
zbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujgcych
w elementach i uktadach mechanicznych oraz w ich otoczeniu.

P6S_WG

K_WO03

Zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju roznych form przed-
siebiorczosci (w tym indywidualnej przedsigbiorczosci) z uwzglednieniem
analizy ryzyka.

P6S_WK
Inz_P6S_WK

K_W04

Ma wiedze w zakresie grafiki inzynierskiej, w tym niezbedng do zrozumienia
zasad oznaczania cech, odwzorowania i wymiarowania, graficznego przed-
stawiania potgczen elementéw maszyn, stosowania normalizacji w zapisie
konstrukcji oraz zna programy komputerowe stuzgce do projektowania.

P6S_WG

K_WO05

Ma zaawansowang, podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie mechaniki
technicznej i wytrzymatosci materiatow, teorii ruchu maszyn i napedéw oraz
w zakresie nauki o materiatach niezbedng do:

1) modelowania uktadéw mechanicznych,

2) analizy wytrzymatosciowej konstrukcji mechanizmdéw, maszyn i urzgdzen.

P6S_WG

K_W06

Posiada uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie pro-
jektowania, budowy, konstrukcji i zasad funkcjonowania czesci maszyn (w tym
ich zastosowania w pojazdach i maszynach).

P6S_WG

K_WO07

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie ptynéw eksploatacyjnych stosowanych
w budowie maszyn i szczeg6towg w zakresie oceny ich wtasnosci i zastoso-
wania.

P6S_WG

K_WO08

Ma zaawansowang wiedze w zakresie pojazdéw i maszyn, w tym wiedze
w zakresie techniki samochodowej, mechaniki i bezpieczenstwa ruchu drogo-
wego.

P6S_WG

K_WO09

Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu wybrane fakty, obiekty i zjawiska
oraz dotyczace ich metody i teorie wyjasniajgce zaleznosci miedzy nimi,
stanowigce szczegdtowg wiedze z zakresu grupy tresci wybieralnych.

P6S_WG

K_W10

Zna irozumie charakter, miejsce i znaczenie nauk spotecznych i humani-
stycznych oraz ich relacje do nauk inzynieryjno-technicznych.

P6S_WG

K_Wi11

Ma podstawowg wiedze w zakresie elektrotechniki i elektroniki niezbedng
do doboru i stosowania w praktyce podstawowych elementow i uktadéw elek-
trycznych w budowie maszyn oraz podstawowych ukfadéw mechatronicznych.

P6S_WG

K_W12

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie inzynierii wytwarzania elementéw
i zespotdw maszyn oraz technologii montazu maszyn.

P6S_WG

K_W13

Ma wiedze w zakresie niezawodnosci, tribologii i tribotechniki niezbedng do
zrozumienia podstaw eksploatacji maszyn.

P6S_WG

K_W14

Ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie mecha-
niki ptyndw i termodynamiki technicznej oraz szczegdtowg w zakresie procesu
spalania i wymiany ciepta.

P6S_WG

K_W15

Ma podstawowg wiedze w zakresie architektury komputeréw (w szczegol-
nosci warstwy sprzetowej) oraz w zakresie metodyki i podstawowych tech-
nik programowania.

P6S_WG
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K_W16

Zna i rozumie fundamentalne dylematy wspétczesnej cywilizacji w kontekscie
ochrony srodowiska w budowie maszyn, zwlaszcza w zakresie technologii
ograniczania emisji szkodliwych czynnikéw, gospodarki odpadami oraz korzy-
stania z odnawialnych Zrédet energii.

P6S_WG
P6S_WK

K_W17

Ma podstawowg wiedze w zakresie automatyki i robotyki niezbedng do pro-
jektowania uktadéw regulacji stosowanych w urzgdzeniach mechanicznych
i mechatronicznych.

P6S_WG

K_W18

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie metrologii, zna i rozumie metody
pomiaru i podstawowe wielkosci charakteryzujgce elementy i uktady mecha-
niczne oraz elektryczne.

P6S_WG

K_W19

Ma podstawowg wiedze ogdlng dotyczgcag standaryzacji i normalizacji w bu-
dowie maszyn.

P6S_WK

K_W20

Posiada wiedze na temat programéw komputerowych stuzgcych do analizy
obcigzen pojazdow i maszyn.

P6S_WG

K_W21

Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, ma orientacje w obecnym
stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych budowy maszyn i urzgdzen
technicznych.

P6S_WG

K_W22

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy i funkcjonowania urzgdzen
i uktadoéw hydraulicznych i pneumatycznych.

P6S_WG

K_W23

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen,
obiektéw i systemdw technicznych, w tym szczegdlnie eksploatacji technicz-
nej, sposobu zbierania i przetwarzania danych eksploatacyjnych, diagnostyki
maszyn, realizacji procesu technologicznego naprawy maszyn, organizacji
uzytkowania maszyn, ktére umozliwiajg ich poprawng eksploatacje.

Inz_P6S_WG

K_W24

Zna i rozumie podstawowe ekonomiczne, prawne, etyczne i inne pozatech-
niczne uwarunkowania zwigzane z dziatalnoscig zawodowg inzyniera; zna
podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgce w prze-
mysle maszynowym.

P6S_WK

K_W25

Zna irozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wiasnosci
przemystowej i prawa autorskiego, potrafi korzysta¢ z zasobow informacji
patentowe;.

P6S_WK

UMIEJETNOSCI Absolwent:

K_Uo1

Potrafi wykorzystywa¢ posiadana wiedze — formutowacC i rozwigzywac
ztozone i nietypowe problemy z zakresu mechaniki i budowy maszyn oraz
wykonywaé zadania w warunkach nie w petni przewidywalnych poprzez
wiasciwy dobér zrodet i informacji z nich pochodzacych, dokonywac ich
oceny, krytycznej analizy i syntezy tych informaciji.

P6S_UW

K_U02

Potrafi komunikowaé sie z otoczeniem z uzyciem specjalistycznej terminologii
przy uzyciu réznych technik (ustnych, pisemnych, wizualnych, technicznych,
pracy w grupie) i dziataé w srodowisku krajowym i miedzynarodowym.

P6S_UK

K_U03

Potrafi bra¢ udziat w debacie dotyczacej realizacji zadania inzynierskiego —
przedstawia¢ i oceniaé rézne opinie i stanowiska oraz dyskutowac¢ o nich.

P6S_UK

K_U04

Potrafi planowa¢ i organizowa¢ prace indywidualng oraz w zespole doty-
czgcg realizacji zadanh i rozwigzywaniu problemoéw oraz wspotdziataé z innymi
osobami w ramach prac zespotowych (takze o charakterze interdyscyplinar-
nym), ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz gotowosc
podporzgdkowania sie zasadom pracy w grupie i ponoszenia odpowiedzial-
nosci za wspdlnie realizowane zadania.

P6S_UO

K_U05

Potrafi samodzielnie planowac i realizowa¢ wtasne uczenie sie przez cate
zycie m.in. w celu podnoszenia kwalifikacji zawodowych i osobistych inzy-
niera mechanika.

P6S_UU

K_U06

Potrafi postugiwa¢ sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego, w stopniu wystarczajgcym do
porozumiewania sie i czytania ze zrozumieniem tekstéw technicznych.

P6S_UK
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K_U07

Potrafi postugiwa¢ sie¢ metodami i modelami matematycznymi, a takze wyko-
nywa¢ symulacje komputerowe do realizacji zadan typowych, analizy i oceny
dziatania elementéw maszyn.

P6S_UW

K_U08

Potrafi planowa¢ i przeprowadzac¢ eksperymenty, w tym pomiary wielkosci
fizycznych (np. mechanicznych, hydraulicznych, elektrycznych) i symulacje
komputerowe, interpretowaé uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski.

Inz_P6S_UW

K_U09

Potrafi — przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich
oraz ich rozwigzywaniu — wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne oraz
eksperymentalne.

Inz_P6S_UW

K_U10

Potrafi poréwnywac¢ rozwigzania projektowe elementéw i ukladéw mecha-
nicznych ze wzgledu na zadane kryteria uzytkowe.

P6S_UW

K_U11

Potrafi dziataé w $rodowisku informatycznym i wykorzysta¢ podstawowe
narzedzia i oprogramowanie do komunikowania sie, gromadzenia i prze-
twarzania danych, tworzenia dokumentacji technicznych oraz wykorzystaé
narzedzia komputerowego wspomagania do symulacji, projektowania i wery-
fikacji elementow i uktadéw mechanicznych.

P6S_UW

K_U12

Potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi metodami i urzgdzeniami umozli-
wiajgcymi pomiar podstawowych wielkosci charakteryzujgcych elementy
i uktady mechaniczne.

P6S_UW

K_U13

Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ symulacje komputerowe zjawisk fizycz-
nych (mechanicznych, pneumatycznych, hydraulicznych i elektrycznych),
uwzgledniajgc podstawowe parametry charakteryzujgce materiaty, elementy
oraz uktady mechaniczne i mechatroniczne; potrafi przedstawi¢ otrzymane
wyniki w formie tabelarycznej i graficznej, dokonac ich interpretacji i wycigg-
na¢ wiasciwe wnioski.

P6S_UW

K_U14

Potrafi planowac i przeprowadzac eksperymenty elementéw maszyn i prostych
systeméw mechanicznych i mechatronicznych oraz — w przypadku wykrycia
btedéw — przeprowadzi¢ ich diagnoze.

P6S_UW

K_U15

Potrafi — przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich
oraz ich rozwigzywaniu, ktére obejmujg projektowanie elementéw, uktadéw
i systemdédw mechanicznych — dostrzegac ich aspekty systemowe i poza-
techniczne, w tym aspekty socjalne, zdrowotne, etyczne, srodowiskowe,
ekonomiczne i prawne.

Inz_P6S_UW

K_U16

Potrafi wykorzysta¢ posiadang wiedze do pracy w przedsiebiorstwach prze-
mystowych oraz innych zajmujgcych sie wytwarzaniem produktéw, eksploa-
tacja, projektowaniem ibadaniami oraz stosuje zasady bezpieczenstwa
i higieny pracy zwigzane z tg praca.

P6S_UW

K_U17

Potrafi — przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich
oraz ich rozwigzywaniu — dokona¢ wstepnej oceny ekonomicznej propono-
wanych rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich.

Inz_P6S_UW

K_U18

Potrafi dokonaé krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych
rozwigzan technicznych, oceni¢ rozwigzania techniczne, w szczegdlnosci
urzadzenia, obiekty, systemy, procesy i ustugi w zakresie mechaniki i budowy
maszyn, w tym z zakresu grupy tresci wybieralnych.

Inz_P6S_UW

K_U19

Potrafi dokonaé¢ identyfikacji i sformutowaé specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze praktycznym w zakresie budowy maszyn.

P6S_UW

K_U20

Potrafi korzysta¢ z kart katalogowych, norm przedmiotowych i not aplikacyj-
nych w celu dobrania odpowiednich komponentéw projektowanych urzadzen
lub systemédw mechanicznych.

Inz_P6S_UW

K_U21

Potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi stuzgcych do rozwig-
zywania prostych zadan inzynierskich, typowych dla mechaniki i budowy
maszyn oraz wybiera¢ i stosowac wiasciwe metody i narzedzia.

P6S_UW

K_U22

Potrafi zaprojektowa¢ — zgodnie z zadang specyfikacjg — oraz wykonac¢ proste
urzgdzenia, obiekty, systemy lub zrealizowa¢ procesy w systemie mecha-
nicznym uzywajgc odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i mate-
riatdw, uwzgledniajgc w tym trendy rozwojowe dyscypliny.

Inz_P6S_UW




symbol kod
i numer opis zaktadanych efektéw uczenia sie sktadnika
efektu opisu
K_U23 |Potrafi identyfikowac i interpretowaé podstawowe zjawiska i procesy spo-
teczne, humanistyczne i prawne w zakresie dyscypliny naukowej inzynieria| P6S_UW
mechaniczna
KOMPETENCJE SPOLECZNE Absolwent:
K_KO01 |Jest gotdw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci oraz
uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemdéw poznawczych
; . : . o ) . P6S_KK
i praktycznych a takze zasiegania opinii ekspertéow w przypadku trudnosci -
z samodzielnym rozwigzywaniem problemu.
K_KO02 |Jest gotéw do wypetniania zobowigzan spotecznych, inspirowania i organizo-
wania dziatalnosci na rzecz srodowiska spotecznego, inicjowania dziatania P6S KO
na rzecz interesu publicznego oraz myslenia i dziatania w sposéb przedsie- -
biorczy.
K_KO03 |Jest gotow do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, z uwzglednie-
niem zmieniajgcych sie potrzeb spotecznych, w tym: podtrzymywania etosu P6S KR

zawodu inzyniera, przestrzegania i rozwijania zasad etyki zawodowej oraz
dziatania na rzecz przestrzegania tych zasad.




Grupy zaje¢ / przedmioty® , ich skrécone opisy (programy ramowe),

przypisane do nich punkty ECTS

i efekty uczenia (odniesienie do efektéw kierunkowych)

nazwa grupy zajeé liczba kod odniesienie
l.p. - . : pkt. . do efektow
nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) ECTS dyscypliny kierunkowych
grupa tresci ksztalcenia ogélnego
przedmioty ogélne
1. |ETYKA ZAWODOWA
Etyka ogodlna, ktéra jest podstawg do etyki zawodoweyj:
przedmiot i dziaty etyki, podstawowe pojecia i kategorie K_W10
etyczne, systemy i kierunki etyczne. Etyka zawodowa: istota | 1,5 NS K_U23
i zadania etyk zawodowych, istota i funkcje kodeksow K_KO03
etycznych, tradycyjne i wspofczesne kodeksy etyczne oraz
wymogi etyczne w zawodach technicznych.
2. |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA
Celem przedmiotu jest zapoznanie studenta z nowoczesnymi
metodami studiowania, a takze umozliwienie mu zdobycia
umiejetnosci niezbednych w studiowaniu, takich jak: umiejet-
nos$¢ samodzielnego uczenia sie, autoprezentacji, wystgpien K W23
publicznych, naukowej dyskusji, odpowiedzialnej pracy w ze- K W24
spole, studiowania literatury naukowej, tworzenia sprawozdarn K UO1
z badan, inicjowania zagadnien do studiowania, rozwijania K U02
postawy badawczej i tworczej, a takze zarzgdzania swoim| 0,5 NS K UO5
czasem oraz radzenia sobie ze stresem — zatem tych wszyst- K KOL
kich elementow wiedzy oraz umiejetnosci i kompetenciji, ktore K K02
wymagane sg w trakcie realizacji innych przedmiotéw. Przed- K KO3
miot ma utatwic¢ studentowi pokonanie trudno$ci, pojawiajg- -
cych sie na poczatku studiow w zwigzku z konieczno$cig
zmiany szkolnego stylu uczenia sie na akademicki styl samo-
dzielnego zdobywania wiedzy oraz nabywania umiejetnoS$ci
i kompetenciji.
3. |PODSTAWY ZARZADZANIA
| PRZEDSIEBIORCZOSCI
Celem przedmiotu jest przekazanie wiedzy teoretycznej i prak-
tycznej w zakresie podstaw zarzgdzania we wspotczesnych
przedsiebiorstwach. Wprowadzenie studentéw w podstawowe K_W24
zagadnienia problematyki wspofczesnego zarzgdzania oraz K_WO03
zapoznanie z mechanizmami funkcjonowania organizaciji. 3 NZJ K_U16
Przedstawienie najwazniejszych metod i narzedzi wsparcia K_U23
przedsiebiorczosci w Polsce z uwzglednieniem analizy ryzyka. K_KO01
Wyktad aktywizujgcy studentéw z jednoczesng prezentacjg K_K02
przyktadéw odnoszgcych sie do najlepszych praktyk zarzg-
dzania i przedsiebiorczo$ci. Cwiczenia przygotowywane w for-
mie; analizy przypadkow, prezentacji audiowizualnych oraz
rozwigzan i prezentacji przygotowywanych przez studentow.
4. WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA
Przedmiot umozliwia stuchaczom zapoznanie sie z podsta-
wami wiedzy o prawie i Zrédtach prawa, jak rowniez zazna- K_W24
Jjomienie z podstawami nomenklatury prawnej niezbednej| 1,5 NP K_U23
dla rozumienia jezyka prawnego i prawniczego oraz elemen- K_KO01
tami prawa Rzeczypospolitej Polskiej w zakresie prawa kon-
stytucyjnego, cywilnego i gospodarczego. W trakcie realizacji

5 karty informacyjne przedmiotow sg opracowywane i udostepniane w terminie 30 dni przed
rozpoczeciem semestru, w ktorym jest realizowany przedmiot
8 nazwy grup zajec¢ / przedmiotéw




nazwa grupy zajeé liczba kod odniesienie
l.p. - . : pkt. . do efektow
nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) ECTS dyscypliny kierunkowych
przedmiotu naswietlona zostanie réwniez specyfika prawa
miedzynarodowego oraz prawa Unii Europejskiej.

5. |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI
Celem przedmiotu jest przedstawienie oraz nauczenie stu-
denta przygotowania i wykorzystania komputeréw oraz opro-
gramowania w dydaktyce i pracy. Wykfady prezentujg zagad- K_W15
nienia zaréwno ogodine teoretyczne, jak rowniez praktyczne 3 IM K_w21
szczegOty w wybranych zagadnieniach. W ramach zaje¢ labo- K _U11
ratoryjnych w wybranym S$rodowisku operacyjnym, na okreslo- K_KO01
nym przez prowadzgcego pakiecie biurowym i Srodowisku
programowania realizowane sg zadania ilustrujgce tresci
wyktadu.

6. |JEZYK OBCY
Materiat strukturalno-gramatyczny: powtérzenie, rozszerzenie
i usystematyzowanie nastepujgcych zagadnien: czasy grama-
tyczne/czasy narracji; strona czynna/bierna; mowa zalezna; K_U01
tryb warunkowy; tworzenie pytan; kolokacje; zdania ztozone; K_U03
Szyk wyrazéw w zdaniu; czasowniki modalne; czasowniki fra- 8 J K_U04
zowe. Materiat pojeciowo-funkcyjny: prosby; sugestie; oferty; K_U06
porady; przyzwolenie/odmowa; zaprzeczenia; zgoda/niezgoda; K_Ko01
wyrazanie opinii; przyczyny/skutku; powodu/celu; zyczenie,
przepraszanie; podsumowanie; wybor rejestru/stylu; jezyk
specjalistyczny.

7. |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH
Historia ochrony wtasno$ci przemystowej w Polsce i na Swie-
cie. Miedzynarodowe organizacje ochrony wiasnosci intelek- K_W24
tualnych. Ochrona patentowa, wzory uzytkowe i wzory prze- 15 NP K_W25
mysfowe. Znaki towarowe, oznaczenia geograficzne, znaki ’ K_U15
handlowe i ustugowe. Topografie uktadéw scalonych. Poste- K_K01
powanie przed Urzedem Patentowym RP. Procedury, opfaty,
rejestry. Prawo autorskie i prawa pokrewne — Copyright.

8. |BHP
BHP w obowigzujgcym stanie prawnym. Zasady bezpieczen-
stwa i higieny pracy (nauki) — reguty bezpiecznego poste-
powania, wymagane przy wykonywaniu okre$lonej pracy
(czynnosci), wynikajgce z przestanek naukowych i technicz- K_W24
nych. Ochrona przed zagrozeniami dla zdrowia i bezpieczen- 0 K_U16
stwa studentéw. Stosowanie $rodkéw ochrony indywidualnej K_KO01
na zajeciach (¢wiczeniach). Ubezpieczenia od nastepstw nie-
szczesliwych wypadkéw. Postepowanie w razie wypadkow
i w sytuacjach zagrozen. Zasady udzielania pierwszej pomocy
przedlekarskie;.

9. |HISTORIA POLSKI K W10
Historia Polski od poczatku polskiej panstwowosci do prze- K W24
tomu XX i XXI wieku: Polska Piastéw, Jagiellonéw, wtadcow 5 H K UO1
elekcyjnych, epoka rozbiorow, odzyskanie niepodlegfosci K U23
w 1918 r. oraz dzieje parnstwa polskiego w okresie miedzy- K KOL
wojennym, Il wojnie $wiatowej i po jej zakorczeniu. —

10. |WYCHOWANIE FIZYCZNE
Ksztafttowanie pozgdanych zachowan i postaw wobec wia-
snego zdrowia, rozbudzanie zainteresowari sportowych. K U02
Praktyczne uczestnictwo w uprawianiu réznych dyscyplin 0 K U03
sportowych i form aktywno$ci ruchowej (atletyka terenowa K K02

i nordic walking, badminton, biegi na orientacje, gimnastyka,
kulturystyka, lekko-atletyka, ptywanie, pitka siatkowa, pitka
nozna, pitka koszykowa, sporty walki, strzelectwo sportowe,
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nazwa grupy zajeé liczba kod odniesienie
e nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) PR dyscypliny .do cliz
: ECTS kierunkowych
tenis stofowy i ziemny). Rozwéj i podwyzszenie sprawnosci
funkcjonalnej ukfadu krazeniowo-oddechowego i miesnio-
wego, stymulowanie rozwoju uktadu ruchu. Ksztaftowanie
postaw i umiejetnosci pro obronnych.
grupa tresci ksztalcenia podstawowego
przedmioty podstawowe

1. |MATEMATYKA 1
Przedmiot stuzy do poznania i zrozumienia przez studentéw
podstawowych pojec i twierdzenn matematyki, szczegélnie K WOL
podstaw logiki i teorii mnogos$ci oraz algebry z geometrig K UO1L
analityczng, oraz opanowania elementarnych umiejetnosci 6 IM K UO7
rachunkowych z zakresem wiedzy obejmujgcym: liczby rze- K U09
czywiste; funkcje elementarne; liczby zespolone; macierze, K KO1
wyznaczniki, uktady liniowych réwnan algebraicznych, prze- -
strzenie wektorowe; proste, ptaszczyzny i powierzchnie dru-
giego stopnia w przestrzeni tréjwymiarowej.

2. MATEMATYKA 2
Przedmiot stuzy do poznania i zrozumienia przez studentéw
podstawowych pojec i twierdzen matematyki, szczegélnie K_Wo01
analizy matematycznej, oraz opanowania elementarnych K_Uuo1
umiejetnosci rachunkowych z zakresem wiedzy obejmujg- 6 IM K_Uo07
cym: liczby rzeczywiste, ciggi liczbowe i szeregi liczbowe; K_U09
rachunek rézniczkowy i catkowy funkcji jednej zmiennej rze- K_K01
czywistej i rachunek rézniczkowy funkcji wielu zmiennych
rzeczywistych.

3. |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ
Podstawy wykonania i umiejetno$¢ odczytywania inzynier- K W04
Skiej dokumentacji technicznej. Metody odwzorowan figur K ULl
geometrycznych na ptaszczyznie, oparte na rzutowaniu row- 3 IM K U12
nolegtym i srodkowym. Normalizacja w zakresie dokumen- K U16
tacji technicznej. Zapoznanie sie z podstawowym oprogramo- K KO3
waniem wspomagajgcym proces tworzenia dokumentacji -
technicznej.

4. WPROWADZENIE DO METROLOGII

.. . o . . K_W18
Miejsce i rola metrologii jako interdyscyplinarnego obszaru K W24
wiedzy we wspotczesnym spoteczenstwie. Definicje podsta- K U08
wowych poje¢ z zakresu metrologii. Istota podstawowych 2 IM K U12
metod pomiarowych. Budowa oraz przeznaczenie podstawo- K KO1
wych wzorcdw i przyrzadéw pomiarowych wielkoSci fizycz- K KO3
nych. Btedy i niepewnos$¢ pomiaru. -

5. |FIZYKA 1
Celem przedmiotu jest nauczy¢ rozumienia zjawisk fizycz-
nych, zapoznac z podstawowymi pojeciami i prawami fizyki
z zakresu mechaniki, teorii drgan, pola elektrostatycznego K W02
i magnetycznego. Nauczy¢ stosowania matematyki do iloscio- 6 IM K UO1
wego opisu zjawisk fizycznych zapoznac z wazniejszymi przy- K KO1
rzgdami pomiarowymi i podstawowymi metodami pomiaréw -
wielkosci fizycznych. Wyréwnac réznice programowe i umie-

JetnoSci studentéw uzyskane podczas kursu fizyki w szkotach
ponadpodstawowych.

6. |MASZYNOZNAWSTWO K_W02
Pojecia i definicje systemoéw technicznych i technologicznych, K_W21
maszyn i systeméw maszynowych. Maszyna jako obiekt o zna- 3 IM K_W22
czeniu spotecznym. Podstawowe rodzaje elementéw, zespo- K_W23
tow i podzespotow. Materiaty stosowane w budowie maszyn. K_W24
Podstawowe wiadomosci o materiatach pednych i smarach. K _U01
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i liczba odniesienie

l.p. _ hazwa grupy zajec pkt. g . do efektow

nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) ECTS dyscypliny kierunkowych
Parametry techniczne charakteryzujgce zespoty i elementy ma- K_U05
szyn. Ukfady napgedowe wspofczesnych maszyn i pojazdow. K_U15
Napedy hybrydowe. Srodki transportu dalekiego i bliskiego. K_KO01
Sterowanie maszyn oraz ich funkcji technologicznych, auto- K_K02
nomizacja maszyn, klasyfikacja, podstawowe wiadomoS$ci.

7. |MATEMATYKA 3
Przedmiot stuzy do poznania i zrozumienia przez studentéw
podstawowych pojec i twierdzenn matematyki, szczegélnie K WOL
analizy matematycznej, oraz opanowania elementarnych 4 IM K UO1
umigjetnosci rachunkowych z zakresem wiedzy obejmujgcym: K KOL
réwnania rézniczkowe zwyczajne, rachunek roézniczkowy -

i catkowy funkcji wielu zmiennych rzeczywistych; elementy
rachunku prawdopodobienstwa.

8. |MECHANIKA TECHNICZNA 1 K_wo01
Statyka: Wiadomosci wstepne. Ptaskie uktady obcigzen. Mo- K_WO02
delowanie ptaskie. Zagadnienia tarcia. Przestrzenne uktady o5 IM K_W05
obcigzen. Modelowanie przestrzenne. Kinematyka cz. 1: Pod- ' K_Uo07
stawy kinematyki. K_U09

K_K01

9. |FIZYKA 2
Celem przedmiotu jest nauczy¢ rozumienia zjawisk fizycz-
nych, zapozna¢ z podstawowymi pojeciami i prawami fizyki
z zakresu ruchu falowego, elektromagnetyzmu, optyki, mecha- K_WO02
niki kwantowej, termodynamiki, fizyki ciata statego i fizyki| 4 IM K _Ull
Jjagdrowej. Nauczyc¢ stosowania matematyki do iloSciowego K_K01
opisu zjawisk fizycznych zapoznac¢ z wazniejszymi przyrzg-
dami pomiarowymi i podstawowymi metodami pomiarow
wielkosci fizycznych.

10. |MECHANIKA PLYNOW
Przedmiot mechaniki ptynéw. Pola skalarne i wektorowe
w mechanice ptynow. Statyka ptynéw. Wyznaczanie naporu
cieczy na Sciany pionowe. Wyznaczanie naporu cieczy na
Sciany skosne. Réwnanie ciggfoSci i rownanie ruchu ptynu
dla przeptywu trojwymiarowego. Rownanie ruchu ptynu nie-
lepkiego dla przeptywu jednowymiarowego i zasada ilosci K_W14
ruchu w mechanice ptyndw. Wyznaczanie reakcji strumie- K_W22
nia. Techniczne zagadnienia hydrostatyki. Plywalno$¢ ciat| 3 IM K_U01
statych. Obliczanie statecznosci obiektow ptywajgcych. Okre- K_U09
Slanie stateczno$ci obiektéw ptywajgcych. Opory przeptywu. K_K03
Wyznaczanie oporéw przeptywu w instalacjach hydraulicz-
nych. Straty liniowe i miejscowe. Wyznaczenie przebiegu
ciSnienia i Krzywej energii przy przeptywie cieczy przez potg-
czone opory liniowe i miejscowe. Okreslanie wielkoSci strat
w instalacji hydraulicznej, wartosci wspotczynnikow strat oraz
przebiegu linii piezometrycznej i energii.

11. |MECHANIKA TECHNICZNA 2
Kinematyka cz. 2: Ruch pfaski ciata sztywnego. Ruch kulisty K_wWo01
ciata sztywnego. Ruch dowolny ciata sztywnego. Ruch zto- K_W02
Zony punktu materialnego. Dynamika: Ruch swobodny punktu 35 IM K_W05
materialnego. Ruch nieswobodny punktu materialnego. Ruch ' K_Uo07
uktadu punktéw materialnych. Charakterystyki geometryczno- K_U09
-masowe ciat sztywnych. Ruch obrotowy ciata sztywnego. Ruch K_KO01
ptaski ciata sztywnego i mechanizmow.

12. |STATYSTYKA INZYNIERSKA K_wo01
Geneza i podstawowe pojecia statystyki. Estymacja punk- 2 IM K_W18
towa, miary skupienia i rozproszenia. Estymatory przedzia- K _U08
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i liczba odniesienie

l.p. . r;'flzwa'grupy zajec pkt. Ko . do efektow

nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) ECTS dyscypliny kierunkowych
towe. NiepewnoSci pomiarowe. Zasady prezentacji wynikow. K_K01
Liczno$¢ préby i odrzucanie wynikéw. Hipotezy statystyczne.
Korelacja i regresja liniowa. Procesy stochastyczne.

13. |WYTRZYMALOSCI MATERIALOW 1
Charakterystyki geometryczne figur ptaskich. Modelowanie K_WO01
ptaskie i klasyfikacja uktadéw pretowych. WielkoSci przekro- K_W02
Jjowe w pretach prostych. WielkoSci przekrojowe w ramach o5 IM K_WO05
ptaskich. Wielkosci przekrojowe w ramach przestrzennych. ’ K_U07
Podstawy wytrzymatosci materiatow. Rozcigganie/Sciskanie K_U09
pretow pryzmatycznych krepych. Skrecanie swobodne pretow K_K01
pryzmatycznych.

14. |PODSTAWY DYNAMIKI MASZYN
Podstawowe pojecia dynamiki maszyn. Zasady budowy K WO1
modeli matematycznych. Metody formutowania réwnan ruchu, K W02
modele matematyczne. Charakterystyki sprezystosci elemen- > IM K UO7
tow maszyn iurzgdzen. Drgania uktadu zachowawczego K U09
i niezachowawczego o skonczonej liczbie stopni swobody. K KO3
Rezonans. Badanie drgan elementéw maszyn. Drgania gietne -

i skretne watéw. Podstawy wibroizolacji.

15. |STRENGTH OF MATERIALS 2 K WO1
Simple bending in beams. Spatial and plane states of stress. K W02
Spatial and plane states of strain. Hooke’s law for an isotropic K W05
material. Failure theories for an isotropic material. Combined 3 IM K U06
loadings. Displacements in simple beams and plane frames K UO7
— the method of virtual work. Statically indeterminate beams K U09
and plane frames — the force method. Buckling of straight K KO1
slender bars. —

16. |BEZPIECZENSTWO RUCHU DROGOWEGO K_Wo08
Stan bezpieczenstwa ruchu drogowego w Polsce. Przyczyny K_W24
i skutki wypadkow drogowych. Uktady bezpieczernstwa w po- > IM K_U15
Jazdach. Rola kierowcy w ruchu drogowym. Dziatania na rzecz K_U16
bezpieczenstwa ruchu drogowego. K_K01

K_K02

17. |BEZPIECZENSTWO PRACY | ERGONOMIA
Geneza i pojecie ergonomii. Uktad czfowiek — maszyna — $ro-
dowisko. Fizjologiczne i psychologiczne podstawy wykonywa- K_W10
nia pracy. Wybrane problemy ksztaffowania ergonomicznego 2 IM K_W24
bezpiecznych stanowisk pracy. Zapoznanie z oddziatywaniem K_U16
na cztowieka niebezpiecznych czynnikéw $rodowiskowych. K_KO03
Podstawowe zasady zapewnienia bezpieczenstwa systemu
cztowiek — technika — otoczenie.

grupa tresci ksztalcenia podstawowego
przedmioty podstawowe wybieralne

18. |SYSTEMY CAE W PRAKTYCE INZYNIERSKIEJ
Budowa modeli geometrycznych w aspekcie prowadzenia
dalszych analiz numerycznych. Budowa modeli dyskretnych
oraz definicja warunkéw poczgtkowo-brzegowych. Wybrane
podstawowe zagadnienia liniowe i nieliniowe. Materiaty o cha- K_W20
rakterystyce liniowej i nieliniowej. Problematyka definicji > IM K_Uo07
zagadnienia kontaktu w aspekcie badan np. potgczen czesci K _Ull
maszyn. Definiowanie zmiennych obcigzen sitowych i kine- K_KO01

matycznych. Prowadzenie analiz numerycznych. Podstawy
metody rozwigzania uktadow rownan w ujeciu numerycznym.
Interpretacja wynikow analiz numerycznych w wybranym
Srodowisku programowym.
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nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) ECTS dyscypliny kierunkowych

19. |TECHNIKI EKSPERYMENTALNE W MECHANICE
Okreslanie charakterystyk mechanicznych materiatéw izo- K_WO02
tropowych w badaniach statycznych. Maszyny wytrzyma- K_W09
fosciowe do badan statycznych, rodzaje préb, czujniki K_W18
i aparatura pomiarowa. Opracowanie wynikéw badan eks- IM K_U08
perymentalnych. Badania statyczne na maszynach wytrzy- K_U09
matosciowych. Podstawy tensometru rezystancyjnej. Zasto- K_U13
sowanie optycznych metod pomiaru i cyfrowych metod K_KO03
analizy obrazu.

20. |INZYNIERIA RUCHU DROGOWEGO
Klasyfikacja i podstawowe parametry drég. Parametry ruchu
drogowego. Podstawowe manewry pojazdéw mechanicz-
nych w ruchu drogowym. Widoczno$c¢ drogi i jej otoczenia.

Metody i $rodki organizacji ruchu drogowego. Przepustowos$¢ K_WO06
drog i skrzyzowan. Sterowanie ruchem drogowym. Drogowe K_W08
$rodki poprawy bezpieczeristwa ruchu drogowego. 2 IM K_U09

21. |OGOLNE PODSTAWY RUCHU MASZYN K_U12
Pojecie ruchu bryty. Réwnania rownowagi. Kinematyka i dyna- K_KO01
mika napedu roweru. Praktyczne zastosowanie praw Newtona.

Zasada zachowania pedu. Podstawy ruchu samochodu. Zde-
rzenie samochodu z przeszkodg i sity dziatajgce na czto-
wieka. Rbwnowaga motocykla na tuku drogi.

22. |EXCEL DLA MECHANIKOW K_wo01
Zastosowanie arkusza kalkulacyjnego (Excel) do rozwigzy- K_WO02
wania probleméw technicznych. Specjalistyczne oprogramo- K_WO05
wanie dla mechanikéw (MSC Working Model). K_W20

23. |MATLAB DLA MECHANIKOW 2 IM K_Uo02
Zastosowanie programu Matlab do rozwigzywania proble- K_U07
mow technicznych. Specjalistyczne oprogramowanie dla K_U09
mechanikéw (MSC Working Model). K_U11

K_K01

24. |ROBOTY MOBILNE
Przedmiot obejmuje ograniczenia wystepujgce w zastosowa- K W22
niach robotéw mobilnych i ich wptyw na stosowane rozwigza- K W23
nia, systemy sterowania robotami i zobrazowania otoczenia, IM K U08
budowe robotéw i ich uktadéw napedowych oraz ich wptyw K U10
na mobilno$¢ robotéw, budowe manipulatoréw i osprzetéw K KO1
roboczych oraz ich wptyw na mozliwosci robocze robotéw -
oraz metody oceny efektywnosci pracy robotow.

25. | TEORIA MASZYN | MECHANIZMOW
Podstawowe pojecia oraz klasyfikacje mechanizmdéw. Zasady 2
zapisu struktur i schematoéw kinematycznych maszyn i mecha-
nizmoéw. Ruchliwo$¢. Podziat oraz rodzaje par kinematycz- K W05
nych. Synteza maszyn i mechanizméw. Wybrane zagadnienia K W09
z syntezy czworoboku przegubowego. Analiza kinematyczna M K U09
i kinetostatyczna mechanizméw. Graficzne oraz analityczne K U10
metody wykorzystywane podczas projektowania maszyn i me- K KO1

chanizméw. Mechanizmy dzZwigniowe, krzywkowe, zebate
oraz ciegnowe. Zadanie kinematyki prostej i odwrotnej. Kom-
puterowe wspomaganie projektowania oraz analizy maszyn
i mechanizmow.
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nazwa grupy zajeé liczba kod odniesienie
e nazwa przedmiotu®: skrécony opis (program ramowy) PR dyscypliny .do cliz
: ECTS kierunkowych
grupa tresci ksztalcenia kierunkowego
przedmioty kierunkowe
1. |BUDOWA POJAZDOW K_wWo08
Ogdlna budowa samochodu. Budowa i dziatanie podstawo- K_U01
wych zespotéw | uktadoéw samochodu (uktad napedowy, K_U02
uktad jezdny i zawieszenie, uktad kierowniczy i hamulcowy, 3 IM K_U18
uktady zwigkszajgce bezpieczenstwo jazdy). K_U19
K_K02
K_K03
2. | GRAFIKA INZYNIERSKA
Grafika inzynierska nauczy studentéw wykonania i odczyta-
nia zaawansowanej dokumentacji konstrukcyjnej w postaci
rysunkéw technicznych maszynowych. Studenci poszerzg
swoje umiejetnosSci w zakresie postugiwania sie oprogramo-
waniem CAD wspomagajgcym proces projektowania.
W szczegolnosci studenci pozyskajg umiejetnosci w zakresie:
- kreSlenia widokow, przekrojow i ktadéw w przypadku ele-
mentéw konstrukcyjnych o zfozonych ksztaftach geome-
trycznych, K_Wo04
- szczegdtowych zasad wymiarowania cze$ci maszynowych K_Uuo1
i elementéw konstrukcyjnych, 4 IM K_U03
- tolerowania wymiaréw, K _Ull
- tolerowania ksztaftu, kierunku, potozenia i bicia, K_U16
- 0znaczania geometrycznej struktury powierzchni, K_K01
- kreslenia rysunkéw ztoZzeniowych,
- przedstawiania umownego potgczeni roztgcznych i nieroz-
tgcznych,
- kreSlenia watow maszynowych, osi, sprzegiet i kot zebatych,
- kreSlenia tozysk i uszczelnien,
- kreSlenia przektadni zebatych, taricuchowych i pasowych,
- wykorzystania programu komputerowego wspomagania
projektowania CAD w przygotowaniu dokumentacji kon-
strukcyjne;j.
3. |MATERIALY KONSTRUKCYJNE W BUDOWIE MASZYN 1
Przedmiot dostarcza informacji dotyczgcych materiatéw tech- K_W06
nicznych, naturalnych i inzynierskich w odniesieniu do ich K_W21
struktury, wtasno$ci zastosowania. Przedstawiane sg zagad- 2 IM K_U01
nienia zwigzane z umocnieniem metali i stopéw, przemia- K_U19
nami fazowymi, ksztattowaniem struktury i wiaSciwo$ci mate- K_KO01
riatow inzynierskich metodami technologicznymi.
4. |METROLOGIA WIELKOSCI GEOMETRYCZNYCH
Klasyfikacja przyrzgdow pomiarowych do wielko$ci geome-
trycznych. Wzorce i sprawdziany. Przyrzgdy suwmiarkowe K_wW18
i mikrometryczne. Czujniki zegarowe. Srednicéwki czujnikowe. | 1,5 IM K_U12
Pomiary stozkéw, gwintow i k6t zebatych. Diugosciomierze. K_K01
Mikroskopy pomiarowe. Maszyny wspotrzednoSciowe. Pomiary
chropowato$ci i falisto$ci powierzchni.
5. |MATERIALY KONSTRUKCYJNE W BUDOWIE MASZYN 2
Ma podstawowg wiedze w zakresie materiatow technicznych
e ! , . 7, K_w21
takich jak stale i odlewnicze stopy Zelaza, metale nieze- o5 IM K U20
lazne i ich stopy. Zna typowe technologie inzynierskie, ma ' —
. ) . ; K_K03
orientacje w obecnym stanie oraz najnowszych trendach
rozwojowych budowy maszyn i urzgdzen technicznych.
6. |TECHNIKI WYTWARZANIA 1 K_W12
Ogdlna charakterystyka technik wytwarzania i przetwarzania| 2,5 IM K_W21
materiatow konstrukcyjnych. Procesy metalurgiczne oraz K Ul16
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wtasciwosci stali, zeliwa i metali niezelaznych. Technologie K_U18
wytwarzania odlewéw stopow zelaza i metali niezelaznych. K_K03
Technologie obrébki plastycznej. Technologie spawalnicze
(spawanie, zgrzewanie i lutowanie). Technologie przyrostowe
(napawanie, metalizacja natryskowa). Technologie dyfuzyjne
w wytwarzaniu warstw wierzchnich i powtok. Technologie
metalurgii proszkow. Wytwarzanie i wia$ciwo$ci proszkéw
metali. Formowanie, spiekanie, struktura oraz wtasciwosci
spiekéw. Techniki kontroli jako$ci materiatow konstrukcyjnych.

7. |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 1 K_WO05
Zasady konstruowania i optymalizacja w budowie maszyn. K_WO06
Wytrzymato$¢ zmeczeniowa. Uktady potgczen nierozigcznych. 35 IM K_W21
Potgczenia roztgczne. Uktady tozyskowe i fozyskowanie. ' K_U20

K_U22
K K02

8. |TECHNIKI WYTWARZANIA 2 K W12
Podstawy obrobki ubytkowej: skrawaniem, Sciernej i erozyjney. K W21
Klasyfikacja, parametry technologiczne. Skrawalno$¢ mate- 25 IM K U02
riatow. Materiaty narzedziowe. Technologie przyrostowe, ' K U16
techniki druku 3D. Trendy rozwojowe w obrobce ubytkowej K KO3
i wytwarzaniu przyrostowym. —

9. |TERMODYNAMIKA TECHNICZNA
Stan termodynamiczny. Pierwsza i druga zasada termodyna- K W02
miki. WtaSciwo$ci gazow rzeczywistych. Wtasciwosci i prze- K W14
miany pary wodnej. Termodynamika proceséw spalania. Wy- 3 IM K U08
miana i przewodzenie ciepta. Obiegi porownawcze silnikow K U18
tokowych, turbinowych i sprezarek. Termodynamika prze- K KO1
ptywu Scisliwego. Chfodziarki i pompy ciepta. Urzgdzenia -
klimatyzacyjne.

10. |URZADZENIA HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE
Przedmiot poswigcony jest projektowaniu i eksploatacji nape-
déw hydrostatycznych, hydrokinetycznych i pneumatycznych K W22
oraz systemom pompowym. Obejmuje podstawy projektowa- 3 IM K U20
nia uktadow i doboru podzespotow. charakterystyki podzespo- K KOL
téw oraz ich rozwigzania konstrukcyjne i zakresy zastosowar. -
Ponadto obejmuje zagadnienia doboru cieczy roboczej i jej
filtracji.

11. |WYBRANE ZAGADNIENIA ELEKTROTECHNIKI
| ELEKTRONIKI
Elementy obwodow elektrycznych. Podstawowe przyrzady K W11
potorzewodnikowe. Prostowniki i przeksztattniki. Wzmacniacz K W18
elektroniczny. Indukcja elektromagnetyczna. Maszyny elek-| 3 IM K U08
tryczne. Obwody tréjfazowe. Sygnaty elektryczne. Pomiary K KOL
wielkosci elektrycznych. Metody analizy obwodow liniowych. -
Stany nieustalone w obwodach RL, RC. Elementy i uktady
logiczne. Wybrane zagadnienia techniki cyfrowej.

12. |PLYNY EKSPLOATACYJNE K_Wo07
Definicja klasyfikacja ptynéw eksploatacyjnych (PE). Podsta- K_W16
wowe wtasciwo$ci, asortyment i zastosowanie paliw silniko- 3 IM K_U08
wych, paliw niekonwencjonalnych i biopaliw, olejéow smarnych, K_U20
smarow plastycznych i ptynéw specjalnych. Oddziatywanie K_KO01
PE na srodowisko naturalne. K_K03

13. |PODSTAWY AUTOMATYKI | ROBOTYKI K_WO06
Podstawowe pojecia zwigzane ze sterowaniem, automatykg 3 IM K_W08
i robotyka, struktury i elementy uktadow automatyki i robotyki, K_W17
wtasnosci obiektow, zasady modelowania, schematy blokowe K W23
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w modelowaniu, analiza dynamiki uktadéw liniowych, zagad- K_U10
nienia regulacji i automatéw skoriczonych, przeglad proble- K_U16
matyki ,nowoczesnej” teorii sterowania, zasady budowy i pro- K_U19
gramowania urzgdzen i systemoéw automatyki, zasady budowy K_KO01
i programowania robotéw i manipulatoréw, zastosowania urzg-
dzen i systeméw automatyki i robotyki.

14. |PODSTAWY EKSPLOATACIJI K W06
Procesy eksploatacji urzgdzen. Modele systemu i proceséw K W13
eksploatacji maszyn. Pojecie i istota diagnostyki. Modele dia- K W18
gnostyczne. Pomiar i analiza sygnatéw diagnostycznych. K W23
Metody i algorytmy diagnozowania. Cechy i charakterystyki 3 IM K UL2
niezawodnosci urzgdzen. Niezawodnos$¢ obiektow ztozonych. K Ul4d
Planowanie eksploatacji i odnowy urzgdzen. Rozwigzywanie K U18
problemoéw decyzyjnych w eksploatacji. Zasady uzytkowania K KO1
i obstugiwania maszyn. Zaplecze techniczne systemu eks- K KO2
ploataciji. -

15. |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 2 K_WO05
Uktady potgczen nieroztgcznych. Potgczenia roztgczne. Uktady K_WO06
napedowe: przektadnie zebate i sprzegta. K_W21

K_U03
3,5 IM K_U10
K_U15
K_U20
K_U22
K_K02

16. |TRIBOLOGIA | TRIBOTECHNIKA
Tribologia w budowie i eksploatacji maszyn. Zasady syste- K_WO09
mowego analizowania procesow tribologicznych. Budowa K_W13
ciat statych i cieczy jako elementow konstrukcyjnych syste- K_U04
mow tribologicznych. Oddziatywania pomiedzy elementami| 3 IM K_U08
systemu tribologicznego. Procesy tarcia w systemach tribo- K_U12
logicznych. Procesy zuzywania tribologicznego. Smarowanie K_U18
w systemach tribologicznych. Procesy zuzywania korozyjnego K_KO01
weztoéw tribologicznych, podstawy teoretyczne korozji metali.

17. |PODSTAWY KONSTRUKCJI MASZYN 3 K_W05
Uktady napedowe: przektadnie obiegowe, przektadnie cierne, K_WO06
przektadnie pasowe, przektadnie taricuchowe, urzgdzenia K_W21
dzwigowe. K_U03

K_U09
3 IM K_U10
K_U15
K_U16
K_U20
K_U22
K K02

18. |STANDARYZACJA | NORMALIZACJA
W BUDOWIE MASZYN
Wprowadzenie do standaryzacji. Standaryzacja produktow K W04
i proceséw. Metody i kierunki dziatari standaryzacyjnych. K W19
Whprowadzenie do problematyki normalizacji. Normalizacja K U02
miedzynarodowa i europejska. Polski system normalizacyjny. 2 IM K U04
Organizacja dziatalnosci normalizacyjnej. Rodzaje i struktura K U20
norm. Zasady opracowania i metody wdrazania norm. Budo- K KO1

wa i interpretacja norm. Normalizacja wspomagajgca systemy
zarzgdzania jakoscig. KorzySci uzyskane z normalizacji i stan-
daryzaciji.
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19. |ZARZADZANIE SRODOWISKIEM | EKOLOGIA
W ramach zaje¢ studenci zapoznajg sie z podstawami eko-
logii, zagrozeniami antropogenicznymi dla Srodowiska, po-
znajg nowoczesne tendencje w ochronie $rodowiska oraz
uwarunkowania organizacyjne, techniczne i ekonomiczne
zwigzane z realizacjg przedsiewzie¢ poprawiajgcych jako$¢ K W16
Srodowiska. Uzyskujg wiedze o systemie zarzgdzania $rodo- K W24
wiskiem w Polsce, organach administracyjnych i ich kompe- 2 IM K ULS
tencjach wymaganiach prawnych zwigzanych z ochrong $ro- K K02
dowiska. Poznajg Srodki i instrumenty tego systemu. Uzyskujg -
podstawowg wiedze dotyczgcg gospodarki wodnej, ochrony
atmosfery, gospodarowania powierzchnig Ziemi i jej rekulty-
wacjg, gospodarki odpadami. Zapoznajg sie ze stosowanymi
w przedsiebiorstwach systemami zarzgdzania $rodowisko-
wego.

grupa tresci ksztalcenia kierunkowego
przedmioty kierunkowe wybieralne

20. |CAD DLA MECHANIKOW K W04
Systemy komputerowego wspomagania procesoéw projekto- K W06
wania, konstruowania i wytwarzania CAx. Modele powierz- K W20
chniowe i bryfowe w systemach CAD. Modelowanie bryfowe IM K UO7
i powierzchniowe elementow maszyn, wykonywanie ztozen K U21
zespotow urzgdzen mechanicznych. Generowanie dokumen- K U22
tacji technicznej na podstawie komputerowych modeli bryto- 2 K KO3
wych i powierzchniowych elementéw maszyn. —

21. |ZAPIS KONSTRUKCJI W PROGRAMIE CATIA K_Wo04
Zasady pracy w systemie CATIA. Funkcje szkicownika. Mode- K_W20
lowanie brytowe. Modelowanie powierzchniowe. Modelowanie IM K_Ul1l1l
hybrydowe. Formuty i parametry. Analiza modelu. Dokumen- K_U22
tacja techniczna. K K01

22. |ROZWOJ UKLADOW NAPEDOWYCH POJAZDOW
Energia i cywilizacja. Napedy w wiekach Srednich. Poczatki
silnikow parowych i ich zastosowania. Poczgtki silnikow tto-
kowych o spalaniu wewnetrznym. Rozwdj silnikéw o zapfto- K_W08
nie iskrowym. Rozwdéj silnikbw o zaptonie samoczynnym. IM K_U01
Rozwdyj silnikéw statkéw powietrznych. Rozwigzania silnikow K_K01
turbinowych. Rozwigzania silnikow powietrznych. Rozwigza-
nia silnikbw pojazdéw Igdowych. Rozwigzania silnikbw okre- 5
towych, kolejowych i stacjonarnych.

23. |POMIARY CYFROWE W TECHNICE K Wil
Podstawowe pojecia dotyczgce sygnatow. Typy sygnatow K W18
i ich parametry. Przetworniki pomiarowe, uktady kondycjo- K U08
nowania sygnatéw. Przetworniki C/A, A/C, oprogramowanie IM K U12
do obstugi przetwornikéw. Karty i moduty pomiarowe. Opro- K Ul4d
gramowanie do akwizycji, archiwizacji i obrobki wynikow. K KO1
Pakiet Lab VIEW i jego zastosowania. -

24. | MODELOWANIE POWIERZCHNIOWE | BRYLOWE
W PROJEKTOWANIU
Zasady pracy w zaawansowanych inzynierskich systemach
komputerowego wsparcia prac projektowych. Modelowanie K W04
brytowe. Modelowanie powierzchniowe. Tworzenie obiektow > IM K ULl
brytowych i powierzchniowych. Modyfikacje modeli elemen- K KOL

téw 3D. Tworzenie obiektow zfozeniowych. Budowa modelu
ztozeniowego. Wprowadzanie i modyfikacja wiezéw ztoze-
niowych. Analizy quazikinematyczne modeli ztozeniowych.
Odczytywanie parametrow modelu i ocena poprawnos$ci mon-
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tazowej. Tworzenie modeli kinematycznych. Wprowadzanie
czesci sktadowych mechanizmu. Symulacja pracy mecha-
nizmu. Odczyt parametrow kinematycznych. Modyfikacje
modeli kinematycznych.

25. |WYTRZYMALOSC ZMECZENIOWA
Wptyw réznych czynnikéw na wytrzymato$¢ zmeczeniowg
elementéw maszyn. Wytrzymato$¢ nisko i wysokocyklowa K_W05
konstrukcji. Wykresy zmeczeniowe. Trwato$¢ zmeczeniowa K_WO06
w przedziale LCF i HCF. Problem karbu w konstrukcji. Zme- IM K_U09
czeniowy wspofczynnik bezpieczenstwa w prostych i ztozo- K_K02
nych stanach naprezenia. Mechanika pekania. Predkos$c¢ K_K03
zmeczeniowego pekania. Ocena trwafo$ci zmeczeniowej
elementéw z defektami.

26. |TECHNOLOGIA MONTAZU MASZYN
Znaczenie montazu w technologii produkcji. Ogéine zasady
zamiennosci czesci maszyn. Metody montazu przy czesciowej K W06
petnej zamienno$ci oraz metody montazu z kompensacjg. K W12
Ogniwa sktadowe dla celébw montazowych. Organizacja K W21
wydziatu montazowego. Projektowanie procesu technolo- K U10
gicznego montazu. Klasyfikacja potgczen i ich wykorzysta- IM K U18
nie w technologii montazu. Zjawiska fizyczne w technologii K UL9
fgczenia. Aspekty technologiczne i konstrukcyjne potgczen K U21
montazowych — zagrozenia wynikajgce z warunkéw montazu. 5 K KO1L
Automatyczny montaz wyrobdw (chwytanie, transportowanie, —
magazynowanie, orientowanie, fgczenie i utrwalanie elementéw
maszyn). Technologiczne $rodki w montazu automatycznym.

27. |METODY DIAGNOSTYKI MASZYN K_W23
Podstawowe pojecia diagnostyki. Pomiary posSrednie wybra- K_W24
nych wielkoSci elektrycznych i mechanicznych. Metody badan K_U04
wizualnych i penetracyjnych. Metoda wibroakustyczna. Metody IM K_U12
magnetyczne i ultradzwiekowe. Nowe metody diagnostyki K_U16
maszyn. K_U19

K_K03
grupa tresci ksztalcenia wybieralnego
przedmioty wybieralne
Specjalnos¢ MECHATRONIKA | DIAGNOSTYKA
SAMOCHODOWA

1. |MIKROKONTROLERY | MIKROSYSTEMY
W SAMOCHODACH
Mikrokontrolery i mikrosystemy w samochodach. Podstawy K W11
teorii i techniki mikrokontroleréw i mikrosystemoéw. Mikro- —

o : K_U08
kontrolery i mikrosystemy w sterownikach samochodowych.| 3,5 IM K Ul4
Integracja uktadéw sterowania i wymiany informacji w samo- K KO1
chodzie. Magistrale danych pojazdéw. Metody sprawdzania -

i naprawy sterownikéw. Diagnozowanie cyfrowych magistral
danych.

2. |PODWOZIA | NADWOZIA 1 K_Wo08
Klasyfikacja pojazdow. Charakterystyka techniczna i podsta- K_W21
wowe para metry samochoddéw. Nadwozia samochoddéw. 6 M K_U01
Zespoty uktadu napedowego. Uktad jezdny i zawieszenie. K_U02
Uktad kierowniczy. Uktad hamulcowy. Uktady bezpieczen- K_U18
stwa biernego. Pojazdy specjalne. K_Ko01

3. |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW K_wWo01
Instalacja elektryczna pojazdéw mechanicznych Systemy 3 M K_WO06
transmisji danych sygnaty analogowe i cyfrowe, elementy K_W08
logiczne. Zrédfa energii elektrycznej, alternatory i regulatory. K W11
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Rodzaje wtasnosci przetwornikbw pomiarowych, elementy K_W18
wykonawcze. Uktady kontrolno-pomiarowe, diagnostyczne K_Uo01
i sygnalizacyjne. Wyposazenie dodatkowe pojazdu, ukfady K_Uo02
ochrony przed kradziezg. Zasady wspotpracy i wymiany infor- K_U08
macji urzgdzen w rbéznych typach instalacji elektrycznej. K_U13
Zakfocenia. Uktady wspomagajgce dziatanie kierowcy, zwiek- K_KO02
Szajgce bezpieczenstwo i komfort w pojezdzie. Schematy K_KO03
elektryczne i ich interpretacja. Wymagania normatywne doty-
czgce wyposazenia elektrycznego pojazdow.

4. |DIAGNOSTYKA SAMOCHODOW
Wymagania dotyczgce ograniczenia emisji zwigzkow toksycz-
nych ze zrédet silnikowych. Diagnostyka ogdlna. Ogdine za- K W08
sady dziafania systemu OBD. Testy diagnostyczne systemu K W21
OBDII/EOBD. Metody diagnozowania silnika i jego uktadéw. 45 M K UO0S
Diagnostyka samochodéw w zakresie uktadéw bezpieczen- ’ K UL2
stwa jazdy (podwozia). Metody i urzgdzenia diagnostyczne K KOL
do diagnozowania instalacji elektrycznej oraz zespotow elek- -
tronicznych. Diagnozowanie nadwozia samochodu. Aspekty
prawne i organizacja badan technicznych samochodoéw.

5. |MECHANIKA RUCHU POJAZDOW 1
Sity dziatajgce na kofo i jego poslizg. Réwnanie ruchu samo- K_W08
chodu. Dysponowana i zapotrzebowana sita napedowa. Pro- K_WO09
ces rozpedzania. Analiza wiaciwosci trakcyjnych samochodu.| 3,5 IM K_U09
Mechanika procesu hamowania samochodu. Stateczno$é K_U21
podczas hamowania. Ruch krzywoliniowy. Charakterystyka K_K03
sterowno$ci pojazdu. Predko$¢ maksymalna na tuku drogi.

6. |MECHATRONICZNE UKLADY STEROWANIA
W SAMOCHODACH
Sterowanie i mechatronika w samochodzie. Sygnaty i prze-
twarzanie informacji w samochodowych uktadach i systemach K W08
sterowania. Sensory i aktory samochodowe. Sterowanie pracg: K W11
silnika spalinowego, przeniesienia napedu, uktadu hamulco- K U08
wego, zawieszenia, uktadu kierowniczego, uktadu bezpie-| 4,5 IM K U12
czenstwa biernego oraz podzespotach osprzetu. ,Samochéd K Ul4
inteligentny”. Technika ,bywire control” w sterowaniu hamul- K KO1
cow. Badanie charakterystyk wybranych czujnikbw pojazdéw -
mechanicznych, uktadu sterowania silnika o zaptonie samo-
czynnym, uktadu sterowania dawkg paliwa silnika z pos$rednim
i bezposrednim wtryskiem benzyny oraz uktadu kierowniczego.

7. |MOTORYZACYJNE SKAZENIE SRODOWISKA
Wptyw motoryzacji na Srodowisko i metody jego ochrony. Pro-
ekologiczne rozwigzania wspofczesnych silnikow spalinowych. K_W16
Spalanie w silnikach i jego efekty. Metody i techniki pomiaréw| 2,5 IM K_U08
emisji toksycznych skfadnikow spalin. Metody zmniejszenia K_K02
emisji toksycznych sktadnikow spalin. Diagnozowanie ukta-
déw neutralizacji spalin. Wibracje i hatas w motoryzacji.

8. |PRODUKCJA | NAPRAWA SAMOCHODOW
Przygotowanie, konstrukcyjne, technologiczne i logistyczne K_Wo08
produkcji samochodéw. Procesy technologiczne. Technolo- K_W12
gia produkcji wybranych elementéw i zespotéw pojazdéow.| 2,5 IM K_U16
Systemy odnowy samochodéw. Proces technologiczny na- K_U20
prawy. Wybrane technologie naprawcze elementéw i zespo- K_KO01
tow samochodow.

9. |SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH K_WO06
Obiegi pracy silnikobw spalinowych, Wskazniki pracy i charak-| 3,5 IM K_ W14
terystyki silnikdw, Zasilanie paliwem w silnikach o ZI i 0 ZS. K W23
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Tworzenie mieszanki palnej i spalanie w silnikach o Zli 0 ZS. K_U10

Regulatory predko$ci obrotowej. Zasilanie powietrzem silni- K_U12

kow ttokowych. Urzgdzenia dotadowujgce. Dobér silnika do K_KO01

pojazdu mechanicznego. Mechanika uktadu korbowo-ttoko-

wego. Mechanika uktadu rozrzgadu. Ekologiczne problemy

pracy silnikow spalinowych.

10. |ALTERNATIVE PROPULSION SYSTEMS
Alternative propulsion systems — introduction. Alternative
fuels for automotive applications. Hydrogen storage systems. K W06
Jet propulsion and rotary engines. Hybrid vehicles parame- K W21
ters and characteristics. Electric engines parameters and 2 M K UO1
characteristics. Fuel cells in vehicles. Hydrogen powered K Ul2
vehicles. Matching propulsion system to a vehicle. Energy K KO1
storage systems. Matching battery to a vehicle. Electrical -

HV safety during vehicle maintenance. Ecological problems
of alternative propulsion systems.

11. |TECHNICZNA EKSPLOATACJA SAMOCHODOW
Techniczna eksploatacja uktadéw silnika: ttokowo-korbowego
i rozrzgdu, smarowania, chtodzenia, zasilania paliwem, po- K_W23
wietrzem, klimatyzacji. Techniczna eksploatacja uktadéw nape- 2 M K_U12
dowego, jezdnego, kierowniczego i hamulcowego. Techniczna K_U14
eksploatacja instalacji elektrycznej, urzgdzen elektrycznych K_K01
i elektronicznych samochodu. Warunki eksploatacji samocho-
dow. Eksploatacja samochoddw w warunkach zimowych.

Specjalnosé POJAZDY SAMOCHODOWE
| SPECJALNE

1. |DIAGNOSTYKA POJAZDOW
Urzadzenia i metody diagnozowania silnika spalinowego
i jego uktadow. Wymagania dotyczgce ograniczenia emisji K W09
zwigzkow toksycznych ze zrddet silnikowych. Ogdlne zasady K W21
dziatania systemu OBD. Testy diagnostyczne systemu OBDIl/ 3 M K UO0S
EOBD. Diagnostyka uktadéw samochodu decydujgcych o bez- K U12
pieczenstwie jazdy. Diagnozowanie zrodet prgdu i instalacji K KOL
elektrycznej samochodu. Diagnozowanie nadwozia samo- -
chodu. Aspekty prawne i organizacja badan technicznych
samochodéw.

2. |PODWOZIA | NADWOZIA 1 K_Wo08
Klasyfikacja pojazdéw. Charakterystyka techniczna i podsta- K_W21
wowe para metry samochoddéw. Nadwozia samochoddéw. 6 M K_U01
Zespoty uktadu napedowego. Uktad jezdny i zawieszenie. K_U02
Uktad kierowniczy. Uktad hamulcowy. Ukfady bezpieczen- K_U18
stwa bhiernego. Pojazdy specjalne. K K01

3. |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 1 K_wo1l
Instalacja elektryczna pojazdéw. Systemy transmisji danych K_WO02
sygnaty analogowe i cyfrowe, elementy logiczne. Elektro- K_WO06
chemiczne zrodifa energii elektrycznej. Elektromechaniczne K_wW08
Zrodfa energii prgdu statego przemiennego. Elektryczne uktady K_W11
rozruchowe. Uktady zaptonowe silnikow pojazdéw. Uktady 35 M K_wW18
kontrolno-pomiarowe w pojazdach. Oswietlenie zewnetrzne ’ K_U01
i specjalne w pojazdach. Czujniki przetworniki stosowane w po- K_U02
jazdach. Elektromechaniczne elementy wykonawcze w pojaz- K_Uu08
dach. Schematy elektryczne i ich interpretacja. Wymagania K_U13
normatywne dotyczgce wyposazenia elektrycznego pojazdéw. K_K02

K_K03
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4. |MECHANIKA RUCHU POJAZDOW 1
Sity dziatajgce na kofo i jego po$lizg. Réwnanie ruchu samo- K_wWo08
chodu. Dysponowana i zapotrzebowana sita napedowa. Pro- K_W09
ces rozpedzania. Analiza wlasciwosci trakcyjnych samochodu.| 3,5 IM K_U09
Mechanika procesu hamowania samochodu. Stateczno$c¢ K_U21
podczas hamowania. Ruch krzywoliniowy. Charakterystyka K_KO03
sterowno$ci pojazdu. Predko$¢ maksymalna na tuku drogi.
5. |MILITARY AND SPECIAL VEHICLES
Principles of designing modern military and special vehicles.
Division of military and special vehicles in terms of their K_WO06
purpose. Review of structural solutions of modern military K_W08
and special vehicles — general structural layout. Basic fea- K_WO09
tures characterizing modern combat and special vehicles. 2 M K_U01
Modularity of the construction of military and special vehicles. K_U02
Construction of individual systems and systems of modern K_U20
military and special vehicles on the example of a tank, infantry K_KO01
fighting vehicle, various applications of an armored personnel K_K02
carrier, repair and recovery vehicle and engineering vehicle.
Special equipment for military and special vehicles.
6. |MOTORYZACYJNE SKAZENIE SRODOWISKA
Wptyw motoryzacji na Srodowisko i metody jego ochrony. Pro-
ekologiczne rozwigzania wspoéfczesnych silnikdw spalinowych. K_W16
Spalanie w silnikach i jego efekty. Metody i techniki pomiaréw | 2,5 IM K_U18
emisji toksycznych sktadnikow spalin. Metody zmniejszenia K_K02
emisji toksycznych sktadnikéw spalin. Diagnozowanie ukta-
déw neutralizacji spalin. Wibracje i hatas w motoryzacji.
7. |ORGANIZACJA | TECHNOLOGIA NAPRAW POJAZDOW
Systemy od nowy samochodow. Zasady naprawy wspofczes- K_W08
nych samochodéw. Organizacja proceséw technologicznych K_W12
naprawy pojazdéw mechanicznych. Procesy technologiczne| 2,5 IM K_U16
naprawy wybranych elementow i zespotow. Kosztorysowa- K_U20
nie i ocena jakosci samochoddéw po naprawie. Problemy bez- K_K01
pieczenstwa i ekologii w naprawie samochodow.
8. |ORGANIZACJA TRANSPORTU DROGOWEGO K W08
Zasady przygotowania tadunku do transportu. Ochrona fadun- =
L ; ) K_Ww24
ku przed narazeniami transportowymi. Mocowanie tadunku 2 IM K U18
na pojezdzie. Unormowania prawne w transporcie drogowym K KO3
tadunkow. —
9. |SAMOCHODY CIEZAROWE | AUTOBUSY
Budowa i wtasciwosci uzytkowe samochodéw ciezarowych, K_Wo08
autobusow, przyczepy i naczepy. Charakterystyka techniczna. 3 M K_U10
Nadwozia samochodoéw ciezarowych i autobuséw. Systemy K_U18
bezpieczenistwa. Urzgdzenia przetadunkowe samochodow K_K01
ciezarowych.
10. |SILNIKI POJAZDOW MECHANICZNYCH
Obiegi pracy silnikow spalinowych, Wskazniki pracy i charak- K W06
terystyki silnikéw, Zasilanie paliwem w silnikach o ZI i o ZS. K W14
Tworzenie mieszanki palnej i spalanie w silnikach o Zli 0 ZS. -
o ; S ) I K_W23
Regulatory predkosci obrotowej. Zasilanie powietrzem silni- | 3,5 IM —
kéw ttokowych. Urzgdzenia dotadowujgce. Dobér silnika do K_U10
X . . K_U12
pojazdu mechanicznego. Mechanika uktadu korbowo-ttoko- K KO1
wego. Mechanika uktadu rozrzadu. Ekologiczne problemy -
pracy silnikéw spalinowych.
11. |URZADZENIA ELEKTRYCZNE POJAZDOW 2 K_wo1
Uktady kontrolno-pomiarowe, diagnostyczne i sygnalizacyjne. 2 IM K_W02
Wyposazenie dodatkowe pojazdu, uktady ochrony przed kra- K_WO06
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uktadéw napedowych, zabezpieczenie przed przecigzeniem.
Budowa mechanizméw i uktadéw napedowych maszyn.
Obcigzenia uktadéw napedowych.
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dziezg. Zasady wspotpracy i wymiany informacji urzgdzen K_W08
w réznych typach instalacji elektrycznej. Zaktoécenia. Uktady K_W11
wspomagajgce dziatanie kierowcy, zwiekszajgce bezpieczen- K_W18
stwo komfort w pojezdzie. Schematy elektryczne i ich inter- K_Uo01
pretacja. Wymagania normatywne dotyczgce wyposazenia K_U02
elektrycznego pojazdéw. K_U08
K_U13
K_K02
K_K03
12. |KOMPUTEROWA SYMULACJA RUCHU K_wo08
SAMOCHODOW K_W15
Modelowanie ruchu samochodu. Wykorzystanie programu K_W20
V-SIM do symulacji ruchu samochodu w prostych sytua- 2 M K_U09
cjach drogowych. Analiza i ocena wynikéw symulacji. K _Ull
K_U18
K_U21
K_K01
13. |TENDENCJE ROZWOJOWE W TECHNICE
| EKSPLOATACJI SAMOCHODOW
Charakterystyka spoteczna rozwoju motoryzacji. Nowe mate- K_W08
riaty konstrukcyjne oraz technologie. Nadwozia. Rozw¢j ukta- K_W21
dow napedowych. Naped elektryczny i hybrydowy. Rozwoj| 2 IM K_U15
konstrukcji ogumienia i zawieszenia. Rozwdj systeméw bez- K_U21
pieczenstwa ochrony indywidualnej. Systemy V2V V2I. Kom- K_K01
puteryzacja eksploatacji samochodbéw. Rozwdj systemow
transportu drogowego.
Specjalnos¢ PROJEKTOWANIE | STEROWANIE
MASZYN
1. |DYNAMIKA | SYMULACJA RUCHU MASZYN
Ogdlne pojecia dynamiki maszyn. Modele fizyczne maszyn.
Metody formutowania réwnan ruchu. Numeryczne rozwig-
zywanie rownan ruchu. Stopnie swobody i ruchliwo$c. Powig-
zanie kinematyki z dynamikg. Modelowanie mechanicznych K_W02
ukfadow dynamicznych maszyn i rezonans. Transmitancja 4 IM K_W20
ukfadu dynamicznego. Charakterystyki podstawowych cztonéw K_U08
dynamicznych — liniowych i nieliniowych. Identyfikacja i wyzna- K_K02
czanie podstawowych parametréw dynamicznych. Budowa
modeli blokowych uktadéw dynamicznych i ruchu maszyn.
Metoda uktadéw wielocztonowych w dynamice i symulacji
ruchu maszyn.
2. |PLC PROGRAMMING
The use of programmable electronic components in machine K W15
and robot applications. An introduction of different program- o5 IM K U18
ming environments and programming languages. Introduc- ' K KO1
tion to programming through design, implementation and -
validation of basic machine control subsystems.
3. |TEORIA RUCHU MASZYN | ICH UKLADY NAPEDOWE 1
Zasady projektowania maszyn i mechanizméw. Interakcje
cztowiek—-maszyna. Uktady napedowe — przenoszenie mocy K WO5
i energii, sprawnos$¢. Cechy mechanicznych, hydrostatycz- o5 IM K U09
nych, hydrokinetycznych, pneumatycznych i elektrycznych ' K KO1
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4. |URZADZENIA ELEKTRYCZNE | ELEKTRONICZNE
MASZYN K W11
Ochrona przeciwporazeniowa i BHP. Naped elektryczny, —

/ . ! ; 3,5 IM K_U12
Urzadzenia elektrotermiczne i tukowe. Instalacja elektryczna. —
) o 4 ) K_KO01
Zespoty pragdotworcze. Urzgdzenia oswietleniowe. Pomiary —
wielkosci mechanicznych: sily, ciSnienia i przemieszczen.

5. |PROGRAMOWANIE UKLADOW STEROWANIA
Wprowadzenie do systemowego opisu systemow sterowa-
nia. Identyfikacja podstawowych uktadéw maszyn i robotow. K_W15
Opis systemow sterowania z wykorzystaniem jezyka UML. 4 IM K_U18
Protokoty komunikacyjne w nowoczesnych systemach stero- K_K01
wania oraz uktadach rozproszonych. Wykorzystanie narzedzi
symulacyjnych do bydowy systeméw sterowania.

6. |PROJEKT PRZEJSCIOWY K_W09
W ramach projektu przejsciowego realizowany jest projekt K_W21
zwigzany z projektowaniem maszyn i ich sterowaniem. o5 IM K_U01
Tematyka projektu powinna by¢ zgodna ze specjalnoscig ' K_Ko01
oraz z tre$cig zadania dyplomowego. K_K02

K_K03

7. |PROJEKTOWANIE STRUKTUR NOSNYCH
Wykorzystanie metod analitycznych do wyznaczenia obcig-

Zenia dziatajgcego na konstrukcje no$ng, wyliczenie naprezen K_WO05
w Konstrukcji oraz doboru ksztattownikéw. Ksztattowanie kon- K_WO06
strukcji nosnych w oparciu o zatozony cykl obcigzenia z wyko-| 4,5 IM K_U07
rzystaniem zaawansowanego $rodowiska CAD. Wykonanie K_U09
analizy wytrzymatoSci zaprojektowanej konstrukcji z wykorzy- K_K03
staniem MES. Wykonanie dokumentacji technicznej zapro-

Jektowanej struktury nosnej.

8. |ROZWIAZANIA KONSTRUKCYJNE | OBCIAZENIA
MASZYN
Definiowanie wymagan wobec maszyn. Sposoby spetnienia
wymagan. Projektowanie funkcjonalne i wytrzymatosciowe.

Ocena alternatywnych rozwigzan. Maszyny proste i ztozone.
ey ; K w21

Budowa maszyn i gtownych podzespotow. Ukfady smarowa- —

o / . ; s ; 25 IM K_Uo1
nia i chfodzenia. Sposoby tozyskowania. Identyfikacja obcig-

. - ) f . ? K_KO02
zen. Definiowanie przypadkdéw krytycznych. Rozwigzania -
stosowane w urzgdzeniach dzwigowych, przetadunkowych,
transportowych i budowlanych. Manipulatory i efektory. Stan-
daryzacja i normalizacja w budowie maszyn. Wymagania
dyrektywy maszynowej.

9. |SYSTEMY ZARZADZANIA EKSPLOATACJA

Podstawowe pojecia i definicie z zakresu eksploatacii.
Obszary optymalizacji w nauce o eksploatacji. Ekonomiczne
i techniczne kryteria wyboru systemu eksploatacji. Systemy

N c - K_W22
eksploatacji. Podziat i ogolny zakres czynnosci obstugowych K W23
i naprawczych. Kierowanie eksploatacjg. Zasady ekologii =
. ) : e . .. K W24
i ochrony $rodowiska. Pojecie stanu technicznego, funkcji| 2,5 IM K UL6
trwatos$ci, niezawodnoS$ci i parametru strumienia uszkodzen. K ULl7
Ogdlne zasady obstugi wybranych zespotéw i uktadéw. —

o ; o K_Ko01

Wptyw rozwigzan konstrukcyjnych mechanizméw na zakres -
i czestotliwo$¢ obstug. Ogdlne zasady organizacji zaplecza
eksploatacyjnego. Podstawowe procesy zuzycia i przyczyn
uszkodzen. Szacowanie kosztéw eksploatacji.

10. | TEORIA RUCHU MASZYN I ICH UKLADY NAPEDOWE 2 K_WO05
Opory ruchu maszyn. Dobor mocy silnikbw napedowych.| 2,5 IM K_U09
Budowa mechanizmoéw skretu, metody wyznaczania sit opo- K K01
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Jjektowanie wybranego urzgdzenia badz jego czesci.
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row skretu. Budowa ukfadéw jezdnych i ich wptyw na sta-
tecznos¢ maszyn. Moc uciggu. Ksztattowanie uktadéw jezd-
nych. Stabilno$¢ ruchu. Obcigzenia dynamiczne maszyn.

11. |UKLADY HYDRAULICZNE
Podstawy budowy i dziatania urzgdzen do przenoszenia cie-
czy. Budowa i charakterystyki pomp wyporowych i wirowych, K_W22
wysokos$¢ podnoszenia cieczy, sprawnos¢ pomp. Wspbtpraca K_W23
pomp z rurociggiem. Budowa, podstawowe zalezno$ci dla| 2,5 IM K_U08
napeddw hydrokinetycznych. Charakterystyki sprzegief, prze- K_U10
ktadni i hamulcow hydrokinetycznych. Zasady doboru i wspot- K_K01
praca podzespotéw hydrokinetycznych silnikami spalinowymi
i elektrycznymi.

12. |PROJEKTOWANIE MECHANIZMOW
Wykorzystanie metod analitycznych, graficznych i kompute-

; ; R o K_W05
rowych w projektowaniu struktur mechanizméw. Okreslanie K W06
obcigzen dla wybranych struktur mechanizméw. Zapis struk- 4 IM K UO7
tury kinematycznej wybranego mechanizmu. Uksztaftowanie K U09
struktury mechanizmu z uwagi na kolizyjno$¢ wspotpracujg- K KOL
cych elementéw. Analiza wytrzymatosciowa zaprojektowanego -
mechanizmu.

Specjalno$é TECHNIKI KOMPUTEROWE W INZYNIERII

MECHANICZNEJ

1. |FUNDAMENTALS OF FINITE ELEMENT METHOD K_wo01
General characteristics of computational methods. Characte- K_WO02
ristics of basic finite elements (rod, disk, plate, shell, three- K_WO05
dimensional elements, isoparametric elements). Solving the K_WO09
system of equations. Fundamentals in error analysis in FEM. K_U01
FEM fundamentals in dynamic problems. 2 IM K_UO05

K_Uo7
K_U09
K_U12
K_U13
K_K03

2. |INTRODUCTION TO ELASTICITY THEORY K_wo1l
Review of the linear algebra, tensor calculus and classical K_W02
field theory. Fundamentals of the theory of elasticity, deforma- K_WO05
tion state and stress state, linear constitutive relation, equations 2 IM K_WO09
of the theory of elasticity, solutions of the selected problems. K_U07

K_U09
K_K01
3. |KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN
MECHANIKI 1 K_W02
P . . . PRV K_WO05
Podstawy metodyki dziatania systemow obliczen inzynier- K W06
skich MES. Wprowadzenie do liniowej analizy numerycznej K W09
MES. Modelowanie prostych konstrukcji inzynierskich z wyko-| 4,5 IM —

. , . . K_U07
rzystaniem MES. Zastosowanie pakietu programéw MSC K U09
Patran/Nastran do obliczen konstrukcji belkowych. Analiza K~

- . ) U1z
statyczna konstrukcji powtokowych i ptytowych. Modelowanie K KO3
i analiza z zastosowaniem elementéw brytowych. -

4. |KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE PROJEKTOWANIA K W06
Projektowanie maszyn i urzgdzeri mechanicznych z zasto- K W20
sowaniem systeméw CAD. Dokumentacja projektowa z obo- 4 M K UO7
wigzujgcymi normami i procedurami. Przedmiot bezpo$rednio K U1l
zwigzany z pracg inzynierskg, ktéra obejmowac bedzie zapro- K KO3
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5. |COMPUTER-AIDED ENGINEERING K_WO06
Modelling and numerical simulations of machines, mecha- K_W20
nical equipment, devices and parts. The course is directly K_Uo07
related to the engineering thesis, which will include the design 5 M K_U09
of a selected device or its part along with FEA simulation. K _U11
A related course: Computer-Aided Design. K_U13

K_U16
K_K03

6. |JEZYK ANGIELSKIW SYSTEMACH CAE K WO5
Charakterystyka technicznego jezyka angielskiego. Znaki, K W09
symbole i wielkosci fizyczne. Prawa fizyki w szczegblnosci 1 M K U03
mechaniki i wytrzymatosci materiatow. Pojecia i terminy stoso- K U06
wane w programach do wspomagania obliczen inzynierskich. K KO3
Zasady przygotowywania publikaciji i referatu naukowego. -

7. |KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN K W02
MECHANIKI 2 K W05
Metody numeryczne w analizie nieliniowej. Nieliniowo$¢ fi- K W06
zyczna. Nieliniowe materiaty sprezyste. Materiaty hiperspre- K W09
zyste. Nieliniowosc¢ geometryczna w konstrukcjach pretowych.| 5,5 M K UO7
Zagadnienie wiasne. Stateczno$¢ poczatkowa. Techniki adap- K U09
tacyjne. Podstawy modelowania zagadnienia kontaktu. Mate- K U12
riaty kompozytowe, materiaty kruche. Problematyka transportu K KO3
ciepta. -

8. |METODY NUMERYCZNE W OBLICZENIACH
INZYNIERSKICH
Podstawowe pojecia zwigzane z metodami numerycznymi. K WO1
Zrodia i analiza btedéw. Metody interpolacji. Wielomiany K WO5
Lagrange’a i Hermite’a. Zastosowanie wielomiandw interpo- K W09
lacyjnych w mechanice — przemieszczenia kratownicy i belki. 35 M K UO7
Metody i kryteria aproksymacji. Analiza/aproksymacja danych ’ K U09
teoretycznych i eksperymentalnych. Catkowanie numeryczne: K U13
metoda trapezow i Gaussa. Wady i zalety kwadratur nume- K KO3
rycznych w odniesieniu do zastosowarn inzynierskich. Pier- -
wiastki rownania nieliniowego. Zastosowanie programéw MES
i Matlab.

9. |PODSTAWY WALIDACJI MODELI NUMERYCZNYCH K W02
Podstawowe pojecia z zakresu walidacji modeli numerycz- K W05
nych. Metody analizy wytrzymatoSciowej struktur i konstrukcji K W06
oraz tworzenia ich modeli numerycznych w ramach metody =

. ) ) o ) K_W09
elementéw skonczonych. Metodologia walidacji (uwiarygod- 2 IM K U7
niania) modeli numerycznych ukftadéw mechanicznych. K U09
Badanie zgodnosci rozwigzar analitycznych i/lub rezultatéow K U13
badan eksperymentalnych z rozwigzaniami numerycznymi K KO3
w ramach wybranych testow walidacyjnych. -

10. |WSPOMAGANIE EKSPERYMENTALNE MODELOWANIA
NUMERYCZNEGO K_Wo02
Podstawy techniki eksperymentu. Elektryczne przetworniki K_W09
i czujniki wielko$ci mechanicznych. Wyznaczanie charakte- K_wW18
rystyk materiatowych niezbednych do budowy modeli mate- 2 M K_Uu08
riatowych. Metody pomiaru przemieszczen i odksztafcen. K_U09
Zastosowanie metod optycznych do wyznaczania przemiesz- K_U13
czen i odksztatcen konstrukcji przy obcigzeniach statycznych. K_U14
Podstawy termografii. Zastosowanie badarn nieniszczgcych K_KO03

do weryfikacji modeli numerycznych.
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11. |ZASTOSOWANIE SYSTEMOW CAD/CAM W INZYNIERII K_Wo02
MECHANICZNEJ K_Wo04
Systemy komputerowego wspomagania projektowania CAD K_W05
— integracja z modutami CAM. Rodzaje i budowa obrabiarek K_WO06
sterowanych numerycznie. Podstawy programowania obra- K_WO09
biarek CNC na bazie kodu ISO. Podstawy programowania K_U07
recznego obrabiarek sterowanych numerycznie (G kody). 2 IM K_U09
Programowanie obrobki tokarskiej z wykorzystaniem systemu K _Ul1
CAM. Programowanie obrobki frezarskiej z wykorzystaniem K_U13
systemu CAM. K_U16

K_U18
K_U19
K_K03

12. |KOMPUTEROWA SYMULACJA ZAGADNIEN K_wo01
MECHANIKI 3 K_W02
Symulacja wielocztonowych uktadéw mechanicznych w $ro- K_W05
dowisku ADAMS, analiza kinematyczna i statyczna ukfadu K_WO06
mechanicznego wybranego podzespotu mechanizmu, bada- 4 M K_W09
nie wptywu modyfikacji uktadu na wyniki analiz, wybor naj- K_Uo07
lepszego rozwigzania (elementy optymalizacji konstrukcji). K_U09

K_U12

K_K01

K_K03
Specjalnosé TECHNIKI WYTWARZANIA

1. |ADVANCED MANUFACTURING
The main themes of the lectures cover issues related to K_W21
subtractive, additive, and hybrid manufacturing technologies, K_W12
supplemented by information about materials joining. It also 25 M K_U02
covers data about the typical construction of exact machine ’ K_U06
tools, and technologies for joining different materials. Addi- K_U16
tionally, it takes into account some data about the joining of K_K02
dissimilar metals and polymers.

2. |OBROBKA PLASTYCZNA, CIEPLNA
I CIEPLNOCHEMICZNA
Przedmiot obejmuje zagadnienia obrobki plastycznej, cieplnej K_WO02
i cieplnochemicznej litych materiatow metalicznych i kompozy- K_W12
téw warstwowych. Oméwione zostang: metody ich przepro- 25 M K_U16
wadzania, z uwzglednieniem waznych definicji; zagadnienia ’ K_U20
zastosowania obrobki materiatow w inzynierii mechanicznej; K_U21
struktury wspéfczesnych materiatbw metalicznych w zalez- K_K02
no$ci od zastosowanej obrobki cieplnej, plastycznej lub
cieplnochemicznej.

3. |TECHNOLOGIA OBROBKI UBYTKOWEJ 1
Geometria ostrza narzedzi skrawajgcych, geometria warstwy
skrawanej. Zjawisko powstania wiéra, rodzaje wiorow. Zja- K_W12
wiska towarzyszgce procesowi skrawania. Srodki chtodzgco- K_W18
-smarujgce. Materiaty na narzedzia skrawajgce i zasady ich 25 M K_U09
doboru. Zuzycie narzedzi skrawajgcych. Podstawowe rodzaje ’ K_U12
obrobki skrawaniem: toczenie, frezowanie, dtutowanie, prze- K_U16
cigganie, wiercenie, rozwiercanie, pogfebianie, szlifowanie K_K01
i obrobki wykanczajgce. Dobor parametrow skrawania. Wyzna-
czanie sit i mocy skrawania.

4. |TECHNOLOGIA PRZETWORSTWA TWORZYW K_W02
SZTUCZNYCH 25 M K_W12
Obejmuje zagadnienia dotyczgce: teorii ptyniecia tworzyw ’ K_W16
sztucznych, dodatkéw stosowanych w produkcji tworzyw, K_U07
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technologie przetworstwa wstepnego i zasadniczego (wytta- K_U08
czanie, wtryskiwanie, prasowanie, formowanie bezci$nieniowe, K_U13
laminowanie), formowanie i spajanie cze$ci polimerowych. K_KO01

5. |ZAAWANSOWANE TECHNOLOGIE SPAJANIA
MATERIALOW KONSTRUKCYJNYCH K_wWo02
Przedmiot po$wiecony jest nowoczesnym technologiom spa- K_WO06
Jania oraz wpfywem ich zastosowania na wtasciwosci uzyt- K_W09
kowe wytworzonych potgczen. Podczas zaje¢ omdéwione 25 M K_W12
zostang laserowe, plazmowe i hybrydowe techniki spajania, ’ K_U08
metody spajania z wykorzystaniem wigzki elektronéw, tech- K_U10
niczno-technologiczne aspekty fgczenia tarciowego, podstawy K_U16
wybuchowego zgrzewania materiatbw oraz nowoczesne roz- K_K02
wigzania w spawaniu technikg TIG i MIG/MAG.

6. |BUDOWA MASZYN | URZADZEN K_WO06
TECHNOLOGICZNYCH K_wi1
Klasyfikacja i budowa podzespotéw obrabiarek i urzgdzen K_W17
technologicznych. Zasada dziatania i konstrukcja uktadow K_W22
napedowych obrabiarek i urzgdzen technologicznych. Wtasci-| 2,5 IM K_W24
wosci napedu elektrycznego. Rodzaje pracy silnikow elek- K_U10
trycznych. Urzgdzenia elektrotermiczne i fukowe. Ochrona K_U16
przeciwporazeniowa i BHP. K_U18

K_K02

7. |METROLOGIA | OCENA JAKOSCI WYROBU K_wo01
W PROCESACH WYTWARZANIA K_Wo04
Podstawowe metody dokonywania pomiaréw geometrycznych K_W18
wykonywanych manualnie lub z wykorzystaniem zaawan- 25 M K_U02
sowanej aparatury pomiarowej. Metody oceny btedéw pomia- ’ K_U08
rowych. Kontrola jakoSci i technik oceny jakoSci. K_U12

K_U20
K_K02

8. |PODSTAWY PROJEKTOWANIA OPRZYRZADOWANIA K_Wo04
TECHNOLOGICZNEGO K_WO06
Podstawowe pojecia i klasyfikacja oprzyrzgdowania techn- K_W12
ologicznego. Oprzyrzgdowanie technologiczne uniwersalne 3 IM K_U10
i specjalistyczne. Sposoby ustalania przedmiotu obrabianego, K_Ull
narzedzi, uchwytéw. Budowa i typowe rozwigzania kon- K_U16
strukcyjne oprzyrzgdowania technologicznego. K_K02

9. |PROCESY TECHNOLOGICZNE MONTAZU K_Wo04
Podstawowe pojecia procesu technologicznego montazu. Pro- K_WO06
Jektowanie proceséw montazu. Dokumentacja technologiczna K_W09
procesu montaz. Schematy montazu uproszczonego i rozwi- 25 M K_W12
nigtego. Typowe czynnosci montazowe. Pofgczenia rozigczne ’ K_U03
i nieroztgczne — metody fgczenia. Automatyzacja procesu K_U10
montazu. Linie montazowe. Technologiczne Srodki montazu. K_U12
Bezpieczenstwo pracy na stanowiskach montazowych. K_ K01

10. |PROJEKT PRZEJSCIOWY K_WO09
W ramach projektu przejsciowego realizowany jest projekt K_W21
zwigzany obszarem technologii przemystowych i nowoczes- 2 M K_U01
nych technik wytwarzania. Tematyka projektu powinna by¢ K_KO01
zgodna ze specjalnoscig oraz z tre$cig zadania dyplomo- K_K02
wego. K_K03

11. |PROJEKTOWANIE PROCESOW TECHNOLOGICZNYCH K_Wo04
Z ZASTOSOWANIEM SYSTEMOW CAD/CAM K_WO06
Systemy komputerowego wspomagania proceséw techno-| 3 IM K_W09
logicznych i wytwarzania CAD/CAM i CAP. Modelowanie K_Uo07
procesow obrobki skrawaniem, obrobki plastycznej oraz K Ull
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wytwarzania przyrostowego. Generowanie programow steru- K_U13
jacych dla obrabiarek i urzgdzen technologicznych. K K02

12. | TECHNIKI WYTWARZANIA PRZYROSTOWEGO K W02
Przedmiot obejmuje teoretyczne podstawy tesselacji stereo- K W04
litograficznej i jej znaczenie w wytwarzaniu przyrostowym K W12
wraz klasyfikacjg technik addytywnych. W aspekcie prak- 35 M K U10
tycznym przedmiot obejmuje zagadnienia wykorzystywania ’ K U1l
technik przyrostowych w produkcji cze$ci z metali i tworzyw K U16
sztucznych. Omawiane sg trendy rozwojowe technik addy- K K02
tywnych. -

13. |TECHNOLOGIA OBROBKI UBYTKOWEJ 2 K_W12
Klasyfikacja i podziat obrabiarek. Gospodarka narzedziowa. K_W18
Klasyfikacja geometryczna elementéw konstrukcyjnych. Ra- 2 M K_U09
mowe procesy technologiczne. Wyznaczanie czasu obrobki. K _U12
Karty technologiczne i instruktarzowe. K_U16

K_K01

14. |AUTOMATYZACJA | ROBOTYZACJA PROCESOW K W05
TECHNOLOGICZNYCH K W12
Ogdlne aspekty automatyzacji i robotyzacji proceséw tech- K W15
nologicznych. Klasyfikacja linii produkcyjnych. Przemyst 4,0. K W17
Robotyzacja proceséw spawalniczych. Robotyzacja obrobki| 2 IM K U04
skrawaniem. Uktady sensoryczne maszyn technologicznych. K UO7
Komputerowe systemy automatyki przemystowej. Wprowa- K U16
dzenie do sterownikéw PLC. Bezpieczenstwo sterowania K KO1
maszyn. Programowanie robotow przemystowych. -

15. |INZYNIERIA POWIERZCHNI METALI
Przedmiot obejmuje podstawy ogdlne tj. pojecie inzynierii K W02
powierzchni i historie jej rozwoju, powierzchnie ciata sta- K W09
fego, warstwy powierzchniowe z uwzglednieniem budowy K W12
i rodzajow warstw wierzchnich i powftok oraz ich wfasciwosci 2 IM K W21
eksploatacyjnych. Zawiera najnowsze techniki wytwarzania K U10
warstw powierzchniowych do ktorych nalezg techniki elek- K U18
tronowe, laserowe, implantacyjne, CVD i PVD, ze szczegdl- K KO1
nym uwzglednieniem ich podstaw fizycznych, budowy urzg- -
dzen, technologii, wtasciwo$ci oraz zastosowar.

praca dyplomowa

1. |SEMINARIUM DYPLOMOWE
Wytyczne wydziatowe i uczelniane dotyczgce pracy dyplomo- K_W09
wej inzynierskiej i egzaminu dyplomowego. Przedstawienie K_W25
przez studentéw koncepcji realizacji zadania dyplomowego. K_U01
Techniki pisania prac dyplomowych inzynierskich. Unikanie 2 IM K_U02
plagiatow podczas pisania pracy dyplomowej inzynierskiej. K_U03
Przeglad stosowanych technik przekazu wizualnego. Przygo- K_KO01
towanie do egzaminu dyplomowego inzynierskiego. Prezen- K_K03
tacje stanu zaawansowania prac dyplomowych inZynierskich.

2. |PRACA DYPLOMOWA
Wybor tematu pracy dyplomowej. Dokonanie przegladu lite-
ratury dotyczgcej postawionego problemu i zaproponowanie
sposobu/sposobow jego rozwigzania. Przeprowadzenie sto-
sownych eksperymentéw lub prac przeglagdowych, przeglg-
dowo-projektowych i projektowych z wykorzystaniem dostep-| 20 IM -

nych narzedzi oraz metod. Opracowuje wyniki swoich prac
w formie wykresoéw, tabel, rysunkéw lub opracowania teks-
towego. Wykorzystanie przez studenta umiejetnosci zdoby-
tych w trakcie studiéw, pogtebienie umiejetnosci samodziel-
nej pracy i samoksztatcenia oraz rozwigzywania probleméw
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technicznych. Zakres prac, ktére powinny byc¢ wykonane
w okresie dyplomowania okresla kalendarzowy plan wyko-
nania pracy dyplomowej, ktéry powinien by¢ wykorzystany
do monitorowania postepéw w realizacji pracy studenta.
Harmonogram jest modyfikowany na potrzeby kazdej indy-
widualnej pracy dyplomowej.

praktyka zawodowa 4 IM -
Razem 210

Sposoby weryfikacji i oceny efektow uczenia sie’ osiagnietych przez studenta
w trakcie calego cyklu ksztatcenia

Weryfikacja zakladanych efektdw uczenia sie osigganych przez studenta odbywa
sie podczas realizacji i zaliczen poszczegolnych form przedmiotéw.

Weryfikacji podlegajg efekty uczenia sie osiggane przez studenta na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich i studentéw w ramach
zaje¢ z zakresu nauk podstawowych, zaje¢ o charakterze praktycznym (w tym ¢wiczen,
zajec laboratoryjnych, seminaryjnych i projektowych), a takze zadan indywidualnych
i prac wykonywanych przez studenta bez udziatu nauczyciela akademickiego.

Weryfikacja zaktadanych efektow uczenia sie odbywa sie w formie: egzaminéw
(ustnych i pisemnych), zaliczen na ocene, zaliczen ogdélnych, biezgcych odpowiedzi na
pytania kontrolne, kolokwiéw i sprawdzianéw, opracowan indywidualnych, projektow
przejsciowych i ¢wiczen terenowych.

Weryfikacja efektow uczenia sie w zakresie kompetencji spotecznych odbywa sie
podczas ¢wiczen, zajec laboratoryjnych, seminaryjnych i projektowych, a takze poprzez
ocene dziatan i postaw studenta w trakcie odbywanej praktyki zawodowe;j.

Ocena osigganych przez studenta zaktadanych efektéw uczenia sie polega na
ocenie przez nauczyciela akademickiego poziomu osiggnigcia przez studenta zakfa-
danych efektow uczenia sie.

W Wydziale Inzynierii Mechanicznej zaleca sie stosowacé przy ocenie studenta
nastepujgce poziomy osiggniecia zaktadanych efektow.

Ocene bardzo dobrg — otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie 91-100%.

Ocene dobrg plus — otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie 81-90%.

Ocene dobrg — otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane

efekty uczenia sie na poziomie 71-80%.

Ocene dostateczng plus — otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie 61-70%.

Ocene dostateczng — otrzymuje student, ktory osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie 51-60%.

7 opis 0gbiny — szczegdly w kartach informacyjnych przedmiotéw

30



Ocene niedostateczng — otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie réwnym
lub nizszym niz 50%.
Ocene uogdlniong ZAL - otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie wyzszym niz 50%.
Ocene uogodlniong NZAL — otrzymuje student, ktory osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie rownym
lub nizszym niz 50%.

Prowadzenie zajeé

W planach studiow wskazano — adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” — przed-
mioty, ktérych wybrane formy zaje¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, semina-
rium) mogg by¢ prowadzone z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosé
przy wykorzystaniu infrastruktury i oprogramowania zapewniajgcych synchroniczng
i asynchroniczng interakcje miedzy studentami i osobami prowadzgcymi zajecia.

Szczegdtowa informacja dotyczgca sposobu prowadzenia wybranych form reali-
zacji zaje¢ z wykorzystaniem powyzszych metod jest zawarta w karcie informacyjnej
przedmiotu, opracowywanej i udostepnianej w terminie 30 dni przed rozpoczeciem
semestru, w ktorym jest realizowany przedmiot.

Liczba punktow ECTS, jaka moze by¢ uzyskana w ramach ksztatcenia z wykorzy-
staniem powyzszych metod, nie moze by¢ wieksza niz 50% liczby punktow ECTS
koniecznej do ukonczenia studiow na danym poziomie, okreslonej w programie studiow.

Plany studiéw — zatgczniki:
Zatgcznik nr 1a Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
,mechatronika i diagnostyka samochodowa”

Zatgcznik nr 1b  Plan studiow niestacjonarnych dla specjalnosci
,mechatronika i diagnostyka samochodowa”

Zatgcznik nr 2a  Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
,pojazdy samochodowe i specjalne”

Zatgcznik nr 2b  Plan studiow niestacjonarnych dla specjalnosci
,pojazdy samochodowe i specjalne”

Zatgcznik nr 3a  Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
,projektowanie i sterowanie maszyn”

Zatgcznik nr 3b  Plan studiow niestacjonarnych dla specjalnosci
.projektowanie i sterowanie maszyn”

Zatgcznik nr4a Plan studidw stacjonarnych dla specjalnosci
stechniki komputerowe w inzynierii mechanicznej’

Zatgcznik nr4b Plan studiow niestacjonarnych dla specjalnosci
stechniki komputerowe w inzynierii mechanicznej’

Zatgcznik nr 5a Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
stechniki wytwarzania”

Zatgcznik nr 5b  Plan studiow niestacjonarnych dla specjalnosci
,techniki wytwarzania”
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Zatacznik nr 1a
Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
,mechatronika i diagnostyka samochodowa”

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

D Wojskowa
I Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
C5wr/D) Techniczna Specjalnos¢ profi i wybieralnymi: MECHATRONIKA | DIAGNOSTYKA SAMOCHODOWA
"2 (specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw i Transportu WIM) poczatek 2022 rok
e ogélem godzin/ 53 liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY =§,§ o g %é g § e L 0 it LY g Vi Vil e Uwagi
EE [1goue| eors | BEE | "3 [ [ewice| tab. [t somin| gode. |t | gode | ors | gode |Ecrs| gots |Ecrs| soss | Ecrs| gode |ects| gode | Eors | CoboMedzaia
w > za przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogdinego 336 | 21 25 | 125 | 96 | 218 | 22 186 | 13 | 90 4| 30 | 2| 30 |2
1 |Etyka zawodowa Ns | 18 | 15 1|14 4 18 +| 15 WLO /10
2 |Wprowadzenie do studiowania Ns [ 6 | o5 05 | 6 6 +| 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci NzJ | 30 3 15 | 16 | 14 30 + 3 WLO /10
4 |Wybrane zagadnienia prawa NP 18 | 15 1|14 4 18 +| 15 WLO /10
5 |Wprowadzenie do informatyki HE 3 25 | 15 | 14 22 36 + 3 WCY / WIM | reaiizacia IMi0
6 |Jezyk oboy J | 120] 8 5 120 30 + 2 [30 +| 2 [30 +f 2 [30 + 2 sJo
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych NP | 14 | 15 1|12 2 14 +| 15 WLO /10
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H 30 2 1|16 14 30 +| 2 WLO /10
10 |Wychowanie fizyczne 60 60 30 + 30 + SWF
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 804 | 645 | 47 | 325|392 | 332 | 80 190 | 17 | 194 |155( 250 |19 [ 118 | 9 | 24 | 2 | 28 | 2
1 |Matematyka 1 ™ | 68 6 6 25 [ 30 | 38 68 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M | 68 6 6 25 34 | 34 68 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej ™ | 30 3 2 15 | 12 | 18 30 + 3 WiM
4 |Wprowadzenie do metrologii ™ | 24 2 15 1|12 ] 12 24+ 2 WTC/WIM | reaiizacia PiT
5 |Fizyka 1 HE) 6 2 3 [ 40|30 10 80 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo ™ | 32 3 2 15 | 2|6 | 4 2 +| 3 WIM / IRIKM
7 3 ™ | 46 4 4 15 | 22|20 | 4 % x| 4 wey
8 |Mechanika techniczna 1 HERES 2 15 | 18 | 18 36 +|25 WIM/IMIO | ZDALNIE
9 |Fizyka2 ™ | 60 4 1 3 [ 3020 10 60 x| 4 wTC
10 |Mechanika plynow HE 3 2 15 |16 12| 8 3% + 3 WIM / IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 M | a2 | 35 | 25 2 |20 |22 2 x| 35 WIM/IMIO | ZDALNIE
12 |Statystyka inzynierska TRE 2 15 1|14 14 28 +| 2 WIM/ IPIT
13 |Wytrzymalose materiatow 1 ™M | 3 | 25 2 15 | 18 | 18 36 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn TRE 2 15 1|16 8 | 4 28 + 2 WIM / IPIT
15 |Strength of Materials 2 ™ | a2 3 2 15 | 16|20 | 6 2 x| 3 WIM/IMIO | ZDALNIE
16 |Bezpieczenstwo ruchu drogowego ™ | 24 2 15 1|14 8| 2 24 +| 2 WIM / IPIT
17 |Bezpieczenstwo pracy i ergonomia ™ | 28 2 15 1|16 8 | 4 28 + 2 WIM / IPIT
Wybieralne tresci 9 8 6 4 |42 26 | 28 48 [ 4 | 48 [ a
18 |Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 | Techniki eksperymentalne w mechanice m | % 2 e e " #2 o
20 |Inzynieria ruchu drogowego M i
21 |Ogeine podsiawy ruchu maszyn | % 2 15 1] 12| 12 24 % 2 WIM/ IPIT
22 |Excel dla mechanikow M
23 |viatiab dla mechanikew | % 2 15 1] 10 14 24 % 2 WIM/IMIO | ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 | Teoria maszyn i mechanizméw m | * 2 e e 2 W IR
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 | 61 43 32 | 406 | 174 | 170 | 40 | 2 140 [105( 112 [ 9 | 240 | 19 | 212 |155| 36 | 3 [ 52 | 4
1 |Budowa pojazdow ™ | 40 3 2 15 | 22 | 18 a0 +| 3 WIM / IPIT
2 |Grafika inzynierska ™M | 54 4 25 2 | 10| 44 54 x| 4 WIM / IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 HES 2 15 IE 12 2% +| 2 wTC
4 |Metrologia wielkosci geometrycznych ™M | 20 | 15 1 1|10 a6 20 +|15 WIM/ IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M | 34 | 25 2 15 | 18 16 34 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 ™M | 30 | 25 2 15|16 6 | 8 30 +| 25 WIM / IPIT
7 |Podstawy konstrukeji maszyn 1 M | a4 | 35 | 25 2 | 36 8 44 x| 35 WIM / IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 ™M | 30 | 25 2 15 | 14| 6 | 10 30 +| 25 WIM / IRIKM
9 |Termodynamika techniczna ™ | 40 3 2 15 | 24| 10| 6 40 x| 3 WIM / IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne HE 3 2 15 |18 10| 8 36 + 3 WIM / IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elektroniki ™ | 42 3 2 15|20 | 6 |16 a2 +| 3 WIM / IPIT
12 |Plyny eksploatacyjne ™ | 40 3 2 15 | 20| 8 | 12 a0 +| 3 WIM / IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki ™ | 40 3 2 15 | 24| 6 | 10 4 x| 3 WIM / IPIT
14 |Podstawy eksploatacii ™ | a2 3 2 15 | 28 | 14 a2 +| 3 WIM / IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 ™ | 50 | 35 | 25 2 | 20 6 | 2 50 x| 35 WIM / IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika ™ | 40 3 2 15 | 20 20 a0 +| 3 WIM / IPIT
17 |Podstawy konstrukeji maszyn 3 HE 3 2 15 | 20 16 3% + 3 WIM / IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn ™ | 24 2 15 1|14 ] 10 24 +| 2 | WIM/IPIT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia ™ | 28 2 15 1|20 6 2 28 +| 2 | WIM/IPIT
Wybieralne tresci 9 8 6 4 |38 26 | 32 48 [ 4 | 48 [ a
20 |CAD dla mechanikow M
24 2 15 1] 6 18 24 + 2 WIM / IRIKM
21 |Zapis konstrukcji w programie CATIA M
22 |Rozwoj ukladow napedowych pojazdow ™, ) 15 clels e s 2 -
23 |Pomiary cyfrowe w technice M
24 e brylowe i w i M
24 2 15 1|10 | 14 24 % 2 WIM / IRIKM
25 |Wytrzymalos¢ zmeczeniowa M
26 | Technologia montazu maszyn M
24 2 15 1|10 4|10 24 % 2 WIM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 490 | 375 | 275 | 215|238 | 88 [126 | 20 | 18 150 |12,5| 280 | 21 | 60 | 4
1| i w ™ | a0 | 35 | 25 2 20|14 6 a0 +| 35 WIM / IPIT
2 |Podwozia i nadwozia 1 m | 70 6 4 3 24|24 8 14 70 x| 6 WIM/ IPIT
3 |Urzadzenia elektryczne pojazdow ™ | 40 3 2 15 |20 | 6 | 10 4 a0 +| 3 WIM/IPIT |  ZDALNIE
4 |Diagnostyka samochodow M | 60 | 45 3 25 | 24 16 | 20 60 x| 45 WIM / IPIT
5 |Mechanika ruchu pojazdéw 1 ™ | a6 | 35 | 25 2 |24 |16 ] 6 46 +| 35 WIM/IPIT |  ZDALNIE
6 |Mechatroniczne uklady sterowania w samochodach M | 60 | 45 3 25 [30 | 6 | 24 60 x| 45 WIM / IPIT
7| Motoryzacyjne skazenie srodowiska M | 34 | 25 2 15 |20 | a4 |10 34 +| 25 WIM / IPIT
8 |Produkcja i naprawa samochodow M | 34 | 25 2 15 | 14| a4 |16 34 +| 25 WIM / IPIT
9 |[silniki pojazdéw mechanicznych ™ | a6 | 35 | 25 2 | 26| 8 |12 46 +| 35 WIM / IPIT
10 |Alternative Propuision Systems HE) 2 2 15|18 |6 |6 30 +| 2 | wiM/IPIT
11 |Techniczna eksploatacja samochodow ™| 30 2 2 15 | 18 12 30 +| 2 | wiM/IPiT
E. Praca dyplomowa 20 | 2 | 175 | 1 20 20 | 22
1_[seminarium dyplomowe | 20 2 15 1 20 20 +| 2 | wiM/IPIT
2_|Praca dyplomowa M 20 16 10 20 [ wim/ipiT
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IPIT
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 2442 | 210 | 1415 | 1115 1|32| 812 | 398 | 60 | 40 | 376 | 30 | 424 | 30 | 392 | 30 | 388 | 30 [ 386 | 30 | 344 | 30 | 132 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow  x 2 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczen + 10 8 9 9 6 7 5
liczba projektow przejsciowych

Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych
‘Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu jest

z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)
z danego iotu moga by¢ z wykorz) iem metod i technik ksztatcenia na odleglo$¢

Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
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Zatacznik nr 1b
Plan studiéw niestacjonarnych dla specjalnosci
,mechatronika i diagnostyka samochodowa”

PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

D Wojskowa
I Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
C5wr/D) Techniczna Specjalnosé profi i wybieralnymi: MECHATRONIKA | DIAGNOSTYKA SAMOCHODOWA
"2 (specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw i Transportu WIM) poczatek 2022 rok
e ogélem godzin/ 53 liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY =§,§ o g %é g § e L 0 it LY g Vi Vil e Uwagi
EE [1goue| eors | BEE | "3 [ [ewice| tab. [t somin| gode. |t | gode | ors | gode |Ecrs| gots |Ecrs| soss | Ecrs| gode |ects| gode | Eors | CoboMedzaia
w > za przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogdinego 24 | 21 25 | 10 | 66 | 142 | 16 M4 | 13| 50 | a4 | 30 (2| 30 |2
1 |Etyka zawodowa Ns | 12 [ 15 o5 [ 10 | 2 12+ 15 WLO /10
2 |Wprowadzenie do studiowania Ns [ 4 | o5 05 | 4 4 +| 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci Nz | 20 | 3 1 [12] 8 2 + 3 WLO /10
4 |Wybrane zagadnienia prawa T IERED o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO /10
5 |Wprowadzenie do informatyki M | 24| 3 25 K 16 24 +| 3 WCY /WIM | realizacia mio
6 |Jezyk oboy J [120] 8 5 120 30 +] 2 |30 +| 2|30 + 2 30 4 2 sJo
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych T IERED o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO /10
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H | 20| 2 1 [12] s 20 +| 2 WLO /10iZ
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 512 | 645 | 46 | 21 |242 | 210 | 60 120 [ 17 | 126 [155( 160 | 19 | 72 | 9 [ 16 | 2 [ 18 | 2
1 1 M [ 42| s 6 15 [ 18 | 24 42 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M | 42| s 6 15 [ 20 | 22 42 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej wm [ 20| 3 2 1|82 20 + 3 WiM
4 |Wprowadzenie do metrologii wm | 16| 2 15 | o5 |8 [ 8 16 + 2 WTC/WIM | realizacia IPiT
5 |Fizyka 1 HIERE 1 2 |26 [ 2] 10 56 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo wm [ 20| 3 2 1 [1a] a2 20 +| 3 WIM / IRIKM
7 |Matematyka 3 wm | 28| 4 4 1 [12]12] 4 28 x| 4 wey
8 techniczna 1 M | 22 | 25 2 1 [12] 10 2 +|25 WIM/IMIO | ZDALNIE
9 |Fizyka2 M |42 | 4 1 2 [ 18] 14 ] 10 2 x| 4 wTC
10 |Mechanika plynow ™M | 24| 3 2 I EIERE 24 +| 3 WIM / IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 ™ | 26 | 35 | 25 1|12 14 26 x| 35 WIM/IMIO | ZDALNIE
12 |Statystyka inzynierska wm | 18] 2 15 1 [ 8] 10 18 +| 2 WIM/IPIT | ZDALNIE
13 |Wytrzymalose materiatow 1 HERED 2 1 [12] 10 2 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn wm | 18] 2 15 IR 18 + 2 WIM / IPIT
15 |Strength of Materials 2 ™M |26 | 3 2 11012 4 26 x| 3 WIM/IMIO | ZDALNIE
16 |Bezpieczenstwo ruchu drogowego wm | 16| 2 15 [ o5 |10] 4] 2 16 + 2 WIM / IPIT
17 |Bezpieczenstwo pracy i ergonomia wm | 18] 2 15 1 [10] 6] 2 18 + 2 WIM / IPIT
Wybieralne tresci 56 | 8 6 2 [24 [ 16 [ 16 28 | 4 | 28 [ 4
18 [Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 [Techniki eksperymentalne w mechanice M M 2 Rl I 8 "2 WKMo
20 |Inzynieria ruchu drogowego M .
21 |Ogélne podstawy ruchu maszyn M " 2 teopes 68 "2 WM PT
22 |Excel dla mechanikow M
25 |vatab dia mechanikon w2 15 [ 05| 6 8 14 % 2 WIM/IMIO | ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 |Teoria maszyn i mechanizméw M " z teopes 68 "2 WM IRIKM
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 500 | 61 43 | 205|254 | 110 (108 | 26 | 2 9 (105( 72 | 9 [ 152 [ 19 | 130 [155| 22 | 3 | 34 | 4
1 [Budowa pojazdow HEREE 2 1 [1a] 10 24 +| 3 WIM/IPIT | ZDALNIE
2 |Grafika inzynierska IR 25 [ 15[ 6| 28 4 x| 4 WIM/ IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 wm | 16| 2 15 |05 | 8 8 16 +| 2 wWTC
4 |Metrologia wielkosci geometrycznych EERED 1 o5 | 8| a4 16 +|15 WIM / IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 ™M | 22 | 25 2 1| 12 10 2 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 wm | 18 | 25 2 HEIRE 18 +| 25 WIM / IPIT
7 |Podstawy konstrukcji maszyn 1 m | 28 | 35 | 25 1| 22 6 28 x| 35 WIM / IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 m | 18 | 25 2 HEEEE 18 +| 25 WIM / IRIKM
9 |Termodynamika techniczna ™ |26 | 3 2 1166 | 4 26 x| 3 WIM / IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne wm | 22| 3 2 1 [12] 6] 4 2 + 3 WIM / IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elektroniki THERE 2 HEIE) 2% + 3 WIM / IPIT
12 |Piyny eksploatacyjne wm | 24| 3 2 1 [12] a8 24 +| 3 WIM / IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki M | 24| 3 2 1|14 a6 24 x| 3 WIM / IPIT
14 |Podstawy eksploatacii ™ |26 | 3 2 1 (18] s 2% + 3 WIM / IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 wm [ 32 ] 35 | 25 | 15|12 4 |16 32 x| 35 WIM / IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika M | 24| 3 2 HE! 12 24 +| 3 WIM / IPIT
17 |Podstawy konstrukcji maszyn 3 M | 2] 3 2 HE! 10 2 + 3 WIM / IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn wm | 16| 2 15 o5 |10] 6 16 +| 2 | wimsipT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia wm | 18] 2 15 1| 12 2 18+ 2 | wimsip
Wybieralne tresci 64 | 8 6 2 [24 [ 18] 2 32 | 4| 32 [ 4
20 |CAD dla mechanikow M
6 | 2 15 [ 05| 4 12 16 + 2 WIM / IRIKM
21 | Zapis konstrukcji w programie CATIA M
22 |Rozwoj ukladow napedowych pojazdow M .
25 |Pamiry oyrowe w technice w2 15 |05 | 8 | 4| a 16 + 2 WIM/ IPIT
24 e brylowe i w M
6 | 2 15 [ 05| 6 | 10 16 + 2 WIM / IRIKM
25 |Wytrzymalos¢ zmeczeniowa M
26 | Technologia montazu maszyn M i
27 |Metoy dingnostyd maszyn w2 15 o5 | 6| 4|6 16 + 2 WIM/ IPIT
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 306 | 375 [ 275 | 13 146 58 [ 78 | 12 | 12 94 |125 176 | 21 [ 36 | 4
1 [mi i w m | 26 | 35 | 25 1 [12]10] 4 26 +| 35 WIM / IPIT
2 |Podwozia i nadwozia 1 ™M |4 | 6 4 2 |16 |14 ] 4 10 4 x| 6 WIM/ IPIT
3 |Urzadzenia elektryczne pojazdow M | 24| 3 2 1 [12] 46 2 24 +| 3 WIM/IPIT |  ZDALNIE
4 |Diagnostyka samochodow ™M | 38 | 45 3 15 | 16 10 | 12 38 x| 45 WIM / IPIT
5 |Mechanika ruchu pojazdéw 1 m | 28 | 35 | 25 1 [14]10] 4 28 +| 35 WIM/IPIT |  ZDALNIE
6 |Mechatroniczne uklady sterowania w samochodach M | 38 | 45 3 15 20| 4 |14 38 x| 45 WIM / IPIT
7| Motoryzacyjne skazenie srodowiska M | 22 | 25 2 1 [12] 46 2 +| 25 WIM / IPIT
8 |Produkcja i naprawa samochodow M | 22 | 25 2 1 [ 8] 4]0 2 +| 25 WIM / IPIT
9 |[Silniki pojazdéw mechanicznych m | 28 | 35 | 25 1 [16] 48 28 +| 35 WIM / IPIT
10 |Alternative Propulsion Systems m | 18] 2 2 1 [10] 44 18+ 2 | wimsipT
11 |Techniczna eksploatacja samochodow wm | 18] 2 2 1| 10 8 18 +| 2 | wimsipT
E. Praca dyplomowa 14 | 22 [ 175 | 105 14 14 | 22
1_[seminarium dyplomowe wm | 14| 2 15 | 05 14 14+ 2 | wimsipT
2_|Praca dyplomowa M 20 16 | 10 20 | wim/ipiT
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IPIT
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 1556 | 210 | 1405 | 77 | 708 | 520 | 262 | 8 | 28 | 234 | 30 | 266 | 30 | 262 | 30 | 254 | 30 [ 240 | 30 | 216 84 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow  x 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczen + 9 7 9 9 6 7 5

liczba projektow przejsciowych

Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych

‘Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu

jest

z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)

z danego iotu moga by¢ z wykorzy

iem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢

Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
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Zatacznik nr 2a
Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
,pojazdy samochodowe i specjalne”

D Wojskowa

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

I Akademia
ST
o

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

Techniczna p i wybieralnymi: POJAZDY SAMOCHODOWE | SPECJALNE
(specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw i Transportu WIM) poczatek 2022 rok
2, | ogolemgodzint | 53 : liczba godzinrygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY EH g éé g § e L 0 it LY g Vi Vil ini Uwagi
EE [1goue| eors | BEE | "3 [ [ewice| tab. [t somin| gode. |t | gode | ors | gode |Ecrs| gots |Ecrs| soss | Ecrs| gode |ects| gode | Eors | CoboMedzaia
w > za przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogdinego 336 | 21 25 | 125 | 96 | 218 | 22 186 | 13 | 90 4| 30 | 2| 30 |2
1 |Etyka zawodowa Ns | 18 | 15 1|14 4 18 + 1,5 WLO /10
2 |Wprowadzenie do studiowania Ns [ 6 | o5 05 | 6 6 +| 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci NzJ | 30 3 15 | 16 | 14 30 + 3 WLO /10
4 |Wybrane zagadnienia prawa NP 18 | 15 1|14 4 18 + 1,5 WLO /10
5 |Wprowadzenie do informatyki HE 3 25 | 15 | 14 22 36 + 3 WCY / WIM | reaiizacia IMi0
6 |Jezyk oboy J | 120] 8 5 120 30 + 2 [30 +| 2 [30 +f 2 [30 + 2 sJo
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych NP | 14 | 15 1|12 2 14+ 15 WLO /10
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H 30 2 1|16 14 30 +| 2 WLO /10
10 |Wychowanie fizyczne 60 60 30 + 30 + SWF
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 804 | 645 | 47 | 325|392 | 332 | 80 190 | 17 | 194 |155( 250 |19 [ 118 | 9 | 24 | 2 | 28 | 2
1 |Matematyka 1 ™ | 68 6 6 25 [ 30 | 38 68 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M | 68 6 6 25 34 | 34 68 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej ™ | 30 3 2 15 | 12 | 18 30 + 3 WiM
4 |Wprowadzenie do metrologii ™ | 24 2 15 1|12 ] 12 24+ 2 WTC/WIM | reaiizacia PiT
5 |Fizyka 1 HE) 6 2 3 [ 40|30 10 80 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo ™ | 32 3 2 15 | 2|6 | 4 2 +| 3 WIM / IRIKM
7 3 ™ | 46 4 4 15 | 22|20 | 4 % x| 4 wey
8 |Mechanika techniczna 1 HERES 2 15 | 18 | 18 36 +|25 WIM/IMIO | ZDALNIE
9 |Fizyka2 ™ | 60 4 1 3 [ 3020 10 60 x| 4 wTC
10 |Mechanika plynow HE 3 2 15 |16 12| 8 3% + 3 WIM / IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 M | a2 | 35 | 25 2 |20 |22 2 x| 35 WIM/IMIO | ZDALNIE
12 |Statystyka inzynierska TRE 2 15 1|14 14 28 +| 2 WIM/ IPIT
13 |Wytrzymalose materiatow 1 ™M | 3 | 25 2 15 | 18 | 18 36 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn TRE 2 15 1|16 8 | 4 28 + 2 WIM / IPIT
15 |Strength of Materials 2 ™ | a2 3 2 15 | 16|20 | 6 2 x| 3 WIM/IMIO | ZDALNIE
16 |Bezpieczenstwo ruchu drogowego ™ | 24 2 15 1|14 8| 2 24 +| 2 WIM / IPIT
17 |Bezpieczenstwo pracy i ergonomia ™ | 28 2 15 1|16 8 | 4 28 + 2 WIM / IPIT
Wybieralne tresci 9 8 6 4 |42 26 | 28 48 [ 4 | 48 [ a
18 |Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 | Techniki eksperymentalne w mechanice m | % 2 e e " #2 o
20 |Inzynieria ruchu drogowego M i
21 |Ogeine podsiawy ruchu maszyn | % 2 15 1] 12| 12 24 % 2 WIM/ IPIT
22 |Excel dla mechanikow M
23 |viatiab dla mechanikew | % 2 15 1] 10 14 24 % 2 WIM/IMIO | ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 | Teoria maszyn i mechanizméw m | * 2 e e 2 W IR
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 | 61 43 32 | 406 | 174 | 170 | 40 | 2 140 [105( 112 [ 9 | 240 | 19 | 212 |155| 36 | 3 [ 52 | 4
1 |Budowa pojazdow ™ | 40 3 2 15 | 22 | 18 a0 +| 3 WIM / IPIT
2 |Grafika inzynierska ™M | 54 4 25 2 | 10| 44 54 x| 4 WIM / IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 HES 2 15 IE 12 2% +| 2 wTC
4 |Metrologia wielkosci geometrycznych ™M | 20 | 15 1 1|10 a6 20 +|15 WIM/ IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M | 34 | 25 2 15 | 18 16 34 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 ™M | 30 | 25 2 15|16 6 | 8 30 +| 25 WIM / IPIT
7 |Podstawy konstrukeji maszyn 1 M | a4 | 35 | 25 2 | 36 8 44 x| 35 WIM / IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 ™M | 30 | 25 2 15 | 14| 6 | 10 30 +| 25 WIM / IRIKM
9 |Termodynamika techniczna ™ | 40 3 2 15 | 24| 10| 6 40 x| 3 WIM / IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne HE 3 2 15 |18 10| 8 36 + 3 WIM / IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elektroniki ™ | 42 3 2 15|20 | 6 |16 a2 +| 3 WIM / IPIT
12 |Plyny eksploatacyjne ™ | 40 3 2 15 | 20| 8 | 12 a0 +| 3 WIM / IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki ™ | 40 3 2 15 | 24| 6 | 10 4 x| 3 WIM / IPIT
14 |Podstawy eksploatacii ™ | a2 3 2 15 | 28 | 14 a2 +| 3 WIM / IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 ™ | 50 | 35 | 25 2 | 20 6 | 2 50 x| 35 WIM / IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika ™ | 40 3 2 15 | 20 20 a0 +| 3 WIM / IPIT
17 |Podstawy konstrukeji maszyn 3 HE 3 2 15 | 20 16 36 + 3 WIM / IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn ™ | 24 2 15 1|14 ] 10 24 +| 2 | WIM/IPIT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia ™ | 28 2 15 1|20 6 2 28 +| 2 | WIM/IPIT
Wybieralne tresci 9 8 6 4 |38 26 | 32 48 [ 4 | 48 [ a
20 |CAD dla mechanikow M
24 2 15 1] 6 18 24 + 2 WIM / IRIKM
21 |Zapis konstrukcji w programie CATIA M
22 |Rozwoj ukladow napedowych pojazdow ™, ) 15 clels e s 2 -
23 |Pomiary cyfrowe w technice M
24 e brylowe i w M
24 2 15 1|10 | 14 24 % 2 WIM / IRIKM
25 |Wytrzymalos¢ zmeczeniowa M
26 | Technologia montazu maszyn M
24 2 15 1|10 4|10 24 % 2 WIM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 486 | 37,5 | 275 [ 205|236 | 110 [ 96 | 24 | 20 150 |12,5| 286 | 21 | 50 | 4
1 |Diagnostyka pojazdow ™ | 40 3 2 15 | 2| 6 | 12 a0 +| 3 WIM / IPIT
2 |Podwozia i nadwozia 1 | 70 6 4 3 24|24 8 14 70 x| 6 WIM/ IPIT
3 |Urzadzenia elekiryczne pojazdow 1 ™M | a0 | 35 | 25 2 |20 |8 |12 a0 +| 35 WIM / IPIT
4 |Mechanika ruchu pojazdow 1 ™ | a6 | 35 | 25 2 |24 |16 ] 6 46 +| 35 WIM/IPIT |  ZDALNIE
5 |Military and Special Vehicles HE) 2 2 15 | 16 | 14 30 + 2 WIM/IPIT |  ZDALNIE
6 | Motoryzacyjne skazenie srodowiska ™M | 34 | 25 2 15 |20 | a4 |10 34 +| 25 WIM / IPIT
7 |Organizacja i technologia napraw pojazdow M | 34 | 25 2 15 | 16| 4 | 14 34 +| 25 WIM / IPIT
8 |Organizacja transportu drogowego TRES 2 15 1148 | 4 26 + 2 WIM/ IPIT
9 |samochody ciezarowe i autobusy RS 3 2 15 |14 8 24 46 +| 3 WIM/ IPIT
10 [Silniki pojazdéw mechanicznych ™ | 46 | 35 | 25 2 | 26| 8 |12 46 +| 35 WIM / IPIT
11 |Urzadzenia elektryczne pojazdéw 2 ™ | 24 2 15 11248 24 x| 2 WIM/ IPIT
12 symulacja ruchu ™ | 2 2 15 1|10 6 |10 26 x| 2 | WIM/IPIT
13 |Tendencie rozwojowe w technice i eksploatacii samochoddw THE) 2 15 1|18 6 24 +| 2 | wiM/IPIT
E. Praca dyplomowa 20 | 2 | 175 | 1 20 20 | 22
1_[seminarium dyplomowe THE) 2 15 1 20 20 +| 2 | wiM/IPIT
2_|Praca dyplomowa M 20 16 10 20 [ wim/ipiT
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1 [Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IPIT
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 2438 | 210 | 1415 | 1105 1|30| 834 | 368 | 64 | 42 | 376 | 30 | 424 | 30 | 392 | 30 | 388 | 30 [ 386 | 30 | 350 | 30 | 122 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow  x 2 3 1 1
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczen + 10 8 9 9 6 10 4
liczba projektow przejsciowych

Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych

‘Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)
i iem metod i technik ksztatcenia na odleglo$¢

z danego 1 moga by¢

2z wykorz,

jest

z jezyka obcego na poziomie B2

Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
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Zatacznik nr 2b
Plan studiéw niestacjonarnych dla specjalnosci
,pojazdy samochodowe i specjalne”

PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

D Wojskowa
I Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
C5wr/D) Techniczna Specjalnos¢ profi iotami wybieralnymi: POJAZDY SAMOCHODOWE | SPECJALNE
"2 (specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Pojazdéw i Transportu WIM) poczatek 2022 rok
e opom godzini | 213 liczba godzinirygor/pkt ECTS w semestrzo: Jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY =§,§ o g %é g § e L 0 it LY g Vi Vil e Uwagi
EE [1goue| eors | BEE | "3 [ [ewice| tab. [t somin| gode. |t | gode | ors | gode |Ecrs| gots |Ecrs| soss | Ecrs| gode |ects| gode | Eors | CoboMedzaia
83 2a przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogéinego 24 | 21 25 | 10 | 66 | 142 | 16 14 [ 13 | 50 4 30 | 2] 3 |2
1 |Etyka zawodowa Ns | 12 | 15 05 [ 10| 2 12 + 15 WLO/10iZ
2 |Wprowadzenie do studiowania NS | 4 | o5 05 | 4 4 +[ 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci NzJ | 20 3 1|12 8 20 + 3 WLO/10iZ
4 |Wybrane zagadnienia prawa NP o[ 10 | 15 o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO/I10iZ
5 |Wprowadzenie do informatyki ™ | 24 3 25 1|8 16 24+ 3 WCY /WIM | realizacia mio
6 |Jezyk obcy J | 120] 8 5 120 30 +| 2 [30 +| 2 [30 + 2 |30 + 2 sJO
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych NP [ 10 | 15 o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO/I10iZ
8 |BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H 20 2 1|12 ] 8 20 +| 2 WLO/10iZ
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 512 | 645 | 48 21 | 242 | 210 | 60 120 | 17 | 126 |155( 160 [ 19 [ 72 [ 9 | 16 | 2 | 18 | 2
1 1 | a2 6 6 15 [ 18 | 24 42 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M | 42 6 6 15 [ 20 | 22 2 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej ™ | 20 3 2 1] 8|12 20 + 3 WM
4 |Wprowadzenie do metrologii ™ | 16 2 15 [ o5 [ 8 |8 16 + 2 WTC/WIM | realizacja IPIT
5 |Fizyka 1 M | 56 6 1 2 [ 26|20 | 10 56 x| 6 wrC
6 |Maszynoznawstwo M | 20 3 2 1|14 4|2 20 +| 3 WIM/ IRIKM
7 |Matematyka 3 M | 28 4 4 11212 4 28 x| 4 wey
8 techniczna 1 M | 22 | 25 2 11210 2 +|25 WIM/IMIlO | ZDALNIE
9 |Fizyka 2 M | 42 4 1 2 [ 18| 14| 10 2 x| 4 wrC
10 |Mechanika plynéw M | 24 3 2 1|10 8|6 24+ 3 WIM/ IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 M | 26 | 35 | 25 1|12 ] 14 26 x| 35 WIM/IMIlO | ZDALNIE
12 |Statystyka inzynierska M | 18 2 15 18|10 18 +| 2 WIM/IPIT | ZDALNIE
13 |Wytrzymalos¢ materialow 1 M | 22 | 25 2 11210 22 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn M | 18 2 15 1| 10] 4| 4 18+ 2 WIM/ IPIT
15 |Strength of Materials 2 M | 26 3 2 11012 4 2% x| 3 WIM/IMIO | ZDALNIE
16 |Bezpieczeristwo ruchu drogowego M | 16 2 15 |05 [ 10| 4|2 16 + 2 WIM/ IPIT
17 |Bezpieczenistwo pracy i ergonomia M | 18 2 15 1 [ 10] 6| 2 18 +| 2 WIM/ IPIT
Wybieralne tresci 56 8 6 2 [ 2416 [ 18 28 | a4 | 28 [ 4
18 |Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 [Techniki eksperymentalne w mechanice M M 2 Rl I 8 "2 WKMo
20 (Inzynieria ruchu drogowego M i
21 |Ogélne podstawy ruchu maszyn M " 2 teopes 68 "2 WM PT
22 |Excel dla mechanikéw M
23 |vitiab dla mechanikew | 2 15 | 05 | 6 8 18+ 2 WIM/IMIO | ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 |Teoria maszyn i mechanizméw M " z teopes 68 "2 WM IRIKM
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 500 | 61 43 | 205|254 | 110 | 108 [ 26 | 2 9 |105( 72 | 9 | 152 | 19 | 130 [155[ 22 | 3 | 34 | 4
1 |Budowa pojazdéw M| 24 3 2 114 ] 10 24 +| 3 WIM/IPIT |  ZDALNIE
2 |Grafika inzynierska M | 34 4 25 | 15| 6 | 28 34 x| 4 WIM/ IRIKM
3 | Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 ™ | 16 2 15 |05 | 8 ] 16 +| 2 wrC
4 |Metrologia wielkosci geometrycznych ™M | 16 | 15 1 o5 | 8 | 4| 4 16 +| 15 WIM/ IPIT
5 | Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M | 22 | 25 2 1| 12 10 22 x| 25 wrC
6 |Techniki wytwarzania 1 M | 18 | 25 2 1|10 4| 4 18 +| 25 WIM/ IPIT
7 |Podstawy konstrukcji maszyn 1 M | 28 | 35 | 25 1| 22 6 28 x| 35 WIM/ IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 M | 18 | 25 2 18| as 18 +| 25 WIM/ IRIKM
9 |Termodynamika techniczna M | 26 3 2 1166 | 4 2% x| 3 WIM/ IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne M | 22 3 2 1126 | 4 22 + 3 WIM/ IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elektroniki M | 26 3 2 112 4|10 26 + 3 WIM/ IPIT
12 |Plyny eksploatacyjne M | 24 3 2 1|12 4|8 24+ 3 WIM/ IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki M | 24 3 2 1|14 4|6 24 x| 3 WIM/ IPIT
14 |Podstawy eksploatacji M | 26 3 2 1| 18] 8 26 + 3 WIM/ IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 M | 32 | 35 | 25 | 15| 12 4 | 16 32 x| 35 WIM/ IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika M | 24 3 2 1| 12 12 24+ 3 WIM/ IPIT
17 |Podstawy konstrukcji maszyn 3 M | 22 3 2 1| 12 10 2 + 3 WIM/ IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn M | 16 2 15 |05 [10] 6 16 +| 2 [ wim/ipiT
19 |Zarzadzanie srodowiskiem i ekologia M | 18 2 15 1| 12] 4 2 18+ 2 [ wim/ipiT
Wybieralne tresci 64 8 6 2 |24 18] 22 32 [ a | 32 [ 4
20 [CAD dla mechanikow M
16 2 15 | 05 | 4 12 16 + 2 WIM/ IRIKM
21 |Zapis konstrukeji w programie CATIA M
22 [Rozwoj ukladow napedowych pojazdow LU ) o |os|s|ala © 4| 2 Wi T
23 |Pomiary cyfrowe w technice M
24 e brylowe i w M
16 2 15 | 05| 6 | 10 16 + 2 WIM/ IRIKM
25 |Wytrzymalosé zmeczeniowa M
26 [Technologia montazu maszyn M
16 2 15 |05 |6 | 4|6 16 + 2 WIM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 304 | 375 | 275 | 12 |144 | 72 | 58 | 16 | 14 9% [125| 178 | 21| 30 | 4
1 |Diagnostyka pojazdéw M | 26 3 2 1|14 4|8 26 + 3 WIM/ IPIT
2 |Podwozia i nadwozia 1 M | 44 6 4 2 [ 16| 14| 4 10 4 x| 6 WIM/ IPIT
3 |Urzadzenia elekiryczne pojazdow 1 M | 26 | 35 | 25 1126 |8 26 +| 35 WIM/ IPIT
4 |Mechanika ruchu pojazdéw 1 M | 28 | 35 | 25 11410 4 28 +| 35 WIM/IPIT | ZDALNIE
5 |Military and Special Vehicles M | 18 2 2 1|10 ] 8 18 + 2 WIM/IPIT | ZDALNIE
6 | Motoryzacyjne skazenie $rodowiska M | 22 | 25 2 1124 |6 22 +| 25 WIM/ IPIT
7 |Organizacja i technologia napraw pojazdéw M | 22 | 25 2 1 |10 4|8 22 +| 25 WIM/ IPIT
8 |Organizacja transportu drogowego ™ | 16 2 15 |05 |8 |6 |2 16 + 2 WIM/ IPIT
9 |Samochody cigzarowe i autobusy M | 28 3 2 1|8 | 4 16 28 + 3 WIM/ IPIT
10 |Silniki pojazdow mechanicznych M | 28 | 35 | 25 1|16 4|8 28 +| 35 WIM/ IPIT
11 |Urzadzenia elekiryczne pojazdéw 2 M | 16 2 15 | o5 |8 | 4| 4 16 x| 2 WIM/ IPIT
12 symulacja ruchu M | 16 2 15 [ o5 |6 |4 |6 16 x| 2 | WIM/IPT
13 | Tendencje rozwojowe w technice i eksploatacji samochodow M| 14 2 15 | 05 [ 10 4 14+ 2 [ wim/ipiT
E. Praca dyplomowa 14 | 22 | 175 [ 105 14 14 | 22
1_[seminarium dyplomowe ™ | 14 2 15 | 05 14 14+ 2 [ wim/ipiT
2_|Praca dyplomowa M 20 16 10 20 | WIM/IPIT
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IPIT
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 1554 [ 210 | 1405 | 76 | 706 | 534 | 242 | 42 | 30 | 234 | 30 | 266 | 30 [ 262 | 30 | 254 | 30 [ 242 | 30 | 218 | 30 | 78 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow  x 2 3 3 3 3 1 1
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczer + 9 7 9 9 6 10 4
liczba projekiow przejsciowych
Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu jest $ci z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)

z danego 1 moga by¢ z wykorzy

iem metod i technik ksztatcenia na odleglo$¢
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Zatacznik nr 3a
Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
Jprojektowanie i sterowanie maszyn”

D Wojskowa
I Akademia
Gwarz)
-

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM
DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | B

UDOWA MASZYN

Techniczna p i wybieralnymi: PROJEKTOWANIE | STEROWANIE MASZYN
(specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Robotéw i Konstrukcji Maszyn WIM) poczatek 2022 rok
2, | ogolemgodzint | 53 ’ liczba godzinrygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY £ g %é g % e L 0 i Y g Vi u in Uwagi
&% [\ goa | ects BEF | 3 | ww [owica | tab. [proot|somin.| gouz. |EcTs| otz |Ects| goar |Ects| goss |ects| gour |Ects | gouz |Ects| gocs | ects ”;‘;W;‘;fv':::’
A. Grupa tresci ksztalcenia ogdinego 336 | 21 25 | 125 | 96 | 218 | 22 186 | 13 | 90 4| 30 | 2| 30 |2
1 |Etyka zawodowa Ns | 18 | 15 1|14 4 18 +| 15 WLO /10
2 |Wprowadzenie do studiowania Ns [ 6 | o5 05 | 6 6 +| 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci NzJ | 30 3 15 | 16 | 14 30 + 3 WLO /10
4 |Wybrane zagadnienia prawa NP 18 | 15 1|14 4 18 + 1,5 WLO /10
5 |Wprowadzenie do informatyki HE 3 25 | 15 | 14 22 36 + 3 WCY / WIM | reaiizacia IMi0
6 |Jezyk oboy J | 120] 8 5 120 30 + 2 [30 +| 2 [30 +f 2 [30 + 2 sJo
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych NP | 14 | 15 1|12 2 14 +| 15 WLO /10
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H 30 2 1|16 14 30 +| 2 WLO /10
10 |Wychowanie fizyczne 60 60 30 + 30 + SWF
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 804 | 645 | 47 | 325|392 | 332 | 80 190 | 17 | 194 |155( 250 |19 [ 118 | 9 | 24 | 2 | 28 | 2
1 |Matematyka 1 ™ | 68 6 6 25 [ 30 | 38 68 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M | 68 6 6 25 34 | 34 68 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej ™ | 30 3 2 15 | 12 | 18 30 + 3 WiM
4 |Wprowadzenie do metrologii ™ | 24 2 15 1|12 ] 12 24+ 2 WTC/WIM | reaiizacia PiT
5 |Fizyka 1 HE) 6 2 3 [ 40|30 10 80 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo ™ | 32 3 2 15 | 2|6 | 4 2 +| 3 WIM / IRIKM
7 3 ™ | 46 4 4 15 | 22|20 | 4 % x| 4 wey
8 |Mechanika techniczna 1 HERES 2 15 | 18 | 18 36 +|25 WIM/IMIO | ZDALNIE
9 |Fizyka2 ™ | 60 4 1 3 [ 3020 10 60 x| 4 wTC
10 |Mechanika plynow HE 3 2 15 |16 12| 8 3% + 3 WIM / IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 M | a2 | 35 | 25 2 |20 |22 2 x| 35 WIM/IMIO | ZDALNIE
12 |Statystyka inzynierska TRE 2 15 1|14 14 28 +| 2 WIM/ IPIT
13 |Wytrzymalose materiatow 1 ™M | 3 | 25 2 15 | 18 | 18 36 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn TRE 2 15 1|16 8 | 4 28 + 2 WIM / IPIT
15 |Strength of Materials 2 ™ | a2 3 2 15 | 16|20 | 6 2 x| 3 WIM/IMIO | ZDALNIE
16 |Bezpieczenstwo ruchu drogowego ™ | 24 2 15 1|14 8| 2 24 +| 2 WIM / IPIT
17 |Bezpieczenstwo pracy i ergonomia ™ | 28 2 15 1|16 8 | 4 28 + 2 WIM / IPIT
Wybieralne tresci 9 8 6 4 |42 26 | 28 48 [ 4 | 48 [ a
18 |Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M i
19 | Techniki eksperymentalne w mechanice m | % 2 e e " 2 i mio
20 |Inzynieria ruchu drogowego M i
21 |Ogeine podsiawy ruchu maszyn | % 2 15 1] 12| 12 24 +| 2 WIM/ IPIT
22 |Excel dla mechanikow M i
23 |viatiab dla mechanikew w | % 2 15 1] 10 14 24 +| 2 WIM/IMIO | ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M i
25 | Teoria maszyn i mechanizméw m | % 2 e e »orl 2 W IR
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 | 61 43 32 | 406 | 174 | 170 | 40 | 2 140 [105( 112 [ 9 | 240 | 19 | 212 |155| 36 | 3 [ 52 | 4
1 |Budowa pojazdow ™ | 40 3 2 15 | 22 | 18 a0 +| 3 WIM / IPIT
2 |Grafika inzynierska ™M | 54 4 25 2 | 10| 44 54 x| 4 WIM / IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 HES 2 15 IE 12 2% +| 2 wTC
4 |Metrologia wielkosci geometrycznych ™M | 20 | 15 1 1|10 a6 20 +|15 WIM/ IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M | 34 | 25 2 15 | 18 16 34 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 ™M | 30 | 25 2 15|16 6 | 8 30 +| 25 WIM / IPIT
7 |Podstawy konstrukeji maszyn 1 M | a4 | 35 | 25 2 | 36 8 44 x| 35 WIM / IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 ™M | 30 | 25 2 15 | 14| 6 | 10 30 +| 25 WIM / IRIKM
9 |Termodynamika techniczna ™ | 40 3 2 15 | 24| 10| 6 40 x| 3 WIM / IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne HE 3 2 15 |18 10| 8 36 + 3 WIM / IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elektroniki ™ | 42 3 2 15|20 | 6 |16 a2 +| 3 WIM / IPIT
12 |Plyny eksploatacyjne ™ | 40 3 2 15 | 20| 8 | 12 a0 +| 3 WIM / IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki ™ | 40 3 2 15 | 24| 6 | 10 4 x| 3 WIM / IPIT
14 |Podstawy eksploatacii ™ | a2 3 2 15 | 28 | 14 a2 +| 3 WIM / IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 ™ | 50 | 35 | 25 2 | 20 6 | 2 50 x| 35 WIM / IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika ™ | 40 3 2 15 | 20 20 a0 +| 3 WIM / IPIT
17 |Podstawy konstrukeji maszyn 3 HE 3 2 15 | 20 16 3% + 3 WIM / IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn ™ | 24 2 15 1|14 ] 10 24 +| 2 | WIM/IPIT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia ™ | 28 2 15 1|20 6 2 28 +| 2 | WIM/IPIT
Wybieralne tresci 9 8 6 4 |38 26 | 32 48 [ 4 | 48 [ a
20 |CAD dla mechanikow M
24 2 15 1] 6 18 24 + 2 WIM / IRIKM
21 |Zapis konstrukcji w programie CATIA M
22 |Rozwoj ukladow napedowych pojazdow ™o, ) 15 clels e s 2 -
23 |Pomiary cyfrowe w technice M
24 e brylowe i w M
24 2 15 1|10 | 14 24 +| 2 WIM / IRIKM
25 |Wytrzymalos¢ zmeczeniowa M
26 | Technologia montazu maszyn M
24 2 15 1010 | 4|10 24 ¢ 2 WIM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego. 480 | 375 | 275 | 21 | 170 | 104 | 176 | 30 150 |12,5| 280 | 21 | 50 | 4
1 |Dynamika i symulacja ruchu maszyn D 4 25 2 | 16 30 a6 +| 4 WIM / IRIKM
2 |PLC programming M | 30 | 25 | 15 1|8 |12 10 30 +| 25 WIM / IRIKM
3 |Teoria ruchu maszyn i ich uklady napedowe 1 M | 30 | 25 2 15 | 18 | 12 30 x| 25 WIM / IRIKM
4 |Urzadzenia elektryczne i elektroniczne maszyn M | a4 | 35 | 25 2 | 21012 a4 +| 35 WIM / IRIKM
5 |Programowanie ukiadow sterowania ™M | 60 4 3 25 [20 | 26 | 14 60 x| 4 WIM / IRIKM
6 |Projekt przejsciowy ™M | 30 | 25 2 15 30 30 +| 25 WIM / IRIKM
7 _|Projektowanie struktur nosnych maszyn m | 70 | 45 | 35 |25 [ 10 60 70 +| 45 WIM / IRIKM
8 |Rozwiazania konstrukeyjne i odciazenia maszyn ™ | 28 | 25 | 15 1|16 | 12 28 +| 25 WIM / IRIKM
9 |Systemy zarzadzania eksploatacia ™M | 30 | 25 2 15 | 18 | 12 30 x| 25 WIM / IRIKM
10 |Teoria ruchu maszyn i ich uklady napedowe 2 ™M | 30 | 25 2 15 | 18 | 12 30 +| 25 WIM / IRIKM
11 |UKiady hydrauliczne ™M | 32 | 25 2 15|18 |8 |6 32 +| 25 WIM / IRIKM
12 |Projektowanie mechanizmow ™| 50 4 3 25 | 6 44 50 +| 4 | WIM/IRKM
E. Praca dyplomowa 20 | 2 | 175 | 1 20 20 | 22
1_[seminarium dyplomowe ™ | 20 2 15 1 20 20 +| 2 | WIM/IRKM
2_|Praca dyplomowa M 20 16 10 20 [ WiM/IRiKM
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IRIKM
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 2432 | 210 | 1415 | 111 1064| 828 | 448 | 70 | 22 | 376 | 30 | 424 | 30 | 392 | 30 | 388 | 30 [ 386 | 30 | 344 | 30 | 122 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow  x 2 3 3 3 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczen + 10 8 9 9 7 8 4
liczba projektow przejsciowych

Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych

‘Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu

jest

z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)

z danego 1 moga byé¢

wykorz,

iem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢

Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
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.projektowanie i sterowanie maszyn’

Zatacznik nr 3b
Plan studiéw niestacjonarnych dla specjalnosci

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

D Wojskowa
I Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
C5wr/D) Techniczna Specjalnos¢ profi i wybieralnymi: PROJEKTOWANIE | STEROWANIE MASZYN
"2 (specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Robotéw i Konstrukcji Maszyn WIM) poczatek 2022 rok
e ogélem godzin/ 53 liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY =§,§ o g %é g § e L 0 it LY g Vi Vil e Uwagi
EE [1goue| eors | BEE | “ 3 [ [ewice| tan. [t somin| gode. | Ets| gode | ors | gode |Ecrs| gods |ecrs| soss | Ects| gode |ects| gode | Eors | CooMedzaia
w > za przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogéinego 24 | 21 25 | 10 | 66 | 142 | 16 14 [ 13 | 50 4 30 | 2] 3 |2
1 |Etyka zawodowa Ns | 12 | 15 o5 | 10| 2 12 + 15 WLO/10iZ
2 |Wprowadzenie do studiowania NS | 4 | o5 05 | 4 4 +[ 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci R ED 3 1|12 8 20 + 3 WLO/10iZ
4 |Wybrane zagadnienia prawa NP o[ 10 | 15 o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO/I10iZ
5 |Wprowadzenie do informatyki ™ | 24 3 25 1] 8 16 24+ 3 WCY /WIM | realizacia mio
6 |Jezyk obcy J | 120] 8 5 120 30 + 2 [30 +| 2 [30 +f 2 [30 + 2 sJO
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych NP [ 10 | 15 o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO/I10iZ
8 |BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H 20 2 1| 12] 8 20 +| 2 WLO/10iZ
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 512 | 645 | 45 | 21 | 242 | 210 | 60 120 | 17 | 126 |155( 160 [ 19 [ 72 [ 9 | 16 | 2 | 18 | 2
1 1 | a2 6 6 15 | 18 | 24 2 x| s wey
2 |Matematyka 2 ™ | a2 6 6 15 | 20 | 22 2 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej ™ | 20 3 2 1] 8 |12 20 + 3 WM
4 |Wprowadzenie do metrologii ™ | 16 2 15 [ o5 [ 8 |8 16 + 2 WTC/WIM | realizacja IPIT
5 |Fizyka 1 HE 6 1 2 | 26| 2 | 10 56 x| 6 wrC
6 |Maszynoznawstwo THE) 3 2 1|14 4] 2 20 +| 3 WIM/ IRIKM
7 |Matematyka 3 THE 4 4 11212 4 28 x| 4 wey
8 techniczna 1 ™M | 22 | 25 2 1|12 ] 10 2 +|25 WIM/IMIlO | ZDALNIE
9 |Fizyka2 ™ | a2 4 1 2 | 18|14 |10 2 x| 4 wrC
10 |Mechanika plynow ™M | 24 3 2 1|10 8|6 24+ 3 WIM/ IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 ™ | 26 | 35 | 25 1|12 14 26 x| 35 WIM/IMIlO | ZDALNIE
12 |Statystyka inzynierska ™ | 18 2 15 18|10 18 +| 2 WIM/IPIT | ZDALNIE
13 |Wytrzymalose materiatow 1 ™M | 22 | 25 2 1|12 ] 10 22 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn ™ | 18 2 15 1|10 a4 18 + 2 WIM / IPIT
15 |Strength of Materials 2 ™ | 2 3 2 11012 4 2% x| 3 WIM/IMIO | ZDALNIE
16 |Bezpieczenstwo ruchu drogowego ™ | 16 2 15 |05 [ 10| 4|2 16 + 2 WIM/ IPIT
17 |Bezpieczenstwo pracy i ergonomia ™ | 18 2 15 1 [ 10] 6| 2 18 +| 2 WIM/ IPIT
Wybieralne tresci 56 8 6 2 [ 2416 [ 18 28 | a4 | 28 [ 4
18 |Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 [Techniki eksperymentalne w mechanice M M 2 Rl I 8 "2 WKMo
20 (Inzynieria ruchu drogowego M §
21 |Ogélne podstawy ruchu maszyn M " 2 teopes 68 "2 WINPT
22 |Excel dla mechanikéw M
23 |vitiab dla mechanikew | 2 15 | 05 | 6 8 18+ 2 WIM/IMIO | ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 |Teoria maszyn i mechanizméw M " 2 teopes 68 "2 WM IRIKM
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 500 | 61 43 | 205|254 | 110 | 108 [ 26 | 2 9 |105( 72 | 9 | 152 | 19 | 130 [155[ 22 | 3 | 34 | 4
1 |Budowa pojazdow ™ | 24 3 2 1|14 ] 10 24 +| 3 WIM/IPIT |  ZDALNIE
2 |Grafika inzynierska HE) 4 25 | 15| 6 | 28 4 x| 4 WIM / IRIKM
3 | Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 ™ | 16 2 15 |05 | 8 ] 16 +| 2 wrC
4 |Metrologia wielkosci geometrycznych ™M | 16 | 15 1 o5 | 8 | 4| 4 16 +| 15 WIM/ IPIT
5 | Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M | 22 | 25 2 1| 12 10 2 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 ™M | 18 | 25 2 1|10 a4 18 +| 25 WIM/ IPIT
7 |Podstawy konstrukeji maszyn 1 ™ | 28 | 35 | 25 1| 22 6 28 x| 35 WIM/ IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 ™M | 18 | 25 2 18| as 18 +| 25 WIM/ IRIKM
9 |Termodynamika techniczna ™ | 2 3 2 1166 | 4 26 x| 3 WIM / IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne THE 3 2 1126 | 4 22 + 3 WIM/ IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elektroniki THES 3 2 112410 26 + 3 WIM/ IPIT
12 |Plyny eksploatacyjne ™M | 24 3 2 1|12 4] 8 24+ 3 WIM/ IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki ™ | 24 3 2 1|14 a6 24 x| 3 WIM/ IPIT
14 |Podstawy eksploatacii THES 3 2 1|18 8 26 + 3 WIM/ IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 ™ | 32 | 35 | 25 | 15 | 12 4 | 16 32 x| 35 WIM / IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika ™ | 24 3 2 1| 12 12 24+ 3 WIM/ IPIT
17 |Podstawy konstrukcji maszyn 3 ™ | 22 3 2 1| 12 10 2 + 3 WIM/ IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn ™ | 16 2 15 |05 [10] 6 16 +| 2 [ wim/ipiT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia HE 2 15 1| 12] 4 2 18+ 2 [ wim/ipiT
Wybieralne tresci 64 8 6 2 |24 18] 22 32 [ a | 32 [ 4
20 [CAD dla mechanikow M
21 |Zapis konstrukcji w programie CATIA M ® 2 ey ¢ 2 e 2 WM IRIKM
22 [Rozwoj ukladow napedowych pojazdow LU ) o los|s|ala © 4| 2 fp—
23 |Pomiary cyfrowe w technice M
24 e brylowe i w i M
25 [Wytraymalose zmeczeniowa w | 2 15 | 05| 6 | 10 16 + 2 WIM/ IRIKM
26 [Technologia montazu maszyn M
16 2 15 |05 |6 | 4|6 16 + 2 WIM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 302 | 375 | 275 | 145 | 110 | 60 [ 112 | 20 92 [125| 178 | 21| 32 | 4
1 |Dynamika i symulacja ruchu maszyn ™ | 2 4 25 | 15 | 12 14 26 + 4 WIM/ IRIKM
2 |PLC programming M | 22 | 25 | 15 1|66 |10 22 +| 25 WIM/ IRIKM
3 |Teoria ruchu maszyn i ich uklady napedowe 1 ™M | 18 | 25 2 o5 | 12| 6 18 x| 25 WIM / IRIKM
4 |Urzadzenia elektryczne i elekironiczne maszyn ™M | 26 | 35 | 25 |15 [10] 8 |8 26 +| 35 WIM/ IRIKM
5 |Programowanie ukiadow sterowania ™ | 40 4 3 2 | 12|16 | 12 40 x| 4 WIM/ IRIKM
6 |Projekt przejsciowy ™M | 20 | 25 2 1 20 20 +| 25 WIM/ IRIKM
7 _|Projektowanie struktur nosnych maszyn M | 44 | 45 | 35 | 25| 8 36 a4 +| 45 WIM/ IRIKM
8 |Rozwiazania konstrukcyjne i odciazenia maszyn M |20 | 25 | 15 1|12 ] 8 20 +| 25 WIM/ IRIKM
9 |Systemy zarzadzania eksploatacia ™M | 18 | 25 2 o5 | 12| 6 18 x| 25 WIM / IRIKM
10 |Teoria ruchu maszyn i ich uklady napedowe 2 ™M | 18 | 25 2 o5 | 12| 6 18 +| 25 WIM/ IRIKM
11 |UKiady hydrauliczne ™M | 18 | 25 2 o5 | 10| 4| a 18 +| 25 WIM / IRIKM
12 |Projektowanie mechanizmow HE 4 3 2 | 4 28 32 +| 4 | WIM/IRKM
E. Praca dyplomowa 14 | 22 | 175 [ 105 14 14 | 22
1_[eminarium dyplomowe ™ | 14 2 15 | 05 14 14 +| 2 [ wiM/IRKM
2_|Praca dyplomowa M 20 16 10 20 [ WiM/IRiKM
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IRIKM
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 1552 [ 210 | 1405 | 785 | 672 | 522 | 296 | 46 | 16 | 234 30 | 266 | 30 | 262 | 30 [ 254 | 30 | 238 | 30 | 218 | 30 [ 80 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminow  x 3 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczer + 9 7 9 9 7 8 4
liczba projekiow przejsciowych
Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu jest $ci z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)
z danego iotu moga by¢ z wykorz) iem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢
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Zatacznik nr 4a
Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
Ltechniki komputerowe w inZynierii mechanicznej”

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

D Wojskowa
\ Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN .
w@ Techniczna Spec;ji $¢ profi i i wybieralnymi: TECHNIKI KOMPUTEROWE W INZYNIERIl MECHANICZNEJ
\ (specjalnos$é¢ prowadzona przez Instytut Mech: Inzynierii Oblic i 2j WIM) poczatek 2022 rok
2, | ogolemgodzint | 53 : liczba godzinrygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY EH g éé g § e L 0 it LY g Vi Vil ini Uwagi
EE [1goue| eors | BEE | "3 [ [ewice| tab. [t somin| gode. |t | gode | ors | gode |Ecrs| gots |Ecrs| soss | Ecrs| gode |ects| gode | Eors | CoboMedzaia
83 2a przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogéinego 336 | 21 25 | 125 | 96 | 218 | 22 186 | 13 | 90 4 30 | 2] 3 |2
1 |Etyka zawodowa NS 18 15 1 14 4 18 +| 15 WLO/10iZ
2 |Wprowadzenie do studiowania NS 6 0,5 05 6 6 + 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci NZJ 30 3 15 16 | 14 30 + 3 WLO/10iZ
4 |Wybrane zagadnienia prawa NP 18 15 1 14 4 18 +| 15 WLO/10iZ
5 |Wprowadzenie do informatyki M 36 3 25 15 14 22 3% + 3 WCY /WIM | realizacja IMilO
6 |Jezyk obcy J 120 8 5 120 30 + 2 30 +| 2 30 + 2 30 + 2 SJO
7 |Ochrona wtasnosci intelektualnych NP 14 15 1 12 2 14 + 15 WLO/10iZ
8 |BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H 30 2 1 16 | 14 30 +| 2 WLO/10iZ
10 |Wychowanie fizyczne 60 60 30 + 30 + SWF
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 804 | 645 | 47 | 325|392 | 332 | 80 190 | 17 | 194 |155| 250 | 19 [ 118 | 9 | 24 | 2 | 28 | 2
1 |Matematyka 1 M 68 6 6 25 30 | 38 68 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M 68 6 6 25 34 | 34 68 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej M 30 3 2 15 | 12 | 18 30 + 3 WM
4 |Wprowadzenie do metrologii M 24 2 15 1 12 | 12 24 +| 2 WTC/WIM realizacja IPiT
5 |Fizyka 1 L% 80 6 2 3 40 | 30 | 10 80 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo M 32 3 2 15 22 6 4 32 +| 3 WIM/ IRIKM
7 3 M 46 4 4 15 22 | 20 4 46 x| 4 wcy
8 |Mechanika techniczna 1 M 36 25 2 15 18 | 18 36 +| 25 WIM/ IMilO ZDALNIE
9 |Fizyka 2 L% 60 4 1 3 30 [ 20 | 10 60 x| 4 wTC
10 |Mechanika ptynow M 36 3 2 15 16 | 12 8 36 + 3 WIM/ IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 M 42 35 25 2 20 | 22 42 x| 35 WIM/ IMilO ZDALNIE
12 |Statystyka inzynierska M 28 2 15 1 14 | 14 28 +| 2 WIM/IPIT
13 |Wytrzymalosé materiatow 1 M 36 25 2 15 18 | 18 36 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn M 28 2 15 1 16 8 4 28 +| 2 WIM/IPIT
15 |Strength of Materials 2 M 42 3 2 15 16 | 20 6 42 x| 3 WIM/ IMilO ZDALNIE
16 |Bezpieczefistwo ruchu drogowego M 24 2 15 1 14 8 2 24 +| 2 WIM/IPIT
17 |Bezpieczeristwo pracy i ergonomia M 28 2 15 1 [16] 8| a 28 + 2 WIM/ IPIT
Wybieralne tresci 96 8 6 4 [42] 26| 28 48 | 4 | 48 [ a
18 |Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 [Techniki eksperymentalne w mechanice M # 2 e e " o2 WKMo
20 |inzynieria ruchu drogowego ™ 24 2 15 1| 12| 12 24+ 2 WIM/ IPIT
21 |Ogélne podstawy ruchu maszyn M
22 |Excel dla mechanikéw M
23 | Matiab dla mechanikéw " 24 2 15 1 10 14 24 +| 2 WIM/ IMilO ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 |Teoria maszyn i mechanizméw M 2 2 e B R o+ 2 WM IRIKM
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego 792 | 61 43 32 | 406 [ 174 [ 170 | 40 | 2 140 |105| 112 | o [ 240 | 19 | 212 |155| 36 | 3 | 52 | 4
1 |Budowa pojazdow M 40 3 2 15 22 | 18 40 +| 3 WIM/IPIT
2 |Grafika inzynierska M 54 4 25 2 10 | 44 54 x| 4 WIM/ IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 M 26 2 15 1 | 14 12 2% +| 2 wrC
4 |Metrologia wielkosci geometrycznych M 20 15 1 1 10 4 6 20 + |15 WIM/IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M 34 | 25 2 15 | 18 16 34 x| 25 wTC
6 | Techniki wytwarzania 1 M 30 25 2 15 16 6 8 30 +| 25 WIM/IPIT
7 |Podstawy konstrukcji maszyn 1 M 44 35 25 2 36 8 4 x| 35 WIM/ IRIKM
8 | Techniki wytwarzania 2 M 30 25 2 15 14 6 10 30 +| 25 WIM/ IRIKM
9 |Termodynamika techniczna M 40 3 2 15 24 | 10 6 40 x| 3 WIM/ IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne L% 36 3 2 15 18 | 10 8 3% + 3 WIM/ IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elektroniki M 42 3 2 15 20 6 16 42 +| 3 WIM/IPIT
12 |Plyny eksploatacyjne m | 40 3 2 15 [ 20 | 8 | 12 a0 + 3 WIM/ IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki L% 40 3 2 15 24 6 10 40 x| 3 WIM/ IPIT
14 |Podstawy eksploatacji L% 42 3 2 15 28 | 14 42 +| 3 WIM/IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 L% 50 35 25 2 20 6 24 50 x| 35 WIM/ IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika M 40 3 2 15 20 20 40 +| 3 WIM/ IPIT
17 |Podstawy konstrukcji maszyn 3 L% 36 3 2 15 20 16 36 + 3 WIM/ IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn L% 24 2 15 1 14 | 10 24 +| 2 WIM/IPIT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia M 28 2 15 1 20 6 2 28 +| 2 WIM/ IPIT
Wybieralne tresci 96 8 6 4 [38] 26| 32 48 | 4 | 48 [ a
20 |CAD dla mechanikow M
24 2 15 1 6 18 24 +| 2 WIM/ IRIKM
21 |Zapis konstrukcji w programie CATIA M
22 |Rozwej ukladow napedowych pojazdow M o ) 15 el s s 2 4| 2 -
23 |Pomiary cyfrowe w technice M
24 ie brytowe i w M
24 2 15 1 10 | 14 24 +| 2 WIM/ IRIKM
25 |Wytrzymalosé zmeczeniowa M
26 | Technologia montazu maszyn M
24 2 15 1 10 4 10 24 +| 2 WIM/IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 480 | 375 | 275 | 20 | 154 | 58 | 244 | 24 150 [125| 280 | 21 | 50 | 4
1 |Fundamentals of Finite Element Method L% 30 2 2 15 20 | 10 30 x| 2 WIM/ IMilO ZDALNIE
2 |Introduction to Elasticity Theory M 24 2 15 1 24 24 +| 2 WIM/ IMilO ZDALNIE
3 |Komputerowa symulacja zagadnier mechaniki 1 M 52 45 3 2 10 | 10 | 32 52 +| 45 WIM/ IMilO
4 |Komputerowe wspomaganie projektowania M | oae 4 3 2 8 2 | 12 a4+ 4 WIM/ IMiIlO
5 |Computer-Aided Engineering M 60 5 35 25 8 40 | 12 60 x| 5 WIM/ IMilO ZDALNIE
6 |Jezyk angielski w systemach CAE M 12 1 1 05 12 12 + 1 WIM/ IMiIO
7 |Komputerowa symulacja zagadnier mechaniki 2 M 78 55 4 3.5 26 52 78 x| 55 WIM/ IMilO ZDALNIE
8 |Metody numeryczne w obliczeniach inzynierskich M 44 35 25 2 10 | 14 | 20 4 +| 35 WIM/ IMilO
9 |Podstawy walidacji modeli numerycznych M 28 2 15 1 10 18 28 +| 2 WIM/ IMilO
10 i pery g M 30 2 15 1 14 16 30 + 2 WIM/ IMIlO ZDALNIE
11 |Zastosowanie systeméw CAD/CAM w inZynierii mechanicznej M 28 2 15 1 10 | 12 6 28 +| 2 WIM/ IMIlO ZDALNIE
12 |Komputerowa symulacja zagadnief mechaniki 3 M 50 4 25 2 14 36 50 +| 4 | WIM/IMIO
E. Praca dyplomowa 20 22 17,5 1 20 20 22
1 |Semmanum dyplomowe M 20 2 15 1 20 20 +| 2 WIM/ IMilO
2 |Praca dyplomowa M 20 16 10 20 | wim/ivilo
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg | 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IMilO
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 2432 | 210 | 1415 | 110 1045| 782 | 516 | 64 | 22 | 376 | 30 | 424 | 30 [ 392 | 30 | 388 | 30 [ 386 | 30 | 344 | 30 | 122 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminéw  x 2 3 3 3 3 2
Rodzaje i liczba rygorow w semestrze: liczba zaliczer + 10 8 9 9 7 8 4
liczba projektéw przejsciowych
Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu jest $ci z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)

z danego 1 moga by¢ z wykorzy

iem metod i technik ksztatcenia na odleglo$¢
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Zatacznik nr 4b

Plan studiéw niestacjonarnych dla specjalnosci
Ltechniki komputerowe w inZynierii mechanicznej”

D Wojskowa

PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA
Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

p i i wybieralnymi: TECHNIKI KOMPUTEROWE W INZYNIERII MECHANICZNEJ

Techniczna

5
\{@;j@

(specjalnosé prowadzona przez Instytut Mech: Inzynierii Oblic i 2j WIM) poczatek 2022 rok
2, | ogolemgodzint | 53 : liczba godzinrygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY EH g éé g § e L 0 it LY g Vi Vil ini Uwagi
B [igoue| eors | EEE | "% | [ewicr| tan. [oroo|somin| gose. |ects | gose |ecrs| ose |ecrs| sose |ects| sose |ects| gode | ecrs| gote. | ecrs | copowedzana
w > za przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogéinego 224 | 21 | 25 | 10 |66 | 142 16 14 (13| 50 [ a | 30 |2 3 |2
1 [Etyka zawodowa Ns | 12 [ 15 o5 [ 10 | 2 12+ 15 WLO/10iZ
2 |Wprowadzenie do studiowania Ns | 4 | 05 05 | 4 4 +| o5 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci Nz | 20 | 3 1 [12] 8 20 +| 3 WLO/10iZ
4 |wybrane zagadnienia prawa T IERED o5 | 8 | 2 10 +[15 WLO/10iZ
5 |Wprowadzenie do informatyki M | 24| 3 25 | 1 | 8 16 24 +| 3 WCY /WM | reaiizacja M0
6 |Jezyk obey J [120] 8 5 120 30 +] 2 |30 +| 2|30 + 2 30 4 2 sJo
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych T IERED o5 | 8 | 2 10 +[15 WLO/10iZ
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H [ 20 ] 2 1 [12] s 20 +| 2 WLO/10iZ
B. Grupa treéci ksztalcenia podstawowego 512 | 645 | 46 | 21 |242| 210 | 60 120 [ 17 | 126 [155( 160 | 19 | 72 | 9 [ 16 | 2 [ 18 | 2
1 1 M [ 42| s 6 | 15| 18] 2 42 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M | 42| s 6 | 15|20 | 2 42 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej wm [ 20| 3 2 1|82 20 +| 3 wim
4 |wprowadzenie do metrologii wm | 16| 2 15 |05 | 8 | 8 16 +| 2 WTC/WIM | realizacia IpiT
5 |Fizyka 1 HIERE 1 2 |26 [ 2] 10 56 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo wm [ 20| 3 2 1 [1a] a2 20 +| 3 WIM/ IRIKM
7 |Matematyka 3 wm | 28| 4 4 1 [12]12] 4 28 x| 4 wey
8 techniczna 1 M | 22 | 25 2 1 [12] 10 2 +|25 WIM/IMilo |  ZDALNIE
9 |Fizyka2 M |42 | 4 1 2 [ 18] 14 ] 10 42 x| 4 wTC
10 |Mechanika plynow ™M | 24| 3 2 I EIERE 24 +| 3 WIM/ IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 wm [ 26 | 35 | 25 | 1 [12] 14 26 x| 35 WIM/IMilo |  ZDALNIE
12 [Statystyka inzynierska wm | 18] 2 15 | 1|8 [0 18 +| 2 WIM/IPIT | ZDALNIE
13 |Wytrzymalos¢ materialow 1 HERED 2 1 [12] 10 2 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn wm | 18] 2 15 | 1 |10] 4] 18 +| 2 WIM/ IPIT
15 |Strength of Materials 2 ™M |26 | 3 2 1 [10]12] 4 26 x| 3 WiM/IMilo |  ZDALNIE
16 |Bezpieczeristwo ruchu drogowego wm | 16| 2 15 [ o5 |10] 4] 2 16 +| 2 WIM/ IPIT
17 |Bezpieczeristwo pracy i ergonomia wm | 18] 2 15 | 1 |10]6] 2 18 +| 2 WIM/ IPIT
Wybieralne tresci 56 | 8 6 2 | 24| 16 | 16 28 | 4 | 28 | 4
18 [Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 [Techniki eksperymentalne w mechanice M M 2 Rl I 8 "2 WKMo
20 [Inzynieria ruchu drogowego M ]
21 |Ogélne podstawy ruchu maszyn M " 2 teopes 68 "2 WM PT
22 |Excel dla mechanikéw M
25 Mot 6 mechanikn w2 15 [ 05| 6 8 14 +| 2 WIM/IMIO |  ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 |Teoria maszyn i mechanizméw M " z teopes 68 "2 WM IRIKM
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego. 500 | 61 43 | 205 | 254 [ 110 | 108 | 26 | 2 9 [105( 72 [ o | 152 [ 19| 130 [155] 22 | 3 | 34 | 4
1 [Budowa pojazdow HEREE 2 1 [1a] 10 24 +| 3 WIM/IPIT | ZDALNIE
2 |Grafika inzynierska IR 25 [ 15[ 6| 28 4 x| 4 WIM/ IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 wm | 16| 2 15 |05 | 8 8 16 +| 2 wTC
4| Metrologia wielkosci geometrycznych EERED 1 o5 | 8| a4 16 +| 15 WIM/ IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M | 22 | 25 2 HE! 10 2 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 wm | 18 | 25 2 HEIRE 18 +| 25 WIM/ IPIT
7 |Podstawy konstrukcji maszyn 1 m [ 28] 35 | 25 | 1 |2 6 28 x| 35 WIM/ IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 m | 18 | 25 2 HEEEE 18 +| 25 WIM/ IRIKM
9 |Termodynamika techniczna M |26 | 3 2 1 [16] 6] 4 2 x| 3 WIM/ IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne wm | 22| 3 2 1 [12] 6] 4 2 +| 3 WIM/ IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elekironiki m |26 | 3 2 HEIE) 2% +| 3 WIM/ IPIT
12 |Piyny eksploatacyjne wm | 24| 3 2 1 [12] a8 24 +| 3 WIM/ IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki M | 24| 3 2 1 14 a6 24 x| 3 WIM/ IPIT
14 |Podstawy eksploatacii ™ |26 | 3 2 1 (18] s 2% +| 3 WIM/ IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 wm [ 32 ] 35 | 25 | 15|12 4 |16 32 x| 35 WIM/ IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika M | 24| 3 2 HE! 12 24 +| 3 WIM/ IPIT
17 |Podstawy konstrukcji maszyn 3 M | 2] 3 2 HE! 10 2 +| 3 WIM/ IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn wm | 16| 2 15 o5 |10] 6 16 +| 2 | wimsipT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem | ekologia wm | 18] 2 15 | 1 |12] 4 2 18+ 2 | wimsip
Wybieralne tresci 64 | 8 6 2 | 24| 18 [ 22 32 | 4 | 32 | 4
20 [CAD dla mechanikéw M
21 |Zapis konstrukcji w programie CATIA M ® 2 ey ¢ 2 e 2 WM IRIKM
22 |Rozwe] ukladow napedowych pojazdow M ]
25 |Pomiary cyrowe w tetrice w2 15 |05 | 8 | 4| a 16 +| 2 WIM/ IPIT
2 iie brylowe i w M
© | 2 15 [ 05| 6 | 10 16 +| 2 WIM/ IRIKM
25 |Wytrzymalos¢ zmeczeniowa M
26 [Technologia montazu maszyn M
6 | 2 15 o5 | 6| 4|6 16 +| 2 WM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego. 302 | 375 | 275 | 135 | 98 | 36 [ 152 16 94 [125 176 | 21 [ 32 | 4
1 [Fundamentals of Finite Element Method wm | 18] 2 2 1 [12] s 18 x| 2 WIM/IMilO |  ZDALNIE
2 [Introduction to Elasticity Theory wm | 16| 2 15 |05 | 16 16 +| 2 WiM/IMilO |  ZDALNIE
3 |Komputerowa symulacja zagadnien mechaniki 1 ™ | 32 | a5 3 |15 6|62 32 +| 45 WIM/ IMilO
4 |Komputerowe wspomaganie projektowania M | 28| 4 3 1| s 4] 8 28 +| 4 WIM/ IMilO
5 |Computer-Aided Engineering m |38 ] 5 35 |15 ] 6 24| 8 38 x| 5 WiM/IMilo |  ZDALNIE
6 |Jezyk angielski w systemach CAE R 1 1 05 8 8 + 1 WIM/ IMilO
7 |Komputerowa symulacja zagadnien mechaniki 2 m | 48 | 55 4 2 |16 32 48 x| 55 WIM/IMio |  ZDALNIE
8 |Metody numeryczne w obliczeniach inzynierskich wm [ 28 [ 35 | 25 | 1+ | e[ 8|14 28 +| 35 WIM/ IMilO
9 |Podstawy walidacji modeli numerycznych wm | 18] 2 5 | 1]s 12 18 +| 2 WIM/ IMilO
10 e ekspery g wm | 18] 2 15 | 1]s 10 18 +| 2 WIM/IMilO |  ZDALNIE
11 |Zastosowanie systemow CAD/CAM w inzynierii mechanicznej wm | 18] 2 5 | 1 |e[8]a 18 +| 2 WiM/IMilo |  ZDALNIE
12 |Komputerowa symulacja zagadnien mechaniki 3 wm | 32| 4 25 [ 15 [ 10 22 32 + 4 | wim/iMio
E. Praca dyplomowa 14 | 22 [ 175 | 105 14 14 | 22
1_[seminarium dyplomowe wm | 14| 2 15 | 05 14 14+ 2 [ wim/imio
2_|Praca dyplomowa M 20 16 | 10 20 | wim/imilo
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg | 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IMilO
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 1552 | 210 | 1405 | 77,5 | 660 | 498 | 336 | 42 | 16 | 234 | 30 | 266 | 30 [ 262 | 30 [ 254 | 30 [ 240 | 30 | 216 [ 30 | 80 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminéw x| 2 3 3 3 3 2
Rodzaje i liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczen + 9 7 9 9 7 8 4
liczba projektow przejsciowych

Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych

‘Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu

jest $ci z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)

z danego iotu moga by¢ z wykorzy

iem metod i technik ksztatcenia na odleglo$¢

Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
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Zatacznik nr 5a

Plan studiéw stacjonarnych dla specjalnosci
Jtechniki wytwarzania”

D Wojskowa

PLAN STACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

I Akademia
ST
o

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

Techniczna p i wybieralnymi: TECHNIKI WYTWARZANIA
(specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Robotéw i Konstrukcji Maszyn WIM) poczatek 2022 rok
2, | ogolemgodzint | 53 : liczba godzinirygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY EH g éé g § e L 0 it LY g Vi Vil ini Uwagi
B [igoue| eors | EEE | "% | [ewicr| tan. [oroo|somin| gose. |ects | gose |ecrs| ose |ecrs| sose |ects| sose |ects| gode | ecrs| gote. | ecrs | copowedzana
w > za przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogélnego 336 | 21 | 25 |125 96 | 218 | 22 186 (13| 9 |4 | 30 |2 3 |2
1 [Etyka zawodowa Ns | 18 [ 15 1 [14] 4 18 +| 15 WLO/10iZ
2 |Wprowadzenie do studiowania Ns | 6 | 05 s | 6 6 + 05 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci Nz | 30 | 3 15 [ 16 | 14 30 +| 3 WLO/10iZ
4 |wybrane zagadnienia prawa D 1 [14] 4 18 +| 15 WLO/10iZ
5 |Wprowadzenie do informatyki m |3 | 3 25 | 15 | 14 2 36 +| 3 WCY / WIM | reaiizacja M0
6 |Jezyk obey J [120] 8 5 120 30 +] 2 |30 +| 2|30 + 2 30 4 2 sJo
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych SRR 1 [ 12] 2 14 +[ 15 WLO/10iZ
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H [ 30| 2 1 [ 18] 14 30 +| 2 WLO/10iZ
10 |Wychowanie fizyczne 60 60 30 + 30 + SWF
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 804 | 645 | 47 | 325|302 332 80 190 [ 17 | 194 [155( 250 |19 | 18 | 9 [ 24 | 2 [ 28 | 2
1 [Matematyka 1 ™M [ e | &6 6 | 25|30 38 68 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 ™M [ e8| & 6 | 25|33 68 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej wm |30 | 3 2 [15[12] 18 30 +| 3 wim
4 |wprowadzenie do metrologii wm | 24| 2 15 | 1 [ 12] 12 24 +| 2 WTC/WIM | realizacia IpiT
5 |Fizyka 1 ™M |8 | s 2 3 [ 4030 [ 10 80 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo m | 32| 3 2 | 15|26 4 2 +| 3 WIM/ IRIKM
7 3 ™M |46 | 4 4 |15 |22/ 4 46 x| 4 wey
8 |Mechanika techniczna 1 HIEXED 2 | 15[ 18] 18 36 +| 25 WIM/IMilO |  ZDALNIE
9 |Fizyka2 ™ |60 | 4 1 3 [30 ]2 [ 10 60 x| 4 wTC
10 |Mechanika plynow ™ |3 | 3 2 | 15| 16]12] 8 36 +| 3 WIM/ IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 wm |42 | 35 | 25 | 2 [20] 2 42 x| 35 WIM/IMilO |  ZDALNIE
12 [Statystyka inzynierska wm | 28| 2 15 | 1 [ 14]1a 28 +| 2 WIM/ IPIT
13 |Wytrzymalos¢ materiaiow 1 HIEXED 2 | 15[ 18] 18 36 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn wm | 28| 2 15 | 1 |16]8]a 28 +| 2 WIM/ IPIT
15 |Strength of Materials 2 M | 42| 3 2 |15 |16]20]6 2 x| 3 WiM/IMilo |  ZDALNIE
16 |Bezpieczeristwo ruchu drogowego wm | 24| 2 15 | 1 |14a]s8 ]2 24 +| 2 WIM/ IPIT
17 |Bezpieczeristwo pracy i ergonomia wm | 28| 2 15 | 1 |16] 8] a 28 +| 2 WIM/ IPIT
Wybieralne tresci % | 8 6 4 |42 | 26 | 28 48 | 4 | 48 | 4
18 [Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 |Techniki eksperymentalne w mechanice m | 27 ) " 2 i/ mio
20 [Inzynieria ruchu drogowego M ]
21 |Og6ine padstawy rochs maszyn B 15 | 1 |12 12 24 +| 2 WIM/ IPIT
22 |Excel dla mechanikéw M
25 |vatab dia mechanivom B 15 [ 1| 10 14 24 +| 2 WIM/IMIO |  ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 |Teoria maszyn i mechanizméw wm | 2|2 e o2 W IR
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego. 792 | 61 43 | 32 406|174 | 170 | 40 | 2 140 [105( 112 | o | 240 [ 19 | 212 [155| 36 | 3 | 52 | 4
1 [Budowa pojazdow ™ |40 | 3 2 | 15[ 22]18 w0 +| 3 WIM/ IPIT
2 |Grafika inzynierska IR 25 [ 2 [10] «4 54 x| 4 WIM/ IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 wm |26 | 2 15 | 1| 14 12 2% +| 2 wTC
4| Metrologia wielkosci geometrycznych ™M | 20 | 15 1 HEIEEE 20 +|15 WIM/ IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 IERED 2 | 15| 18 16 34 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 ™ | 30 | 25 2 |15 |16] 6|8 30 +| 25 WIM/ IPIT
7 |Podstawy konstrukcji maszyn 1 ™ [ 44 | 35 | 25 | 2 |36 8 44 x| 35 WIM/ IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 ™ | 30 | 25 2 | 15[ 14] 6|10 30 +| 25 WIM/ IRIKM
9 |Termodynamika techniczna ™ |40 | 3 2 [ 15| 24106 0 x| 3 WIM/ IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne wm |3 | 3 2 | 15|18 10] 8 36 +| 3 WIM/ IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elekirotechniki i elekironiki wm | 42| 3 2 | 15| 20] 6|16 a2 +| 3 WIM/ IPIT
12 |Piyny eksploatacyjne wm |40 | 3 2 | 15| 20] 8|12 w0 + 3 WIM/ IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki ™ |40 | 3 2 | 15| 24] 6|10 0 x| 3 WIM/ IPIT
14 |Podstawy eksploatacii wm | 42| 3 2 | 15| 28] 14 a2 +| 3 WIM/ IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 m [ s0o | 35 | 25 | 2 |2 6 | 24 50 x| 35 WIM/ IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika ™ |40 | 3 2 | 15| 20 20 w0 + 3 WIM/ IPIT
17 |Podstawy konstrukcji maszyn 3 wm |36 | 3 2 | 15| 20 16 36 +| 3 WIM/ IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn AR 15 | 1 [ 14] 10 24+ 2 | wim/IPIT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem | ekologia wm | 28] 2 15 | 1|26 2 28 + 2 | wimM/IPIT
Wybieralne tresci % | 8 6 4 |38 | 26 | 32 48 | 4 | 48 | 4
20 [CAD dla mechanikéw M
21 |Zapis konstrukeji w programie CATIA m | 22 e " »l2 W IR
22 |Rozwe] ukladow napedowych pojazdow M ]
25 |Paminy oyrowe w technice B 15 | 1 |12] 8|4 24 +| 2 WM/ IPIT
2 iie brylowe i w M
24 | 2 15 | 1 |10 14 24 +| 2 WIM/ IRIKM
25 |Wytrzymalos¢ zmeczeniowa M
26 [Technologia montazu maszyn M
24 | 2 15 | 1 [10] 4|10 24 +| 2 WM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 484 | 375 | 275 [ 21 [ 174138 [ 122] 30 | 20 150 [125]| 282 | 21 | 52 | 4
1 |Advanced manufacturing wm [ 30 [ 25 [ 15 | 1 |10 20 30 +| 25 WIM/ IRIKM
2 |Obrebka plastyczna, ciepinai ciepinochemiczna m [ 30 [ 25| 15 | 1 [14][10]5s 30 +| 25 WIM/ IRIKM
3 [Technologia obrébki ubytkowej 1 m [ 30 | 25 | 15 | 1 [20]10 30 x| 25 WIM/ IRIKM
4 i tworzyw sztucznych wm [ 30 [ 25 | 15 | 1 [10]10]10 30 +| 25 WIM/ IRIKM
5 |zaawansowane technologie spajania materialow konstrukcyjnych m [ 30|25 | 15 | 1|16 14 30 +| 25 WIM/ IRIKM
6 |Budowa maszyn i urzadzet technologicznych m | 32 | 25 2 |15 [ 14][1a] a 32 +| 25 WIM/ IRIKM
7 |Metrologia i ocena jakosci wyrobu w procesach wytwarzania m |34 | 25| 25 | 2 |12 14 34 +| 25 WIM/ IRIKM
8 |Podstawy i ™M |3 | 3 25 [ 15[ 8|8 |2 36 +| 3 WIM/ IRIKM
9 |Procesy technologiczne montazu m [ 30 | 25 | 15 | 15[ 14] 6 [0 30 +| 25 WIM/ IRIKM
10 |Projekt przejsciowy m |30 | 2 15 | 1 30 30 +| 2 WIM/ IRIKM
11 sys;emw CAE‘)’&??W z ™ | 42 3 25 2 [ 6 |26 |10 2 x| 3 WIM/ IRIKM
12 |Techniki wytwarzania przyrostowego m | 48 | 35 3 |25 |12[18] 18 48 x| 35 WIM/ IRIKM
13 |Technologia obrébki ubytkowej 2 wm |30 | 2 15 | 15| 8 |22 30 +| 2 WIM/ IRIKM
14 jai ja procesow wm | 28| 2 15 |15 [ 126 [ 10 28 +| 2 | WIM/IRKM
15 |Inzynieria powierzchni metali wm | 24 | 2 15 | 1|18 6 24 +| 2 [ WIM/IRKM
E. Praca dyplomowa 20 | 22 | 175 | 1 20 20 |22
1_[seminarium dyplomowe wm [ 20 | 2 15 | 1 20 20 +| 2 [ WIM/IRKM
2_|Praca dyplomowa M 20 16 | 10 20 | WIM/IRKM
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IRIKM
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 2436 | 210 | 1415 | 111 1oes| 862 | 394 | 70 | 42 | 376 |30 | 424 |30 | 392 | 30 | 388 | 30 | 386 | 30 [ 346 | 30 [ 124 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminéw x| 2 3 3 3 3 2
Rodzaje | liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczen + 10 8 9 9 8 9 5
liczba projektow przejsciowych

Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych

‘Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu

jest

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)
i iem metod i technik ksztatcenia na odleglo$¢

z danego 1 moga by¢ wykorzy

z jezyka obcego na poziomie B2

Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
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Zatacznik nr 5b

Plan studiéw niestacjonarnych dla specjalnosci
Jtechniki wytwarzania”

PLAN NIESTACJONARNYCH STUDIOW PIERWSZEGO STOPNIA (INZYNIERSKIE) O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM

DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA MECHANICZNA

D Wojskowa
| Akademia KIERUNEK STUDIOW: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
w@ Techniczna Spec;ji $¢ profi i i wybieralnymi: TECHNIKI WYTWARZANIA
"2 (specjalnos¢ prowadzona przez Instytut Robotéw i Konstrukcji Maszyn WIM) poczatek 2022 rok
e ogélem godzin/ 53 liczba godzin/rygor/pkt ECTS w semestrze: jednostka
GRUPY ZAJEC / PRZEDMIOTY =§,§ o g %é g § e L 0 it LY g Vi Vil e Uwagi
B [igoue| eors | EEE | "% | [ewicr| tan. [oroo|somin| gose. |ects | gose |ecrs| ose |ecrs| sose |ects| sose |ects| gode | ecrs| gote. | ecrs | copowedzana
w > za przedmiot
A. Grupa tresci ksztalcenia ogéinego 224 | 21 25 | 10 [ 66 142 | 16 14 (13| 50 [ a4 | 30 | 2] 3 |2
1 [Etyka zawodowa Ns | 12 [ 15 o5 [ 10 | 2 12+ 15 WLO/10iZ
2 |Wprowadzenie do studiowania Ns | 4 | 05 05 | 4 4 +| o5 PdsJ
3 |Podstawy zarzadzania i przedsigbiorczosci Nz | 20 | 3 1 [12] 8 2 + 3 WLO/10iZ
4 |wybrane zagadnienia prawa T IERED o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO/10iZ
5 |Wprowadzenie do informatyki M | 24| 3 25 K 16 24 +| 3 WCY /WIM | reaiizacia Mio
6 |Jezyk obey J [120] 8 5 120 30 +] 2 |30 +| 2|30 + 2 30 4 2 sJo
7 |Ochrona wiasnosci intelektualnych T IERED o5 | 8 | 2 10 + 15 WLO/10iZ
8 [BHP 4 4 4 BHP
9 |Historia Polski H [ 20 ] 2 1 [12] s 20 +| 2 WLO/10iZ
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 512 | 645 | 46 | 21 |242 | 210 | 60 120 [ 17 | 126 [155( 160 | 19 | 72 | 9 [ 16 | 2 [ 18 | 2
1 1 M [ 42| s 6 15 [ 18 | 24 42 x| 6 wey
2 |Matematyka 2 M | 42| s 6 15 [ 20 | 22 42 x| 6 wey
3 |Podstawy grafiki inzynierskiej wm [ 20| 3 2 1|82 20 + 3 wim
4 |wprowadzenie do metrologii wm | 16| 2 15 | o5 |8 [ 8 16 + 2 WTC/WIM | realizacia IPiT
5 |Fizyka 1 HIERE 1 2 |26 [ 2] 10 56 x| 6 wTC
6 |Maszynoznawstwo wm [ 20| 3 2 1 [1a] a2 20 +| 3 WIM/ IRIKM
7 |Matematyka 3 wm | 28| 4 4 1 [12]12] 4 28 x| 4 wey
8 techniczna 1 M | 22 | 25 2 1 [12] 10 2 +|25 WIM/IMilo |  ZDALNIE
9 |Fizyka2 M |42 | 4 1 2 [ 18] 14 ] 10 42 x| 4 wTC
10 |Mechanika plynow ™M | 24| 3 2 I EIERE 24 +| 3 WIM/ IRIKM
11 |Mechanika techniczna 2 m | 26 | 35 | 25 1 [12] 14 26 x| 35 WIM/IMilo |  ZDALNIE
12 [Statystyka inzynierska wm | 18] 2 15 1 [ 8] 10 18 +| 2 WIM/IPIT | ZDALNIE
13 |Wytrzymalos¢ materialow 1 HERED 2 1 [12] 10 2 +| 25 WIM/ IMilO
14 |Podstawy dynamiki maszyn wm | 18] 2 15 IR 18 +| 2 WIM/ IPIT
15 |Strength of Materials 2 ™M |26 | 3 2 1 [10]12] 4 26 x| 3 WiM/IMilo |  ZDALNIE
16 |Bezpieczeristwo ruchu drogowego wm | 16| 2 15 [ o5 |10] 4] 2 16 + 2 WIM/ IPIT
17 |Bezpieczeristwo pracy i ergonomia wm | 18] 2 15 1 [10] 6] 2 18 + 2 WIM/ IPIT
Wybieralne tresci 56 | 8 6 2 | 24| 16 | 16 28 | 4 | 28 | 4
18 [Systemy CAE w praktyce inzynierskiej M
19 [Techniki eksperymentalne w mechanice M M 2 Rl I 8 "o 2 WIN/IMIO
20 [Inzynieria ruchu drogowego M ]
21 |Ogélne podstawy ruchu maszyn M " 2 teopes 68 "2 WM PT
22 |Excel dla mechanikéw M
25 |vatab dia mechanikon w2 15 [ 05| 6 8 14+ 2 WIM/IMIO |  ZDALNIE
24 |Roboty mobilne M
25 |Teoria maszyn i mechanizméw M " 2 teopes 68 "2 WM IRIKM
C. Grupa tresci ksztalcenia kierunkowego. 500 | 61 43 | 205 | 254 [ 110 | 108 | 26 | 2 9 [105( 72 [ o | 152 [ 19| 130 [155] 22 | 3 | 34 | 4
1 [Budowa pojazdow HEREE 2 1 [1a] 10 24 +| 3 WIM/IPIT | ZDALNIE
2 |Grafika inzynierska IR 25 [ 15[ 6| 28 4 x| 4 WIM/ IRIKM
3 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 1 wm | 16| 2 15 |05 | 8 8 16 +| 2 wTC
4| Metrologia wielkosci geometrycznych EERED 1 o5 | 8| a4 16 +|15 WIM/ IPIT
5 |Materialy konstrukcyjne w budowie maszyn 2 M | 22 | 25 2 HE! 10 2 x| 25 wTC
6 |Techniki wytwarzania 1 wm | 18 | 25 2 HEIRE 18 +| 25 WIM/ IPIT
7 |Podstawy konstrukcji maszyn 1 m | 28 | 35 | 25 1| 22 6 28 x| 35 WIM/ IRIKM
8 |Techniki wytwarzania 2 m | 18 | 25 2 HEEEE 18 +| 25 WIM/ IRIKM
9 |Termodynamika techniczna M |26 | 3 2 1 [16] 6] 4 2 x| 3 WIM/ IPIT
10 |Urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne wm | 22| 3 2 1 [12] 6] 4 2 + 3 WIM/ IRIKM
11 |Wybrane zagadnienia elektrotechniki i elekironiki m |26 | 3 2 HEIE) 2% + 3 WIM/ IPIT
12 |Piyny eksploatacyjne wm | 24| 3 2 1 [12] a8 24 +| 3 WIM/ IPIT
13 |Podstawy automatyki i robotyki M | 24| 3 2 1 14 a6 24 x| 3 WIM/ IPIT
14 |Podstawy eksploatacii ™ |26 | 3 2 1 (18] s 2% + 3 WIM/ IPIT
15 |Podstawy konstrukcji maszyn 2 wm [ 32 ] 35 | 25 | 15|12 4 |16 32 x| 35 WIM/ IRIKM
16 |Tribologia i tribotechnika M | 24| 3 2 HE! 12 24 +| 3 WIM/ IPIT
17 |Podstawy konstrukcji maszyn 3 M | 2] 3 2 HE! 10 2 + 3 WIM/ IRIKM
18 |Standaryzacja i normalizacja w budowie maszyn wm | 16| 2 15 o5 |10] 6 16 +| 2 | wimsipT
19 |Zarzadzanie $rodowiskiem | ekologia wm | 18] 2 15 1 [12] 4 2 18+ 2 | wimsip
Wybieralne tresci 64 | 8 6 2 | 24| 18 [ 22 32 | 4| 32 | 4
20 [CAD dla mechanikéw M
16 | 2 15 [ 05| 4 12 16 + 2 WIM/ IRIKM
21 |Zapis konstrukeji w programie CATIA M
22 |Rozwe] ukladow napedowych pojazdow mo o], s |os| sl ale © 4 2 -
23 |Pomiary cyfrowe w technice M
2 iie brylowe i w M
6 | 2 15 [ 05| 6 | 10 16 + 2 WIM/ IRIKM
25 |Wytrzymalos¢ zmeczeniowa M
26 [Technologia montazu maszyn M
6 | 2 15 o5 | 6| 4|6 16 + 2 WM/ IPIT
27 |Metody diagnostyki maszyn M
D. Grupa tresci ksztalcenia wybieralnego 310 | 375 | 275 [ 145 [110 | 86 | 82 [ 20 | 12 90 |125) 184 | 21 [ 36 | 4
1 |Advanced manufacturing wm | 16| 25 | 15 [os | 4 12 16 +| 25 WIM/ IRIKM
2 |Obrebka plastyczna, ciepina i ciepinochemiczna m [ 16| 25| 15 [os|8[6 |2 16 +| 25 WIM/ IRIKM
3 [Technologia obrebki ubytkowej 1 wm | 20 | 25 | 15 1 (4] s 20 x| 25 WIM/ IRIKM
4 i tworzyw sztucznych m | 20 | 25 | 15 HEREEE 20 +| 25 WIM/ IRIKM
5 |zaawansowane technologie spajania materialow konstrukcyjnych m [ 18] 25 | 15 [os |10 8 18 +| 25 WIM/ IRIKM
6 |Budowa maszyn i urzadzett technologicznych m | 18 | 25 2 o5 | 8 |6 | 4 18 +| 25 WIM/ IRIKM
7 |Metrologia i ocena jakosci wyrobu w procesach wytwarzania m | 22 | 25 | 25 HEREEE 2 +| 25 WIM/ IRIKM
8 |Podstawy i M | 24| 3 25 1 a4 ]ne 24 +| 3 WIM/ IRIKM
9 |Procesy technologiczne montazu m | 20 | 25 | 15 B 20 +| 25 WIM/ IRIKM
10 |Projekt przejsciowy m [ 20| 2 15 1 20 20 + 2 WIM/ IRIKM
11 sys;emw CAE‘)’&??W z ™M | 30 3 25 2 [ 4|20 6 30 x| 3 WIM/ IRIKM
12 |Techniki wytwarzania przyrostowego ™ | 30 | 35 3 2 [ 8 |10] 12 30 x| 35 WIM/ IRIKM
13 |Technologia obrébki ubytkowej 2 wm | 20| 2 15 1 [ 6|14 20 + 2 WIM/ IRIKM
14 jai ja procesow wm | 20| 2 15 HEEEEE 20 +| 2 | WIM/IRKM
15 |Inzynieria powierzchni metali wm | 16| 2 15 |05 | 12 4 16 +| 2 | wim/IRiKM
E. Praca dyplomowa 14 | 22 [ 175 | 105 14 14 | 22
1_[seminarium dyplomowe wm | 14| 2 15 | 05 14 14 +[ 2 | WiM/IRKM
2_|Praca dyplomowa M 20 16 | 10 20 | WIM/IRKM
F. Praktyka zawodowa liczba tygodni | 4 4 2 termin realizacji 4
1_[Praktyka zawodowa M [atyg [ 4 4 2 po VI sem. atyg. +| 4 WIM/ IRIKM
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS | 1560 | 210 | 1405 | 785 | 672 | 548 | 266 | 46 | 28 | 234 (30| 266 | 30 | 262 | 30 | 254 | 30 | 236 | 30 [ 224 | 30 [ 84 | 30
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 16 16 16 16 16 16
liczba egzaminéw x| 2 3 3 3 3 2
Rodzaje | liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczen + 9 7 9 9 8 9 5
liczba projektow przejsciowych

Semestry V-VII - ksztalcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieralnych
‘Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu

jest $ci z jezyka obcego na poziomie B2

Adnotacja ZDALNIE w kolumnie ,Uwagi” oznacza, ze wybrane formy zajec¢ (wyktady, ¢wiczenia, laboratoria, projekt, seminarium)

z danego iotu moga by¢ z wykorzy

iem metod i technik ksztatcenia na odleglo$¢

Plan studiow uchwalony przez Senat WAT w dniu 26 maja 2022 r.
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Akademia Samorzad £ @ 2
Techniczna Studencki *wr*

Opinia
Rady Samorzadu Wydzialu Inzynierii Mechanicznej
Samorzadu Studenckiego WAT
z dnia 15 maja 2022 r.

w sprawie opracowanego projektu programu studiow pierwszego stopnia
na kierunku studiow ,,mechanika i budowa maszyn”

Rada Samorzgdu Studenckiego Wydziatu Inzynierii Mechanicznej Wojskowej
Akademii Technicznej zapoznata sie z projektem programu studiow pierwszego stopnia
na kierunku studiow ,mechanika i budowa maszyn” o profilu ogélnoakademickim, w tym

z efektami uczenia sie i planem studiow, ktory obowigzywac bedzie w Wojskowej
Akademii Technicznej:

Rada Samorzadu Studenckiego WIM stwierdza, ze nie wnosi uwag i akceptuje

wyzej wymieniony program studiow oraz wyraza pozytywng opinie.

Przewodniczacy Rady Samorzadu
Wydzialu Inzynierii Mechanicznej

sierz. pchor. inz. Sandra Waclawek



Wojskowa gty
Akademia Wydziat &
Techniczna Inzynierii Mechanicznej “ag$

Opinia
Wydzialowej Rady ds. Ksztaicenia
Wydziatu Inzynierii Mechanicznej
Wojskowej Akademii Technicznej
im. Jarostawa Dabrowskiego

nr 2/04/WRK/WIM/2022 z dnia 26 kwietnia 2022 r.

w sprawie opracowanego projektu programu studiéw pierwszego stopnia
na kierunku studiéw ,,mechanika i budowa maszyn”

Na podstawie § 92 ust. 1 pkt. 1 Statutu WAT, stanowigcego zatgcznik do uchwaty
Senatu WAT nr 16/WAT/2019 z dnia 25 kwietnia 2019 r. w sprawie uchwalenia Statutu
Wojskowej Akademii Technicznej im. Jarostawa Dagbrowskiego (t.j. Obwieszczenie
Rektora nr 1/WAT/2019 z dnia 21 pazdziernika 2021 r.) postanawia sie, co nastepuije:

§1

Wydziatowa Rada ds. Ksztatcenia Wydziatu Inzynierii Mechanicznej pozytywnie
opiniuje opracowany projekt programu studiéw pierwszego stopnia na kierunku studiéw
,mechanika i budowa maszyn” o profilu ogélnoakademickim rozpoczynajgcych sie od
roku akademickiego 2022/2023.

Przewodniczacy
Wydziatowej Rady ds. Ksztatcenia

W

dr inz. Piotry'SZURGOTT





