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Wymagania ogolne

1.

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania Zleceniodawcy dotyczace
wykonania i odbioru robét budowlanych przedmiotowego zadania.

. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

. Zakres robét objetych spec. techn.

Zakres robot zostal wyszczegolniony w szczegdtowych specyfikacjach technicznych
poszczegblnych branz.

. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, zgodno$¢ ze specyfikacja
techn. i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

. Materialy

Do realizacji zamoOwienia mogg by¢ stosowane materialy i wyroby niezbedne do
wykonania robdt zgodnie ze specyfikacja techniczng, zaakceptowane przez inspektora
nadzoru, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych.

b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z polskg norma lub aprobatg techniczng
w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg 1 spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda

ich partia dostarczona na budowe powinna posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob

jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda
odrzucone.

. Sprzet

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowa¢ do specyfiki robot. Prace mogg by¢ wykonywane
zar6wno regcznie, jak i mechanicznie z uwzglednieniem wymogoéw technicznych |
przepisow BHP. Sprzet nie moze Spowodowaé niekorzystnego wpltywu na jakos¢
wykonywanych robot, uszkodzenia lub zniszczenia elementoéw budynkdw oraz otoczenia.

. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, jakie nie
wptyng niekorzystnie na stan 1 jakos¢ transportowanych materiatow oraz bezpieczenstwo
pracownikow. Materiaty nalezy przewozi¢ w oryginalnych zamknigtych opakowaniach.

. Nazwy i kody: grupy robét, klas robét i kategorii robét.

45232451-8 Roboty odwadniajgce i nawierzchniowe,
45310000-3 Roboty instalacji elektrycznych

451 00000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

. Okreslenia podstawowe



Podstawowe okreslenia i definicje sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
prawem budowlanym.

10. Zasady przedmiarowania

Zasady okres$lania ilosci robot i materialow podane sg w odpowiednich specyfikacjach
technicznych. Jednostki obmiaru, odpowiadajace odpowiedniemu rodzajowi roboty,
powinny by¢ zgodne z jednostkami okre§lonymi w dokumentacji projektowej
I kosztorysowej.

11. Kontrola jakosci robot

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot,
utrzymywanie w pelnej sprawnosci zabezpieczen terenu budowy. Kontrola jakosci robot
budowlanych polega na sprawdzeniu kompletnos$ci ich wykonania zgodnie ze sztuka
budowlang, przedmiarem i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

12. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami. Materiaty tatwopalne b¢da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami 1 beda zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

13. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni
terenu 1 pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca
bezzwtocznie powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz
bedzie z nimi wspdlpracowat dostarczajac  wszelkiej pomocy potrzebnej przy
wykonywaniu napraw.

14. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca odpowiada za przestrzeganie przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegélnosci wykonawca ma zabezpieczyé, aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypekieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

15. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty wprowadzenia na budowe do daty odbioru ostatecznego.

16. Odbior robot
Rodzaje odbiorow robot
1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
2. Odbidr czesciowy
3. Odbidr ostatecznemu (koncowemu).
4. Odbiodr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji.



Ad 1.16.1 Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on
dokonywany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogo6lnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru. Gotowos¢
danej czesci do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika budowy gotowos¢ do
odbioru bedzie stwierdzona poprzez pisemne o$§wiadczenie wykonawcy. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w terminie 3 dni od daty zgloszenia.

Ad 1.16.2 Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonych w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Przystgpienie do odbioru czgsciowego nalezy zgtosié
pisemnie do sekretariatu Zastepcy Kanclerza — Szefa Logistyki WAT.

Ad 1.16.3 Odbior koncowy

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. W przypadku braku dziennika
budowy gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona — poprzez pisemne
o$wiadczenie wykonawcy. Odbior ostateczny nastagpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajacego w obecnosci inspektora nadzoru i wykonawcy. Przystapienie do odbioru
koncowego nalezy zglosi¢ pisemnie do sekretariatu Zastgpcy Kanclerza — Szefa Logistyki
WAT.

Dokumenty do odbioru konicowego

Podstawowym dokumentem jest protokél odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

a) szczegdlowe specyfikacje techniczne,

b) protokoty odbioréw robot czesciowych oraz ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa zgodne z SST 1 programem zabezpieczenia jakosci PZJ,

Wszystkie zarzadzone przez zamawiajacego 1 komisje roboty uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Ad 1.16.4 Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

17.

Odbidr po uptywie okresu rekojmi 1 gwarancji polega na ocenie wykonanych robdt
zwigzanych z usunigciem wad, ktore ujawniaja si¢ w okresie rekojmi 1 gwarancji.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ROBOTY
GEODEZYJNE

KOD ROBOT:

71250000-5 Ustugi architektoniczne, inzynieryjne i pomiarowe

17.1. WSTEP

17.1.1. Przedmiot



18.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej jest wyznaczenie w terenie osi i punktéw wysokosciowych dla
wykonania remontu chodnikéw przed budynkiem nr 62.
17.1.2.Zakres robo6t objetych niniejsza

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wyznaczeniem osi |
punktéw wysoko$ciowych i obejmuja;
- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych jezdni, miejsc postojowych, placéw, chodnikow;
- wyznaczenie przekrojow konstrukcyjnych;
- wykonanie inwentaryzacji podwykonawczej.
17.2.. WYKONANIE ROBOT
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK przez uprawnionego do
tych prac geodete.
17.3. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg robét zwigzanych z wykonaniem chodnika w terenie jest 1 m2 chodnika.

17.4. ODBIOR ROBOT

Odbior robét nastepuje po dostarczeniu dokumentacji powykonawczej.

17.5. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robot obejmuie:

- wyznaczenie punktdéw gtéwnych chodnikdw;

- wyznaczenie przekrojow konstrukcyjnych wg projektu;

- wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu rob6t zgodnie z dokumentacjg projektows;
- wykonanie dokumentaciji geodezyjnej powykonawcze;.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ROZBIORKA
ELEMENTOW ULIC

KOD ROBOT:
45232451-8 Roboty odwadniajace i nawierzchniowe

1. WSTEP
1.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z rozbiorkg elementéw drogowych dla chodnikéw przed budynkiem nr 62.

1.2 Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dla nastepujacych robét:
- rozebranie nawierzchni plytek chodnikowych 35x35 cm;
- rozebranie kraweznikéw i obrzezy;
- wywiezienie gruzu.
2. MATERIALY
2.1. Materiaty uzyskane z rozbiérki: gruz z rozbiérki nalezy wywiez¢ na wysypisko.
3. SPRZET
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorka nalezy uzy¢ nastepujacy sprzet:
- sprezarka powietrza spalinowa przewozna;
- mtoty pneumatyczne;
- tadowarki, dzwig;
- narzedzia reczne pomocnicze do robot rozbiorkowych;
- samochody do transportu gruzu.
4. TRANSPORT

Wybor $rodka transportu do wywozu materiatu z rozbidrki nalezy do Wykonawcy.



5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe prowadzi¢c w miare postepu robdt przy wykonywaniu robot drogowych. Roboty rozbidrkowe
obejmuja rozbiorke nawierzchni z kostki betonowej, kostki kamiennej, plytek chodnikowych betonowych,
kraweznikéw betonowych i obrzezy betonowych. Teren rozbiérki nalezy utrzymywaé w odpowiednim
porzadku, a materiaty z rozbiérki wywozi¢ na biezaco.

Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy oznakowa¢ w sposéb uzgodniony z Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonania robét rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z rozbiérkg elementow drég jest:
- rozebranie nawierzchni, ptytek chodnikowych, humusu, ziemi — m2;

- obrzezy i kraweznikéw betonowych — mb;

- wywoz gruzu — md,

Obmiar wymaga akceptacji Inspektora. W przypadku wystapienia dodatkowych robét rozbiérkowych nie ujetych w
niniejszej specyfikacji nalezy je wykonaé..

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwigzanych z rozbiorkg elementow drég dokonuje Inspektor po zgtoszeniu robdt do odbioru przez
Wykonawce.

9. PODSTAWA PLATNOSC

Ptatno$¢ nalezy przyjmowa¢ na podstawie jednostek obmiarowych wg. pkt. 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze
robot.
Cena ryczattowa wykonania poszczegoinych robét obejmuije:
- oznakowanie robot;
- rozbidrke ptytek chodnikowych, kraweznikdw, obrzezy, humusu, ziemi;
- wywiezienie gruzu z rozbidrki na najblizsze wysypisko lub na miejsce wskazane przez Inwestora wraz z optatg
za sktadowanie;
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robét.

19. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT WARSTWA
NOSNA

KOD ROBOT:
45232451-8 Roboty odwadniajgce i nawierzchniowe

1. WSTEP

1.1 Przedmiot
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy konstrukcyjnej dla wykonania remontu chodnikéw przed budynkiem nr 62.

1.2 Zakres robot objetych
Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotyczg rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy
nosnej grubosci 15 c¢m.

2. MATERIALY
Materiaty do warstwy no$nej to:
- piaski, kruszywo betonowe, pokrusz betonowy

20. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT KRAWAZNIKI
| OBRZEZA BETONOWE, NAWIERZCHNIE Z KOSTKI

KOD ROBOT:



45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z ustawieniem kraweznikow i obrzezy betonowych.

1.2 Zakres robdt objetych
- utozenie chodnika z kostki betonowej Bauma gr. 8 cm na podsypce cementowo- piaskowej 5 cm,
- ustawienie kraweznikdw i obrzezy betonowych;

2. MATERIALY

2.1. Jakos$¢ prefabrykatow

Na wszystkie materiaty Wykonawca musi posiada¢ aprobate techniczng lub orzeczenie o jakosci materiatu wydane przez
producenta i powinna zawieraé:

- okreslenie gatunku w zaleznosci od tolerancji wymiaréw podstawowych (nie dopuszcza si¢ wbudowania materiatéw
poza gatunkiem);

Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny byé zaakceptowane przez Inspektora. Struktura kostki powinna by¢
zwarta, bez rys, peknie¢ i ubytkéw. Powierzchnia gorna powinna byé réwna, krawedzie kostek réwne i proste,
dopuszczalne wklesniecia nie powinny przekracza¢ 6 mm.

Tolerancje wymiaréw dla kostki wynosza; dla dtugosci i szeroko$ci + 15 mm, dla grubosci £ 10 mm.

Krawedzie obrzezy musza by¢ réwne i proste, dopuszczalne wkleéniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm.

Tolerancje wymiaréw dla obrzezy wynosza; dla dtugo$ci 15 mm, dla pozostatych 8 mm.

Krawezniki uliczne 20x30x100 muszg posiadac aprobate techniczna.

Dopuszczalne odchytki  wymiardw kraweznikéw wynoszg 15 mm dla dlugosci i 20 mm dla wysokosci
i szerokoSci.

Powierzchnia powinna by¢ bez rys i ubytkéw, szczerb i uszkodzen na goérnej powierzchni. Wklestosé
i wypukto$¢ kraweznikow nie powinna przekraczaé 3 mm.

2.2. Jakos$¢ materiatéw

Materiat do warstwy odsaczajacej wg. wymagan ST D-04.02.01.

Piasek uzyty do wykonania podsypki powinien spemia¢ wymagania PN-B-11113. Cement portlandzki do wykonania
podsypki klasy nie nizszej niz 32,5 wg. wymagan PN-B-19701. Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom okre$lonym w
PN-58/B-32250.

3. SPRZET

Do zageszczenia warstwy odsaczajacej i nawierzchni z kostki nalezy zastosowa zageszczarki ptytowe, ubijaki
spalinowe. Do pozostatych rob6t - sprzet do recznego wykonywania robét.

4. TRANSPORT

Wybor $rodka transportu do materiatow nalezy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

W przygotowanym wykopie liniowym o wyprofilowanym i zageszczonym dnie nalezy wykona¢ szalunek. Wykonany
szalunek powinien uwzglednia¢ wymogi wysoko$ciowe ustawienia kraweznika i obrzeza.

W szalunku nalezy rozsciela¢ dostarczong mieszanke betonowa i zageszcza¢ warstwami. W tawie nalezy wykonaé
szczeliny dylatacyjne w odstepach max co 50 m. Lawe nalezy poddaé pielegnaciji poprzez polewanie wodg co najmniej
przez 3 dni. Na wykonanej fawie mozna ustawia¢ obrzeza nie wczesniej jak po 3 dniach od chwili zakoriczenia
betonowania tawy. Obrzeza nalezy ustawiaC na podsypce cementowo - piaskowej w stos. 1:4 i grubo$ci do 5 cm.

Spoiny miedzy obrzezami nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo - piaskowa w stos. 1:2, a maksymalna szerokos¢ spoiny
moze wynosi¢ do 1 cm.

Na zewnafrz chodnikow wykonaC opor z ziemi, wewnatrz przygotowaC i zagesci¢ podioze. Wymagany wskaznik
zageszczenia podtoza pod chodnik 0 -0,97. Zaleca si¢ dostosowanie szerokosci chodnikdw do wymiaréw kostki, tak aby
unikngC ciecia kostek. Skorygowane w ten spos6b powierzchnie chodnikow powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora. Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej
grubo$ci. Warstwa odsaczajaca powinna by¢ roziozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i
rzednych wysoko$ciowych,. Wskaznik zageszczenia dla warstwy odsaczajacej w obrebie chodnikéw wynosi¢ musi min.
0,97.

Nawierzchnia winna by¢ uktadana w uprzednio ustawionych obrzezach.

Podsypka cementowo - piaskowa powinna by¢ po rozlozeniu dobrze zageszczona, w stanie wilgotnym. Na potaczeniach
z obrzezami elementy powinny byé wg potrzeb dociete mechanicznie. Celem umoZliwienia odwodnienia nawierzchnia
winna by¢ utozona ok. 0,5 - 1 cm ponad obrzezem. Nawierzchnia chodnika powinna by¢ po utoZeniu dogeszczona.
Elementy pekniete w czasie tego zabiegu nalezy wymieni¢. Spoiny winny by¢é wypetione piaskiem. Szeroko$¢ spoin
powinna wynosi¢ od 2 - 5 mm.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W trakcie robét sprawdzeniu podlega:

- jakos¢ elementéw betonowych;

- rowno$¢ i doktadno$¢ utozenia kostki i obrzezy;

- zamulenie spoin;

- pochylenie i wysokos¢.

Rownos¢ gornej powierzchni obrzezy nalezy sprawdza¢ w dwoch punktach na kazde 20 m ustawionych obrzezy 3 -
metrowa fata. Prze$wit pomiedzy gérng powierzchnig kraweznika i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.

Grubo$¢ warstwy odsaczajacej Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po zageszczeniu w co najmniej trzech losowo
wybranych punktach i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 100 m?2 warstwy. Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna
z tolerancjg + 1 cm, - 2 cm. Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej okreslony wg. BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 0,97. Badanie w dwoch punktach, lecz nie rzadziej niz 1 raz na 100 m2. Sprawdzenie cech
geometrycznych nawierzchni z — nie rzadziej niz 1 raz na 100 m2 nawierzchni:

- nierbwnosci podtuzne nie powinny przekraczaé 1,2 cm;

- spadki poprzeczne zgodne z tolerancjg + 0,5%;

- szerokos¢ warstwy nie moze roznic sie od szerokosci projektowej o wiecej niz +10 cmi -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg dla ustawienia obrzezy jest 1 m wbudowanego prefabrykatu. Pomiar obrzezy wykonuje sie w
metrach biezacych, natomiast dla warstwy odsgczajacej, chodnikéw - metr kwadratowy.

Przewidywany zakres robét:

- ustawienia kraweznikéw i obrzezy na tawie betonowej z oporem;

- utozenie chodnika z kostki i brukowej, gr. 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej 5cm;

- krawezniki i obrzeza betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- fawa betonowa,

- wykonanie warstwy odsaczajacej.

Odbiorowi koncowemu podlega ustawienie kraweznika i obrzeza betonowego i nawierzchnia z kostki brukowe;.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq i wymogami Inspektora, jezeli pomiary i badania z
zachowaniem dopuszczalnych tolerancji daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuije:

Dla kraweznikdw i obrzezy:

- prace pomiarowe;

- roboty przygotowawcze;

- 0znakowanie robét;

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatéw podstawowych i pomocniczych;

- wykonanie szalunku tawy pod obrzeza betonowe;

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej z zageszczeniem;

- rozbiérka deskowania;

- pielegnacja fawy betonowej;

- przygotowanie i rozécielenie podsypki cementowo - piaskowey;

- dostarczenie, ustawienie obrzeza i wyregulowanie wg. punktow wysokosciowych.

Dla chodnikow:

- dostarczenie materiatdw na budowe;

- przygotowanie i zageszczenie podtoza;

- utozenie warstwy odsaczajacej z piasku;

- utozenie na podsypce cementowo-piaskowej i zageszczenie nawierzchni z docigciem prefabrykatow, wypetnienie spoin
w nawierzchni;

- uporzadkowanie miejsca robét;

- przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan laboratoryjnych;

- wykonanie innych prac towarzyszacych wynikajacych z przedmiaru rob6t, bedacego integralnym zatgcznikiem do

umowy.

21. Opis stanu istniejacego
1. Stan istniejacy:

- istniejace chodniki nie spetniajg wymagan BHP.



22. Zakres robot do wykonania przedmiotowego zadania
1. KOD ROBOT:
45232451-8 Roboty odwadniajgce i nawierzchniowe,

1.1 Przedmiotowy STWIORB jest dokumentem spojnym z przedmiarem rob6t stanowigcym
zatacznik nr ... do SIWZ, ktéry jest dokumentem pomocniczym do przygotowania kosztorysu
ofertowego realizowanych robot.

1.2 Opis zakresu robét:

a. Rozebranie istniejacych chodnikow wraz z obrzezami i kraweznikami,

b. Wywdz i opfata za sktadowanie gruzu i urobku z rozbiorki,

c. Korytowanie pod warstwy konstrukcyjne chodnikéw, obrzezy i kraweznikow,
d. Wykonanie podbudowy z kruszywa gr. 15 cm,

e. Wykonanie chodnikéw z kostki brukowej np. typu Holland gr. 8 cm,

f.  Obsadzenie kraweznikow 20x30 cm wraz z wykonaniem fagodnych zejs¢,
Obsadzenie obrzezy 8 x 30 cm,

= @

Uzupetnienie masg asfaltowg jezdni w przypadku jej uszkodzenia przy obsadzaniu
kraweznikow

. Wykonanie trawnikow,
j. Dostawa i montaz stupkéw,
k. Inwentaryzacja powykonawcza

2. Kod robot:
45310000-3 - roboty instalacji elektrycznych

2.1 Opis robdt przy wykonywaniu przepustu pod chodnikiem dla kabla zasilajacego budynek nr
62:

1) Po zdjeciu ptyt chodnikowych i przygotowaniu podtoza (wykorytowaniu) przez branze
budowlang nalezy pogtebi¢ wykop po trasie uktadanego kabla do gtebokosci 0,8m -
dochodzac do trawnika.

2) Na dno wykopu nasypa¢ warstwe 0,1m piasku.

3) Na piasku utozy¢ rure ostonowg, dbajac by jej skret o 900 zostat utozony po jak
najtagodniejszym fuku i umozliwit wciggniecie kabla YAKY 4x185mmz.

4) Jeden koniec rury ostonowej wprowadzi¢ do ztacza kablowego przy budynku nr 62, a drugi
koniec (prowizorycznie zamknigty) pozostawi¢ na powierzchni trawnika.

5) W rurze ostonowej pozostawi¢ pilota do wciggniecia kabla energetycznego YAKY
4x185mmz2,

6) Wykop zasypac¢ do wysokosci dogodnej do prowadzenia rob6t budowlanych przy uktadaniu
nowego chodnika.

7) Jezeli zaistnieje taka konieczno$¢ - naprawi¢ uszkodzong przy robotach kablowych
elewacje budynku nr 62.
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